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1 _Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa i ostrzezenia ogdine

1 Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa
| ostrzezenia ogodlne

Omron Yaskawa Motion Control B.V. Firma (OYMC) dostarcza komponenty dla wielu
roznych dziedzin przemystu i wielu réznych zastosowan. Wybdr izastosowanie
produktow firmy OYMC pozostaje obowigzkiem projektanta urzgdzenia lub uzytkownika
koncowego. Firma OYMC nie ponosi odpowiedzialnosci za sposéb, w jaki sposob sg
uzyte jej produkty w ostatecznym projekcie systemu. W Zzadnych okolicznosciach
produkty firmy OYMC nie powinny by¢ wykorzystywane w jakimkolwiek produkcie lub
projekcie jako wylgczny lub jedyny Srodek bezpieczenstwa. Wszystkie elementy
zabezpieczen powinny by¢ zaprojektowane tak aby wykrywa¢ ewentualne usterki, a ich
niesprawnos¢ w zadnym wypadku nie moze powodowacé niebezpieczenstwa. Wszelkie
produkty zaprojektowane z wykorzystaniem czesci bedacej produktem firmy OYMC
muszg byC dostarczane uzytkownikowi koncowemu z odpowiednimi ostrzezeniami
| instrukcjami dotyczacymi bezpiecznego uzytkowania i dziatania tej czesci. Wszelkie
ostrzezenia podane przez firme OYMC muszg by¢é bezzwlocznie przekazane
uzytkownikowi koncowemu. Firma OYMC gwarantuje jedynie jakos¢ swoich produktow
zgodnie z normami i danymi technicznymi podanymi w tej instrukcji. FIRMA OYMC NIE
UDZIELA ZADNYCH INNYCH GWARANCJI, JAWNYCH ANI DOROZUMIANYCH.
Firma OYMC nie ponosi odpowiedzialno$ci za jakiekolwiek obrazenia oséb, uszkodzenia
mienia, straty lub roszczenia wynikajace z niewtasciwego zastosowania jej produktow.

@ Ostrzezenia ogodlne

A\ OSTRZEZENIE

* Przed zainstalowaniem, rozpoczeciem uzytkowania lub rozpoczeciem czynnosci
serwisowych tego napedu nalezy uwaznie przeczytac i zrozumie¢ niniejszg instrukcije.

* Nalezy sie stosowaé do wszystkich ostrzezen, znakéw ostrzegawczych i instrukcji.

» Wszelkie prace musza by¢ wykonywane przez wykwalifikowany personel.

* Naped musi by¢ zainstalowany zgodnie z niniejszg instrukcja oraz przepisami lokalnymi.

* Nalezy zwraca¢ uwage na komunikaty dotyczace bezpieczenstwa zawarte w niniejszej
instrukciji.
Za wszelkie obrazenia lub uszkodzenia sprzetu wynikajgce ze Zzlekcewazenia ostrzezen
zamieszczonych w niniejszej instrukcji odpowiedzialne jest przedsiebiorstwo eksploatujgce sprzet.

A\ OSTRZEZENIE

Wskazuje niebezpieczng sytuacje, dopuszczenie do ktdrej moze spowodowac smierc
lub powazne obrazenia.

W niniejszej instrukcji zastosowano nastepujgce konwencje przekazywania
informaciji dotyczacych srodkéw ostroznosci:
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1 Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa i ostrzezenia ogdlne

PRZESTROGA

Wskazuje niebezpieczng sytuacje, dopuszczenie do ktorej moze spowodowac mate lub
Srednie obrazenia.

UWAGA

Wskazuje informacje o mozliwosci uszkodzenia mienia.

@ Ostrzezenia dotyczace bezpieczenstwa

OSTRZEZENIE
Niebezpieczenstwo porazenia elektrycznego

* Nie wolno modyfikowa¢ lub zmieniaé napedu w sposéb, ktory nie jest opisany
W niniejszej instrukcji.
Zignorowanie ostrzezenia moze spowodowac smier¢ lub powazne obrazenia.
Firma OYMC nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek modyfikacje produktu
wykonane przez uzytkownika. Tego produktu nie wolno modyfikowac.

* Nie wolno dotyka¢ zadnych zaciskéw przed catkowitym roztadowaniem kondensatorow.
Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowac smier¢ lub powazne obrazenia.
Przed podtaczeniem przewodow do zaciskow nalezy odtgczy¢ zasilanie od urzgdzenia.
Wewnetrzny kondensator pozostaje natadowany nawet po wytaczeniu zasilania. Dioda
LED bedaca wskaznikiem fadowania gasnie, kiedy napigcie szyny DC spadnie ponize;
50 VDC. Aby zapobiec porazeniu elektrycznemu, nalezy odczekac conajmniej pigc
minut po zgasnieciu wszystkich wskaznikédw i zmierzy¢é napiecie szyny DC, aby
sprawdzi¢ czy spadto ponizej bezpiecznego poziomu.

* Nie wolno pozwala¢ osobom niewykwalifikowanym na uzytkowanie urzadzenia.
Zignorowanie ostrzezenia moze spowodowac smier¢ lub powazne obrazenia.
Konserwacja, sprawdzanie i wymiana czesci musi by¢ wykonywana tylko przez
upowazniony personel zaznajomiony z instalacja, regulacjq i konserwacjg napedéw AC.

* Nie wolno zdejmowac¢ oston ani dotykac¢ plyt z obwodami gdy jest wiaczone zasilanie.
Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowac smier¢ lub powazne obrazenia.

* Nalezy zawsze uziemia¢€ zacisk uziemiajacy po stronie silnika.
Nieprawidtowe uziemienie urzgdzenia moze spowodowaé $mier¢ lub powazne
obrazenia w wyniku dotkniecia obudowy silnika.

* Przy napedzie nie wolno wykonywac¢ zadnych prac w luznym ubraniu, z bizuteriag lub
bez ochrony oczu.

Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowac smier¢ lub powazne obrazenia.

Przed rozpoczeciem pracy przy napedzie nalezy zdjg¢ wszystkie metalowe obiekty, takie
jak zegarki i pierscionki, zapewni¢ odpowiednie ubranie i zatozy¢ okulary ochronne.

* Nie wolno zwiera¢ obwodéw wyjsciowych napedu.

Nie wolno zwiera¢ obwoddw wyjsciowych napedu. Zignorowanie tego ostrzezenia
moze spowodowac smierc lub powazne obrazenia.
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1 _Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa i ostrzezenia ogdlne

OSTRZEZENIE

Zagrozenie nagtym ruchem

* W czasie automatycznej regulacji obrotéw nie wolno zbliza¢ sie do silnika. Silnik moze
nagle sie uruchomié.
W czasie automatycznego uruchamiania urzgadzenia maszyna moze nagle sie
uruchomic, co moze spowodowac niebezpieczenstwo, Smierc lub powazne obrazenia.

» System moze uruchomi¢ sie niespodziewanie po wiaczeniu zasilania, co moze
spowodowac niebezpieczenstwo, smier¢ lub powazne obrazenia.
Przed wtaczeniem zasilania nalezy usungC wszystkie osoby z sgsiedztwa napedu,
silnika i otoczenia maszyny. Przed wtaczeniem zasilania napedu nalezy umocowac
pokrywy, sprzegta, kliny watow i obcigzenia maszyny.

Zagrozenie pozarem

* Nie wolno stosowa¢ zrodta o nieodpowiednim napieciu.
Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowaé smier¢ lub powazne obrazenia
na skutek pozaru.
Przed wtgczeniem zasilania nalezy sprawdzi¢, czy napiecie znamionowe napedu jest
zgodne z napieciem zasilania.

* Nie wolno stosowa¢ nieodpowiednich materiatow tatwopalnych.

Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowaé smierC lub powazne obrazenia
na skutek pozaru.
Naped nalezy mocowac do metalu lub innego materiatu niepalnego.

* Nie wolno podtaczaé przewodow zasilajagcych AC do zaciskéw wyjsciowych U, Vi W.

* Nalezy sprawdzic, czy przewody sieci zasilajacej sa poditaczone do zaciskow wejsciowych
obwodu gtéwnego R/L1, S/L2, T/L3 (lub R/L1 i S/L2 w wypadku zasilania jednofazowego).
Nie wolno podigcza¢ przewoddéw zasilajgcych AC do wyjsciowych zaciskow silnika
napedu. Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowac¢ smier¢ lub powazne
obrazenia na skutek pozaru w wyniku uszkodzenia napedu wywotanego podtgczeniem
napiecia zasilania do zaciskow wyjsciowych.

* Wszystkie sruby zaciskow nalezy dokreci¢ z okreslonym momentem.

Luzne potgczenia elektryczne mogg spowodowac¢ smier¢ lub powazne obrazenia
na skutek pozaru w wyniku przegrzania potaczen.

A\ PRZESTROGA

Zagrozenie zmiazdzeniem

* Nie wolno podnosi¢ urzadzenia, chwytajac za przednia pokrywe.
Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowac obrazenia ciata spowodowane
upadkiem korpusu urzgdzenia.

Zagrozenie oparzeniem

* Nie wolno dotyka¢ radiatora ani rezystora hamowania przed uplywem okresu
wystygniecia po wytaczeniu zasilania.
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1 Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa i ostrzezenia ogdlne

UWAGA

Niebezpieczenstwo uszkodzenia urzadzenia

* Przy wykonywaniu prac z urzadzeniem lub ptytami obwodoéw nalezy stosowac
prawidtowe procedury roztadowania elektrostatycznego (ESD).
Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowal uszkodzenie uktadéw napedu
wywotane wytadowaniami elektrostatycznymi.

* Nie wolno podtaczaé¢ ani odtaczaé silnika od napedu, gdy naped wytwarza napiecie
wyjsciowe.
Nieprawidtowa kolejno$¢ postepowania z urzadzeniami moze spowodowac uszkodzenie napedu.

* Na zadnej czesci napedu nie wolno wykonywacé prob wytrzymatosci napieciowe;j.
Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowac uszkodzenie wrazliwych uktadéw napedu.

* Nie wolno eksploatowaé uszkodzonego urzadzenia.
Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowac dalsze uszkodzenie urzadzenia.
Nie wolno podtagcza¢ ani eksploatowaC urzadzenia z widocznym uszkodzeniem
lub brakujacymi cze$ciami.

Nalezy zainstalowa¢ odpowiednie zabezpieczenie odgatezienia obwodu przed zwarciem
zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowac uszkodzenie napedu.

Naped jest odpowiedni do obwodoéw o wydajnosci nieprzekraczajgcej 100000 amperéw (RMS)
symetrycznie, przy maksimum 240 VAC (klasa 200 V) i maksimum 480 VAC (klasa 400 V).

Do okablowania sterujacego nie wolno uzywac¢ przewodéw nieekranowanych.
Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowac zaktdcenia elektryczne, co pocigga z
sobg obnizenie sprawnosci systemu. Nalezy stosowac skretki ekranowane i taczy¢ ekra
z zaciskiem uziemiajgcym napedu.

Nie wolno pozwala¢ osobom niewykwalifikowanym na uzytkowanie produktu.
Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowac uszkodzenie napedu lub obwodu hamowania.
Nalezy uwaznie przeczytaé instrukcje opcjonalnego uktadu hamowania przed jego
podtgczeniem do napedu.

Nie wolno modyfikowa¢ obwodéw napedu.

Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowac uszkodzenie napedu i uniewaznienie
gwaranciji.

Firma OYMC nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek modyfikacje produktu
wykonane przez uzytkownika. Tego produktu nie wolno modyfikowac.

Po zainstalowaniu napedu i podiaczeniu innych urzadzen nalezy sprawdzic¢ cate
okablowanie, aby upewni¢ sie, ze wszystkie polaczenia sa poprawne.
Zignorowanie tego ostrzezenia moze spowodowac uszkodzenie napedu.

Do wyjscia napedu nie wolno podigczaé niezatwierdzonych filtréw LC lub RC tlumigcych
zaklocenia, ani kondensatoréw lub urzadzen chronigcych przez przepigciami.
Zastosowanie niezatwierdzonych filtrow moze spowodowaé uszkodzenie napedu lub silnika.
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@ Zastrzezenia dotyczace zgodnosci z Dyrektywa
Niskonapieciowa CE

Niniejszy naped zostat przetestowany zgodnie z normg europejskg EN61800-5-1 i jest
w petni zgodny z Dyrektywa Niskonapigciowa. Aby utrzymac ww. zgodnosc¢ przy potgczeniu
tego napedu z |nnym| urzadzeniami, muszg by¢ spetnione nastQpUche warunki:

Nie wolno uzywac¢ napeddw w miejscach 0 zanieczyszczeniu wyzszym niz poziom 2
i kategorii przepie¢ 3 zgodnie z normg IEC664.

Dla napeddw klasy 400 V nalezy uziemic punkt neutralny gtéwnego zrodta zasilania.

@ Zastrzezenia dotyczace zgodnosci z normami UL/cUL

Niniejszy naped zostat przetestowany zgodnie z normg UL508C i spetnia wymagania
UL. Aby utrzymac¢ ww zgodnosc¢ przy uzytkowaniu tego napedu w potgczeniu z innymi
urzgdzeniami, muszg by¢ spetnione nastepujgce warunki:

Nie wolno instalowa¢ napedu w miejscach o zanieczyszczeniu wyzszym niz poziom 2
(norma UL).

Nalezy stosowaé przewody miedziane umieszczone na liscie UL (z wartoscig
znamionowg 75°C) i ztagcza o zamknietej petli lub ztacza pierscieniowe certyfikowane
przez CSA. Wiecej informacji znajduje sie w szczegotowej instrukcii.

Okablowanie niskonapieciowe nalezy wykona¢ z uzyciem przewodoéw NEC klasy 1.
Nalezy stosowac sie do krajowych lub lokalnych przepisow dotyczacych okablowania.
Do zaciskow obwodu sterujgcego nalezy stosowaé zasilacz klasy 2 (przepisy UL).
Wiecej informacji znajduje sie w szczegdtowej instrukciji.

Niniejszy naped zostat poddany testowi zwarciowemu UL, ktéry wykazat, ze podczas
zwarcia w zasilaczu prad nie przekroczyt 30000 amperow przy napieciu 240 V dla
napedow klasy 200 V i napieciu 480 V dla napedow klasy 400 V.

Wewnetrzne zabezpieczenie napedu przed przecigzeniem silnika jest umieszczone na
liscie UL i jest zgodne z normami NEC i CEC. Ustawienie mozna wykonac, uzywajac
parametréw L1-01/02. Wiecej informacji znajduje sie w szczegotowej instrukcji.

© Zastrzezenia dotyczace uzycia funkcji bezpiecznego
wylaczania

Funkcja bezpiecznego wylgczania napedu jest zaprojektowana zgodnie z normg
EN954-1, kategoria bezpieczenstwa 3 i normg EN61508, SIL2. Moze byé uzywana do
wykonywania bezpiecznego zatrzymywania, jak zdefiniowano w normie EN60204-1,
kategoria zatrzymywania 0 (niekontrolowane zatrzymanie przez odtgczenie zasilania).
Szczegdtowe informacje na temat zastosowania tej funkcji znajduja sie w instrukcii.
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2 Instalacja mechaniczna

2 Instalacja mechaniczna
& Sprawdzenie produktu przy odbiorze

Po otrzymaniu falownika nalezy wykonac¢ nastepujace czynnosci:

» Sprawdzi¢, czy naped nie jest uszkodzony. Jesli przy odbiorze naped okaze sie
uszkodzony, nalezy skontaktowac sie z dostawca.

* Nalezy sie upewnié, czy zostat dostarczony wiasciwy model, sprawdzajac
informacje na tabliczce znamionowej. Jesli zostat dostarczony niewtasciwy
model, nalezy skontaktowac sie z dostawca.

@ Srodowisko instalacji

Aby uzyska¢ optymalne warunki eksploatacji napedu, nalezy go zainstalowac
w srodowisku spetniajgcym podane ponizej warunki.

Srodowisko Warunki
Miejsce instalacji Wewnatrz pomieszczenia
-10°C do +40°C (NEMA Typ 1)

-10°C do +50°C (Typ otwarty)

Jesli falownik jest zainstalowany w skrzynce elektrycznej,
nalezy zainstalowac¢ wentylator chtodzacy lub klimatyzator,
aby zapewnic temperature powietrza wewnatrz obudowy
nieprzekraczajgcq dopuszczalnych poziomadw.

Temperatura otoczenia

Nie wolno dopuscié¢, aby na falowniku tworzyt sie 16d.
Wilgotnosé 95% wilgotnosé wzgledna lub nizsza (bez kondensacji)
Temperatura sktadowania | -20°C do +60°C

Naped nalezy zainstalowa¢ w miejscu wolnym od:

* mgty olejowej i kurzu

+ wioréw metalowych, oleju, wody i innych pochodnych materiatow
materiatéw radioaktywnych

Otoczenie * materiatow fatwopalnych (np. drewna)
+ szkodliwych gazow i cieczy
* nadmiernych drgan
 chlorkéw
* bezposredniego oswietlenia stonecznego
Wysokos$¢ n.p.m. 1000 m lub mniej
Drgania 10 - 20 Hz przy 9,8 m/s?, 20 - 55 Hz przy 5,9 m/s?
Orientacja Naped nalezy zainstalowa¢ w pozycji pionowej, aby zapewni¢

efektywne chtodzenie.
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2 Instalacja mechaniczna

@ Montaz instalacji i odstepy

Naped nalezy zawsze instalowa¢ w pozyciji

30 mm

pionowej. Wokdét  urzadzenia  nalezy | V T_
pozostawi¢ wolne miejsce, aby zapewni¢ ==l R T
wiasciwe chtodzenie, jak pokazano na e L I
rysunku po prawej stronie. & 1=
Uwaga:Kilka urzadzen moze by¢ zainsta- -
lowanych w odlegtosciach mniejszych, 1
niz pokazano na rysunku, z zasto- 1]
sowaniem montazu ,obok siebie”. E;_t "
Wiecej informacji  znajduje  sie I
w szczegdtowej instrukgcii.
@ Wymiary
Model Wymiary (mm) Masa
VZA* [Rys.] W [ H [ D [W1[HT[H2[H3[H4[D1] d | (kg)
BOP1 68 128 76 | 56 |18 5[ - [ - [65|M4| 0,6
BOP2 68 | 128 | 76 | 56 |18 5| - | - [65|M4| 0,7
BOP4 68 | 128|118 | 56 [118| 5 | - | - [385/M4| 1,0
TR BOP7 108 | 128 [137,5/ 96 |118| 5| - | - |58 [M4| 1,5
P20 wersja B1P5 108 | 128 | 154 | 96 [118| 5| - | - |58 [M4| 15
B2P2 140128 [ 163 [ 128 |[118| 5 | - | - [ 65 [M4| 2,1
B4P0 A w trakcie opracowania
20P1 68 |128] 76 | 56 [118| 5] - | - [65|M4| 0,6
20P2 68 128 | 76 | 56 |18 5| - | - |65 |M4| 0,6
20P4 68 | 128 | 108 | 56 |118| 5 | - | - [38,5| M4 | 0,9
20P7 68 | 128|128 | 56 [118| 5 | - | - [38,5| M4 | 1,1
{ 4 21P5 108 [ 128 [ 129 | 96 118 5| - | - |58 [M4| 1,3
. 22P2 108 | 128 [137,5/ 96 |118| 5| - | - |58 |[M4| 1,4
ﬁ; 24P0 140 (128 [ 143 [128 |[118| 5 | - | - | 65 | M4 | 2,1
] 25P5 140 [ 254 [ 140 [ 122[248| 6 |13 [6,2| 55 |[M5| 3,8
27P5 p | 140|254 | 140 [122]248] 6 | 1362 55 [M5| 338
2011 180 [ 290 | 163 | 160 [284| 8 [15(6,2| 75 [M5| 5,5
2015 220 | 358 | 187 [192(336| 7 [ 15]7,2| 78 [M5| 9,2
40P2 108 (128 | 81 [ 96 [118] 5| - | - [ 10 [M4] 0,8
B 40P4 108 (128 | 99 | 96 (118 5| - | - [ 28 [M4| 1,0
20/Nema 40P7 108 | 128 [137,5] 96 [118| 5| - | - [ 58 [M4| 14
Typ 1 T 41P5 A [ 108 128|154 | 96 [118| 5| - | - |58 [M4| 15
42P2 108 (128 [ 154 | 96 (118 5| - | - [ 58 [M4| 1,5
| 43P0 108 (128 [ 154 | 96 [118| 5| - | - [ 58 [M4| 1,5
44P0 140 (128 [ 143 [128 [118| 5 | - | - [ 65 [M4| 2,1
45P5 140 [ 254 | 140 [ 122[248| 6 (13| 6 | 55 |[M5| 3,8
. 47P5 g | 140 [ 254|140 [122]248] 6 |13 ]6,2| 55 |M5| 38
LI 4011 180 [ 290 | 143 [ 160|284 | 8 15| 6 | 55 |[M5| 52
Dt 4015 180 [ 290 | 163 | 160|284 | 8 |15| 6 | 75 |[M5| 5,5
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3 Instalacja elektryczna

3

Na rysunku ponizej przedstawiono okablowanie obwodu gtéwnego i obwodu sterujgcego.

Instalacja elektryczna

Dtawik DC (opcja) Zabezpie- Rezystor
Do zasilania jednofazowego czenie hamujacy
nalezy uzywaé zaciskow (;1‘50 termiczne  (opcjonalny)
RIL1i SIL2 iolezenie oo
© ©
+2 B1
Bezpieczniki
L — — = RIL1 urT o .
- T
Zasilanie L— —= Filtr Lsio V1000 VIT2 \ Bt M
|
W, o
L3 —F— © TIL3 r\!v_ém . P,
Wytgcznik i T Y
glowny -Naprzod/ — Sy /‘g
Zatrzymaj St EE = Kabel
[stecz/ I — ekranowany
[Zatrzymaj S2 _|az ﬂd_
sterka  ~ — Lo
Uziemienie
zewnetrzna [ s3 E :{I_
Kasowanie =] T+
usterki S4 T 4.::-.'
: ————
ybér =]
predkosci 1 S5 ¥ q:.::]_srl
— —_—
Wybor - |
predkosci 2 | S6 _ﬂi{
L |reavema o). .
- - \ . " P
/ ! ‘ MA| Sygnat ! Wlelofu’nlfcyjne wyjscie
! vl awari | przekaznikowe
Wielofunkcyjne 24V 1 { 250 VAC / 30 VDC (10 mA do 1A)
e ' (usterka) S -
wejscia cyfrowe h ' (ustawienie domysine)
(ustawienie | |SINK ' |
domyine) Przetacznik|[ [ .— | = Necooo__p-o--- 4
c DIP S3 OURCE|
L4 j—p Sygnat pracy \
oV W F " .
—‘I‘ - Sygnat osiagniecia W'?,lo,f“”k,cwlne,
' (T czestotliwosci wylscie z izolacja
(L} Ekranowany - P2k za?iane' optyczng
— g, zacisk uziemienia e ) 48VDC. maks
—-—’|’ B s K.L PC Fototranzystory 50 mA ' ’
L . Wejscie impulsowe - —* wspolny zacisk -
IRP" (maks. 32kHz) - (ustawienie
S MP o domysine)
r 1+\/ | Zasilanie wejscia analogowego T L Wyjscie impulsowe
2kQ ! +10,5VDC, maks. 20 mA = (maks. 32 kHz)
g ! I'I :A1  Wielofunkcyjne wejécie analogowe 1 (Czestotliwos¢ wyjsciowa)
- I 0do 10V (20 kQ) Wyijscia
-—Il"—ll—lo'— A2 | Wielofunkeyjne wejscie analogowe 2 | [, AM k . monitorujace
PR AC 0do 10V (20 kQQ) |E§ [:"‘ I | \éVé/JOs Tizoa\r;glgg(c;v;;) (ustawienie
P 5 0/4 do 20 mA (250 ool 3
s [ [ esm ( ) AC L T (Czestotliwosé wyjsciowa) domysine)
rd w K f
Wielofunkcyjne wejscia impulsowe / : b
ana|090We Rezystancja zacisku . 'I"_
(domy$lInie: czestotliwosé odniesienia) (120Q, 172W) L | i
. - ST Rl T
’ - 17
o ! . R—[ R .

Wejscia ! el i Komunikacja Memobus
bezpiecznego ! e S+[ L —— RS-485/422
wytaczania ' L s | II: maks. 115 kB/s

’ = ik

| ™y
| IG
' 2

* v

Symbole:

Nalezy stosowa¢ skretki A L .
T dwuprzewodowe © Symbolizuje zaciski obwodu gtéwnego

12

il Nalezy stosowa¢ dwuprzewodowe ©

skretki ekranowane

Symbolizuje zaciski obwodu sterujacego.
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3 Instalacja elektryczna

@ Parametry okablowania

@ Obwadd gtéwny

Przy okablowaniu obwodu gtbwnego nalezy stosowacC bezpieczniki i filtry linii
zasilajgcej przedstawione w tabeli ponizej. Nalezy zwréci¢é uwage, aby nie

przekroczy¢ podanych wartosci momentu dokrecania.

- P Rozmiary zaciskow obwodu

Mode Typ filtru przeciwzakiéceniowego Bezpiecznik Zi!ael;:lzne gléwnego

VZA* gl()wny silnika RIL1, SIL2, TIL3, B1

Rasmi Schaffner (Ferraz) [mm?] U/T1, VIT2, g2 |Uziemienie
WIT3, -, +1,+2

BOP1 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5] M35
BOP2 | A1000-FIV1010-RE | A1000-FIV1010-SE TRS10R 1,5 M3.5 M35 M35
BOP4 TRS20R 1,5 M3.5 M3.5] M35
BOP7 TRS35R 25 M4 M4 M4
5105 A1000-FIV1020-RE | A1000-FIV1020-SE TRS50R 7 Vi Nid Vi
B2P2 | A1000-FIV1030-RE | A1000-FIV1030-SE TRS60R 4 M4 M4 M4
B4P0 w trakcie opracowania

20P1 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5] M35
20P2 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5] M35
20P4 A1000-FIV20010-RE | A1000-FIV20010-SE TRS10R 15 V35 V35 M35
20P7 TRS15R 1,5 M3.5 M3.5] M35
21P5 TRS25R 25 M4 M4 M4
5557 A1000-FIV2020-RE | A1000-FIV2020-SE TRS35R i Nid Nid Nid
24P0 | A1000-FIV2030-RE | A1000-FIV2030-SE TRS60R 4 M4 M4 M4
25P5 ABT70<"> 6 M4 M4 M5
>7P5 A1000-FIV2060-RE | A1000-FIV2050-SE ABTI00<™ 10 Vi Nid V5
2011 ABT150<1> 16 M6 M5 M6
2075 | A1000-FIV2100-RE i AGT200<"> 25 M8 M5 M6
40P2 TRS2.5R 25 M4 M4 M4
40P4 A1000-FIV30005-RE | A1000-FIV30005-SE TRSER 25 Vi Vi Vi
40P7 TRS10R 25 M4 M4 M4
41P5 TRS20R 25 M4 M4 M4
1255 A1000-FIV3010-RE | A1000-FIV3010-SE TRS20R 25 A Vi N4
43P0 TRS20R 25 M4 M4 M4
44P0 | A1000-FIV3020-RE | A1000-FIV3020-SE TRS30R 4 M4 M4 M4
45P5 ABT50<"> 4 M4 M4 M5
47P5 A1000-FIV3030-RE | A1000-FIV3030-SE AGTE0" 6 Vi Vi V5
4011 ABT70<1> 10 M5 M5 M5
4015 | 1000-FIVIOSORE ) AGT80" 10 M5 M5 M6

<1> W celu uzyskania zgodnosci z UL nalezy zastosowac bezpieczniki innego typu. Wiecej informaciji znajduje sie

w szczegdlowej instrukcii.
Wartosci momentu dokrecania
Zaciski obwodu gtownego nalezy dokreci¢, stosujgc wartosci momentu podane
w tabeli ponizej.

Rozmiar zacisku

M3,5

M4

M5

M6

M8

Moment dokrecania [Nm]

0,8do 1,0

1,2do 1,5

2,0do25

40do5,0

9,0do 11,0

Instrukcja Nr TOEPC71060622-01-PL
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3 Instalacja elektryczna

@ Obwad sterujacy

Ptytka zaciskow sterujgcych jest wyposazona w zaciski bezsrubowe. Nalezy
zawsze stosowac przewody spetniajgce podane ponizej parametry. Do wykonania
bezpiecznego okablowania zaleca sie uzycie przewodow sztywnych
lub elastycznych z nasadkami pierscieniowymi. Dtugo$¢ odcinka pozbawionego
izolacji lub dtugos¢ nasadki pierscieniowej powinna wynosi¢ 8 mm.

Typ przewodu Rozmiar przewodu
Przewdd sztywny 0,2 do 1,5 mm?2
Elastyczny 0,2 do 1,0 mm?
Elastyczny z nasadkg pierscieniowg 0,25 do 0,5 mm?

@ Instalacja filtru przeciwzakiéceniowego

Niniejszy falownik zostat przetestowany zgodnie z normami europejskimi EN61800-3.
Aby spetni¢ normy EMC, obwdd gtéwny nalezy okablowac jak opisano ponizej.

1. Po stronie wejscia nalezy zainstalowa¢ odpowiedni filtr przeciwzaktoceniowy.
Szczegotowe informacje znajdujg sie na powyzszej liscie lub w instrukgiji.
Filtr przeciwzaktoceniowy nalezy umiescic we wspolnej obudowie z napedem.
Do okablowania napedu i silnika nalezy zastosowac kabel z ekranem oplatanym
Aby zapewni¢ minimalng rezystancje uziemienia, nalezy usung¢ farbe i brud
Z potgczen uziemiajgcych
W napedach mniejszych niz 1 kW nalezy zainstalowac dtawik AC, aby zapewni¢
zgodnos¢ z normg EN61000-3-2. Aby uzyska¢ szczegotowe informacije, nalezy sie
zapoznac z instrukcjg lub skontaktowac z dostawcag

o kb

L2

PE L3 L1PE
Zacisk kabla | ||,
. :_:-_._._.-5-"

Montaz na panelu lub na $cianie
Ptyta metalowa

Montaz na panelu lub na $cianie
Plyta metalowa

Powierzchnia’ uziemiajaca o ?l_ _ Powierzchnia uziemiajaca
(usungc¢ farbe) (usungc¢ farbe)
Eo T
. Jﬁ@_r EEy
I T
e (TR 2 i
—THFR
3,07
) | | i :
Filtr e I
Naped prze- ] Vi I Naped
ciw- | -

) ) zakio- 7 A .

Powierzchnia cenio- ‘I Powierzchnia
uziemiajaca wy uziemiajaca

- (usungé T .|-(usungg¢ farbe)

ol . farbe) ;

Dtugosc¢ okablowania Dtugos¢ okablowania -
mozliwie najkrétsza mozliwie najkrétsza -
. M
Zacisk uziemiaia.cy e * Kabel silnika z ekranem oplatanym Zacisk uziemiajacy [iZus " Kabel silnika
ekran kabla T ekran kabla i .z ekranem oplatanym
‘Ekran nalezy uziemi¢ . . .
S Ekran nalezy uziemic¢
po stronie silnika

po stronie silnika

Okablowanie zespolgw jednofazowych i tréjfazowych spelniajq&é normy EMC
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3

Instalacja elektryczna

@ Okablowanie obwodu giéwnego i obwodu sterujgcego

@ Okablowanie wejscia obwodu giéwnego

W wypadku wejsciowego obwodu gtdwnego nalezy wzig¢ pod uwage nastepujgce
Srodki ostroznosci.

Nalezy uzywac tylko wytgcznikow obwodow, ktore zostaty zaprojektowane
specjalnie do napeddw.

Jesli jest uzywany wytacznik obwodu chronigcy przed usterkg uziemienia, nalezy
sprawdzi¢, czy moze on wykrywac¢ zaréwno prad staty, jak i prad wysokich czestotliwosci.
Jesli jest uzywany wytgcznik wejsciowy, nalezy sprawdzi¢, czy wytgcznik nie
dziata czesciej niz raz na 30 minut.

Nalezy zastosowac dtawik DC lub dtawik AC po stronie obwodu wejsciowego:
Aby sttumic¢ prady harmoniczne.

Aby poprawi¢ wspétczynnik mocy po stronie zasilania.

Gdy jest uzywany wytacznik kondensatora kompensacyjnego.

Z tranzystorem duzej mocy zasilania (ponad 600 kVA).

@ Okablowanie wyjsciowego obwodu gidwnego

W wypadku okablowania wyjscia obwodu gtéwnego nalezy wzig¢ pod uwage
nastepujgce srodki ostroznosci.

Do wyjscia napedu nie wolno podtgczac innego obcigzenia niz silnik trojfazowy.
Do obwodu wyjsciowego falownika nie wolno podtgczaé zrodta zasilania.

Nie wolno zwiera¢ ani uziemia¢ zaciskow wyjsciowych.

Nie nalezy uzywac kondensatoréw korekciji fazy.

Jesli miedzy napedem a silnikiem jest uzyty stycznik, nie wolno go przetgczac
podczas pracy silnika. Przetgczanie w czasie, gdy na wyjsciu jest napiecie moze
spowodowac duze impulsy prgdowe, co z kolei moze spowodowac uaktywnienie
wykrywania przetezenia lub uszkodzenie falownika.

@ Podtaczenie uziemienia
Przy uziemianiu napedu nalezy wzig¢ pod uwage nastepujgce srodki ostroznosci.

Nie wolno uziemia¢ napedu oraz innych urzgdzen, takich jak spawarki itp. za pomocag
wspolnego przewodu.

Nalezy stosowaC przewod uziemiajgcy spetniajacy techniczne normy wyposazenia
elektrycznego. Nalezy dbaé, aby dtugo$¢ przewodow uziemiajgcych byta mozliwie
najkrotsza. Falownik powoduje wystepowanie pradu uptywu. Dlatego jesli odlegtosc
miedzy elektrodg uziemienia a zaciskiem uziemiajgcym jest za duza, potencjat
na zacisku uziemiajgcym napedu moze byc¢ niestabilny.

Kiedy jest uzywanych kilka napedow, przewody uziemiajgce nie moga tworzy¢ petli.

@ Zastrzezenia dotyczace okablowania obwodu sterujacego
Podczas okablowywania obwodéw sterujgcych nalezy wzigé pod uwage nastepujace
Srodki ostroznosci.
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3 Instalacja elektryczna

» Okablowanie obwodu sterujgcego nalezy odseparowa¢ od okablowania obwodu
gtdbwnego i innych przewoddw duzej mocy.

« Okablowanie zaciskéw obwodu sterujgcego MA, MB, MC (wyjscie stykowe)
nalezy odseparowac¢ od okablowania innych zaciskow obwodu sterujgcego.

* Do zewnetrznego zasilania obwodu sterujgcego nalezy stosowac zasilacz klasy 2
wg przepisow UL.

« Do obwodow sterujgcych nalezy stosowac skretki ekranowane, aby zapewnié
stabilnos¢ dziatania.

« Ekrany kabli nalezy uziemia¢ w taki sposdb, aby powierzchnia styku ekranu
| uziemienia byta mozliwie najwieksza.

« Ekrany kabli powinny by¢ uziemione na obu koncach kabla.

@ Zaciski obwodu giéwnego

Zacisk Typ Funkcja
o o Stuzy do potaczenia linii zasilajgcej z falownikiem.
R/L1, S/IL2, T/L3 Wejscie zasilania W napedach z jednofazowym wej$ciem 200/230VAC uzywane
obwodu gtéwnego sa tylko zaciski R/IL1 i S/L2 (zacisk T/L3 nie jest uzywany).
U/T1, VIT2, W/T3|Wyjscie falownika Stuzy do potaczenia z silnikiem.

Do podtaczenia rezystora hamujgcego lub opcjonalnego
modutu hamujgcego.

Dostarczane zwarte. Aby zainstalowa¢ dtawik DC, nalezy

B1, B2 Rezystor hamujacy

+1, +2 Potaczenie dtawika DC -
usunac zwore.
+1,— Wejscie zasilania DC _|Przeznaczone do podtaczenia zrodta zasilania DC.
@ Zacisk uziemienia Dla klasy 200 V: Uziemi¢ z rezystancjg 100 Q lub mniejszg
(2 zaciski) Dla klasy 400 V: Uziemi¢ z rezystancjg 10 Q lub mniejszg

@ Zaciski obwodu gtéwnego

Na rysunku ponizej przedstawiono rozmieszczenie zaciskow obwodu sterujgcego.
Naped jest wyposazony w zaciski bezsrubowe.
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Na ptytce zaciskéw znajdujq sie trzy przetgczniki DIP, od S1 do S3
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3 Instalacja elektryczna

SwW1

Stuzy do przetgczania wejscia analogowego A2 na napieciowe lub pragdowe

SW2

Stuzy do wigczania lub wytaczania wewnetrznej rezystancji zacisku portu komunikacyjnego RS422/485.

Sw3

Uzywany do wyboru standardu sygnatow wejs¢ cyfrowych PNP/NPN (domysinie) — standard PNP
wymaga zewnetrznego zasilacza 24 VDC.

@ Zaciski obwodu sterujacego

Typ Nr Nazwa zacisku (sygnat) Funkcja (poziom sygnatu), ustawienie domysine
Wejscia izolowane (fototranzystor) 24 VDC, 8 mA
S1 Wielofunkeyjne wejscie cyfrowe Uwaga: Falownik jest fabrycznie  ustawiony
Wielofunkcyjne | do 1do6 y) y w standardzie NPN. Kiedy jest uzywany standard PNP,
wejscia S6 nalezy ustawi¢ przetacznik DIP S3 na PNP (,SOURCE”)
cyfrowe i zastosowac zewnetrzny zasilacz 24 VDC (x10%).
SC V\/_spolny Za?'Sk wejsc Wspdlny zacisk wejscia sekwencji
wielofunkcyjnych
Czestotliwosé sygnatu: 0,5 do 32 kHz, wypetnienie:
RP | Wejscie impulsowe 30 do 70%, wysoki: 3,5 do 13,2 V, niski 0,0 do 0,8 V,
Wielofunkcyjne impedancja wejsciowa: 3 kQ)
wejscia +V | Zasilanie wejscia analogowego +10,5 V (maks. dopuszczalny prad 20 mA)
analogowe/ A1 | Wielofunkcyjne wejscie analogowe 1|0 do +10 VDC (20 kQ) rozdzielczos¢ 1/1000
impulsowe A2 [ Wielofunkcyjne wejscie analogowe 2| 0/4 do 20 mA (250 Q) rozdzielczo$¢: 1/500 (tylko A2)
AC Cze§totliwoé_é odniesienia, oV
wspolny zacisk
Hc | VVelscie bezpiecznego +24 V (dopuszczalne maks. 10 mA)
o wytgczania, wspolny zacisk
Wejscia — 8 . s
bezpiecznego H1 | Wejscie bezpiecznego wylaczania 1| Jedno lub oba ot_warte_.’V\_/stme napedu wy%qc;gne
wylaczania (czas od otwarcia wejscia do wytgczenia wyjscia
H2 | Wejscie bezpiecznego wytaczania 2 | falownika jest krotszy od 1 ms)
Oba zamkniete: Funkcjonowanie normalne
Wielofunkcyjne [MA|N.O. (usterka) Cyfrowe wyjscie przekaznikowe
wyjscie MB| Wyijscie N.C. (usterka) 30VDC,10mAdo 1A

przekaznikowe

MC

Wyjscie cyfrowe, wspdlny zacisk

250 VAC, 10 mAdo 1A

Wielofunkcyjne g; wyjfc!e !zo:owane (Ioio:ranzysior); Wyjscie cyfrowe izolowne (fototranzystor)
wyjécie PHC yiscie izolowane (fototranzystor) 2| 4¢'\/n ¢ ' go 50 mA
PC | Wyjscia izolowane, wspolny zacisk
MP | Wyjscie impulsowe 32 kHz (maks.)
Wyjscia AM| Analogowe wyjécie monitorujace 0 do 10 VDC (2 mA lub mniej), Rozdzielczos¢: 1/1000
monitorujace " (10 bitéw)
AC | Wyjscia monitorujgce, wspolny zacisk| 0 V
R+ | Wejscie komunikacyjne (+)
MEMOBUS/ | R—|Wejscie komunikacyjne (-) Komunikacja MEMOBUS/Modbus :
Komunikacja | S+ |Wyjscie komunikacyjne (+) RS-485 lub RS-422, 115,2 kB/s (maks.)
S- | Wyjscie komunikacyjne (-)

UWAGA! Zaciski HC, H1, H2 sgq uzywane do funkcji bezpiecznego wytgczania, ktéra odcina
napiecie wyjsciowe w czasie krotszym niz 1 ms, jesli co najmniej jedno z wyjs¢ H1
lub H2 zostanie otwarte. Jest ona zaprojektowana zgodnie z normg EN954-1,
kategoria bezpieczenstwa 3 i normg EN61508, SIL2. Moze by¢ uzywana do
wykonywania bezpiecznego zatrzymywania, jak zdefiniowano w normie EN60204-
1, kategoria zatrzymywania 0. Nie nalezy usuwac zwory miedzy zaciskiem HC a H1
lub H2, jesli nie jest uzywana funkcja bezpiecznego wytgczania.
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4.1 Bezpieczenstwo

4.1 Bezpieczenstwo

A\ NIEBEZPIECZENSTWO

Ryzyko porazenia pradem

Nie podlaczac ani nie odlgczaé kabli, gdy zasilanie pozostaje wlaczone.

Nie zastosowanie si¢ moze prowadzi¢ do $§mierci lub powaznych obrazen.

4\ OSTRZEZENIE

Ryzyko porazenia pradem

Nie eksploatowa¢ urzadzenia ze zdjetymi oslonami.

Niezastosowanie si¢ do tego ostrzezenia moze prowadzi¢ do §mierci lub
powaznych obrazen.

W celu przedstawienia szczegotow, schematy w niniejszym rozdziale
moga zawiera¢ napedy bez pokryw lub oston zabezpieczajacych. Przed
rozpoczgciem eksploatacji nalezy upewnic sig, ze ostony zostaty wtasci-
wie zamocowane. Naped nalezy uruchamia¢ zgodnie z zaleceniami za-
wartymi w niniejszej instrukcji.

Zacisk uziemienia znajdujacy si¢ po stronie silnika nalezy zawsze
uziemiacd.

Kontakt ze stojanem silnika przy niewtasciwym uziemieniu urzadzenia,
moze doprowadzi¢ do Smierci lub powaznych obrazen.

Nie dotyka¢ zadnych zaciskow, dopoki kondensatory nie
rozladuja si¢ calkowicie.

Nie zastosowanie si¢ moze prowadzi¢ do $§mierci lub powaznych obrazen.

Przed okablowaniem zaciskéw nalezy odtaczy¢ zasilanie urzadzenia.
Wewngtrzny kondensator pozostaje natadowany nawet po odlaczeniu
zasilania. Wskaznik natladowania LED gas$nie, gdy napigcie na szynie DC
spadnie ponizej SOVDC. W celu zapobiezenia porazeniu, od chwili zga-
$nigcia wszystkich wskaznikéw nalezy odczekaé 5 minut, a nastgpnie zmie-
rzy¢ napigcie na szynie DC.
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4.1 Bezpieczenstwo

A\ OSTRZEZENIE

Nie dopuszczaé niewykwalifikowanego personelu do prac przy napeg-
dzie.

Nie zastosowanie si¢ moze prowadzi¢ do $mierci lub powaznych obrazen.

Montaz, utrzymanie, przeglady oraz serwisowanie moga by¢ przepro-
wadzane tylko przez wykwalifikowany personel, przeszkolony z za-
kresu zasad eksploatacji 1 konserwacji napgdow AC.

Nie wykonywac¢ prac przy napedzie podczas noszenia luznej
odziezy, bizuterii lub bez okularow ochronnych.

Nie zastosowanie si¢ moze prowadzi¢ do §mierci lub powaznych obrazen.

Przed rozpoczgciem pracy przy napgdzie, zdja¢ metalowe elementy takie,
jak zegarki 1 pierScionki, zabezpieczy¢ luzna odziez oraz zalozy¢ okulary
ochronne.

Nie zdejmowac oslon, ani nie dotyka¢ obwodow elektrycznych, gdy za-
silanie jest zalaczone.

Nie zastosowanie si¢ moze prowadzi¢ do $mierci lub powaznych obrazen.

Zagrozenie pozarem
Sruby zaciskéw dokrecaé zadanym momentem.
Luzne potaczenia elektryczne moga doprowadzi¢ do wzrostu temperatury 1
pozaru, a to w konsekwencji do Smierci lub powaznych obrazen.
Nie stosowac niewlasciwego zrodla zasilania.
Nie zastosowanie si¢ moze prowadzi¢ do $§mierci lub powaznych obrazen.
Przed zalaczeniem zasilania upewnic sig, ze napigcie znamionowe napgdu
odpowiada napigciu zasilajacemu.
Nie stosowac¢ niewlasciwych, palnych materialow.

Nie zastosowanie si¢ moze prowadzi¢ do $mierci lub powaznych obrazen.
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4.1 Bezpieczenstwo

Podczas obstugi napedu i jego obwodow drukowanych, nalezy
stosowa¢ si¢ do procedur roztadowywania ladunkow elektrosta-
tycznych.

Nie zastosowanie si¢ moze prowadzi¢ do zniszczenia obwodoéw napedu.
Nigdy nie podlaczaé/odlgczaé silnika do/od napedu, gdy na jego zaciski
wyjsciowe podawane jest napigcie.

Niewlasciwa sekwencja podtaczania silnika moze doprowadzi¢ do znisz-
czenia napedu.

Nie stosowac¢ nieekranowanych kabli do wykonania obwodow steruja-
cych.

Nie zastosowanie si¢ moze prowadzi¢ do interferencji elektrycznej 1 w kon-
sekwencji niewlasciwej pracy uktadu. Stosowa¢ ekranowana skretke 1 podia-
czy¢ ekran do zacisku uziemiajacego napedu.

Nie zezwala¢ na eksploatowanie napedu przez niewykwalifikowany
personel.

Nie zastosowanie si¢ moze prowadzi¢ do zniszczenia napedu lub obwodu
hamujacego. Przed podtaczeniem opcjonalnych elementow obwodu hamu-
jacego zapoznac si¢ z instrukcja TOBPC72060000.

Nie modyfikowa¢ obwodow napedu.

Nie zastosowanie si¢ moze prowadzi¢ do zniszczenia napgdu i utra-
ty gwarancji.

OYMC nie odpowiada za skutki modyfikacji wykonanych przez uzytkowni-
koéw. Produkt nie moze by¢ modyfikowany.

Po zainstalowaniu napedu, przed podlaczeniem kolejnych urzadzen,
sprawdzi¢ okablowanie i upewnic¢ sig, ze wszystkie polaczenia wyko-
nano wlasciwie.

Nie zastosowanie sie moze prowadzi¢ do zniszczenia napedu.
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4.2 Postugiwanie sie panelem LED

4.2 Postugiwanie sie panelem LED

Panel operatorski LED umozliwia wydawanie komend run 1 stop, wys$wietlanie informacji
oraz edytowanie parametrow.

€ Przyciski, wyswietlacz i wskazniki LED

EIALE)
o
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4.2 Postugiwanie sie panelem LED

Tablica 4.1 Przyciski i wyswietlacz na panelu operatorskim LED

Nr | Element panelu Nazwa Funkcja
Obszar wyswietlania o o ) )
1 m informacii Wyswietla czgstotliwo$¢ referencyjna, numer parametru, itp.
2 Przycisk ESC Powrét do poprzedniego menu.
. Przesuwa kursor w prawo.
3 - Przycisk RESET
RESET, Kasuje naped i wszystkie sytuacje awaryjne.
4 Przycisk RUN Uruchamia naped.

Przycisk ,,strzatka do
gory”

Przewija w gor¢ numery parametréw, zmienia nastawe, itp.

Przycisk ,,strzatka do
dotu”

Przewija w dot numery parametrow, zmienia nastawg, itp.

g

Przycisk STOP

Zatrzymuje naped.

Uwaga: Obwdd stopu priorytetowego. Przycisk STOP
powoduje szybkie zatrzymanie napgdu w sytuacji awaryjnej,
nawet, jezeli jest on sterowany za pomoca wielofunkcyjnego
wejscia (wybrano REMOTE). Aby zapobiec zatrzymaniu za
pomoca przycisku STOP, ustawi¢ 02-02 (Wybor funkcji
przycisku STOP) na 0 (zablokowany).

Przycisk ENTER

Zatwierdza wszystkie tryby, parametry, ustawienia, itp.

Wybiera element menu i powoduje przejscie z jednego
ekranu do nastgpnego.

>
\4

SC
S
:
NTER
0
E

Przycisk wyboru LO/RE

Przelacza sterowanie napgdem pomigdzy panelem (LOCAL), a

zaciskami obwodu sterujacego (REMOTE).
Uwaga: Przycisk LOCAL/REMOTE jest aktywny podczas
zatrzymania w trybie pracy napgdowe;j. Jezeli mozliwa jest

przypadkowa zmiana z trybu REMOTE na LOCAL, ustawi¢

02-01 (Wybor funkcji przycisku LOCAL/REMOTE) na “0”
(zablokowany), aby zablokowac¢ przycisk LOCAL/ REMOTE.

10

¢

Kontrolka RUN

Podswietlona, gdy naped steruje silnikiem.

[
>
(@]

11

A
m

Kontrolka LO/RE

Podswietlona, gdy naped sterowany jest za pomoca panelu
(LOCAL).

Instrukcja Nr TOEPC71060622-01-PL
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4.2 Postugiwanie sie panelem LED

Nr |Element panelu Nazwa Funkcja
12 Kontrolka ALM LED
13 Kontrolka REV LED
Patrz Ekrany panelu LED, strona 90.
14 Kontrolka DRV LED
15 Kontrolka FOUT LED

€ Cyfrowy wyswietlacz tekstu

Znaki tekstu pojawiaja si¢ na panelu LED w sposéb pokazany ponizej. W niniejszym
rozdziale wyjasniono znaczenie znakow tekstu pojawiajacych si¢ na wyswietlaczu.

Zapalony

Migajacy

V7,

Tabela 4.2 Cyfrowy wyswietlacz tekstu

Znak LED Znak LED Znak LED Znak LED
0 n 9 (] | R
Ll a [ I~
1 ! A N J ! S C
! [l L _
2 T B L K L T i~
L L L ]
3 :,l C /_ L :'_ U /- ,'
| _
4 "n’ D ] M :’ ”:’ \Y% ]
<]>
C C [
5 ] E C N i w (NN
<I>
6 © F C 0 _ X Brak
I} I I}
7 [N G I~ P [N} Y L
N I -
8 0 H 0 Q 0 z Brak
I} ] 1

<1> Wyswietlany na dwoch cyfrach wyswietlacza.
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4.2 Postugiwanie sie panelem LED

€ Komunikaty wyswietlane na panelu LED

IWys’,wietlacz Zapalony Migajacy Zgaszony

* Gdy wykryto alarm
ALM Gdy wykryto alarm lub btad * Wykryto OPE

« Gdy wykryto usterke lub Stan normalny (brak usterki lub

blad podczas Auto-Tuning’u biedu)
REV Silnik obraca si¢ w przeciwnym — Silnik obraca si¢ w normalnym
kierunku kierunku
DRV 11};2_1’]{ ljrcl?ngamdowej Gdy uzyto FBD <I> Tryb programowania

Wyswietla czgstotliwo$¢ wyj-

FOUT sciowa (Hz) _ -

Sposob zilu- \V7r,
strowania w
instrukcji

<I> Wigcej informacji patrz instrukcja FDB.

€4 Kontrolki LO/RE LED i RUN LED

LED Zapalony Migajacy Migajacy szybko Zgaszony
Gdy wydano ko- Komendg¢ Run wydano z
.% mend¢ run z pozio- — — urzadzenia innego niz panel
mu panelu LED LED (REMOTE)
A * Podczas hamowania do | ¢ Podczas hamowania
ON zatrzymania przy szybkim zatrzy-
Podczas pracy * Gdy podano komend¢ maniu. Podczas zatrzymania
run i czestotliwosé * Podczas hamowania
referencyjna wynosi 0. | * Podczas zatrzymania
Sposob .
zilustrowa- ® r, ~ A
o GRN Pe run %
instrukciji

99

<1> Roznice pomigdzy “miganie” i “miganie w krotkich odstgpach czasu” kontrolki LED RUN patrz Rys. 4.2,
LED RUN i Praca Napegdu.
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4.2 Postugiwanie sie panelem LED

1s

Zat. - zat
Zat. zat| 0 |za Zat.
szybkie : : : :
miganie

Rys. 4.1 Status i znaczenie diody LED RUN

Czestotliwos¢ wyj- 3
$ciowa napedu / \

. [RUN ! 3 ' [RUNJ:
- Podczas zatrzymania : STOP: ——— ISTOP
/ ﬁ! Il } : '
Nastawa czestotliwo-  —iz] | | '
st Wyt Zat. Wyt | | wyt. |
T | T
Miganie

Rys. 4.2 LED RUN i praca napedu
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4.2 Postugiwanie sie panelem LED

€ Struktura menu w cyfrowym panelu LED

]

Zatgczenie zasilania

-
-p

Obroty do przodu

V1

Czestotliwos¢ wyjsciowa

-
-p

Prad wyjsciowy

Uwaga

-
-p

Napiecie wyjsciowe

1

Wys$wietlacz monitora

it

*Nacisniecie RUN uruchamia silnik.

-

TRYB PRACY NAPEDOWEJ
Kontrolka DRV jest zapalona

q
<

Menu weryfikacji

B =
1l

>
- - 3y —
—> —> > g

Tryb ustawiania grupy

R =
1l

Kontrolka DRV jest zgaszona.
*Naped nie moze sterowac silnikiem

Tryb parametryzacji

Auto-Tuning

=1

TRYB PROGRAMOWANIA

:
I

*

Obroty do tytu

>
>|< G
>

N T T e T A A

>
Pl =
by —>
>

Opis operacji klawiaturowych

- EN
ENTER

[ I

i |
|
t

: Znaki “XX” uzyto tylko w instrukcji. Naped
wys$wietli aktualne nastawy.

XX

XX

XX

XX

X

XX

XX

XX

q I'_I_II_!XX ﬁ q m
|

Rys 4.3 Struktura cyfrowego panelu LED

* Obroty do tytu mozna wybrac tylko w trybie sterowania LOCAL
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4.3 Naped i tryb programowania

4.3

Naped i tryb programowania

Funkcje napgdu sa podzielone na dwie gtdéwne grupy dostepne przez panel LED:

Tryb pracy napedowej: tryb ten umozliwia sterowanie silnikiem i monitorowanie parame-
trow. Dostep do funkcji w trybie pracy napedowej blokuje mozliwos¢ modyfikowania parame-
tréw napedu (Tablica 4.3).

Tryb programowania: tryb ten pozwala modyfikowac/dostrajac, weryfikowac parametry,

wykonywa¢ Auto-Tuning. Podczas gdy panel LED ma dostgp do funkcji napedu w trybie
programowania, nie jest mozliwe sterowanie silnikiem np. start/stop.

Tablica 4.3 przedstawia r6zne funkcje widoczne po nacisnigciu przycisku ,,strzatka do gory”

natychmiast po zataczeniu zasilania.

Uwaga:

Gdy b1-08 ustawiony (wybor komendy Run w trybie programowania) na 1 (odblokowany), naped

moze zosta¢ uruchomiony nawet w trybie programowania. Gdy b1-08 ustawiony na 0 (zabloko-
wany), nie jest mozliwe przelaczenie w tryb programowania, gdy naped pracuje.

Tablica 4.3 Podsumowanie grup funkcji

Grupa funkcji

Opis

Przycisk

Wyswietlacz panelu LED

Funkcje trybu pracy napedo-
wej (sterowanie silnikiem i
monitoring)

Wyswietlacz czgstotliwosci
referencyjne;j (stan po zalacze-

Conn
(N

niu zasilania) ol DRV four
Kierunek do przodu/do tylu Far
Wyswietlacz czgstotliwosci
wyjsciowej i DRV [FouT
Wyswietlacz pradu wyjsciowe-

MmO
g0 L
Referencyjne napigcie wyj-
Lt 07 ALM__REV
Sciowe WY DRV

Wyswietlacz monitora

V7,

Funkcje trybu programowa-
nia
(Zmienianie parametréw)

Funkja weryfikacj

Ustawianie grupy parametrow

Vg
P
-
- A
Il

Wszystkie parametry

Auto-Tuning

SIGIRIGAGIEIEIEIGIG

Ve
P
-
~
»
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4.3 Napedi tryb prog_]ramowania

4 Nawigowanie po menu napedu i tryby programowania

Po pierwszym zalaczeniu zasilania naped jest gotowy do pracy w trybie napedowym.

Przyciski N BB przetaczaja pomigdzy ekranami wyswietlacza.
Czgstotliwosc¢ referencyjna
- Po zaltaczeniu zasilania uzytkownik moze monitorowacé i zadawac
L tuy czestotliwo$¢ referencyjna podczas pracy napedu. Patrz Naped i
Zaljczenie & Tryb Programowania, strona 28.
zasilania ,QJE Uwaga: Uzytkownik moze wybra¢ informacje wy$wietlane po
zalaczeniu zasilania poprzez modyfikacj¢ parametru o1-02.
Nastawa domy$lna
A
Fao- - Silnik obraca sig do przodu.
~£,, - Silnik obraca sig do tytu.
Uwaga: W aplikacjach gdzie rewersyjna praca silnika jest niedo-
Do przodu/do tytu puszczalna (wentylatory, pompy, itp.), ustawi¢ b1-04 = 1. Se-
kwencja ta przetacza naped w tryb sterowania LOCAL
[ AL\ REV ThY A\V7,
o i - £33 - -l -0 -
Przetaczenie do tyt
A\Vr »ng;?bfa\?’]ic?iigi?Angy
-> E#ER
Tryb pracy
napgdowej l I
Wyswietlacz czestotliwosci
wyjsciowej . . C e .
— Monitorowanie czgstotliwo$ci wyjsciowej napedu.
ImEnEn
(WARRE DRV |[FOUT
11
Wyswietlacz pradu wyj-
sciowego Monit . d e d
onitoro .
nnno B REV wanie pradu wyjsciowego napedu
(NYRANEEN DRV ot
|1
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4.3 Naped i tryb programowania

Referencyjne napigcie wyjscio-

we (nastawa domyslna) Przewija¢ przez 01-01 (Wybor monitora uzytkownika) az
wyswietla si¢ zadane informacje. = Patrz lista parametrow,
Tryb el el AT strona 174
R -L-"-_t-u- mre

pracy

napedowej l l

Wyswietlacz monitora

Wyswietlane sa parametry monitora (parametry U). =» Patrz
LAY F monitory statusu napedu: UI-01 do U6-19, strona 81.

AR

Funkcja Weryfikacji

Wyséwietlane sa wszystkie parametry, ktorych domysine
ail¥Fa nastawy zostaly zmodyfikowane. = Patrz weryfikacja zmian

m parametrow: menu weryfikacji, strona 34.

AR

Tryb ustawiania grupy Lista wybranych parametrow, ktorych ustawienie umozliwia
szybkie uruchomienie napedu. =» Patrz tryb ustawiania grupy
alTFa w trybie programowania, strona 32. Uwaga: WySwietlane

parametry r6znia si¢ w zaleznosci od nastawy A1-06 (Wybor
m aplikacji). Patrz Poczqtkowe ustawianie aplikacji, strona 42.
Tryb

progra- l l

mowania

Parametryzacja

AT F . Umozliwia uzytkownikowi edytowanie nastaw wszystkich

m parametrow. =» Patrz lista parametrow, strona 174.

AL

Auto-Tuning

Parametry silnika sg obliczane i ustawiane w sposo6b auto-

st matyczny. Patr; Auto-Tuning, strona 84.

AR
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4.3 Napedi tryb prog_]ramowania

Czestotliwo$¢ odniesienia

Tryb pracy Powro6t do ekranu wyswietlajacego czgstotliwos¢ referencyjna.
napedowej .

m Tryb pracy napedowej
W trybie pracy napgdowej mozliwe sa nastgpujace czynnosci:

e Uruchomienie i zatrzymanie napgdu (run 1 stop).

e Monitorowanie statusu pracy napgdu (czestotliwos¢ referencyjna, czegstotliwos¢ wyj-
sciowa, prad wyjsciowy, napigcie wyjsciowe, itp.).

e Podglad informacji o alarmie.

e Podglad historii zarejestrowanych alarmow.

Uwaga: podczas pracy wybra¢ "Tryb pracy napedowej". Gdy naped jest zatrzymany, tryb moze zostaé przetaczo-
ny na dowolny inny (tryb programowania, itp.). W innych trybach nie jest jednak mozliwe uzytkowanie
napedu. Po zakonczeniu okresowych czynnos$ci inspekcyjnych nalezy powréci¢ do ,, Trybu pracy nape-
dowe;j”.

Rys. 4.4 ilustruje zmiang domyslnej czestotliwosci referencyjnej z F 0.00 (0 Hz) na F 6.00
(6 Hz) podczas pozostawania w trybie pracy napedowej. W przyktadzie zalozono, ze naped
sterowany jest lokalnie przez panel LED (LOCAL).

Wyswietlanie czestotli-
wosci referencyjnej przy
zatgczeniu zasilania

C 000 B RIM AV AV)
v
~ "é3 ~ EP - [ - 2 - G
Nacisnaé, aby Nacisna¢, aby wybraé
wybra¢ LOCAL cyfre po prawej

AV, 4v»
W - -~ 5 - EE - - D
Nacisna¢ az zostanie
ustawiona czestotliwos¢ 6 Hz I

Rys. 4.4 Ustawianie czestotliwosci referencyjnej w trybie pracy napedowej

Uwaga: Naped nie akceptuje wprowadzonej czestotliwosci referencyjnej, jesli nie zostanie ona zaak-
ceptowana przyciskiem ENTER. Zapobiega to przypadkowej zmianie czgstotliwosci referen-
cyjnej. Ustawiajac 02-05 (wybor metody wprowadzania czgstotliwosci referencyjnej) na 1
(odblokowany), naped akceptuje na biezaco ustawiona z pulpitu czestotliwo$¢ referencyjna.
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4.3 Naped i tryb programowania

m Szczegéty Trybu Programowania
W trybie programowania mozliwe sg nast¢pujace czynnosci:

Funkcja weryfikacji: Weryfik. zmian parametr. w stosunku do ustawien fabrycznych.
Ustawianie grupy: Dostep do listy najczgsciej modyfikowanych parametrow.

Tryb parametryzacji: Dostep 1 edycja wszystkich parametrow.

Auto-Tuning: Automatyczne wyznaczanie 1 ustawianie parametrow silnika dla sterowani
w otwartej petli lub wektorowego PM 1 dostosowania napedu do charakterystyki silnika.

Ustawianie grupy w trybie programowania

Tryb ustawiania grupy daje uzytkownikowi dostgp do grupy podstawowych parametrow,
ktorych ustawienie wymagane jest do uruchomienia aplikacji.

Uwaga: Lista Parametréw Grupy znajduje si¢ w Zalaczniku B. Parametry Grupy oznaczone sg litera “S” w
kolumnie Poziom Dostgpu.

Uwaga: Po naci$nigciu ENTER z poziomu APPL wys$wietla si¢ okno Wyboru Aplikacji. Zmianie nastawy
towarzyszy zmiana nastawy parametru do wartosci optymalnej dla danej aplikacji. Pierwotna nastawa to
0 (Ogolne przeznaczenie). Patrz Wybor Aplikacji, strona 42.

Rys. 4.5 ilustruje sposob rozpoczecia Ustawiania Grupy.

W przyktadzie zmieniono zrédto zadawania czgstotliwos$ci referencyjnej z obwodu steru-
jacego na Panel LED ( Zmieniono ustawienie b1-01 z 1 na 0).

Panel po zataczeniu zasilania

ZIVIZ] |
@ Nacisnaé afﬁdfar\'/vi sie

Wyswietlanie parametréow Obwad sterujacy

AN d
a2 %»m»%»m»@»m»%
Wybér cyfry do

@ l 1 @ o

l\V) V7,

y W - A - —»m—»%

Panel LED

Wyswietlanie parametrd

’ *1 Po naci$nigciu ENTER z poziomu APPL wyswietla sie¢ okno Wyboru Aplikacji.
Zmianie nastawy towarzyszy zmiana nastawy parametru do wartosci optymalnej
I dla danej aplikacji. Pierwotna nastawa to 0 (Ogdlne przeznaczenie).
*2 Przesuna¢ w prawo, aby zmieni¢ nastawe parametru. Przewija¢ do dotu aby
podejrzec i sprawdzi¢ nastawy w Trybie Ustawiania Grupy.

*3 Aby powrdaié do Poczatku Menu, nacis, Aby podejrzeé¢ lub zmieni¢ inne parametry
Rys. 4.5 Przyklad Ustawiania Grupy
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4.3 Napedi tryb programowania

€ Zmiana nastaw parametrow lub wartosci

Przyktad wyjasnia zmiang nastawy parametru C1-01 (Czas Przyspieszania 1) z 10.0 sekund
(nastawa domyslna) na 20.0 sekund.

Krok Wyswietlacz/Rezultat
1. Zalacz zasilanie napedu. Pojawi si¢ ekran poczatkowy. =
2. Nacisna¢ przycisk m do momentu pojawienia si¢ ekranu .
Trvb Ustawiania Grupy.

3. Nacisnaé przycisk W= | aby yzyskaé dostep do parametrow — ST
Grupy.\

e, . A\V7,
4. Przewija¢ parametry za pomoca przycisku do momentu —

pojawienia si¢ parametru C1-01

5. Nacisnaé przycisk EN<'I-'IER aby odczyta¢ aktualng nastawe

parametru (10.0 sekund). (Cyfry po lewej migaja)

6. Nacisna¢ przycisk RE%ET do momentu wybrania pozadanej cyfry. | —

(“ 1 2 miga)

7. Nacisna¢ przycisk 1 wprowadzi¢ wartos¢ 0020.0. —
. , . <J . ., .

8. Nacisnaé przycisk R aby zatwierdzi¢ zmiang. —

9. Wyswietlacz automatycznie powraca do ekranu pokazanego w =

Kroku 4.

ESC

10. Nacisna¢ przycisk aby powrdci¢ do ekranu poczatkowego.| —>

€ Weryfikacja Zmian Parametrow: Menu Weryfikacji

W Menu Weryfikacji dostepna jest lista parametréw zmodyfikowanych w Trybie Programo-
wania lub podczas Auto-Tuning’u. Menu Weryfikacji pomaga okresli¢, ktore parametry
ulegty zmianie i jest szczegdlnie pomocne podczas wymiany napedu. Jezeli nie wykonano
zadnych zmian nastaw w Menu Weryfikacji pojawi si¢ nonc

Menu Weryfikacji daje dostep do edytowanych parametrow 1 umozliwia ponowna ich modyfikacjeg.

Uwaga: Menu Weryfikacji nie wyswietla parametréw z grupy Al (za wyjatkiem A1-02) nawet, jezeli
nastawy fabryczne tych parametrow zostaty zmienione.
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Ponizszy przyktad stanowi kontynuacj¢ materiatu ze strony 33. W tym przypadku zaprezento-
wano dostgp do parametru C1-01 z poziomu Menu Weryfikacji, a nast¢pnie ponowna zmiang
jego nastawy na 20.0 sekund.

Krok

Wyswietlacz/Rezultat

1. Zalacz zasilanie napedu. Pojawi si¢ ekran poczatkowy.

©

Coonnn
~ UL

trybu weryfikacji

2. Nacisna¢ przycisk D do momentu pojawienia si¢ ekranu

V7,

Nacisna¢ przycisk m aby otworzy¢ list¢ parametrow, kto-

rych nastawy domysélne zostaty zmodyfikowane. A\
3.
Przewiiac liste za pomoca przvcisku D .
. . L A\V/
4. Nacisnaé przycisk D do momentu pojawienia si¢ ekranu C1- m
01.
A4

5. Nacisnac przycisk m aby uzyska¢  dostep do wprowadzonej
nastawy.(Cyfry po lewej migaja)

€ Przetaczanie pomiedzy LOCAL i REMOTE

Podawanie komendy RUN za pomoca panelu LED okreslane jest jako polecenie LOCAL,
podczas gdy podawanie komendy RUN z zewngtrznego urzadzenia poprzez obwdd steruja-
cy lub opcjonalng karte komunikacyjna okreslane jest jako polecenie REMOTE (Zdalne).

OSTRZEZENIE! Ryzyko nagtego ruchu. Naped moze nagle ruszyc, jezeli b1-07 = 1 i podano wczes$niej
komende RUN oraz przetgczono tryb sterowania LOCAL na tryb REMOTE, co doprowadzi¢ moze do
Smierci lub powaznych obrazen. Przed przetagczeniem trybu sterowania pomiedzy LOCAL, a REMOTE
nalezy upewnic sie, ze nikt z personelu nie znajduje sie w zasiegu napedzanych elementdéw, ani nie ma
kontaktu z obwodami elektrycznymi.

Istnieja trzy sposoby przetaczania pomigdzy LOCAL i REMOTE.
Uwaga: 1. Po wybraniu LOCAL, Kontrolka LO/RE pozostaje zapalona.

2. Nie jest mozliwe przetaczenie pomigdzy trybami LOCAL i REMOTE podczas pracy napgdu.

B Postugiwanie sie przyciskami LO/RE na panelu LED

Krok

Wyswietlacz/Rezultat

1. Zalacz zasilanie napedu. Pojawi si¢ ekran poczatkowy.

DRV
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4.3 Napedi tryb programowania

Krok Wyswietlacz/Rezultat

CCrnn

[y EAEEN]
Nacisnac D ; zaswieci si¢ LO/RE. Teraz naped jest w stanie
Local. . E E
2. W celu ustawienia dziatania napedu jako REMOTE, nalezy

ponownie nacisnaé przycisk D . n _y

B Uzywanie Zaciskéw Wejsciowych S1 - S6 do przelaczania pomiedzy LO/RE

Przetaczanie pomigdzy LOCAL i REMOTE za pomoca wej$¢ binarnych wymaga ustawienia
odpowiedniego parametru od H1-01 do H1-06 na ,,1”.

W ponizszym przyktadzie wyjasniono sposéb skonfigurowania wejs¢ binarnych.

Uwaga: 1. Wykaz zawierajacy wybor wejs¢ cyfrowych, patrz Lista Parametrow, strona 174.
2. Skonfigurowanie wielofunkcyjnych wejs¢ binarnych poprzez ustawienie parametru na ,,1”” blokuje przy-
cisk LO/RE na panelu LED.

€ Parametry Dostepne w Ustawianiu Grupy

m  Tryb Ustawiania Grupy (StUP)
Parametry napqdu zakwalifikowano od A do U. W celu uproszczenia konfiguracji
napg¢du, najczesciej uzywane parametry przypisano do Trybu Ustawiania Grupy.

1. W celu ustawienia parametru nalezy najpierw wybra¢ Tryb Ustawiania Grupy. Nacisna¢ przy-

cisk Do gory/Do dotu do momentu wyswietlenia 5/ /- -

2. Wybraé parametr i zmieni¢ nastawe. Tablica 4.4 przedstawia liste parametréw
dostepnych w Trybie Ustawiania Grupy. Jezeli wybrany parametr nie moze by¢
ustawiony w Trybie Ustawiania Grupy nalezy przej$¢ do Tryb Parametryzacii.

Uwaga: Zmianie parametru A1-02 (Wybor Metody Sterowania) towarzyszy automatyczna zmiana
nastaw niektorych parametrow.

Uwaga: W instrukcji wyjasniono znaczenie innych parametrow, nie widocznych w Trybie Ustawiania
Grupy(A1-06 = 0).

Uwaga: Menu par w Trybie Programowania zapewnia dostgp do parametrow niewidocznych w Usta-
wieniach Grupy.
Wyswietlane parametry zaleza od A1-06. Patr; Poczqtkowe Ustawienie Aplikacji, strona 42.

Tablica 4.4 Parametry Grupy Setup

Parametr Nazwa Parametr Nazwa
A1-02 Wybdr Metody Sterowania E1-01 Wejsciowe napigcie referencyjne
b1-01 Wybdr czest. referencyjne;j 1 E1-03 Wybor charakterystyki V/f
b1-02 Wybér komendy run 1 E1-04 Maksymalna czgstotliwos¢ wyjsciowa (FMAX
b1-03 Wybor metody zatrzymania E1-05 Maksymalne napigcie (VMAX)
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Parametr Nazwa Parametr Nazwa
C1-01 Czas przyspieszania | E1-06 Czestotliwos$¢ bazowa (FA)
C1-02 Czas hamowania 1 E1-09 Min. czgstotliwosé wyjsciowa (FMIN)
C6-01 Wybor warunkow eksploatacji E1-13 Napigcie bazowe (VBASE)
C6-02 Wybor czgstotliwosci nosnej E2-01 Prad znamionowy silnika
d1-01 Czestotliwos¢ referencyjna 1 E2-04 Liczba biegunow silnika
d1-02 Czestotliwos¢ referencyjna2 E2-11 Moc znamionowa silnika
d1-03 Czestotliwosc¢ referencyjna 3 H4-02 Nastawa wzmocnienia zacisku FM
d1-04 Czgstotliwos¢ referencyjna 4 L1-01 Wybdr funkceji zabezpieczenia silnika
d1-17 Czestotliwos¢ referencyjna Jog L3-04 Wybor zapobiegania utknigciu przy hamowaniu

36
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4.4 Diagramy startowe

Diagramy pokazane w niniejszym rozdziale podsumowuja podstawowe czynno$ci, wyma-
gane do uruchomienia napgdu. Diagramy te pozwalaja dobra¢ najwlasciwsza metode uru-
chomienia napedu dla danej aplikacji. Diagramy przygotowano w tym celu, aby pomodc
uzytkownikowi zapozna¢ si¢ z procedurami uruchomienia napgdu. Patrz Podstawowa Kon-
figuracja Napedu, strona 53, nastgpnie sprawdz wszystkie punkty w celu zapewnienia

wlasciwego uruchomienia napedu.

Instrukcja Nr TOEPC71060622-01-PL

Diagram Diagram Tematyka Strona
A Podstawowe procedury uruchomieniowe i tuning silnika. 38
Prosta parametryzacja silnika z oszczg¢dzaniem energii i wyszukiwa-
A-1 . . . 39
niem predkosci w trybie V/1.
AL Zaawansowane sterowaie wektorowe w otwartej petli. 40
A-3 Praca z silnikami z magnesami trwatymi (PM). 41
i Parametryzacja napedu poprzez wybor aplikacji. Patrz Wybor Aplikacji, i
strona 42.
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44 Diagramy startowe

€4 Diagram A: podstawowe procedury startowe i tuning silnika

Rys 4.6, Diagram A przedstawia podstawowa sekwencje¢ uruchomieniowa napedu i silnika.
Sekwencja ta moze si¢ nieznacznie r6zni¢ w zaleznos$ci od aplikacji. W prostych aplikacjach,
niewymagajacych duzej precyzji, nalezy stosowa¢ domyslne nastawy parametrow napedu.

C START )

N
( Zainstalowac¢ i okablowa¢ naped jak opisano w Rozdziatach 1,2 i 3 )
N7
[ Zataczy¢ gtdwne zasilanie napedu. J
Stosowac sie do wskazowek dotyczacych zatgczania zasilania.

Zastosowano ustawie-
) e Tak
nia aplikacji w A1-067? |
DO
N Nie J

W parametrze A1-02 ustawi¢ tryb sterowania. .
Wiecej informacji na temat trybdw sterowania patrz rozdziat 4.5 peialiosdas
= : . P a 4.4 Makra
p V2 N | aplikaci

Ustawi¢ parametry podstawowe:
b1-01/02 ustawienie zrodta czestotliwosci referencyjnej i komendy RUN
H1-0101, H2-000, H3-0101, H4-( i H6- 1111 wybor funkcji zaciskow /0
d1-001  dla kilku predkosci referencyjnych
C1-[17i C2-[ustawienie czasu przyspieszania/lhamowania i czasy charakterystyki S
C6-01 wybodr warunkow eksploatacii ciezkie/normalne
L3-04 jezeli uzyto opcjonalnego obwodu hamujacego

L
0: Sterowanie V/f Tryb sterowania
A1-02 =

) 2: Sterowanie
Bodegram wektorowe w

e otwartej petli

Y520

5: Sterow. wektorowe w
otwartej petli dia silnikow
z magnesami trwatymi

Z diagraméw A-1, A-2 lub A-3

( Uruchomi¢ silnik bez obcigzenia, sprawdzi¢ kierunek obrotéw i dziatanie. Sprawdzié¢ J
zewnetrzne sygnaty sterujgce pracg napedu.

N7

( Sprzegna¢ silnik z obcigzeniem lub maszyna. Uruchomi¢ maszyne, sprawdzic¢ jej dziatanie. )
N7

( Wykona¢ doktadng parametryzacje. Jesli konieczne, dostosowac nastawy do aplikagji (PID, ...) . )
N

( Sprawdzi¢ dziatanie urzadzenia i zweryfikowac nastawy parametrow. )
N2

( Naped jest gotowy do pracy. )

Rys. 4.6 Podstawowe procedury uruchomieniowe i tuning silnika
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€ Diagram A1: prosta parametryzacja silnika z oszczedzaniem
energii lub wyszukiwaniem predkosci w trybie V/f

Rysunek 4.7, Diagram A1l prezentuje prosta parametryzacje silnika przy sterowaniu V/f.
Sterowanie typu V/f przeznaczone jest do najprostszych aplikacji typu wentylatory lub
pompy. Niniejsza procedura ilustruje wykorzystanie funkcji oszczedzania energii 1 sza-
cunkowego wyszukiwania predkosci. Sterowanie V/f moze by¢ zastosowane w przypad-
kach, gdzie auto-tuning w ruchu nie moze by¢ przeprowadzony.

Z diagra-
mu A

@stawié lub zweryfikowa¢ charakterystyke V/f w E1-TT)

Oszczedzanie
energii (b6-01 = 1)
lub, czy oszacowanie lub

wyszukiwanie predkosci
(b3-24 = 1) jest odbloko-
?
wane’ TAK
Czy dtugosc kabli
silnika jest wiek- N/

sza niz 50 m?

sterowania V/.

Wykonac¢ dynamiczny Auto-tuning dla
(T1-01 = 3)

TAK
2 NIE

Wykonac stacjonarny Auto-tuning
rezystancji zaciskow (T1-01 = 2)

Powrét do
diagramu
A

Rys. 4.7 Prosta parametryzacja silnika z oszczedzaniem energii lub Sledzeniem Predkosci
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¢ Diagram A2: praca z duza wydajnoscia przy zastosowaniu stero-
wanie wektorowego silnika w otwartej petli sprzezenia

Rysunek 4.8 Diagram A2 prezentuje sterowanie wektorowe silnika w otwartej petli, stoso-
wane w operacjach wymagajacych duzej wydajnosci. Tego typu sterowanie powinno by¢
stosowane w aplikacjach wymagajacych duzego momentu rozruchowego, ograniczen mo-
mentu oraz lepszego sterowania predkoscia.

Z diagra-
mu A

NIE Czy silnik moze
pracowac podczas

tuningu? *

TAK

* Tuning dynamiczny powinien
NIE by¢ przeprowadzony bez
obcigzenia.

Czy dostepny jest rapo
z testow / karta kata-
logowa silnika?

TAK

N

Na podstawie karty katalogowej Na podstawie danych z ta- Wykona¢ dynamiczny
silnika wprowadzi¢ parametry do bliczki znamionowej obliczy¢ Auto -Tuning (T1-01 = 0)

E2-. niezbedny parametr E2-[1

Czy dtugos¢ kabli TAK
do silnika jest

wieksza ny
Y

Wykonac stacjonarny Auto-Tuning
NIE rezystancji zaciskow (T1-01 =2)
Powrdét do
diagramu
A

Rys. 4.8 Diagram A2: praca z duza wydajnoscia przy zastosowa-
niu sterowanie wektorowego silnika w otwartej petli sprzezenia
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€ Diagram A3: Praca z silnikami z magnesami trwatymi

Rysunek 4.9, Diagram A3 prezentuje przygotowanie silnika z magnesami trwatymi (PM) do
sterowania wektorowego w otwarte] petli. Tego typu silniki moga by¢ stosowane w celu
zmniejszenia zuzycia energii w aplikacjach ze zredukowanym lub zmiennym momentem.

Z diagra-
mu
A

Czy znany jest kod silni-
ka? Ustawi¢ parametr E5-

NIE

01 (silniki z magnesami
TAK irwatymi Yaskawa) Ustawi¢ E5-01 na wartosé¢
.FFFF”
A\74
Wopisac kod silnika do Wprowadzi¢ dane silnika do
parametru E5-01. parametréow E5-02 do E2-24

Powré6t do
diagramu
A

Rys. 4.9 Praca z silnikami z magnesami trwatymi

Instrukcja Nr TOEPC71060622-01-PL 41



4.5 Wybor Aplikaciji

4.5 Poczatkowe ustawianie aplikacji

€ Funkcja ustawiania aplikacji (APPL)
|_APEL

Naped posiada wbudowana funkcj¢ automatycznego ustawiania parametréw dla czesto
stosowanych aplikacji. Funkcja wyboru aplikacji utatwia parametryzacj¢ 1 uruchomienie
napedu.

1: Pompy wody 2: Przenos$niki 3: Wentylatory
4: AHU (HVAC) Wentylatory 5: Kompresory 6:Windy/dzwigi

7: Przemieszczenie
€59
W VLA e
2WOR %QPXG[QT (CP

€ Poczatkowe ustawianie aplikacji: A1-06

Naped posiada funkcjg wyboru aplikacji, co utatwia jego skonfigurowanie pod katem zastoso-
wania w wigkszosci typowych aplikacji takich, jak: pompy wody, transportery, wentylatory,
wentylatory HVAC, kompresory, windy i dzw1g1 Wybranie okreslonej aplikacji powoduje
automatyczne wpisanie optymalnych nastaw do wybranych parametréw oraz zmiang ustawien
zaciskow we/wy.

Przed uruchomieniem silnika nalezy sprawdzi¢ wszystkie sygnaly we/wy oraz sekwencje
sterujace. Wybierajac aplikacje typu Windy/dzwigi nalezy zapoznac¢ si¢ z Wybor Aplikacji
Winda/D?wig — Specyfikacja, strona 50.

Uzytkownik moze wykona¢ dalsza parametryzacj¢ parametrow w trybie parametryzacji.

Nr Nazwa parametru Zakres nastaw Domysinie

: Ogolne przeznaczenie (parametry A2 pozostaja niezmienione)
. Pompy wody

: Transportery

: Wentylatory 0

: Wentylatory HVAC <I>
: Kompresory

: Windy/dzwigi

: Przemieszczenie

A1-06 Wybér aplikacji

NN B W= O

<1> Wszystkie parametry ogdlnego przeznaczenia sa dostepne, gdy A1-06 = 0.
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OSTRZEZENIE! Przed prébnym uruchomieniem nalezy sprawdzi¢ sygnaty we/wy podawane na naped
oraz sekwencje sterujgce. Zmiana nastawy parametru A1-06 moze zmieni¢ funkcje zaciskowe/wy w
stosunku do ustawien fabrycznych. Nie zastosowanie sie moze prowadzi¢ do $mierci lub powaznych

obrazen.

Przed wybraniem jednej z predefiniowanych aplikacji lub przed przetaczeniem si¢ pomigdzy
nimi, nalezy wykona¢ 2-przewodowa lub 3-przewodowa inicjalizacj¢ napgdu (A1-03 =
2220 lub 3330).

Samodzielnie edytowane parametry zapisa¢ na liscie, ustawiajac 02-03 na ,,1”. Ulatwia to
dostep do istotnych z punktu widzenia aplikacji parametréw i zwalnia uzytkownika od konieczno-
Sci przewijania petnej listy parametrow.

Ustawi¢ poziom dostegpu do preferowanych parametréw (A1-01 = “17) aby wyswietli¢
tylko modyfikowane parametry.

Nastawy wyszczegodlnionych na ponizszej liScie parametrow pozostaja bez zmian po inicja-
lizacji napedu:

Nr Nazwa parametru
AZSZ Wybor metody sterowania
C6-01 Wybor warunkow pracy
E1-03 Wybor charakterystyki V/f
E5-01 Wybor kodu silnika (dla silnikéw z magnesami trwatymi PM)
02-04 Wybor jednostki napedowej

<1> Metoda sterowania ustawiona w A1-02 pozostaje niezmieniona w wyniku wykonania inicjalizacji 2-
przewodowej lub 3-przewodowej, ulega natomiast zmianie w zalezno$ci od nastawy parametru A1-06.

m Parametry powigzane

Nr Nazwa parametru Zakres nastaw DomyslInie
0: Tylko praca napedu (bez dostgpu do parametrow)
Wyboér poziomu 1: Parametry uzytkownika (dostgp do zestawu parametréw wska- 2
Al1-01 . .
dostepu zanych przez uzytkownika) <I>
2: Zaawansowany poziom dostgpu
0: Bez inicjalizacji
1110: Inicjalizacja uzytkownika (uzytkownik musi najpierw ustawig
parametry uzytkownika, a nastepnie zapamigtac je za pomoca
A1-03 | Parametry inicjaliza- | parametru o2 - 03) 0
cji 2220: Inicjalizacja 2-przewodowa
3330: Inicjalizacja 3-przewodowa
4440: Inicjalizacja FBD
A2-02 Parametry
do uzykownika b1-01 do 02-08 <I>
A2-32 2do 32
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Nr Nazwa parametru Zakres nastaw DomysInie
0: Parametry A2-01 do A2-32 zarezerwowane sa dla uzytkownika
y y
Automatyczny wybor tworzacego Listg¢ Parametrow Uzytkownika.

A2-33 B . 1: Zapisuje historig¢ ostatnio modyfikowanych parametrow. Edytowane 1
parametrow uzyt- ’ : <2>
kownika parametry zostana zapisane w A2-17 do A2-32 w celu utatwienia dostepy.

0: Bez zmian

02-03 Domyslne wartosci 1: Ustawia wartosci domyslne — podczas inicjalizacji uzytkownika 0
parametrow uzytkow-| zapisuje aktualne nastawy jako domysine.
nika 2: Kasowanie wszystkich — kasuje zapisana inicjalizacj¢ uzytkownika.

<1> Nastawa domyslna jest zalezna od parametru A1-06, wybor aplikacji
<2> Nastawa domys$lna jest zalezna od A1-06. Warto$¢ nastawy wynosi 0, gdy A1-06 =01 1, gdy A1-06 jest

rozne od 0.

m  Wybér aplikacji

Ponizej znajduje si¢ lista nastaw automatycznie przypisywanych do okreslonych parametrow
po wybraniu danej aplikacji.

A1-06 = 1 — Aplikacja typu pompa wody

Tablica 4.5 Parametry i nastawy

Nr Nazwa parametru Optymalna nastawa
A1-02 Wybor metody sterownia 0: Sterowanie V/f
b1-04 Wybér pracy rewersyjnej 1: Obroty wsteczne niedozwolone
C1-01 Czas przyspieszania 1 1.0s
C1-02 Czas hamowania 1 1.0s
C6-01 Warunki eksploatacji 1: Warunki normalne
E1-03 Wybor charakterystyki V/f OFH
E1-07 Posrednia czestotliwo$¢ wyjsciowa 30.0
E1-08 Napigcie posredniej czgstotliwosci wyjsciowej 50.0
1.2-01 Wybor reakeji na chwilowy zanik zasilania 1: Odblokowany
L3-04 Wybor zapobiegania utknigciu podczas hamow. 1: Odblokowany

Tablica 4.6 Parametry automatycznie zapisywane jako preferowane (A2-01 do A2-16)

Nr Nazwa parametru Nr Nazwa parametru
b1-01 Wybor czgstotliwosci referencyjnej E1-08 Napigcie posredn. czgstotl. wyjsciowe]
b1-02 Wyboér komendy Run E2-01 Prad znamionowy silnika
, . Wybor funkceji wielofunkcyjnego
b1-04 Wybdr pracy rewersyjnej H1-05 wejécia binamego S5
) ) Wybor funkceji wielofunkcyjnego
C1-01 Czas przyspieszanial H1-06 wejécia binarnego S6
C1-02 Czas hamowania 1
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Nr Nazwa parametru Nr Nazwa parametru
E1-03 Wybdr charakterystyki V/f L5-01 Liczba prob automatycznego restartu
E1-07 Posrednia czgstotliwo§¢ wyjsciowa

A1-06 = 2: Aplikacja typu transporter
Tablica 4.7 Parametry i nastawy

Nr Nazwa parametru Optymalna nastawa
A1-02 Wybér metody sterowania 0: Sterowanie V/f
C1-01 Czas przyspieszanial 30s
C1-02 Czas hamowania 1 30s
C6-01 Warunki eksploatacji 0: Warunki cigzkie
L3-04 Wybdr zapobiegania utknigciu podczas hamow. 1: Odblokowany

Tablica 4.8 Parametry automatycznie zapisywane jako preferowane (A2-01 do A2-16)

Nr Nazwa parametru Nr Nazwa parametru
Al1-02 Wybér metody sterowania C1-02 Czas hamowania 1
b1-01 Wybdr czgstotliwoscei referencyjnej E2-01 Prad znamionowy silnika
Wybdr zapobiegania utknigciu podczas
b1-02 Wybér komendy RUN L3-04 hamowania
C1-01 Czas przyspieszanial

A1-06 = 3: Aplikacja typu wentylator
Tablica 4.9 Parametry i nastawy

Nr Nazwa parametru Optymalna nastawa
A1-02 Wybér metody sterowania 0: Sterowanie V/f
b1-04 Wybor pracy rewersyjnej 1: Obroty wsteczne niedozwolone
C6-01 Warunki eksploatacji 1: Warunki normalne
E1-03 Wybor charakterystyki V/f OFH
E1-07 Posrednia czgstotliwo§¢ wyjsciowa 30
E1-08 Napigcie posredniej czestotliwosci wyjsciowej 50
1.2-01 Wybér reakeji na chwilowy zanik zasilania 1: Odblokowany
L3-04 Wybdr zapobiegania utknigciu podczas hamow. 1: Odblokowany

Tablica 4.10 Parametry automatycznie zapisywane jako preferowane (A2-01 do A2-16)

Nr Nazwa parametru Nr Nazwa parametru
b1-01 Wybor czgstotliwosci referencyjnej E1-07 Srednia czestotliwos¢ wyjsciowa
b1-02 Wybdr komendy RUN E1-08 Napigcieposredn. czestotl. wyjsciowej
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Nr Nazwa parametru Nr Nazwa parametru
b1-04 Wyboér pracy rewersyjnej E2-01 Prad znamionowy silnika
o . n i Wybor funkeji wielofunkcyjnego
b3-01 IWybor $ledzenia predkosci przy starcie H1-05 wejécia binarnego S5
Wybér funkcji wielofunkcyjnego
C1-01 Czas przyspieszania 1 H1-06 wejécia binarnego S6
C1-02 Czas hamowania 1 L5-01 Liczba préb automatycznego restartu
E1-03 Wybor charakterystyki V/f

A1-06 = 4: Aplikacja typu wentylator HVAC
Tablica 4.11 Parametry i nastawy

Nr Nazwa parametru Optymalna nastawa
Al1-02 Wybor metody sterowania 0: Sterowanie V/f
b1-04 Wybor pracy rewersyjnej 1: Obroty wsteczne niedozwolone|
C6-01 Warunki eksploatacji 1: Warunki normalne
C6-02 Wybdr czestotliwosci nosnej 3: 8.0 kHz
H2-03 Wybbr funkcji zaciskow P2 (otwarty kolektor) 39: Wyjscie impulsowe Wato-godzin
2: Zasilanie CPU aktywne — restart nape
L2-01 Wybbr reakeji na chwilowy zanik zasilania du, gdy zasilanie powrdci przed zani-
kiem zasilania obwodow sterujacych.
L8-03 Wybdr reakcji na alarm wstepny przegrzania 4: Zmniejszenie wydajnosci
. . . . 2: Zmniej i totliwosci nos-
L8-38 Redukcja czgstotliwosci nosnej SIIIIE)SZENIE CZESIOLIWOSEL 10S”
nej w catym zakresie czgstotliwosci

Tablica 4.12 Parametry automatycznie zapisywane jako preferowane (A2-01 do A2-16)

Nr Nazwa parametru Nr Nazwa parametru
b1-01 Wybdr czgstotliwoscei referencyjnej E1-03 Wybor charakterystyki V/f
b1-02 Wybdr komendy RUN E1-04 Maksymalna czgstotliwos¢ wyjSciowa
b1-04 Wybor pracy rewersyjnej E2-01 Prad znamionowy silnika
C1-01 Czas przyspieszania | H3-11 Nastawa wzmocnienia dla wejscia A2
C1-02 Czas hamowania 1 H3-12 Czestotliwos¢ referencyjna (prad)
Przesuniecie dla wejscia A2
C6-02 Wybér czestotliwosci nosnej L2-01 Wybor reakeji na chwilowy zanik
zasilania
1-01 Gorne ogFan.iczenie czestotliwosci L.8-03 Wybor reakcji na algrm wstepny
referencyjnej przegrzania
d2-02 Dolne ogranicz. czgstotl. referencyjne;j 04-12 Wybor wart. poczatk. monitora kWh
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A1-06 = 5: Aplikacja typu kompresor
Tablica 4.13 Parametry i nastawy

Nr Nazwa parametru Optymalna nastawa
A1-02 Wybér metody sterowania 0: Sterowanie V/f
b1-04 Wybor pracy rewersyjnej 1: Obroty wsteczne niedozwolone
C1-01 Czas przyspieszania 1 5.0s
C1-02 Czas hamowania 1 50s
C6-01 Warunki eksploatacji 0: Warunki Cigzkie
E1-03 Wybdr charakterystyki V/f OFH
1.2-01 Wybér reakeji na chwilowy zanik zasilania 1: Odblokowany
L3-04 Wybér zapobiegania utknieciu podczas hamowania 1: Odblokowany

Tablica 4.14 Parametry automatycznie zapisywane jako preferowane (A2-01 do A2-16)

Nr Nazwa parametru Nr Nazwa parametru
b1-01 Wybor czgstotliwosci referencyjnej E1-03 Wyboér charakterystyki V/f
b1-02 Wyboér komendy Run E1-07 Posrednia czgstotliwos$¢ wyjsciowa
b1-04 Wybor pracy rewersyjnej E1-08 Napigcie posredn. czgstotl. wyjsciowe]
C1-01 Czas przyspieszanial E2-01 Prad znamionowy silnika
C1-02 Czas hamowania 1

A1-06 = 6: Aplikacja typu Winda/Dzwig
Tablica 4.15 Parametry i nastawy

Nr Nazwa parametru Optymalna nastawa
A1-02 Wybér metody sterowania 2: Ster. wektorowe w otwartej petli
b1-01 Wybdr czgstotliwosei referencyjnej 0: Operator
b6-01 Opoznienie referencyjne przy starcie 3.0Hz
b6-02 Czas opdznienia przy starcie 03s
C1-01 Czas przyspieszanial 3.0s
C1-02 Czas hamowania 1 3.0s
C6-01 Warunki eksploatacji 0: Warunki cigzkie
C6-02 Wybér czgstotliwosci nosnej 2:5kHz
d1-01 Czgstotliwos¢ referencyjna 1 6.0 Hz
d1-02 Czgstotliwos¢ referencyjna 2 30.0 Hz
d1-03 Czgstotliwo$¢ referencyjna 3 50.0 Hz
E1-03 Wybor charakterystyki V/f OFH
H2-02 Wybor funkgji zaciskow P1 (otwarty kolektor) 37: Gdy na wyjsciu jest czestotliwosé
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Nr Nazwa parametru Optymalna nastawa
H2-03 Wybor funkgji zacisku P2 (otwarty kolektor) 5: Detekcja czgstotliwosei 2 (FOUT)
L2-03 Min czas blokady chwilowego zaniku zasilania 03s
L3-04 Czas rampy narastgnia napiqc%a po chwilowym 0: Zablokowany

zaniku zasilania

L4-01 Poziom detekcji zgodnosci predkosci 2.0Hz

L4-02 Szerokos$¢ detekceji zgodnosci predkosci 0.0 Hz

L6-01 Wybbr detekeji momentu 1 8: UL3 w trakcie RUN - awaria

L6-02 Poziom detekeji momentu 1 5%

L6-03 Czas detekcji momentu 1 0.5s

L8-05 Wybdr zabezpieczenia zaniku fazy wejsciowej 1: Odblokowany <1>

L8-07 Wybor zabezpieczenia zaniku fazy wyjsciowej 1: Odblokowany

L8-38 Redukcja czgstotliwosci nosnej 0: Zmnicj szenﬁé) ?i:i?s pracy 0 6 Hg

L8-41 Wybdr biezacych alarmow 1: Odblokowany (alarm jest wyprowa-
dzany)

<1> Zawsze zablokowany w napgdach jednofazowych.

Uwaga: Hamulec jest zwalniany po zamknigciu obwodu taczacego zaciski wielofunkcyjne P2-PC, oraz w wyniku
zadziatania odpowiednio przygotowanej sekwencji sterujacej. Wiecej informacji patrz Wybor Aplikacji Winda/DZwig -
Specyfikacja, strona 50.

Uwaga: Po wybraniu aplikacji typu Winda/Dzwig nalezy wykona¢ Auto-Tuning.

Tablica 4.16 Parametry automatycznie zapisywane jako preferowane (A2-01 to A2-16)

Nr Nazwa parametru Nr Nazwa parametru
Al1-02 Wybdr metody sterowania d1-02 Czestotliwos¢ referencyjna 2
b1-01 Wybor czestotliwosci referencyjnej d1-03 Czestotliwosc¢ referencyjna 3
b6-01 Opoznienie referencyjne przy starcie E1-08 Napigcie sredniej czgstotl. wyjsciowej
b6-02 Czas op6Znienia przy starcie H2-01 Wybor funkcji zaciskow MA, MB, MC|
C1-01 Czas przyspieszania | L1-01 Wybdr zabezpiecz. przeciazenia silnika
C1-02 Czas hamowania 1 L4-01 Poziom detekcji zgodnosci predkosci
C6-02 Wybor czestotliwosci nosnej L6-02 Poziom detekcji momentu 1
d1-01 Czestotliwos¢ referencyjna 1 L6-03 Czas detekcji momentu 1

Uwaga: Wybierajac aplikacj¢ typu Winda/Dzwig nalezy zapozna¢ si¢ z informacjami zawartymi w Wy-
bor Aplikacji Winda/Diwig — Specyfikacja, strona 50.

A1-06 = 7: Aplikacja typu przemieszczanie
Tablica 4.17 Parametry i nastawy

Nr Nazwa Parametru Optymalna Nastawa
A1-02 Tryb sterowania 0: Sterowanie V/f
b1-01 Wybor czgstotliwosei referencyjnej 0: Operator
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Nr Nazwa parametru Optymalna nastawa
C1-01 Czas przyspieszania 1 3.0s
C1-02 Czas hamowania 1 3.0s
C6-01 Warunki eksploatacji 0: Warunki Cigzkie
C6-02 Wybér czgstotliwosci nosnej 2: 5 kHz
d1-01 Czgstotliwo$¢ referencyjna 1 6.0 Hz
d1-02 Czgstotliwos¢ referencyjna2 30.0 Hz
d1-03 Czgstotliwos¢ referencyjna3 50.0 Hz
HI1-05 Funkcja S5 wielofunkcyjnego wejscia binarnego | 3: Komenda wyboru predkosci 1
H1-06 Funkcja S6 wielofunkcyjnego wejscia binarnego | 4: Komenda wyboru predkosci 1
H2-02 Wybdr funkgji zaciskow P1 (otwarty kolektor) 37: Gdy na wyjsciu jest czgstotliwosé
L3-04 'Wybor zapobiegania utknigciu podczas hamowania 0: Zablokowany
L8-05 Wybor zabezpieczenia od zaniku fazy wejsciowej 1: Odblokowany <1>
L8-07 Zabezpieczenie od zaniku fazy wyjsciowej 1: Wyzwalane przy zaniku jednej fazy
L8-38 Redukcja czgstotliwosci nosnej 1: Zawsze zmniejszana
L8-41 Wyboér biezacych alarmow 1: Odblokowany (wyprowadz. alarmu)

<1> Zawsze zablokowany w napedach jednofazowych.

Tablica 4.18 Parametry automatycznie zapisywane jako preferowane (A2-01 do A2-16)

Nr Nazwa parametru Nr Optymalna nastawa
b1-01 Wybor czgstotliwoscei referencyjnej d1-03 Czgstotliwo$¢ referencyjna 3
C1-01 Czas przyspieszania 1 E2-01 Prad znamionowy silnika
C1-02 Czas hamowania 1 H1-05 Funkcja wielofunkeyjnego wejscia

binarnego S5
C6-02 Wybér czestotliwosci nosnej H1-06 Funkcja wielofunkeyjnego wejscia
binarnego S6
d1-01 Czgstotliwos¢ referencyjnal H2-01 Wybér funkeji zaciskéw MA, MB, MC|
d1-02 Czgstotliwos¢ referencyjna 2 L1-01 Wybdr zabezp. od przeciazenia silnika

Uwaga: Hamulec jest zwalniany po zamknigciu obwodu taczacego zaciski wielofunkcyjne P2-PC oraz w
wyniku zadziatania odpowiednio przygotowanej sekwencji sterujace;.
Wigcej informacji patrz Wybor Aplikacji Winda/Diwig — Specyfikacja, strona 50.
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B Specyfika aplikacji typu Winda/Dzwig

W niniejszym rozdziale zasygnalizowano kilka waznych aspektow zwiazanych z wyborem

aplikacji typu Winda/Dzwig (A1-06 =6).
Warunki otwarcia i zamkniecia hamulca

W aplikacjach typu Winda/Dzwig stosowa¢ opisany ponizej sygnat binarny. Jezeli podana
jest zewnetrzna komenda baseblock, po podaniu komendy start utrzymywana jest czgstotli-
wos$¢ referencyjna. Aby zapobiec niewlasciwemu zwolnieniu hamulca nalezy upewni¢ sig,
ze detekcj¢ czestotliwosci ustawiono tak, ze hamulec nie jest zataczony, podczas gdy poda-

na jest komenda baseblock (L4-07 =

“0” nastawa domys$lna). W celu zalaczania 1 zwalnia-

nia hamulca za pomoca sygnalu wyjsciowego P1-PC, naped nalezy skonfigurowaéw sposob
pokazany ponizej:

Zalacz./Zwolnienie hamulca

Poziom aktywacji hamulca

Tryb sterowania

. Wekto- | Wekt.
Funkcja Parametr Sygnat Parametr v/t rowe | dla PM
Detekcja cze-l 1.4-07=0 Poziom detekcji czestotl. L4-01 =1.0 do 3.0 Hz <I>
stotliwosci 2 [ H2-02 =5 |Szerokos$¢ detekcji czestotl. |  1.4-02 = 0.0 do 0.5 Hz <2> 0 0 }

<1> Zakres nastaw dostgpny przy sterowaniu OLV. Przy sterowaniu V/f ustawi¢ poziom jako czgstotliwos§¢ zna-
mionowego poslizgu silnika pulse 0.5 Hz. Jezeli nastawa jest zbyt mata, silnik moze rozwijaé niewystarczajacy
moment i obcigzenie moze mie¢ tendencje do poslizgu. Upewnic¢ sig, ze nastawa jest wigksza niz minimalna
czestotliwosé wyjsciowa 1 wigksza niz nastawa 1.4-02 tak jak pokazano ponizej. Jezeli nastawa jest zbyt duza
podczas startu mozliwe jest szarpanie.
<2> Dostroi¢ histerezg¢ detekcji czgstotliwosci 2 zmieniajac szerokos¢ detekcji czgstotliwoscei (L4-02) w zakresie
pomigdzy od 0.0 i1 0.5 Hz. Jezeli podczas zatrzymania obciazenie ma tendencj¢ do poslizgu, zwigksza¢ nastawe
co 0.1 Hz az do ustapienia poslizgu.

L4-01 /

Czestotliwos¢ wyj-
Sciowa

Detekcja czesto-

\

} L4-02
—> Czas

tliwosci 2

Zat.

Wyt

Projektowanie sekwencji zalgczajacej i zwalniajacej hamulec

Zaprojektowac¢ sekwencj¢ hamowania w nastgpujacy sposob:

Hamulec powinien by¢ zwalaniany w wyniku zamknigcia obwodu pomigdzy zaciskami P2-
PC przez sekwencj¢ sterujaca komenda ,,w gore” lub ,,w dot”.

Binarny sygnal wyjSciowy sygnahzujqcy awarig powinien zatacza¢ hamulec. Po podaniu
komendy ,,w gor¢” lub ,,w doF” hamulec powinien by¢ zwalniany.
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S1 Naped

24V
Cewka pomocniczego przekaznlka/
podtrzymujgcego hamulec

Styk awarii
S2 MA

Do gory i Obwéd | Dogory o7
Y SI (Do Przodu) < | bezpie- | '\ BR )
1 czenstwa 1 N
Dodow | LML T Do o N
&— —0 S2 (Do Tytu) Detekcja

czestotliwosci 2 BR

Predkas¢ wysoka S6 P2

T (Predkos¢ 2 )
Predkas¢ niska
SC

I

ON — hamulec zasitagczony
(znamionowo DC 30V 1A)

|

Rys. 410 Schemat obwodu hamulca

Przebiegi czasowe zalaczania i zwalaniania hamulca

Na ponizszym schemacie przedstawiono sekwencje realizujaca zataczanie i zwalnianie
hamulca.

Jezeli predkos¢ zadawana jest za pomoca sygnatu analogowego, nalezy upewnic sig, ze jako
zrodlo czgstotliwosci referencyjnej wskazano obwdd sterujacy (b1-01 = 1).

Wejscie |: : :
se.sc  Predkose _ Wyl | zap l

wysoka/niska :
d1-01 {(b1-01 musi byé 0)
d1-03 3

Czestotliwosé
wyjéciowa N ba-01 Czas
Wyjscie 1 PN —>
Detekcja ! Hamowanie
czestotllwosm ON pradem statym
P2-PC 2 (H2-01 = 05) :
Hamulec .
Zalapzon\/ Zwolniony J/ Zataczony

Rys. 4.11 Przebiegi czasowe zalaczania i hamowania

€ Parametry uzytkownika: A2-01 do A2-32

W celu utatwienia dostepu do parametréw przez eliminacj¢ konieczno$ci przewijania menu,
uzytkownik moze wybra¢ 32 parametry dostgpne od A2-01 do A2-32. Naped moze rowniez
wykrywac¢ najczescie] modyfikowane parametry i automatycznie dodawac je do listy para-
metrow uzytkownika.

Nr Nazwa parametru Zakres nastaw Domyslnie
A2-01 do A2-32 Parametry uzytkownika, 1 do 32 b1-01 do 02-08 <I>

<1> Warto$¢ nastawy domyslnej jest zalezna od parametru A1-06, wybor aplikacji.
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B Szczegoétowy opis

Aby przypisa¢ okreslone parametry do A2-01 do A2-32, nalezy najpierw ustawi¢ poziom
dostepu tak, aby mozliwe bylo edytowanie wszystkich parametréw (A1-02 = ,,2”). Po
przygotowaniu listy parametrow zapisanych pod numerami A2-01 do A2-32, nalezy usta-
wi¢ poziom dostgpu w taki sposob, aby mozliwe byto modyfikowanie nastaw tylko parame-
trow z listy parametrow uzytkownika. Ustawi¢ A1-01 na ,,1”, aby ograniczy¢ dostep uzyt-
kownika tvlko do wvbranvch i zapisanvch na liScie parametrow.

€ Automatyczny wyboér parametréow uzytkownika: A2-33

A2-33 okresla, czy parametry, ktore byly modyfikowane sa dotaczane do listy parame-
trow uzytkownika (A2-17 do A2-32) tak, aby utatwi¢ ich powtorna edycje.

Nr Nazwa parametru Zakres nastaw Domysinie

0: Nie zapisuje historii ostatnio
ustawianych parametrow.

1: Zapisuje historig ostatnio usta-
wianych parametrow.

A2-33 Wybér automatycznego uzupetniania
listy parametréw uzytkownika

0,1

B Szczegétowy opis
0: Nie zapisuje historii ostatnio ustawianych parametrow.

W celu rgcznego wybrania parametrow z listy grupy preferowanych parametrow, ustawic
A2-33 na “0”.

1: Zapisuje historig ostatnio ustawianych parametrow.

Ustawiajac A2-33 na 1, wszystkie parametry, ktorych nastawy byty ostatnio modyfikowa-
ne, zostang zapisywane od A2-17 do A2-32. Lacznie 16 parametrow zaplsywanych jest w
kolejnosm w ktorej wprowadzano zmiany, gdzie A2-17 to parametr ostatnio modyfikowa-

ny.
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4.6 Podstawowa konfiguracja napedu

W ninniejszym rozdziale zaprezentowano podstawowe ustawienia wymagane do urucho-
mienia napg¢du. Sprawdzenie nastaw wymienionych podstawowych parametrow zapewnia
bezproblemowy przebieg uruchomienia napedu.

Wigcej informacji na temat parametréw, ktore nie zostaty wymienione, patrz Lista Parame-
trow, strona 174.

€ Wybor trybu sterowania: A1-02

B Dostepne tryby sterowania

Dostepne s trzy tryby sterowania silnikiem. Nalezy wybra¢ tryb sterowania najle-
piej odpowiadajacy specyfice aplikacji, w ktorej wykorzystany bedzie naped.

Tryb sterowania Parametr Podstawowe aplikacje
* Aplikacje ogodlne typu sterowanie predkoscia
Sterowanie V/f Al-02=0 [+ Sterowanie kilkoma silnikami za pomoca jednego napedu
(nastawa |« Gdy wymieniono naped w ktérym dane silnika sa nieznane
y Wy
domysl-
Sterowanie wektorowe w otwartej _ * Aplikacje ogdlne typu sterowanie predkoscia
. Al1-02=2 o g X ‘o
petli * Aplikacje wymagajace doktadnego sterowania predkoscia
Sterow. wektor. w otwartej petli A1-02 =5 Aplikacje typu sterowanie momentem dla silnikow z magnesami
silnikiem z magnesami trwatymi trwatymi 1 oszczgdzanie energii

B Inicjalizacja parametrow: A1-03
Parametr A1-03 (inicjalizacja parametréw) resetuje wszystkie parametry do ich oryginal-
nych domyslnych nastaw.
Uwaga: Aby zapisa¢ wszystkie zmieniane parametry, przed inicjalizacja napg¢du nalezy ustawi¢ 02-03="1".
Wprowadzone nastawy zostang utracone, jezeli wykonano inicjalizacjg 2-przewodowa lub 3-

przewodowa uzywajac 2220 lub 3330 przed uprzednim zapisaniu parametrow uzytkownika. Patrzg
Tworzenie Kopii Zapasowej Parametrow 02-03 strona 95.

B Rézne metody inicjalizacji napedu
1110: Resetowanie wszystkich parametréw do zdefiniowanych przez uzytkownika
wartosci domysinych

Inicjalizacja wykonana przez uzytkownika resetuje wszystkie parametry do nastaw usta-
wionych i zapisanych w napgdzie przez uzytkownika. Aby skasowac te nastawy, nalezy
ustawi¢ parametr 02-03 na “2” .

Uwaga: Ustawi¢ 02-03 na “1” aby zapisa¢ aktualne nastawy parametrow dla “inicjalizacji-uzytkownika”.
Po zapisaniu wszystkich zmian nastaw parametréw, 02-03 automatycznie ustawia si¢ na 0. Patrz
Weryfikacja parametrow i tworzenie kopii zapasowe zmian, strona 94.

2220: Inicjalizacja 2-przewodowa

Przywraca domyslne fabryczne nastawy parametréw w sterowaniu 2-przewodowym.
Instrukcja Nr TOEPC71060622-01-PL 53



4.6 Podstawowa konfiguracja napedu

3330: Inicjalizacja 3-przewodowa
Przywraca domys$lne fabryczne nastawy parametrow w sterowaniu 3-przewodowym.
1110: Inicjalizacja uzytkownika

Przywraca nastawy wszystkich parametréw do nastaw zapisanych z chwila ustawienia o2-
03 =1 1 potwierdzenia za pomoca przycisku enter.

5550: Wgrywa nastawy parametréow z wymiennej karty sterujacych sygnatow We/Wy

Wymiana przetwornicy lub wymiennej karty sterujacych sygnalow We/Wy 1 zalaczenie
zasilania gléwnego moze spowodowac btad oPE04. Jezeli nastawy parametrow zgromadzone
na wymiennym terminalu sterujacym sa wiasciwe, ustawi¢ A1-03 na “5550” aby wgrac nasta-
wy do napedu.

Uwaga: Wigcej informacji na temat sekwencji 2-przewodowej 1 3-przewodowe;j patrz ,, Wybor wejscia komendy
run’: b1-02, strona 58.
Uwaga: Inicjalizacja napedu z sekwencja 2-przewodowa (A1-03 = 2220) przywraca wszystkie nastawy
parametrow do wartosci fabrycznych. Na wypadek przypadkowej inicjalizacji nalezy zapisaé wszystkie
parametry. Patrz ,, Tworzenie kopii zapasowej parametrow” 02-03 strona 95

¢ Wybor aplikacji: A1-06

Naped umozliwia wybranie typu aplikacji, w ktorej bedzie stosowany. Funkcja ta utatwia
parametryzacje napedu pod katem zastosowania w typowych aplikacjach, takich jak pom-

py wody, transportery, wentylatory, wentylatory HVAC, kompresory, dzw1g1 1 windy,
przemieszczanie. Wybranie jednego z wariantow, automatycznie ustawia optymalne na-
stawy okreslonych parametréw oraz zmienia ustawienia okreslonych I/O pod katem tej
konkretnej aplikacji. Patrz Wybor aplikacji, strona 42

Przed uruchomieniem silnika sprawdzi¢ wszystkie sygnaty We/Wy oraz sekwencje steru-
jace. Wybierajac aplikacje typu widna/dzwig, patrz ,, Wybor aplikacji winda/dZwig —
specyfikacja”, strona 50

Nr Nazwa parametru Zakres nastaw

0: Ogolne przeznaczenie (Parametry A2 pozostaja
niezmienione)

: Pompy Wody

: Transportery 0
: Wentylatory <I>
: Wentylatory HVAC

5: Kompresory

6: Windy/Dzwigi

/. Przemieszczanie

<1> Wsystki paramet y @0l ngo przeznaczenia s a dostgne, gdy A1-06=0.

A1-06 Wybdr Aplikacji

AW N —
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4.6 Podstawowa konfiguracja napedu

¥ Wybor funkcji FBD-AT-07

Programowanie w jezyku FBD umozliwia dostosowanie funkcjonalnosci napedu lub do-
danie funkcjonalno$ci typowej dla PLC, poprzez dotaczenie i skonfigurowanie podstawo-
wych programowych blokow funkcyjnych. Tak przygotowany program jest wykonywany
przez naped w cyklu 2ms.

Parametr A1-07 blokuje lub odblokowuje program FBD w napedzie.

Ustawienie A1-07 na “0” blokuje program FBD w napedzie.

Ustawienie A1-07 na “1” odblokowuje program FBD w napgdzie.

Jezeli A1-07 ustawiono na “2”, wejscie binarne (H1- ® ® = “9F”") moze by¢ uzyte do
blokowania lub odblokowania programu FBD. Program FBD zostanie odblokowany, jezeli
na wejscie nie jest podawany sygnal.

Jezeli program FBD nie jest uzywany, nalezy ustawi¢ A1-07 na “0”.

Jezeli program FBD przypisal funkcje do wyjs¢ binarnych, funkcje te pozostaja przypisane
po zablokowaniu programu FBD.

Nr Nazwa parametru Zakres nastaw Domysinie

0: Zablokowany
A1-07 Wyboér funkcjiFBD 1: Odblokowany , 0

2: Terminal input switch (requires
that HI-® ® = 9F)

& Zrédto czestotliwosci referencyjnej: b1-01

W niniejszym rozdziale wyjasniono, jak zadeklarowac zrodto czestotliwosci referencyjnej.
Parametry b1-01 1 b1-02 umozliwiaja niezalezny wybor zrodta komendy start 1 czgstotliwo-
sci referencyjnej, np. czgstotliwo$¢ zadawana przez operatora, a komenda start podawana
za pomoca wejs¢ binarnych.

m Zadawanie czestotliwosci referncyjnej z panelu LED: b1-01 =0

Gdy b1-01 = 0 czestotliwos¢ referencyjna jest zadawana przez operatora za pomoca panelu
LED. Wiqcej na temat ustawiania czgstotliwosci referencyjnej patrz ,, Naped i tryb progra-
mowania”, strona 28.

m Zadawanie czestotliwosci referencyjne za pomoca wejscia analogowego:
b1-01 =1
Gdy b1-01 = 1, do zadawania czgstotliwos$ci referencyjnej stuza wejscia Al 1 A2.
Uwaga: Ustawi¢ H3-02 (Wybor funkcji zacisku A1) na “0” aby skonfigurowa¢ wejscie Al jako zro-
dlo glownego analogowego sygnaly czgstotliwosci referencyjne;j.

Stosowanie pojedynczego sygnatu analogowego (V lub 1) zadajacego czestotliwosé
referencyjng

Zacisk A1 obwodu sterujgcego (wejsScie napieciowe):
Zadaj ac czgstotliwos¢ referencyjna za pomoca sygnatu napigciowego, skonfigurowac wej-
$cie napigciowe dla zacisku A1 obwodu sterujacego.
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Naped

V (+10.5 V1120 mA)

A1 Zacisk gtdwnego sygnatu czest. referencyjnej
(voltage input)

A2 Zacisk dodatkowy sygnatu ¢zest. referencyjnej
(voltage/current input)

€] Czestotliwos¢ referencyjna

\/Zacisk wspolny

Rys. 4.12 Czestotliwos$¢ referencyjna zadawana za pomoca wejscia napieciowego
Zacisk A2 obwodu sterujacego (wejsScie napigciowe/pradowe):

W celu zadawania czgstotliwosci referencyjnej za pomoca sygnatu pradowego 4-20maA,
nalezy stosowac zacisk A2 obwodu sterujacego. W przypadku sygnatu napigciowego,
nalezy stosowac zacisk Al.

 Ustawi¢ zakres sygnatu pradowego dla wejscia analogowego A2 (H3-09 = “2” dla 4-20
mA, H3-09 =“3” dla 0-20 mA).

 Ustawi¢ funkcje wejscia analogowego A2 jako zrodio czestotliwos$ci referencyjnej (H3 -
10 =“0").
* Aby korzysta¢ z wejscia pradowego, przetacznik DIP S1 nalezy ustawi¢ na pozycje¢ L.
Y

Przetacznik DIP S1

o D B

V (+10.5 V, 20 mA)

A1 Zacisk gtdwnego sygnatu czest. rgferencyjnej

(wejscie napieciowe)
(0) Wejscie 4 - 20 mA [ A2 Zacisk gtbwnego sygnatu czest. rgferencyjnej
(wejscie pradowe)

AC Czestotliwos¢ referencyjna

Zacisk wspolny

Rys. 4.13 Czestotliwos¢ referencyjna zadawana za pomoca wejscia pradowego
Przelaczanie pomiedzy gtéwna/dodatkowg czestotliwoscia referencyjna

Niniejsza procedura przedstawia sposob skonfigurowania zadajnika czgstotliwosci referencyjnej
tak, aby mozliwe bylo przelaczanie pomigdzy wejsciami analogowy mi Al 1 A2 (przelaczanie
czestotliwosci glownej/dodatkowej):

1. Przypisa¢ zrodto czestotliwosci referencyjnej do zaciskow (b1-01 = “17).

2. Przypisac jedno z wejs¢ binarnych do referencji dodatkowej 1, H1-©@® = “3” (przyporzgdkowane
do zacisku S5).

3. Ustawié¢ typ sygnatu wejsciowego zacisku A2 za pomocg przetgcznika S1 i parametru H3-09.

4. Ustawic funkcje wejscia analogowego A2 jako czestotliwos¢ dodatkowa (H3-10 = “3”).
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Jezeli sygnat binarny przypisany w kroku 2 jest w stanie niskim, zacisk A1 pehni rolg wejscia
sygnatu czestotliwosci referencyjnej. Po przejsciu w stan wysoki, sygnat podany na zacisk A2
staje si¢ zrodlem czestotliwosci referencyjnej. PrzejsScie pomigdzy nastawami odbywa si¢

zgodnie z aktywnymi czasami przyspieszania/hamowania.
Naped

+V (+10.5 V, 20 mA)

2 kohm | |-¢———-() A1 Gtéwna czestotliwosc¢ referencyjna
(wejscie napieciowe)

A2 Dodatkowa czestotliwos¢ refe-
rencyjna 1(wejscie napieciowe)

AC Zacisk wspdlny dla czestotliwosci
refrencyjnej

Rys. 4.14 Przetaczanie pomie stotliwoscia referencyjna

m  Wejscie impulsowe: b1-01 =4

Ustawienie b1-04 na 4 powoduje, ze zrodlem czgstotliwos$ci referencyjnej sa impulsy
podawane na zacisk RP obwodu sterujacego.

Skonfigurowanie wejscia impulsowego zadajacego czestotliwos¢ referencyjng
Konfiguracja zacisku RP jako wejscia czgstotliwosci referencyjne;:

1. Przypisac zrodio czestotliwosci referencyjnej do wejscia impulsowego (b1-01 = “4”).

2. Zadeklarowac zrédto czestotliwosci referencyjnej jako cigg impulséw przez ustawienie
parametru H6-01 = “0” i wzmocnienia podawanego sygnatu na 100% (H6-03 = “1007).

3. Ustawi¢ skalowanie wejscia impulsowego (H6-02) taka aby wprowadzona nastawa odpo-
wiadata maksymalnej czestotliwosci referencyjne;j.

4. Podac cigg impulséw na wejscie i upewnic sie, ze uzyskana czestotliwos¢ referencyjna

jest tg pozadana.

5. Doregulowa¢ wzmocnienie i przesuniecie dla wejscia impulsowego.

Uwaga: 1. Jezeli na wyswietlaczu widoczna jest maksymalna oczekiwana czgstotliwos¢, zanim na wejscie im-
pulsowe podano maksymalny sygnat sterujacy, nalezy zwigkszy¢ nastawe skalowania wejscia impul-
sowego (zwigkszy¢ nastawe H6-02).

2. Jezeli przy maksymalnym poziomie sygnatu sterujacego, na wyswietlaczu nigdy nie jest osiagana
oczekiwana maksymalna czgstotliwo$¢, nalezy zmniejszy¢ nastawe skalowania wejscia impulsowego
(zmniejszy¢ nastawe H6-02).

Wejscie impulsowe posiada nastgpujaca specyfikacje. Nalezy upewnic sig, ze sygnat im-
pulsowy odpowiada niniejszym wymaganiom:

Specyfikacja sygnatu impulsowego

Zakres czestotliwosci 0.5 do 32 kHz
Wspoélezynnik wypetnienia 30 do 70%
Napigcie stanu wysokiego 35do 132V
Napigcie stanu niskiego 0.0do 0.8V
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4.6 Podstawowa konfiguracja napedu

Specyfikacja wejscia impulsowego
Impedancja wejsciowa 3kQ

€ Wybor wejscia komendy start (RUN): b1-02
Niniejszy rozdzial wyjasnia, jak do wejscia przypisa¢ komendg start.

Parametry b1-01 1 b1-02 umozliwiaja niezalezny wybor zrodta komendy start i czgstotliwo-
sci referencyjnej, np. czgstotliwos¢ zadawana z pulpitu, komenda start zadawana za pomoca
wej$¢ binarnych.

OSTRZEZENIE! Zagrozenie nagtego ruchu. Jezeli komenda start jest podawana przez wigczenie zasilania
do napedu, po zatlgczeniu zasilania napedu silnik rozpocznie prace. W przypadku takiego sparametryzo-

wania napedu nalezy zachowac odpowiednie Srodki ostroznosci. Upewnic sie, ze strefa wokét silnika jest
bezpieczna. Niezastosowanie sie moze prowadzi¢ do Smierci lub powaznych obrazen.

m Uruchomienie napedu z czest. 6 Hz za pomoca panelu LED: b1-02 =0

W celu przypisania komendy start do panelu operatora, nalezy b1-01 ustawi¢ na “0”. Usta-
wienie to wprowadza komendg start z poziomu panelu LED. Komenda startu jest inicjali-
zowana za pomoca przyciskow RUN 1 STOP. Po zalaczeniu zasilania, na podstawie nastawy
b1-02 naped okresla zrodio komendy start.

Ponizsza procedura prezentuje, jak uruchomic¢ i zatrzymac naped za pomoca panelu operato-
ra LED, po tym, jak parametr b1-02 ustawiono na 0.

Uwaga:  Gdy b1-02 (wybdr komendy start) nie ustawiono na 0 (operator), aby ustawi¢ LOCAL nacisna¢ D

Krok Wyswietlacz/Rezultat

1. Zalaczy¢ zasilanie napgdu. Na wyswietlaczu pojawi si¢ nastgpujacy | —>

ekran. DRV

2. Ustawi¢ czestotliwos¢ referencyjna na F6.00 (6 Hz).
Uwaga: Wigcej informacji na termat ustawiania czestotliwosci re- = m
ferencyjnej patrz Szczegoly trybu napedowego, strona 96.

3. Nacisnaé¢ aby uruchomic silnik. =
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4.6 Podstawowa konfiguracja napedu

Krok Wyswietlacz/Rezultat

ALM  REV

oy
e [C——
oA P2
2EN
V ENTER

4. W czasie, gdy kontrolka RUN pozostaje zalaczona, silnik powinien | —>

H =

przyspieszy¢ do 6 Hz.
i — -
Wyt
5. Nacisna¢ przycisk , aby zatrzymac¢ silnik. Kontrolka RUN | — (‘I:“' ﬂl —) -
zacznie miga¢ az do momentu catkowitego zatrzymania silnika. Miga

m  Uruchomienie napedu za pomoca wejs¢ binarnych: b1-02 = 1

Nastawa ta umozliwia podanie komendy start za pomoca wej$¢ binarnych. Nastawa fa-
bryczna to sekwencja 2-przewodowa.

Za pomoca sekwencji 2-przewodowej

Zaciski wejs¢ binarnych Zat. Wiyt.
S1 Praca do przodu Stop
S2 Praca do tytlu Stop

Naped

Praca do przodu
S1

Praca do tytu
o ———

S2

SC Zacisk wspdlny wejs¢ binarnych

Rys. 4.15 Przykiadowy schemat okablowania dla sekwencji 2-przewodowej

Za pomoca sekwencji 3-przewodowej

Gdy H1-05 (Wybor funkcji wielofunkcyjnego wejscia binarnego SS) 0, funkcje zaci-
skow S1 1 S2 wykorzystywane sa w sekwencji 3-przewodowej, za§ wejscie wielofunk-
cyjne peti role wyboru kierunku obrotéw.
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Przetacznik stop  Przetgcznik run Naped

(N.L.) (N.U.) s1 Komenda start
(uruchomienie, gdy otwarty)

o ———
Komenda stop
(zatrzymanie, gdy zamkniety)

Komenda do przodu/do tytu

S5 (wejscie wielofunkcyjne)*

SC

Zacisk wspdlny

Rys. 4.16 Przyktadowy schemat okablowania dla sekwencji 3-przewodowej z wykorzystaniem
zacisku S5

Uwaga: Gdy zacisk S5 jest otwarty, silnik pracuje do przodu. Gdy jest zamknigty, silnik pracuje do tytu.
OSTRZEZENIE! Gdy stosowana jest sekwencja 3-przewodowa, przed okablowaniem zaciskéw sterujg-
cych nalezy wybrac wtasnie takg sekwencje w napedzie, oraz upewnic sie, ze b1-17 ustawiono na 0
(naped nie akceptuje komendy run po zataczeniu zasilania (nastawa domysina)). Jezeli naped okablowa-
no dla sekwencji 3-przewodowej, ale skonfigurowano dla sekwencji 2-przewodowej (nastawa domysina)
oraz gdy b1-17 ustawiono na 1 (naped akceptuje komendy run po zatgczeniu zasilania), po zatgczeniu
zasilania silnik zacznie prace w kierunku rewersyjnym, co moze spowodowac obrazenia.

Uwaga: Lista funkcji wejs¢ binarnych patrz Lista parametrow, strona 174. Po wykonaniu inicjalizacji 3-
przewodowej (A1-03 = “3”), do zacisku S5 automatycznie przypisana zostanie komenda do przodu/do
tytu.

UWAGA! Silnik rozpocznie prace natychmiast po zatgczniu zasilania. Przed zatgczeniem silnika nalezy
upewnic sie, ze strefa wokot silnika jest bezpieczna. Nie zastosowanie sie moze prowadzi¢ do lekkich lub
Srednich obrazen.

Uwaga: Uruchomienie po zalaczeniu/wytaczeniu zasilania. Ze wzgledow bezpieczenstwa, fabrycznie naped zo-
stat skonfigurowany tak, by po zalaczeniu zasilania nie akceptowat komendy start (b1-17 = "0"). Jezeli
komenda start jest podana podczas zataczania zasilania, kontrolka RUN zacznie szybko migac. Aby to
zmieni¢, nalezy ustawi¢ parametr b1-17 na 1.

€ Wybor metody zatrzymania: b1-03

Po podaniu komendy stop, naped zatrzymuje silnik w jeden z czterech sposobow.

m Rampa do zatrzymania: b1-03 =0

Gdy b1-03 =0 i1 podana zostanie komenda stop, silnik bedzie zwalniat az do zatrzyma-
nia. Czas hamowania ustawiany jest w C1-02 (Czas hamowania 1). Patrz Przyspiesza-
nie/Hamowanie: CI1-01 do CI1-11, strona 63.

Gdy podczas hamowania czgstotliwos¢ wyjsciowa spada ponizej czgstotliwosci rozpo-
czgcia hamowania DC (b2-01), aktywowany bedzie prad hamowania DC (b2-02) na
okreslony czas hamowania DC (b2-04).
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Komenda run
Zat. Wyt.

Czestotliwosc wyjsciowa

Hamowanie zgodnie z usta-
wionym czasem hamowania

Poziom predkosci
zerowej (b2-01)

Czas hamowania
(C1-02, itp.) :

Prad hamowania
DC (b2-02)

Hamowanie DC

Czas hamowania DC przy zatrzy-
maniu (b2-04)

Rys. 4.17 Rampa do zatrzymania

Uwaga: Dla silnika z magnesami trwalymi przy sterowaniu wektorowym w otwartej petli, parametr b2-04 nie
jest dostgpny. Nalezy wowczas w b2-13 ustawi¢ czas hamowania zwarciowego.

m Zatrzymanie wybiegiem: b1-03 =1

Po zaniku komendy start, naped odcina wyjscie, a silnik zaczyna wirowa¢ (niekontrolo-
wane hamowanie). Silnik zwalnia zaleznie od stopnia jego obciazenia.

Komenda start

Zat. Wiyt

Napiecie wyjsciowe

Zanik napiecia na wyjsciu napedu

Obroty silnika

Rys. 4.18 Zatrzymanie wybiegiem

Uwaga: 1. Po podaniu komendy stop, naped nie przyjmie kolejnej komendy startu przed uptywem czasu usta
wionego w L2-03 (minimalny czas odcigcia wyjscia).
2. Nie podawac¢ kolejnej komendy start przed catkowitym zatrzymaniem silnika. Jezeli komenda start
musi by¢ podana przed catkowitym zatrzymaniem silnika, w celu spowolnienia silnika lub jego prze
chwycenia przed restartem nalezy zastosowa¢ funkcje hamowania DC lub §ledzenia predkosci.

m Zatrzymanie przez hamowanie DC: b1-03 = 2

Hamowanie DC zatrzymuje wirujacy silnik bez pracy regeneracyjnej. Po zaniku komendy
start wyjscie napedu zostaje odcigte na czas zadany w (L2-03).
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Po uptywie czasu odcigcia, na uzwojenia silnika podawany jest prad staty (DC) w celu
zablokowania watu silnika. Czas zatrzymania bedzie krotszy w poréwnaniu do wirowania
do zatrzymania. Poziom pradu hamujacego ustawiany jest w parametrze b2-02 (nastawa
domyslna = 50%). Czas hamowania DC jest okreslony w momencie zaniku komendy start,
przez nastawe b2-04 1 przez czgstotliwos¢ wyjsciowa.

Uwaga: Hamowanie DC nie moze by¢ wybrane jako metoda zatrzymania dla silnikéw z magnesami trwalymi,
przy sterowaniu wektorowym w otwartej petli.

Komenda start

Zat. Wiyt

Czestotliwos¢ wyjsciowa

4{ Minimalny czas odcigcia wyjé‘cia

,,,,,,,,,,,,,
Hamowanie DC } I 1—\‘
Czas hamo- |
: | Prad hamujacy
Predkos¢ silnika | WanabCpa 5 o)
i LGI.ILyIIIGIIIU 3
2-04)*

Czas hamowania DC

b2-04 x 10

b2-04
; i Czestotliwo$¢ wyjsciowa w chwili podania
10% 100% komendy stop

(Max czestotliwos$¢ wyjsciowa)

Rys. 4.19 Hamowanie pradem statym

*Patrz Rys. 4.18

Uwaga: Wydhizony czas odcigcia wyjscia (L2-03) w przypadku przekroczenia pradu (over current OC) przy
podaniu komendy stop.

m Wirowanie do zatrzymania z timerem: Ignorowanie wejscia komendy
start w czasie trwania hamowania: b1-03 =3

Gdy b1-03 = 3, komenda stop powoduje OdCIQCIG wyjscia napedu, po czym silnik wiruje
az do zatrzymania. Przed uptywem czasu “t” naped nie przyjmie kolejnej komendy start.
Czas “t” jest zdeterminowany przez czg¢stotliwos¢ wyjsciowa w chwili podania komendy
stop 1 ustawiony czas hamowania zgodnie z Rys. 4.20.
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Komenda start
Zat. Wt Zat. Wyt. | Zat.

Czestotliwosé wyjsciowa

Odciecie napiecia —>]
wyjsciowego napedu

Czas zwtoki t
Czas zwtoki t

Czas hamowania
(C1-02, itp.)

Minimalny czas od-
ciecia
[1L2-031]

Czestotliwosc wyjsciowa,
gdy podano komende stop

Minimalna czestotliwo$¢ wyjsciowa 10007
(Max czestotliwosé wyjsciowa)

Rys. 4.20 Wirowanie do zatrzymania z tajmerem

€ Przyspieszanie/Hamowanie: C1-01 do C1-11

C1-01 (Czas przyspieszania 1) ustawia czas przyspieszania od 0 do maksymalnej czgsto-
tliwosci wyjsciowej (E1-04).

C1-02 (Czas hamowania 1) ustawia czas hamowania od masymalnej czg¢stotliwosci wyj-
sciowej do 0.

. Zakres
Nr Nazwa parametru Opis nastaw | Nastawa
domys$l-|
C1-01 . . Ustawia czas przyspieszania od 0 do 100% (maksymal- i
Czas przyspieszania 1 AP
<I> na czegstotliwos$¢ wyjsciowa). 0.0 do 10.0
0s
C1-02 . Ustawia czas hamowania od 100% (maksymalna 6000.0
Czas hamowania 1 R
<I> czestotliwosé wyjsciowa) do 0%.
Wybbr jednostki Ustawia rozdzielczos$¢ nastaw C1-01 do C1-09.
C1-10 czasu przyspiesza_ 0:0.01s (000 do 600.00 S) O, 1 1
nia/hamowania 1: 0.1 5 (0.0 do 6000.0 s)

<1> Parametr moze by¢ zmieniony podczas pracy.

OSTRZEZENIE! Zagrozenie naglym ruchem. Gwafttowne hamowanie moze spowodowaé awarie napedu
na skutek przekroczenia dopuszczalnego napiecia, co w konsekwencji moze prowadzic do $mierci lub
powaznych obrazen spowodowanych niekontrolowang pracq silnika. Stosujgc funkcje szybkiego zatrzy-
mania, jako nastawe C1-09, nalezy wprowadzac akceptowalne czasy hamowania.
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m Wybor jednostek czasu przyspieszania’hamowania

W parametrze C1-10 (nastawa domyS$lna = 1) ustawiane sa jednostki, w jakich zadawany
jest czas przyspieszania’hamowania.

Nastawa Opis
0 Czas zadawany w jednostkach 0.01 s, w przedziale od 0.00 do 600.00 sekund.
1 Czas zadawany w jednostkach 0.1 s, w przedziale od 0.0 do 6000.0 sekund.

m Wybor czaséw Przyspieszania/Hamowania za pomoca wejsé binarnych

Za pomoca dowolnych dwoch zaciskow wejsciowych S1 do S6, mozliwe jest wybranie
do czterech czaséw przyspieszania/hamowania.

parametry H1-01 do H1-06 nalezy skonfigurowa¢ jako “07” (Czas przysp./hamow. 1)
oraz “1A” (Czas przysp./hamow. 2). KombmaCJa dwoch wejs¢ aktywuje czasy przy-
spieszania’hamowania jak pokazano ponizej. W zaleznosci od stanu stykow, mozliwe sa
nastgpujace warianty czasoOw przyspieszania’hamowania:

Czaqu%ygpél I_;amow. i Czaﬁﬁgésg.{ll}-\amow. 2 Czas przyspieszania Czas hamowania
Otwarty (nie wybrany) Otwarty (nie wybrany) C1-01 C1-02
Zamknigty Otwarty (nie wybrany) C1-03 C1-04
Otwarty (nie wybrany) Zamknigty C1-05 C1-06
Zamknigty Zamkniety C1-07 C1-08

m Automatyczne przetaczanie czaséw przyspieszania/lhamowania
Naped moze automatycznie przetaczac¢ czasy przyspieszania/hamowania.

Gdy czestotliwos¢ wyjsciowa osiaga warto$¢ ustawionag w C1-11, naped przetaczy czasy
przyspieszani 1 hamowania tak, jak to pokazano na ponizszym rysunku. Wprowadzenie w
C1-11 nastawy 0.0 Hz blokuje tg funkcjeg.

Czestotliwos¢ wyjsciowa

C1-11
Czestotliwosc¢
przetaczania
czasOw przyspie-
szania/lhamowania

! ' i I

C1-07 C1-01 C1-02 C1-08
nastawa nastawa nastawa nastawa

Gdy czestotliwosé wyjsciowa 3"z C1-11, naped stosuje Czas przysp./hamow. 1 (C1-01,-02)
Gdy czestotliwos¢ wyjsciowa < C1-11, naped stosuje Czas przysp./hamow 2 (C1-07, -08)

Rys. 4.21 Czestotliwos¢ przelaczania czaséw przysp./hamow.
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4.6 Podstawowa konfiguracja napedu

m  Wykorzystanie profilu typu S podczas przyspieszania/lhamowania

Wykorzystanie profilu predkosci typu S powoduje tagodniejsze rozpedzanie i hamowanie, a
w konsekwencji zmniejszenie udarow oddziatujacych na obciazenie. Czasy dla profilu S
nalezy zadeklarowa¢ podczas przyspieszania/hamowania przy starcie i podczas przyspie-
szania’hamowania przy zatrzymaniu.

Uwaga: 1. Wybranie profilu S powoduje wydtuzenie czasu przyspieszania/hamowania wg zaleznosci:
Czas przysp. = Wybrany czas przysp. + (C2-01 + C2-02)/2
Czas hamow. = Wybrany czas hamow. + (C2-03 + C2-04)/2
2. Przy sterowaniu wektorowym w otwartej petli dla silnikéw z magnesami trwalymi stosowac dtuzsze cza
sy dla profilu S.

Przyktad ustawien

Rys. 4.22 przedstawia przebieg profilu S przy przelaczaniu kierunku pracy napgdu.

Komenda praca do | I
przodu 1 1

Komenda praca do tytu

wyjsciowa C2- 01

C2.02  C2-03

Figure 4.22 Profil typu S

€ Rodzaje warunkow pracy i wybor czestotliwosci nosnej: C6-
01i C6-02

m  Wybét trybu eksploatacji napedu: C6-01

W zaleznosci od charakterystyki obciazenia, naped mozna przygotowac¢ do dwoch rodza-
jow eksploatacji. W zaleznosci od wybranego rodzaju warunkow pracy zmianie ulegajq
prad znamionowy napgdu, zdolnos$¢ do przeciazania 1 maksymalna czgstotliwos¢ wyjscio-
wa. Rodzaj warunkow pracy tj. Trudne warunki eksploatacji (Heavy Duty - HD) lub Nor-
malne warunki eksploatacji (Normal Duty - ND), nalezy zadeklarowa¢ za pomoca parame-
tru C6-01. Nastawa fabryczna to HD. Wigcej informacji na temat pradu znamionowego
patrz Specyfikacja.

Wybér warunkéw eksploatacji HD i ND

Tryb Praca w warunkach trudnych Praca w warunkach normalnych
C6-01 0 1
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Tryb Praca w warunkach trudnych Praca w warunkach normalnych

Przeciazenie

150 % 120 % Przecigzenie

Obcigzenie nominalne

, ,
Obcigzenie nominalne | 100 % }
. 100 % 1 |
Charakterystyki | !
! 1
! |

H

0 Predkosé silnika 100 % 0 Predkos¢ sinika 100 %

Nastawe HD przygotowano dla aplikacji | Nastawa ND przeznaczona jes dla aplikacji,
wymagajacych duzej tolerancji na przeciazenia | w ktorych zapotrzebowanie na moment

Aplikacja przy stalym momencie obciazeniae. Np.: | maleje w miare wzrostu predkosci, np.:
wytlaczarki, transportery, dzwigi. wentylatory, pompy.
Mozliwos¢ 100% ciagle, 150% pradu znamiono- 100% ciagle, 120% pradu znamionowego
przeciazenia (OL2) | wego napedu przez 60 s napedu przez 60 s
L3-02 Zapobieganie
utknigciu podczas 150% 120%
przyspieszania
L3-06 Zapobieganie
utknigciu podczas 150% 120%

pracy

Uwaga: Wybraniu HD/ND towarzyszy zmiana parametrow silnika E2 i E4 odpowiadajaca naj-
wigkszym pasujacym do napedu silnikom.

m  Wyboér czestotliwosci nosnej: C6-02
Ustalone czestotliwosci nosne

Czestotliwos$¢ nosna moze zosta¢ ustawiona za pomoca parametru C6-02 tak,
jak to pokazano w tabeli ponize;j.

Parametr Nazwa Opis Zakres nastaw Nastawa

: 2.0 kHz
:5.0 kHz

: 8.0 kHz

: 10.0 kHz
:12.5 kHz
:15.0 kHz ldoF
: Ptywajaca PWMI1

: Ptywajaca PWM?2

: Plywajaca PWM3

A: Ptywajaca PWM4

F: Czest. uzytkownika (C6-03 do C6-05)

Czesto-
tliwosé
nosna

C6-02 Zalezna od

wielkosci
napedu

O 00 1N LN B~ WK —

Uwaga: Nastawa 7 do A dla parametru C6-02 powoduje wybor modulacji ptywajacej PWM, co
odpowiada czestotliwos$ci styszalnej 2 kHz. Funkcja ta zmienia charakter zaktocen silnika
na tzw. biaty szum.
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Zalecenia dotyczace parametryzowania C6-02
Objawy

Srodki zaradcze

Pred. i moment niestabilne przy matych predkosciach

Generowane zakloceniawptywaja na inne urzadze.

- Zmniejszy¢ czgstotliwo$¢ nosna.
Zwigkszony prad uptywu napedu.

Przewody pomigdzy napedem, a silnikiem sg zbyt dlugie. <7>

Zbyt glo$ny dzwigk silnika. Zwigkszy¢ czest. nosna lub zastosowaé wahajaca PWM.

<1> Jezeli przwody silnika sa zbyt dtugie, moze okazac sig, iz czgstotliwo$¢ no$na nalezy
zmniejszy¢. Patrz tabela ponize;j.

Dlugos¢ okablowania do 50 m do 100 m Wiecej niz 100 m

C6-02 (Wybor czestotliwosci nosnej) 1 do A (15kHz) | 1do2,7to A (5 kHz) 1,7 do A (2 kHz)

Uwaga: Przy sterowaniu wektorowym w otwartej petli i zastosowaniu dtugich przewodow, nalezy wybra¢ czg-
stotliwo$¢ nos$na 2kHz (C6-02 = “1”). Jezeli dtugo$¢ przewodoéw silnika przekracza 100 m, stosowaé sterowanie
V/A.

Zmienna czestotliwos¢ nosna i czestotliwos¢ uzytkownika

W celu ustawienia czgstotliwo$ci nosnej w ustalonym przedziale, nalezy parametr C6-02
ustawi¢ na “F”. Przy sterowaniu wektorowym w otwartej petli z silnikiem z magnesami
trwalymi, zadana nastawa moze by¢ wprowadzona w C6-03. Przy sterowaniu V/f czgsto-
tliwos$¢ nosna moze zmieniac si¢ liniowo wraz ze zmiana czgstotliwosci wyjsciowej. W
takim przypadku gorne i dolne ograniczenie czgstotliwo$ci nosnej i wzmocnienie czgsto-
tliwosci nosnej (C6-03, C6-04, C6-05) musza by¢ skonfigurowane tak, jak pokazano na
Rys. 4.23.

Uwaga:  Aby utrzymaé czestotliwo$¢ nos$na na statym poziomie, w C6-03 i C6-04 nalezy wprowadzi¢ takie
same nastawy lub w C6-05 wpisa¢ 0. C6-03 ustawia gorne ograniczenie czgstotliwosci nosne;j.

Czestotliwos¢ nosna
C6-03
Czestotliwo$¢ wyjsciowa
C6-04 x (C6-05) x K

Czestotliwos¢ wyjsciowa
E1-04 ¢ v

Maksymalna czestotliwo$¢ wyjsciowa
* Wartos¢ wspétczynnika K jest okreslona przez nastawe C6-03.
C6-03 272 10.0 kHz['K=3
10.0 kHz > C6-03 22 5.0 kHz[1K=2
5.0 kHz > C6-0311K=1

Rys. 4.23 Zaleznos¢ czestotliwosci nosnej od czestotliwosci wyjsciowej

Uwaga: Przy sterowaniu wektorowym w otwartej petli, A1-02 = 2 i sterowaniu wektorowym silnikiem z
magnesami trwatymi, czestotliwos$¢ nosna jest stata, ustawiona w C6-02 lub C6-03 gdy C6-02
ustawiono na F (programowalna).
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Blad ustawienia czestotliwosci nosnej (o0PE11)

Btad ustawienia czg¢stotliwosci nosnej (oPE11) bedzie miat miejsce, gdy wzmocnienie
czestotliwosci nosnej (C6-05) bedzie wigksze niz 6 1 C6-03 < C6-04.

Uwaga: Wigcej informacji na temat blgdéw operatora (oPE) patrz Rozwiqzywanie problemow bez komunikatéw
bledow, strona 159.

m Czestotliwosé nosna i zmniejszaniepg du wyjsciowego

Znamionowy prqd wyjsciowy napedu zalezy od wyboru czestotliwosci nosneJ Jezeli
czgstotliwos¢ nosna zostanie zwigkszona ponad nastawg domyslna, prad wyjsciowy jest
zmniegjszany.

Mozliwos$¢ przeciazenia wyniesie 120/150 % zmniejszonego pradu

wyjsciowego przez 60 s (warunki normalne/ warunki trudne).

B Nastawa napiecia wejsciowego przetwornicy: E1-01

Ustawi¢ E1-01 zgodnie z napigciem zasilajacym. Nastawa ta stuzy jako warto$¢ bazowa
dla niektérych funkcji zabezpieczajacych naped.

UWAGA: W parametrze E1-01 ustawic¢ napiecie wejsciowe przetwornicy (nie napiecie silnika) w celu
zapewnienia wtasciwego dziatania funkcji zabezpieczajqcych naped. Niezastosowanie sie moze prowa-
dzi¢ do niewtasciwej pracy napedu. Nastawa E1-01 musi odpowiadac napieciu wejsciowemu przetwornicy.

Parametr | Nazwa Opis Zakres nastaw Domysinie]

Nastawa| Ustawi¢ nominalne napiecie sieci. Ustawié¢ maksymalne
napigcia | i bazowe napiecie przez dobor charakterystyk V/f (E1-
E1-01 wejscio- | 03) oraz dostroi¢ poziom czutodci funkcji zabezpiecza-
wego jacych naped (np.: zapobieganie utknigciu, poziom
rezystora hamujacego, zwigkszenie napigcia, itp.).

Klasa 200 V: 155 do 255 200V
Klasa 400 V: 310 do 510 <I>

<1> Nastawa domy$lna zalezy od klasy napigciowej i musi by¢ podwojona dla napedow klasy 400V.

m Wartos¢ nastawy napiecia wejsciowego: E1-01

Poziom napigcia wejsciowego okresla poziom detekcji przekroczenia napigcia, napigeie
robocze kinetycznego odzyskiwania energii oraz poziom pracy tranzystora hamujacego,
w sposéb pokazany w ponizej tabeli.

(Wartosci przyblizone)
Wartos¢ . . . . Poziom napiecia
Napiecie |nastawy E1-01| F9ZOM |Poziom pracy| Poziom wykrywania| ~ Zadane | tiumienia, dla
detekcji | tranzystora | spadku napigcia | napiecie AC | nadnapigciowego
przekrocze- hamujacego podczas zapobiegania
nia napiecia KER utknieciu
Klasa | Wszystkie 190 V
200 V | nastawy 4OV 394V (jedna faza=160 V) 240V 30V
Klasa | nastawa >400 820V 788 V 380V 480V 740 V
400V | nastawa <400 | 740V 708 V 350 V 440 V 660 V
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Uwaga: Poziomy dzialania tranzystora hamujacego sa dla wewnetrznego chopper’a przetwornic. Jezeli

uzywany jest zewnetrzny chopper hamujacy CDBR, patrz instrukcja obstugi “Jednostka rezysto-
ra hamowania dynamicznego do serii VARISPEED-600, TOBPC72060000”

€ Wybor charakterystyki V/f: E1-03

Parametr E1-03 jest tylko dostgpny w trybie sterowania V/f. Umozliwia uzytkownikowi
wybranie wymaganej charakterystyki V/f i napigcia wyjsciowego napgdu. Przy wspolpracy
z silnikiem wysokoobrotowym lub silnikiem do zastosowan specjalnych, funkcja ta precyzyjnie
dostraja wielko$¢ momentu, wymagana przez obciazenie. Sposrod 15 predefiniowanych
nalezy wybrac charakterystykq V/flub 1 charakterystyke programowalna.

. Zakres o
Nr Nazwa parametru Opis nastaw |Pomysinie
E1-03 Wybdr charaktery- 0 do E: Wybor jednej z 15 charakterystyk V/f.  F: Programo- 0doF F
) styki V/f walna ch-ka V/f (mozliwo$¢ uzycia E1-04 do E1-10). 0

m Zalecenia dotyczace wyboru charakterystyki V/f

1.
2,

Ustawi¢ napiecie wejsciowe napedu. Patrz nastawa napiecia wejsciowego prze-

twornicy: E1-01, strona 68.

Wybra¢ charakterystyke V/f poprzez:
* * wybor jednej z 15 predefiniowanych charakterystyk (nastawa = 0 do E)
* ** wybor wtasnej charakterystyki V/f (nastawa = F, nastawa domysina)

W przypadku * parametry w tabelach ponizej sg ustawiane automatycznie. Patrz
Wybor predefiniowanej charakterystyki V/f, strona 70

W przypadku

** * parametry w tabelach ponizej mogg by¢ modyfikowane.

Nr Nazwa parametru Nr Nazwa parametru
E1-04 | Maksymalna czgst. wyjSciowa E1-08 | Napigcieposred. czgstotl. wyjsciowej
E1-05 | Napigcie maksymalne E1-09 | Minimalna czgst. wyjSciowa
E1-06 | Czestotliwo$¢ bazowa E1-10 | Napigcie minim. czgstotl. wyjSciowej
E1-07 | Posrednia czestotliw. wyj$ciowa

Napiecie wyjsciowe (V)

E1-05
E1-12

E1-13

E1-08

E1-10 f---
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Czestotliwos¢ (Hz)

Rys. 4.24 Charakterystyka V/f
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Wybor predefiniowanej charakterystki V/f

Ustawiajac E1-03 na 0 do E, mozliwy jest wybor jednej z charakterystyk V/f przed-
stawionej ponize;.

Nastawa Specyfikacja Opis Aplikacja
0F) 50 Hz
1 60 Hz Dla aplikacji og('?lnego przeznaczenia,
Staty moment moment pozostaje staty bez wzgledu na
2 60 Hz (Z bazq 50 HZ) zmiany pI'QdkOéCi.
3 72 Hz (z baza 60 Hz)
4 50 Hz, Trudne warunki eksploatacji 3
5 50 Hz, Trudne warunki eksploatacji 2| Zredukowany Dla aphkacp’ Z momentem zmieniajacym
- 1 1ub zmienn sig w zaleznos$ci od predkosci, np.: wentyla-
6 60 Hz, Trudne warunki eksploatacji 3 o y tory, pompy i innych, gdzie moment
7 60 Hz, Trudne warunki eksploatacji 2 zmniejsza si¢ w zaleznosci od obciazenia.
8 50 Hz, $§redni moment rozruchowy
9 50 Hz, wysoki moment rozruchowy Charaktery.stykq te nalezy wybierac tylko
wtedy, gdy:
Wysoki * Dlugo$¢ przewoddéw pomiedzy napedem a
. . ysok1 silnikiem przekracza 150 m
A
60 Hz, Sredni moment rozruchowy | moment » Wymagany jest wysoki moment rozrucho-
rozruchowy wy
* Zainstalowano dlawik AC
B 60 Hz, wysoki moment rozruchowy
C 90 Hz (z baza 60 Hz)
Gdy praca odbywa sig z predkosciami wigk-
szymi niz 60 Hz, silnik wymaga statego
D 120 Hz (z baza 60 Hz) State wyjscie napigcia. PowyZej 60Hz silnik pracuje w
statym zakresie mocy.
E 180 Hz (z baza 60 Hz)

Specyfika charakterystyk V/f

Ponizsze wykresy dotycza napedu klasy 200 V; dla napedu klasy 400 V wartosci
nalezy podwoic.

Nastawa = 0

50 Hz

Nastawa = 1

60 Hz

Nastawa = 2

60 Hz 72 Hz

Nastawa =3
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* Charakterystyki wysokiego momentu rozruchowego, nastawa od 8 do B

5
Czestotliwos¢ (H

Czestotliwos¢ (Hz)

Czestotliwos¢ (Hz

Nastawa = 8 50 Hz Nastaw =9 50 Hz Nastaw = A 60 Hz Nastaw =B 60 Hz
200 200 -~ -mmmmmmem o 200 < == —mm e | 200 .
{ 1 1
< b~ V|~ :
s S | S e :
3 o MR A= :
2 Q 241-- e V| & 24 .
[ ol ( 1 [oX 19 _____ | o 1
Z 19F © ! ) (Z“ ! [0 1
pd | 1 | | zZ | ]
13} - | 1 | 1 15 |
12} : : 12t-( | :
0 1325 0 1.325 50 015 3 60 015 3 60

Czestotliwos¢ (Hz)

» Charakterystyki statego wyjscia, nastawa C do F

Czestotliwos¢ (Hz)

Czestotliwos¢ (Hz)

Nastaw = C 90 Hz Nastaw = D 120 Hz Nastaw = E 180 Hz

200 200 200
S S S
o) Q >
o Q. B4
o] g &
Z 16l 16+ Z16

12t 12} 12t
0153 0153 60120 0153 60180

Frequency (Hz)

Uwaga: Ustawienie niewlasciwej charakterystyki V/f moze doprowadzi¢ do zmniejszenia momentu
napgdowego lub zwigkszenia pradu (na skutek zwigkszenia wzbudzenia).

€ Parametry silnika: E2-01 do E2-12 (reczne wprowadzanie

nastaw parametréw)

Przy sterowaniu wektorowym w otwartej petli, parametry silnika sa ustawiane automa-
tycznie podczas auto-tuning’u. Parametry silnika nalezy wprowadzi¢ r¢cznie, jezeli nie
jest mozliwe przeprowadzenie auto-tuning’u. Wigcej informacji patrz Auto-tuning, strona
84. Wigcej informacji na temat parametrow silnika E2-01 do E2-12 patrz E: Parametry

silnika, strona 195.

m Reczne wprowadzanie nastaw parametrow silnika

Kolejne tabele stanowia pomoc podczas ustawiania parametrow silnika. W celu uzyskania
wlasciwych danych silnika nalezy skorzysta¢ z jego karty katalogowe;.
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Nr Nazwa parametru Metoda ustawiania
E2-01 [ Prad znamionowy silnika| Ustawia prad przy pelnym obciazeniu w amperach wg tabliczki znamionowe;j.
Wyznacza i ustawia znamionowy poslizg silnika wg. predkoséci znamionowej
. . widocznej na tabliczce znamionowe;j.
E2-02 P.OSth Znamionowy Poslizg znamionowy silnika = Czgstotliwos$¢ znamionowa silnika [Hz] —
silnika Predkos¢ znamionowa [obr/min] x Liczba biegunéw / 120.
Ustawia prad bez obciazenia przy znamionowej czgstotliwosci i napigciu.
oo . Aby uzyskac¢ te informacje, nalezy skontaktowac si¢ z producentem silnika.
E2-03 | Prad silnika bez obci- Nie i .o . . .
e ie jest ona przewaznie widoczna na tabliczce znamionowe;j. Nastawa
azenia domyslna to prad bez obciazenia dla silnika 4 biegunowego Yaskawa.
. i . Dostepny tylko przy sterowaniu wektorowym. Ustawi¢ liczbg biegunow
E2-04 | Liczba biegunow silnika | gijniia we danych widocznych na tabliczce znamionowe;.
Nastawa jest wprowadzana automatycznie podczas Auto-tuning’u. Jezeli
przeprowadzenie Auto-tuning’u nie jest mozliwe, nalezy skontaktowac sig z
o producentem, aby uzyskaé¢ zadane informacje. Postugujac sig¢ raportem z
E2-05 | Rezystancja silnika testow silnika wyznaczy¢ rezystancje w nastepujacy sposob:
migdzy liniami Izolacja typu E: Wartos¢ zadeklarowana w raporcie przy 75 °C to 0.92 om
Izolacja typu B: Warto$¢ zadeklarowana w raporcie przy 75 °C to 0.92 om
Izolacja typu F: Warto$¢ zadeklarowana w raporcie przy 115 °C to 0.87 om
Ustawia spadek napigcia spowodowany induktancja uptywu silnika przy
' czestotliwo$ci bazowej 1 pradzie znamionowym. Parametru nie ustawiac¢, gdy
E2-06 Ipdgktanqa uptywu uzywany jest szybki silnik lub silnik o wzglednie matej induktancji. Aby
silnika uzyskac t¢ informacje, nalezy skontaktowacé si¢ z producentem silnika. Nie
jest ona przewaznie widoczna na tabliczce znamionowe;.
E2-07 | Wsp. I nasycenia rdzenial Nastawa jest wprowadzana automatycznie podczas Auto-tuning’u dynamiczne-
<I> silnika 20
E2-08 | Wsp. 2 nasycenia rdzenia| Nastawa jest wprowadzana automatycznie podczas Auto-tuning’u dynamicz-
<I> silnika nego
Dostepny tylko przy sterowaniu wektorowym. Ustawianie tego parametru nie
jest konieczne, jednakze w okreslonych sytuacjach wymagane jest jego
dostrojenie:
E2-09 | Stratno$¢ mechaniczna | Duza strata momentu zwigzana z tozyskowaniem silnika
silnika Aplikacje typu wentylator pompa z duzymi stratami momentu
Wielkos$¢ strat mechanicznych bedzie odzwierciedlana w wielko$ci kompen-
sacji momentu.
E2-10 Straty silnika w zelazie Dostepny tylko przy sterowaniu wektorowym. Zwigkszy¢ starty silnika w
dla kompens. momentu | elazie w celu zwickszenia dokltadnosci kompensacji momentu.
E2-11 Wyjscie znamionowe Ustawi¢ moc znamionowa silnika w kilowatach (kW). Nastawa jest wprowa-
B silnika dzana automatycznie podczas Auto-tuning’u w jednostkach 0,01.
E2-12 | Wspotcz. 3 nasycenia Ustawi¢ wsp. nasycenia w zelazie silnika na 130% strumienia magne. Nasta-
<I> rdzenia silnika wa jest wprowadzana automatycznie podczas Auto-tuning’u dynamicznego.

<1> Parametry E2-07 do E2-08 i E2-12 moga by¢ trudne do recznego ustawienia. Jezeli przeprowadzenie Auto-
tuning’u nie jest mozliwe, nalezy pozostawi¢ nastawy domyslne.

Instrukcja Nr TOEPC71060622-01-PL 73



4.6 Podstawowa konfiguracja napedu

€ Wyjscia binarne H2-01 do H2-03

Parametry H2-01, H2-02 1 H2-03 przypisuja funkcjg do wyjs¢ binarnych MA, MB, MC,
P1,1P2. Parametry nalezy ustawi¢ zgodnie z wymaganiami aplikacji. Nastawy domyslne

przedstawmno ponize;j.

UWAGA: Nie przypisywac do wyjs¢ MA i MB funkcji powodujacej czeste przetgczanie stanu wyjscia. Nie
zastosowanie sie spowoduje skrocenie czasu pracy przekaznika. Typowa iloS¢ przetgczen przekaznika
wynosi 200,000 (prad 1 A, obcigZenie rezystancyjne).

No. Nazwa parametru Nastawa domysna
H2-01 Wybdr funkcji wyjs¢ MA, MB i MC (przekaznik) E: Awaria
H2-02 Wybor funkcji wyjécia P1 (otwarty kolektor) 0: Podczas pracy
H2-03 Wybdr finkcji wyjscia P2 (otwarty kolektor) 2: Zgodnos¢ predkosei 1

Uwa-  Zakres nastaw H2-01 do H2-03 to 0 do 14D. Wigcej informacji patrz Lista parametrow, strona
174 .

Przekaznikowe wyjscia wielofunkcyjne
250 Vac, 10 mA-1A

30Vdc, 10mA-1A

(standardowe nastawy

domysine)

MAIl Awaria
47

MB

Awaria
<«

Wyjscia wielofunkcyjne typu otwarty kolektor
48 Vdc, 2 do 50 mA
(standardowe nastawy domysine)

=

N
% - < PC Zacisk wspadlny dla wyj$¢ Otwarty kolektor

P1 Podczas pracy (Otwarty kolektor 1)

Predkosc osiggnieta (Otwarty kolektor 1)

Rys. 4.25 Schemat okablowania wyj$¢ binarnych

€ Wyjscia analogowe: H4-01 to H4-03

Parametry grupy U umozliwiaja monitorowanie statusu napqdu (warunkow pracy) po-

przez panel LED operatora. Do wyjscia AM mozna przypisa¢ sygnat analogowy odpo-
wiadajacy wybranemu parametrowi grupy. Niektore parametry grupy U nie moga by¢

zrodtami sygnatow analogowych.
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—

dla wyjscia AM)

Nr Nazwa parametru Opis
Wybra¢ informacje¢ udostepniana na wyjsciu analogowym AM. Ustawié
Wielofunkcyjne wejscie zadany parametr monitora za pomoca cyfr dostgpnych w U®® ® Np.:
H4-01 | analogowe 1 (Wybor wprowadzi¢ “103” dla U1-03.
monitora dla wyjscia Gdy zacisk nie jest podtaczony i uzywany, ustawi¢ “000” lub “031”.
AM)
H4-02 Wielofunkcyjne wejécje . Ustawi¢ napigcie wyjsciowe dla wyjscia AM przy 100 % wybranej warto$d
<I> ana}!o.gowe 1 (Wzmocnieniedld yyisciowej. Wzmocnienie jest ustawiane w zakresie -999.9% do 999.9%,
wyjscia AM) gdzie 100% odpowiada napigciu wyjsciowemu 10V.
H4-03 Wielofunkcyjne wejéciq | Ustawi¢ napigcie wyjsciowe dla wyjscia AM przy 0 % wybranej wartosci
<I> analogowe 1 1 (przesunigcie| wyjsciowej. Przesuniccie jest ustawiane w zakresie -999.9% do 999.9%,

gdzie 100% odpowiada napigciu wyjsciowemu 10V.

<1> Parametr moze by¢ zmieniony podczas pracy.

Zmiana ustawien wyjscia analogowego

Ponizej przedstawiono sposob zaprogramowania wyjscia analogowego FM w taki sposéb,
aby generowany byt sygnat proporcjonalny do pradu wyjsciowego napedu (monitor U1-03).

Wykorzystanie H4-01 do wyswietlania wartosci monitorowane;j

Krok Wyswietlacz/Rezultat
1. Zalaczy¢ zasilanie napedu. Pojawi si¢ ekran poczatkowy. = DRV
2. NacianéDaZ pojawi si¢ menu parametryzacji. =
| et
3. Nacisnaé maby otworzy¢ menu parametryzacji. m
AR A4
4. Nacisnaé i D , aby wybra¢ H4-01. e m
A4
5. Nacisnaé m , aby odczyta¢ aktualna nastawe H4-01. = m
vy
6. Nacisnaé i . aby ustawic prad wyjiciowe (103). = B
7. Zapisa¢ nastawe naciskajac m . = m
. . .. y
8. Wyswietlacz automatycznie powraca do menu parametryzacji. = m
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Krok Wyswietlacz/rezultat |

9. Nacisnaé D az pojawi si¢ ekran poczatkowy. = DRV

Dostrajanie napiecia na wyjsciu analogowym za pomoca H4-02 i H4-03
Uwaga: Niniejszy przyktad to kontynuacja poprzedniego przyktadu poczawszy od kroku 3.

Krok Wyswietlacz/Resultat

AR A4

1. Wybra¢ H4-02 lub H4-03 naciskajac przyciski i D =
, gdy naped jest zatrzymany.Podczas gdy m

Nacisnaé @
2. wyswietlane sa H4-02 i H4-03 dostrajany sygnat napigciowy jest
rowny nastawie aktualnego przesunigcia lub wzmocnienia dla wyjscia

AM. Sygnal wyjsciowy nalezy dostroi¢ za pomoca wzmocnienia (H4-
02) 1 przesunigcia (H4-03).

Napiecie na wyjsciu analogowym Wzmocnienie = poziom wyjscia

____________________________________ -~ analogowego dla 100 % wartosci
_.-~" 1 monitora o
- ! Wzmocnienie

Wyjscie = T‘x 0V

OV [ 5

. . . (maks. 10 V)
Przesunigcie = poziom wyjscia
analogowego dla 0 % warto$ci
monitora

Wriscie =— Przesunigcie 10V
yjscie = BT a— X .-

Warto$¢ monitorowana

oV~
0% 100%
Rys. 4.26 Dostrajanie wartosci monitorowanej

€ Zabezpieczenie silnika: L1-01 i L1-02
W rozdziale opisano, w jaki sposob zabezpieczy¢ silnik przed przeciazeniem.

m Elektroniczne termiczne zabezpieczenie silnika

Naped posiada wbudowany elektroniczny termiczny mechanizm wykrywajacy przeciazenie.
W zakresie ochrony silnika przed przecigzeniem termicznym, zabezpieczenie speinia stan-
dardy UL i cUL. Gdy prad wyjSciowy przekracza prad znamlonowy silnika przez okreslony
czas, zabezpieczenie jest aktywowane. W przypadku przeciazenia, funkcja odcina prad
silnika w celu ochrony jego przewodow i uzwojen, eliminujac koniecznos¢ stosowania
zewngtrznych elementow ochrony przed przeciazeniem.
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W przypadku uzycia kilku silnikéw 1 jednego napedu, wymagane jest zastosowanie
niezaleznych urzadzen ochronnych w celu wtasciwego zabezpieczenia kazdego z silni-

kow.
Nazwa Nastawa do-
Nr i Zakres n w o
parametru Opis akres nasta mys$ina
Ustawia wg tabliczki znamionowe;j prad 10 do 200% pradu
Pr.a(d zna- silnika przy pelnym obciazeniu, w amperach znamionowego silnika
mionowy (A). Jest to wartos¢ odniesienia dla funkcji Mniei niz 11 kW: 2 cvfi
E2-01 | gijni SR S ) yiy .
silnika zabezpieczen silnika, ograniczania momentu, | po kropce dziesigtne;j, Okreslona przez
sterowania momentem. Wartos¢ jest ustawia- | 11 kW lub wiecej: 1 cyfra | 02-041C6-01
na automatycznie w Auto-Tuning’u. po kropce dziesigtne; .
Ustawia wg tabliczki znamionowej prad silnika 2
Prad zna- | prZy petnym obciazeniu w amperach (A). Stanowi )
E4-01 miagnowy odniesienie dla funkcji zabezp. silnika, ogranicza- | 10 dO.ZOO% pradu Okreslpna przez
silnika 2 nia momentu, sterowania momentem. Warto$¢ znamionowego nap¢du 02-04 1 C6-01
jest ustawiana automatycznie w Auto-Tuning’u.
Odblokowuje lub blokuje termiczne zabez- 0 do 4 1
Wybé pieczenie przeciazeniowe silnika(OL1) - ) —
yobor 0: Zablokowane Chcac wybrac, czy elektroniczna warto$¢
zabezpie- 1: Ochrona silnika ogélnego przeznaczenia | termiczna ma by¢ zapamigtywana czy nie po
L1-01 |czcma 2: Ochrona silnika dla przetwornicy wylaczeniu zasilania, nalezy uzy¢ parametru
gézféa‘ie- 3: Ochrona silnika wektorowego Iﬁl'.13; Gdy do I}'f‘p‘?‘iu podtaczono kilka
ik 8 4: Ochrona silnika z mag. trwatymi z maleja- | Silnikow, ustawi¢ ,,0” (zablokowana) i dla
Stinika cym momentem kazdego silnika zamontowa¢ przekazniki
termiczne.
Czas ' Ustawia czas detekcji przeciazenia przez
zabe;ple- funkcje elektronicznego termicznego uktad
¢zenia zabezpieczajacego (OL1). .
L1-02 pgecwje- Nastawa ta rzadko musi by¢ zmieniana i 0.1do5.0 1.0 min.
niowego nalezy ustawia¢ ja z uwzglednieniem tolerancji
silnika. przeciazenia silnika.

Uwaga: Zmiana C6-01 (Warunki eksploatacji) powoduje zmiang nastaw silnika E2 1 E4, wlaczajac w to zmiang
nastawy pradu znamionowego silnika do wartosci odpowiadajacej najwigkszemu mozliwemu do zasto-
sowania silnikowi

Wyjscia binarne (H2-01 do H2-03)

Ustawienie Funkcja Opis
Przecigzenie silnika Zamknigte = Gdy funkcja OL1 osiaga 90% nastawy pro-
s Ostrzezenie o alarmie OL1 (lacznie z OH3) | gowej lub wigcej

Procedura parametryzacji

1.

Uwaga:

Ustawi¢ w E2-01 (prad znamionowy silnika) i E4-01 (prad znamionowy silnika 2)
prad znamionowy silnika.

1. Wprowadzona warto$¢ pradu stanowi poziom bazowy dla elektronicznego zabezpieczenia termicz-

nego.

2. Wartosci te sa automatycznie ustawiane podczas Auto-tuning’u.
3. Jezeli nie jest uzywany silnik 2, nie jest wymagana nastawa E4-01.
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2.

Ustawi¢ wiasciwy poziom zabezpieczenia silnika w L1-01.

Zdolnos¢ wentylatora do utrzymania wtasciwej temperatury silnika zalezy od przedziatu
predkosci, z jakimi pracuje silnik. Charakterystyka elektronicznego zabezpieczenia termicz-
nego powinna uwzglednia¢ powyzszy czynnik. Informacje na temat typow silnikéw | toleran-
Cji przecigzania, patrz Tablica 4.20.

UWAGA: Zablokowac zabezpieczenie (L1-01 = 0) gdy z tego samego napedu sterowanych jest kilka
silnikéw. W celu zabezpieczenia silnikbw przed przecigzeniem, przy kazdym zamontowac termik. Nie
zastosowanie sie moze prowadzic¢ do niewtasciwej pracy napedu.

UWAGA: Niedostateczne zabezpieczenie silnika moze doprowadzi¢ do jego zniszczenia. Zabezpieczenie
termiczne powinno by¢ skonfigurowane tak, aby jego zadziatanie powodowato roztgczenie zasilania.
Zablokowac zabezpieczenie (L1-01 = 0) gdy stosowany jest przekaznik termiczny.

3. Ustawianie dla silnika poziomu alarmowego przekroczenia pradu.
Gdy H2-01, H2-02 i H2-03 (Wybér funkcji wyjs¢ MA, MB i MC, Wybér funkcji wyjs¢
P1 i P2) ustawiono na 1F przecigzenie silnika (OL1 ostrzezenie o alarmie), alarm
przecigzenia silnika jest odblokowany. Jezeli elektroniczna wartos¢ termiczna
przekroczy 90% poziomu detekcji przecigzenia, zataczane jest przypisane wyj-
Scie binarne.
Tablica 4.20 Typ silnika i tolerancja przeciazenia
Wydajnos¢ wentylato- 2 9T e
L1-01 Typ silnika Tolerancja przeciazenia e Y I U TEENE
Nastawa | ' YP Ja przecia; ra chfodzacego (100% silnik prze-
ciazony)
|
150 | Predkosé znamionowa =
| 100% predkosci o .
60 sekund Silniki nglnego prze- Ciagtla praca przy
Znaczenia proj ?kto.wane czgstotliwosci nizszej
r s tak, aby mozna je niz sieciowa, moze
100 ‘ bylo zasila¢ bezposred- 4 fal
Silnik ogolne-| & oo | PO AL oS | wyzwolié zabezpie
o DIZCTNa- £ N 110 z linil energetycz czenie przeciazenio-
1 gopt | AN nych. Najbardziej we silnika (OL1).
czenéa (51 e 0 i | efektywne chlodzenie | Syonalizowana jest
standardowy) 28 praa ciagla ma migj SCC przy pracy | awaria, a silnik
: B odpowlaQancej warun- | wirie az do zatrzy-
| / /B kom sieciowym. mania.
[ ! !
11 S I T T
05 33 100 120 167 200
60Hz
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Ly Zabezpieczenie
- _— . i - elektrotermiczne
Nastawal Typ silnika Tolerancja przecigzenia Wydajnosé wentyla- (100% silnik
tora chtodzacego przeciazony
150 152 77" Obroty znamionowe =
h obroty 100%
60 sekund
Y
i
"
(%) 100 il F—\ :\
Silnik do il ! NN Silnik zaprojektowany | Praca ciagta po-
2 wspélpragr z i | ! 3 \'\ tak, aby mogt sig miedzy 6 i 50/60
55 przetworni- Lo E Ll efektywnie samodziel- | Hz.
cami czesg- | # b nie chlodzi¢ przy
. ;- wlf| Praca b [ r e
tliwosci |1 ciagla AA predkosciach nawet
(1:10) : AR 6Hz.
| ¥ 'EL';": D
! L g
Y110 100120 167 200
(60Hz)
L — ~ I, Obroty znamiono-
.60 sekund ", we = obroty 100%
I".\jl
100 M
f Y [
90 [
il YIRS I Silnik zdolny do Praca ciagta pomie-
3 Sinik wektorowy T\ ! efektywnego chlodze- dzy 0,6 i 60 Hz.
(1:100) %) PN, nia przy pracy z
o : N E ! ekstremalnie matymi
| Pracaggga |TF N 3 predkosciami (0.6
! :ﬁ ! Hz).
| : ’:i;-.@: D
| Lo AR
i ' .
01 100120 167 200
(60H2)
Predkosc (%)
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Lo R ! Zabezpieczenie
- Typ silnika Tolerancja przeciazenia ydajnosc wentyla- | elektrotermiczne
Nasta- yp j1ap 2 tora chtodzacego (100% silnik przecia-
wa zony
60's znamiono- Poniewaz silnik
150 |ommmmmimeaaee wy-chwilowy- .. zaprojektowano dla
o o | aplikacji z maleja-
Silnik z mag- | 5 120 [ Silniki Pico posiadaja | cym momentem,
nesami trwa- | 5 100 f---oo e radiator na obrzezu nalezy ogranicza¢
4 tymi z maleja- | § 80 |-~ Znamionowy korpusu. Silniki tego moment dla matych
cym momen- | = ciagly typu posiadaja najbar- predkosci.
tem 50 dziej wydajny system
chtodzenia.
00 10 33 100
Predkosc¢ silnika (%)
QWVRWY HTGSWEPEL

A: Typowa predkosé maksymalna dla silnika Yaskawa, oznaczenie 200LJ i wigcej

B: Typowa prgdko$¢ maksymalna dla silnika Yaskawa, oznaczenie 160MJ — 180LJ
C: Typowa predkos$é maksymalna dla silnika Yaskawa, oznaczenie 132MHJ lub mniej
D: Typowa predkosé maksymalna dla silnika Yaskawa, oznaczenie 132MJ lub mniej

Uwagi na temat zabezpieczenia silnika

'+ Zabezpieczenia silnika spetniaja standardy UL i cUL przy fabrycznej nastawie czasu
ochrony przed przeciazeniem (L1-02). Normalnie, L1-02 (czas zabezpleczema silnika
przed przecigzeniem) nie wymaga ustawiania. J ezeh tolerancja przeciazenia silnika jest
jasna, czas zabezpleczema ustawic jako goracy start w zaleznosci od silnika. Aby wykry¢

przeciazenie, nalezy wczesniej zmniejszy¢ nastawe.
Uwaga: Rys. 4.27 przedstawia charakterystyke czasowa dziatania zabezpieczenia silinka.

Czas pracy (minuty)
IATFHET

v

A e

R -

0.4

0.1

0 100

Rys. 4.27 Dziatanie zabezpieczenia silnika

Zimny start

-Goracy start

Prad silnika (%) E2
01 =100%

* Gdy z tego samego napedu sterowanych jest kilka silnikow, nalezy zablokowa¢ zabez-
pieczenie (L1-01 = 0). W celu zabezpieczenia silnikéw przed przeciazeniem, przy kazdym

nalezy zamontowac termik.

 Zastosowac¢ L1-13 (wybor ciaglej operacji elektrotermicznej) w celu wybrania, czy po
wylaczeniu zasilania warto$¢ elektrotermiczna jest “zapamig¢tywana” lub “nie zapamigty-
wana”. Nastawa domy$lna to 1 (wartos¢ jest zapamietywana).
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* W przypadku silnikéw ogdlnego przeznacznia, przy pracy z malymi predkosciami
zdolnos¢ chlodzenia jest zmniejszona. Zabezpieczenie przeciagzeniowe (OL1) moze za-
dziata¢ przy czgstotliwosciach mniejszych niz czgstotliwo$¢ znamionowa silnika. Do
pracy z pradem znamionowym przy malych czgstotliwosciach, stosowac silniki specjal-
ne lub przeznaczone do wspotpracy z przetwornicami czestotliwosci.

€4 Monitorowaniestatusu napedu: U1-01 do U6-19

Parametery grupy U prezentuja szereg danych dotyczacych statusu pracy napgdu. Poniz-

szy przyktad przedstawia sposob dotarcia do informacji na temat referencyjngo napigcia

wyjsciowego (U1-06).

4. NacianéD , az pojawi si¢ U1-06.

i i~ 0]

Krok Wyswietlacz/Rezultat
1. Zalaczy¢ zasilanie napedu. Pojawi si¢ ekran poczatkowy. = T
. . T . A\V/7,
2. Nacisnac¢ D , az pojawi si¢ ekran monitora. =
. B A4 4
3. Nacisna¢ m , aby otworzy¢ ekran parametryzacji. = m
A4

5. Nacisna¢ , aby wyswietli¢ napigcie referencyjne. Pojawi sig
ENTER =

referencyjne napigcie wyjsciowe.

Wigcej informacji na temat monitorowania statusu napedu patrz Lista Parametrow,

strona 174.

Nr Nazwa parametru Str. Nr Nazwa parametru Str.
Ul-01| Czgstotliwo$¢ referencyjna 241 U3-10| 10 ostatnich awarii 246
Ul-02| Czgstotliwo$¢ wyjSciowa 241 U3-11 Laczny czas pracy od ostatnicj awarii 246

i Laczny czas pracy od drugiej, ostatniej
U1-03 | Prad wyjsciowy 241 U3-12 .. 246
awarii
T b t M . . . .
U1-04 ryb sterowania 241 U3-13 La‘czp.y czas pracy od trzeciej, ostatniej 246
awarii
U1-05| Predkosé silnika 242 U3-14| Laczny czas pracy od czwartej, ostat- |, /¢
niej awarii
U1-06 | Referencyjne napigcie wyjsSciowe 242 U3-15 i\i‘/‘;ﬁy czas pracy od piatej, ostatnicj 246
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Podstawowa konfiguracja napedu

Nr Nazwa parametru Str. Nr Nazwa parametru Str.
.y L Catkowity czas pracy do 6-tej ostatniej
U1-07| Napigcie magistrali DC 242 U3-16| , warii 246
o Catkowity czas pracy do 7-tej ostatniej
UI-08 | Moc wyj$ciowa 242 U3-17| awarii 247
. Calkowity czas pracy do 8-tej ostatniej
U1-09 | Moment referencyjny 242 U3-181 . warii 247
o . Catkowity czas pracy do 9-tej ostatniej
Ul1-10| Status zaciskéw wejsciowych 242 U3-191 , warii 247
o . Catkowity czas pracy do 10-tej ostat-
Ul-11| Status zaciskow wyjsciowych 243 U3-20| ej awarii 247
Ul-12| Status napedu 243 U4-01| Catkowity czas pracy 247
U1-13| Napigcie wejsciowe zacisku Al 243 U4-02 | Ilo$¢ komend run 247
Ul-14| Napigcie wejsciowe zacisku A2 243 U4-03 | Czas pracy wentylatora chtodzacego 247
Ul1-16 | Czgstotliwos$¢ wyjsciowa po SoftStart | 243 U4-05 | Przeglad kondensatora 247
Ul-18 | Awaria oPE 244 U4-07 | Przeglad IGBT 247
Ul1-19| Kod blgdu MEMOBUS/Modbus 244 U4-09 | Sprawdzi¢ LED 248
Ul-24| Monitor impulsu wejsciowego 244 U4-10| kWh, dolne 4 cyfry 248
U1-25| Numer Software’u (Flash) 244 U4-11 | kWh, gorne 5 cyfr 248
Ul1-26 | Numer Software’u (ROM) 244 U4-13 | Zapamigtany prad szczytowy 248
U2-01| Awaria pradu 244 U4-14| Zapamigtana szczyt. czgst. wyjsciowa 248
U2-02 | Poprzednia awaria 244 U4-16| Szacunkowe przeciazenie silnika (OL1)| 248
U2-03 | Czest. ref. przy poprzedniej awarii 244 U4-18 | Rezultat wyboru czgst. referencyjnej 248
U2-04 Sviiifl wyjsciowa przy poprzedniej 244 U4-19 E:;itﬁlléﬁg% r{(}fse/rl\e/llz)cggﬁesl w komuni- 248
U2-05| Prad wyjsciowy przy ostatniej awarii 245 U4-20| Opcjonalna czgstotliwos¢ referencyjna | 248
U2-06 | Predkosc¢ silnika przy ostatniej awarii 245 U4-21| Rezultat wyboru komendy run 249
U2-07 | Napigcie wyj. przy ostatniej awarii 245 U4-22| Ref. kom.MEMOBUS/Modbus 249
U2-08 | Nap. magistrali DC przy ostatniej awarii 245 U4-23 | Referencja karty opcjonalne;j 249
U2-09 | Moc wyj$ciowa przy ostatniej awarii 245 U5-01| PID Sprzegzenie zwrotne 250
U2-10| Moment referencyjny przy ostatniej awarii| 245 U5-02| PID Wejscie (sprzg¢zenie zwrotne) 250
U2-11 | Status zaciskow we. przy ostatniej awarii | 245 U5-03| PID Wyjscie 250
U2-12| Status zaciskow wy. przy ostatniej awarii | 245 U5-04 | PID Warto$¢ zadana 250
U2-13| Status pracy napedu przy ostatniej awarii | 245 US5-05| PID réznicowe sprzezenie zwrotne 250
U2-14 S;E;EWHY czas pracy do ostatnicj 245 U5-06| PID dostrojone sprzgzenie zwrotne 250
U2-15 g;;dlli)osi; ;ii?rzilvcﬂ?a Soft Starter’a 245 U6-01 | Moment referencyjny (wewngtrzny) 250
U2-16 | Prad g-Axis silnika przy ostatniej awari] 245 U6-02 | Prad wtorny silnika (Iq) 250
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Nr Nazwa parametru Str. Nr Nazwa parametru Str.
U2-17 | Prad d-Axis silnika przy ostatniej awari{ 245 U6-03 | Prad wzbudzenia silnika (1d) 250
i . . i Wyjscie regulatora predkosci (ASR)
U3-01| Ostatnia awaria 245 U6-04 (przy sterowaniu V/f PG) 250
U3-02 | Druga ostatnia awaria 245 U6-05| Referencyjne napigcie wyjsciowe (Vq) | 250
U3-03 | Trzecia ostatnia awaria 245 U6-06 | Referencyjne napiecie wyjsciowe (Vd) | 250
U3-04| Czwarta ostatnia awaria 246 U6-07 | Wyjscie g-axis ACR 250
U3-05| Piata ostatnia awaria 246 U6-08 | Wyjscie d-Axis ACR 250
U3-06 | Szosta ostatnia awaria 246 U6-20| Przesunigcie czest. ref. (Up/Down 2) 250
U3-07| Siédma ostatnia awaria 246 U6-21| Czestotliwo$é przesunigcia 250
U8-

U3-08 Osma ostatnia awaria 246 606 MOHitOI‘y uZytkownika dla FBD 251
U3-09 | Dziewiata ostatnia awaria 246
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4.7 Uruchomienie testowe

€ Zasilanie przetwornicy i komunikaty statusu pracy
m Zalaczenie zasilania przetwornicy

Przed zalaczeniem zasilania sprawdzi¢ nast¢pujace elementy

Elementy do sprawdzenia

Opis

Napigcie zasilajace

Upewnic€ sig, ze napigcie zasilajace jest wlasciwe:
Klasa 200 V: jedno-fazowe 200 do 240 Vac 50/60 Hz
Klasa 200 V: 3-fazowe 200 do 240 Vac 50/60 Hz
Klasa 400 V: 3-fazowe 380 do 480 Vac 50/60 Hz

Wtasciwie okablowac zaciski zasilania (R/L1, S/L2, T/L3). (dla
napedow jednofazowych, klasy 200V, okablowac¢ tylko R/L1 1 S/L2)

Sprawdzi¢, czy przetwornica i silnik zostaty whasciwie uziemione.

Zaciski wyjsciowe
napedu i zaciski silnika

Wriasciwie potaczy¢ zaciski wyjsciowe napedu U/T1, V/T2 i W/T3 z zaciskami silnika U,
ViWw.

Zaciski obwodu sterujacego

Sprawdzi¢ potaczenia zaciskow obwodu sterujacego

Status zaciskow steruja-
cych napedu

Zdja¢ wszystkie sygnaty sterujace praca napedu (wyt.).

Obcigzenie ukladu napedo-

wego

Wysprzegli¢ silnik.

m  Wyswietlacz statusu

Po zalaczeniu zasilania napedu, wyswietlacz LED wyglada w nastgpujacy sposob:

Nr Nazwa Opis
Typowa . . . g .
praca Na wuswietlaczu widoczna jest czgstotliwo$¢ referencyp®y] miga.
W zaleznosci od awarii wyswietlane sa rézne dane. Wigcej infor-
. PR AV [ macji patr; Komunikaty awarii, Przyczyny i moZzliwe rozwiqzania,
Awaria (N strona 53
i ; [ALM] . [DRV] .
Niskie nap. obwodu gtéwnego i [DRY] sa podswietlone.

€ Auto-Tuning

Auto-Tuning automatycznie ustawia i dostraja parametry wymagane do pracy silnikowe;.
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4.7 Uruchomienie testowe

m Rodzaje Auto-Tuning’u

Dostepne sa trzy rodzaje Auto-Tuning’u. W celu wybrania najodpowiedniejszego dla
danej aplikacji typu Auto-Tuning’u, patrz Wybor Auto-Tuning’u, strona 86.

Tryb Sterowania

Typ Nastawa Specyfika Aplikacji i Korzysci

DynamicznyAu- Zaktada sig, ze si}nik, moze pracqwac’podczas pro-

to-Tuning przy T1-01=3 cedury Auto-Tuning u- Usprgwma kompensz}g ¢ SterowanieV/f

sterowaniu V/f momentu, kompensacj¢ poslizgu, oszczgdnosé

energii i skuteczno$¢ §ledzenia predkosci.

Dynamiczny Auto- Zaktada sig, ze silnik moze pracowa¢ podczas pro-

Tuning przy stero-| T1-01=0 cedury Auto-Tuning’u. Uzyskiwane jest zaawanso- | Sterowanie wektorowe w
waniu wektorowym wane sterowanie silnikiem. otwartej petli
Stacjonarny Auto- Stosowany wtedy, gdy przewody silnika przekra- .

Tuning przy czaja S50m. SterowanieV/f,
Isterowaniu V/f i Po przeprowadzeniu auto-tuning’u zmianie ulegta | Sterowanie wektorowe w
wektorowym; T1-01=2 dtugo$¢ przewodow silnika. otwartej petli

Tylko rezystancja Gdy moc silnika i napedu sa rdzne.
[przewodow

Uwaga: Auto-Tuning nie moze by¢ wykonany w przypadku zastosowania silnika z magne-
sami trwatymi (IPM, SPM, itp.).
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m  Wybér Auto-Tuningu

C START )

Wybra¢ Tryb Sterowania 2
Silnikiem A1-02 I
2 N2 N/
SterowanieV/f Sterowanie Wektorowe w| | Sterow. wektor. w otw. petli
A1-02 =0 Otwartej Petli A1-02 = 2 silnika z magnesami trwatymi
I I I
Wybrac¢ charakterystyke V/f [T — -1
E1-03 I
I

v

Zy obcia; .
nie moze Czy_ca’rkowne
spodziewane obc.

Czy aplikacjd
umozliwia prace
silnika podczas
Auto-Tuning’u?

zosta¢ odta- silnika jest mniejsze
czone od niz 30% wartosci
silnika? i i

TAK UWAGA: Auto-Tuning z
Czy przewody dotaczonym obcigzeniem jest
taczace silnik i quliyvy ale jego.efekty mog
naped sg dluzsze by¢ niezadowalajace.

N 7 niz 50m? I

Auto-tuning |
dynamiczny N I
VE (T101=3) 7
Auto-Tuning
Dynamiczny 02 = “0”
I Stationary Auto-Tuning (T1-01=0) (e =) |
| For Terminal Resistance
I Only (T1-01=2) | Uwaga: Gdy wymagane jest Jlerowa-
| 1 nie wektorowe, wprowadzié p&rametry
| Al Al recznie. :
- —> [ Uruchomi¢ silnik bez obcigzenia. J <— -
\d
[ Dotgczy¢ obcigzenie i uruchomic silnik. J
v
Sprawdzi¢ uktad napedowy pracuie tak, jak zatozono.
A\ 4
( Auto-Tuning zakonczony. )
Rysunek 4.28
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m Przed Auto-Tuning’iem napedu

Przed rozpoczgciem procedury Auto-Tuningu nalezy poczyni¢ nastgpujace przygotowa-
nia:

Wstepne przygotowania do Auto-Tuning’u

» Auto-Tuning automatycznie okresla charakterystyke elektryczng silnika. Jest to funda-
mentalna réznica w stosunku do innych rodzajow Auto-Tuning’u wykorzystywanych w
systemach serwo. Przed auto-tuning’iem nalezy upewnic sig, ze napigcie zasilajace jest
réwne lub wigksze niz napigcie znamionowe silnika.

Sprawno$¢ moze by¢ ulepszona poprzez zastosowanie silnika, ktorego napigcie bazowe jest
mniejsze 0 20 V (40 V dla modeli klasy 400 V), niz napigcie zasilajace. Moze by¢ to bardzo
wazne przy eksploatacji silnika przy predkosciach wigkszych niz 90% predkosci bazowej, gdy
wymagany jest wysoki, precyzyjnie utrzymywany moment napgdowy.

* Auto-Tuning nie moze by¢ wykonany w przypadku silnikow z magnesami trwatymi.

» Abyanulowa¢ Auto-Tuning, na panelu LED nalezy nacisna¢ przycisk STOP.

» W ponizszej tablicy opisano status wejs¢ 1 wyj$¢ binarnych podczas Auto-Tuning’u.

Rodzaje Auto-Tuning’u Wejscia binarpe Wyijscia binarne

Auto-tuning dla oszczedzania energii przy V/f | Nie dostgpne | Dzialanie jak w przypadku normalnej pracy

Auto-Tuning dynamiczny Nie dostepne | Dziatanie jak w przypadku normalnej pracy

Auto-Tuning rezystancji przewodow Nie dostgpne | Zatrzaskiwany stan przy starcie Auto-Tuning’u

OSTRZEZENIE! Gdy przeprowadzany jest Auto-Tuning statyczny, w aplikacjach wykorzystujgcych hamu-
lec mechaniczny nalezy upewnic sie, Ze pozostaje on zatgczony. Auto-Tuning aktywuje wyjscia wielo-
funkcyjne napedu tak, jak to przedstawiono w tabeli powyzej. Dlatego tez hamulec moze zostac zwolnio-
ny, gdy silnik jest wysprzeglony, co moze prowadzic¢ do sytuacji niebezpiecznej. Przed przeprowadzeniem
Auto-Tuning’u nalezy podjac wiasciwe Srodki ostroznosci.
Uwaga: Zaleca sig¢, aby wykonywaé Auto-Tuning dynamiczny przy odtaczonym obciazeniu.
Nie zastosowanie si¢ moze doprowadzi¢ do niewlasciwej pracy napedu. Przeprowadzenie Auto-Tuning
z obcigzeniem prowadzi do blednego wyznaczenia statych silnika 1 niewtasciwej pracy silnika. Odlaczy¢
lub wysprzegli¢ obciazenie.
Auto-Tuning dynamiczny przy sterowaniu V/f
* Podczas Auto-Tuning silnik pracuje.
+ Ustawiane sa parametry wymagane do kompensacji momentu, kompensacji poslizgu,
oszczgdzania energii 1 §ledzenia predkosci.
* Dostepny tylko wtedy, gdy wybrano sterowanie V/f.
* Wymagany w celu wykonania szacunkowego $ledzenia predkosci w sterowaniu V/f.
* Auto-Tuning dynamiczny przy sterowaniu wektorowym w otwartej petli
» Stosowany tylko wtedy, gdy wybrano sterowanie wektorowe w otwartej p¢tli.
* Przeprowadzany tylko z odlaczonym obciazeniem, dla aplikacji wymagajacych wysokiej
sprawnosci w szerokim zakresie predkosci.
* Przed przeprowadzeniem Auto-Tuning’u nalezy odlaczy¢ obciazenie napgdu i silnika. Prze-
prowadzenie Auto-Tuning dynamicznego z obciazeniem, prowadzi do blgdnego wyznaczenia
parametrow silnika i niewtasciwej, potencjalnie niebezpiecznej,jego pracy.
* Mozliwe jest przeprowadzenie Auto-Tuning’u dynamicznego z obciazeniem, jezeli nie jest
ono wigksze niz 30% obciazenia znamionowego.
» Upewni¢ sig, ze hamulec silnika jest w peini zwolniony.
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* Dolaczony mechanizm nie powinien spowodowac obrotu silnika.
« Auto-Tuning stacjonarny tylko dla wyznaczania rezystancji przewodéw

* Przeprowadzi¢ auto-tuning stacjonarny po tym jak dtugos¢ przewodow silnika ulegta
znacznej zmianie.

* Przy sterowaniu V/f, przeprowadzi¢ auto-tuning gdy dtugos¢ przewodow silnika jest
wigksza niz 50m.

OSTRZEZENIE! Zagrozenie porazeniem pradem. Podczas Auto-tuning’u stacjonarnego wyznaczajgcego
rezystancje linii, wat silnika nie wiruje, jednakze na wyjsciu napedu obecne jest napiecie. Nie dotykac
silnika do momentu zakornczenia procedury Auto-tuning’u. Niezastosowanie sie moze prowadzi¢ do
obrazen spowodowanych porazeniem pradem.

Uwaga: Podczas tuning’u silnika wykorzystanego w aplikacji w potaczeniu z hamulcem, upewni¢ sig, iz hamulec
pozostanie zataczony.

Wyznaczenie blednych warto$ci lub naci$niecie przed zakonczeniem
Auto-Tuning’u przerywa procedure.

Wigcej informacji patrz Bledy Auto-tuning’u, strona 117.

A B
o _
[N AN
A - Normalny przebieg Auto-tuning’u B - Auto-Tuning przerwany

Rys. 4.29 Komunikat przerwania Auto-Tuning’u
m Przeprowadzanie Auto-Tuning’u

Niniejszy przyktad przedstawia sposob przeprowadzenia Auto-tuning’u dynamicz:
nego.

Uwaga: W niniejszym przyktadzie przyjeto sterowanie wektorowe w otwartej petli(A1-02 = 2).
Wybér rodzaju Auto-Tuning’u

Krok Wyswietlacz/Resultat
1. Zalaczy¢ zasilanie napedu. Pojawi si¢ ekran poczatkowy. == DRV
. . . T L Y7,
2. Nacisnaé az pojawi si¢ ekran Auto-Tuning’u. = m
. L A4
3. Nacisna¢ aby rozpocza¢ ustawianie parametrow. == m

88 Instrukcja Nr TOEPC71060622-01-PL



4.7 Uruchomienie testowe

Krok

Wyswietlacz/Resultat

4. Nacisnaé aby wyswietli¢ nastawe T1-01.
ENTER

vy

5. Nacisnac aby wybra¢ cyfre do edycji.
RESET,

1y

~

6. Nacisnaé 1 wybra¢ wykonanie auto-tuning’u dynamicznego
(00).

A4

7. Zapisa¢ nastawy naciskajac .
ENTER

8. Wyswietlacz automatycznie powraca do ekranu pokazanego w
kroku 3.

A\Y7,

9. Nacisnaé aby powroci¢ do ekranu poczatkowego.

DRV

Wprowadzanie danych z tabliczki znamionowej silnika

Po wybraniu Auto-Tuning’u wprowadzi¢ wymagane dane z tabliczki znamionowe;j silnika.

Uwaga: Niniejsze instrukcje to kontynuacja od kroku 7 procedury wyboru rodzaju Auto-Tuning’u.

Krok

Display/Result

1. Nacisnac aby uzyskac¢ dostgp do parametru mocy wyjsciowej
silnika T1-02.

vy

2. Nacisnaé aby odczyta¢ nastawe domy$ina.
ENTER

A4

3. Nacisnaé aby wybraé cyfre do edycji.
RESET

vy

Nacisnaé 1 wprowadzi¢ “0.2.” Wprowadzi¢ warto$¢

na podstawie danych widocznych na tabliczce znamionowe;.

AR N4

. Nacisnaé aby zapisac nastawy.

6. Wyswietlacz automatycznie powraca do ekranu pokazanego w kroku

A\YVYVYVV),
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Krok Wyswietlacz/Resultat

\YYvyvyvy,

7. Powtarzac¢ kroki 1 do 5 aby ustawi¢ nastgpujace parametry:T1-03,
napigcie znamionowe silnika T1-04, prad znamionowy silnika T1-05, — I
czestotliwosé bazowa silnika T1-06, liczba biegundw silnika T1-07 v

NAAAAALSS

Uwaga: Wigcej informacji na temat nastaw, patrz Dane silnika dla Auto tuning’u, strona 91. Na potrzeby
Auto-tuning’u stacjonarnego i pomiaru rezystancji przewodow, ustawi¢ T1-02 1 T1-04.

Rozpoczecie Auto-tuning’u

OSTRZEZENIE! Zagrozenie nagtym ruchem. Podczas Auto-tuning’u naped moze niespodziewanie
uruchomic sie, co wigze sie z ryzykiem Smierci lub powaznych obrazen. Przed rozpoczeciem Auto-
tuning’u upewnic sie, ze otoczenie silnika i napedzanych mechanizmow jest bezpieczne.

OSTRZEZENIE! Zagrozenie porazeniem pradem. Podczas Auto-tuning’u stacjonarnego, wyznaczajgcego
rezystancje linii, wat silnika nie wiruje, jednakze na wyjsciu napedu obecne jest napigcie. Nie dotykac¢
silnika do momentu zakoriczenia procedury Auto-tuning’u. Niezastosowanie sie moze prowadzi¢ do
obrazen spowodowanych porazeniem prgdem.

UWAGA: Auto-Tuning nie zadziata wiaSciwie, jeZzeli hamulec blokuje obcigzenie. Uzyskane tak wyniki
moga spowodowac niewtasciwg prace napedu. Przed rozpoczeciem Auto-Tuning’u upewnic sie, Zze silnik
moze swobodnie wirowac.

UWAGA: Nigdy nie wykonywac Auto-tuning’u dynamicznego, gdy silnik jest sprzegniety z obcigzeniem.
Niezastosowanie sie moze prowadzi¢ do niewtasciwego dziatania napedu. Jezeli podczas Auto-tuning’'u
silnik byt obcigzony, wyznaczone state bedq niewtasciwe i silnik bedzie pracowat niewtfaSciwie. Nalezy
zawsze odfgczy¢ obcigzenie.

Wprowadzi¢ wymagane dane umieszczone na tabliczce D Nacisna¢, aby przejs¢ do
znamionowe;j. ekranu poczatkowego auto-

tuning’u

Krok Wyswietlacz/Rezultat

Po ustawieniu T1-07 jak pokazano w poprzednich rozdziatach, naci-
fngd Di potwierdzi¢ wybor w nastgpujacy sposob — m

1.
. , () , . .
Nac1anc aby aktywowaé¢ Auto-Tuning. DRV miga. e
: . e (A AN -
2. Uwaga: Pierwsza cyfra wskazuje, ktory silnik jest badany =

Auto-Tuningiem (silnik 1 Iub 2). Druga cyfra wskazuje rodzaj wy-
konywanego Auto-Tuning’u.

3. Auto-Tuning jest zakonczony po okoto jednej lub dwoch minutach. | = m
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m Dane silnika w Auto-Tuning’u
Tablica 4.22 Parametry ustawiane podczas Auto-Tuning

Tryb stero-
Nr Nazwa Opis Zakres| Def. | Wania
VIf | OLV
Wybiera, ktore parametry silnika sa ustawiane podczas Auto-
Tuning’u. Jezeli nie wybrano 2 silnika (H1-® ®=16), parametr
, ie bedzie widoczny.
Wybor e bed
T1-00 | silnika | }: Sinik I - El do E2 . L2 | 1| A A
12 2: Silnik 2 - E3 do E4. <I> Aktywny wtedy, gdy nast¢puje
przetaczanie silnikow (H1-® ®=16).
Wyswietlany tylko wtedy, gdy wyjscie wielofunkcyjne H1-
(H1-® &=16). | 01 do H1-06 ustawiono na 16.
Wybiera rodzaj Auto-Tuning.
, 0: Auto-tuning dynamiczny w sterowaniu wektorowym
Wybor : . . . . 0
rodzaju 2: Tylko rezystancja przewodow, Auto-Tuning stacjonarny (2w
T1-01 A 3: Auto-tuning dyanamiczny V/f. 0,2,3 . A A
uto- . . trybie
. Dla trybu V/f dostgpne sa tylko nastawy 2 i 3. Gdy uzywany
Tuning . S . Vi)
jest silnik 2, dostgpna jest tylko nastawa 2.
Dla trybu wektorowaego dostgpne sa tylko nastawy 01 2.
MO(_: Ustawia moc znamionowa silnika. Nastawa zapewniajaca stabilne
T1-02 Znamio- | sterowanie w otwartej petli waha sie od 50 do 100% mocy znamio- | 0.00 do | 0.40 A A
nowa nowej napedu. W przypadku silnikow pracujacych z predkosciami | 650.00 [ kW
silnika | wigkszymi niz bazowa poda¢ nastawe dla predkosci bazowe;.
T1-03 Napigcie | Ustawi¢ napigcie bazowe silnika zgodne z informacjami na tablicz- 0.0 do | 200.0
znamio- | ce znamionowej. W przypadku silnikéw pracujacych z predko$cia- ) ' A A
<2> o ey . L . 255.5 \Y%
nowe mi wigkszymi niz bazowa, podaé¢ nastawe dla predkosci bazowe;.
Ustawic¢ prad znamionowy silnika podany na tabliczce znamio- 10 do
Prad nowej. W celu jak najsprawniejszej pracy przy sterowaniu 200% Zalezy
T1-04 znamio- | wektorowym w otwartej petli, wybrac naped tak, aby parametry - Zlu od 02- A A
nowy silnika miescily si¢ w przedziale od 50 do 100% pradu zna- gnzmi 041
silnika | mionowego napedu. Poda¢ prad wymagany przy predkosci onowe C6-01
bazowej dla silnikow ze zwigkszonymi zakresami predkosci. o
Czestotl. | Podaé czestotliwo$é bazowa okreslong na tabliczce znamiono- 00do | 60.0
T1-05 | bazowa | wej. Podaé¢ czestotliwo$é bazowa dla silnikéw pracujacych w 4000 | Hz A A
silnika | szerszym zakresie predkosci. ’
Liczba
T1-06 | biegunéw | Podaé liczbe biegunéw podana na tabliczce znamionowe;. 2 do 48 4 A A
silnika
Predkos$¢ | Podaé predko$é bazowa silnika w obr./min. Podaé predkosé 0 do 1750
T1-07 | bazowa | bazowa dla silnikow ze zwigkszonymi zakresami predkosci. 24000 ob}r./ A A
silnika min
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Tryb stero-
Nr Nazwa Opis Zakres | Def. wania
W celu wyznaczenia wspotczynnika oszczednosci energii podac
T1.11 | Straty straty w ZEeéaﬁ)e. Gdy en.eirgll'(a jest' olcizyskiqu?? poj'aw'i sig - 0 do 1AW A
silnika w | nastawa E2-10 (straty silnika w zelazie). Jezeli zmieniono T1- | 65535 -
selazie 02, pojawi si¢ poczatkowa warto$¢ dla mocy silnika, ktora jest
bliska mocy, ktora zostata zmieniona.

<1> Normalnie niewy$wietlany.

<2> Napigcie 1 czestotliwos¢ dla silnikow wektorowych 1 przeznaczonych do pracy z przetwornicami, sa czgsto
nizsze niz dla silnikow standardowych. Upewni€ sig, ze dane sa wprowadzane zgodnie z informacjami zawartymi na
tabliczce znamionowe;j. Jezeli warto$ci napigcie bez obciazenia i czgstotliwos$¢ sa pokazane, wprowadzi¢ je do T1-03
i T1-05.

m Precyzyjne nastawy dla Auto-Tuning’u

Podstawowe dane o silniku z tabliczki znamionowej moga by¢ podane w celu wykonania
auto-tuning’u. Jednakze podanie doldadnych danych o napigciu bazowym i czgstotliwosci
bazowej moga zwigkszy¢ sprawnos¢ pracy napedu. Jezeli znane jest napigcie bazowe bez
obciazenia i czgstotliwos¢ bazowa bez obciazenia (napigcie 1 czgstotliwos¢ wymagane do
pracy bez obciazenia z predkosci znamionowa), nalezy podac te parametry przed rozpo-
czgciem auto-tuning’u.

Parametr Nastawy normalne Precyzyjny auto-tuning

T1-03 Podaj napiccie znamionowe silnika Gdy silnik pracuje z nominalna predkoscia obrotowa, podaj

napiecie bazowe bez obciazenia

Podaj czgstotliwos¢ bazowa silnikal Gdy silnik pracuje z nominalna predkoscia obrotowa, podaj

T1-05 czgstotliwosé bazowa

€ Praca bez obcigzenia

W rozdziale wyjasniono, w jaki sposob uzytkowac naped z obciazeniem odlaczonym od
silnika podczas testow.

m Przed uruchomienem silnika
Przed uruchomeinem sprawdzi¢ nastepujace punkty:

« Upewnic sig, ze otoczenie silnika jest bezpieczne.

+ Ustawi¢ wlasciwy prad znamionowy silnika T1-04 w celu zapobiezenia przegrzewaniu
lub innym nieprawidlowoéciom wynikajacym z przecigzenia.

» Upewnic¢ sig, ze zewnetrzny obwod bezpieczenstwa oraz inne zabezpieczenia dziataja
wlasciwie.

m Podczas pracy
Podczas pracy sprawdzi¢ nastgpujace punkty:

 Silnik powinien pracowac¢ ptynnie (tj. bez dziwnych dzwigkéw lub oscylacji).
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 Silnik powienien przyspiesza¢ 1 hamowac ptynnie.
m Instrukcje dotyczace pracy

Niniejszy przyktad ilustruje procedurg uruchomienia napgdu za pomoca panelu opera-
tora.

Uwaga: Przed uruchomieniem silnika ustawié¢ czgstotliwos¢ referencyjna 6 Hz. Wigcej infor-
macji patrz Naped i tryb programowania, strona 28.

Krok Wyswietlacz/Rezultat

1. Zalaczy¢ zasilanie napedu. Pojawi si¢ ekran poczatkowy. =

[ &sc |
3 A 5 . LO A 4 3 1 o1 ENTER ILJEI
2 Nacisnaé przycisk aby wybra¢ LOCAL. Pods$wietli si¢ . 5]
kontrolka LO/RE LED. o
a A
D
Miga Wiyt

C 0

s ln
o
(o] A P2 ]

by

3 Nacisna¢ aby poda¢ komende RUN. Podswietli si¢ . @

kontrolka RUN a silnik rozpocznie prace z predkoscia 6 Hz.

Upewni¢ sig, ze silnik pracuje we wiasciwym kierunku i nie pojawity]
si¢ zadne btedy ani alarmy.

Do przodu

Jezeli w kroku 4 nie pojawit si¢ btad, naciskaé w celu

zwigkszania czgstotliwosci referencyjnej. Zwigksza€ czgstotli-

wos¢ co 10 Hz, sprawdzajac przy wszystkich predkosciach ptyn-

nos$¢ pracy. Dla kazdej czgstotliwosci monitorowac prad wyjscio-
5.  wy napedu (U1-03) za pomoca panelu, aby upewnic sig, ze jest

mniejszy niz prad znamionowy.

Przyktad: 6 Hz — 50 Hz/60 Hz.

Uwaga: Wigcej informacji na temat btedow, ktére moga pojawié

si¢ podczas auto-tuning’u, patrz Bledy Auto-tuning’u, strona 117.
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Step Display/Result

CCAnn
(AN}

6 Naped powinien pracowaé normalnie. Nacisnaé —

aby zatrzymac¢ silnik. Kontrolka RUN miga az silnik zatrzyma sig.

Uwaga: Aby sterowaé napgdem, wymagane sa komenda RUN (do przodu/do tytu) oraz czgstotliwosé
referencyjna (lub praca z kilkoma predko$ciami).

€ Praca z obcigzeniem
Po wykonaniu prébnego uruchomienia bez obciazenia, nalezy wykona¢ rozruch z obcia-
Zeniem.

m Uwagi na temat napedzanego uktadu mechanicznego
» ZabezpieczyC otoczenie silnika.

 Silnik powinien zatrzymywac si¢ bez problemow. Dolaczy¢ napedzane mechanizmy.
» Dokrgci¢ wszystkie zaciski. Sprawdzi¢ wszystkie mocowania silnika 1 mechanizmow.
» Potwierdzi¢ poprawna pracg obwodu szybkiego zatrzymania i elementow bezpieczen-
stwa.

* Przygotowac sig¢ do uzycia przycisku STOP na wypadek niebezpieczenstwa.

Silnik powinien pracowa¢ we wlasciwym kierunku
Silnik powinien przyspleszac 1 hamowac¢ ptynnie.

= Sprawdzic’: przed uruchomienem
» Sprawdzi¢ U1-03 i upewni¢ si¢ czy nie zostat przekroczony prad.

Jezeli uktad napedowy nadal napedza obciazenie w przeciwnym kierunku, nalezy sprobo-
wac zmieni¢ kierunek pracy silnika, czgstotliwos¢ referencyjng oraz obserwowac niepoko-
jaca pracg silnika 1 wibracje. Jezeli obserwowane sa skoki, oscylacje lub zidentyfikowano
problemy zwiazane ze sterowaniem, nalezy weliminowac problem Patrz Parametry
wplywajqce na przeskoki i wzbraqe silnika, strona 110.

m Praca silnika w warunkach obcigzenia

Wykona¢ rozruch testowy napedu z dotaczonymi mechanizmami napedzanymi, w podob-
ny sposob, jak w przypadku rozruchu testowego bez obciazenia.

€ Weryfikacja parametréow, ustawianie i odzyskiwanie ustawien

Za pomoca funkcji weryfikacji sprawdzi¢ zmiany nastaw bedace wynikiem Auto-
Tuning’u .
Patrz Weryfikacja zmian parametrow: Menu weryfikacji, strona 33.
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Nazwa para- . Zakres | Nastawa
Nr metru Opis nastaw |domysina
Zezwala na przechowywanie nastaw parametréw dla inicjalizacji
uzytkownika.
0: Zapisuje/Nie zapisuje
Domyslne 1: Ustawia domyslne — Zapisuje aktualne nastawy jako domysl-
02-03 | nastawy ne nastawy uzytkownika. 0do2 0
parametrow 2: Czysci wszystkie — Czysci aktualnie zapisane nastawy uzyt-
uzytkownika | kownika. Po zapisaniu nastaw parametréw uzytkownika, liczba
1110 (inicjalizacja parametréw uzytkownika) wyswietlana jest w
A1-03 (Nastawy domyslne parametréw uzytkownika).
Wybdr metody inicjalizacji.
0: bez inicjalizacji
1110: inicjalizacja uzytkownika (uzytk. musi przedtem za pomo-
A1-03 Inicjalizacja | ca param. 02-03 wprowadzi¢ i zapisa¢ wymagane nastawy) 0d
- , TR T , 0 5550 0
parametrow 2220: Inicjalizacja 2-przewodowa (inicjalizacja parametrow
wykonana przed dostawa)
3330: Inicjalizacja 3-przewodowa
5550: Reset btedu OPE4

m Poziom dostepu do parametréow: A1-01

Ustawienie poziomu dostepu “Tylko praca” (A1-01 = 0) umozliwia uzytkownikowi
wylacznie dostgp do parametrow A1-®® i U® ®®. Inne parametry nie sa wyswie-

tlane.

Ustawienie poziomu dostepu “Parametry uzytkownika” (A1-01 = 1) umozliwia uzytkowni
kow1 dostep do parametréw wczesniej zapisanych jako parametry preferowane. Jest to
pomocne, jezeli istotny jest dostep tylko do parametrow waznych dla danej aplikacji.

Nazwa ) Zakres NastawaJ
Nr  barametrow Opis nastaw |qomysin

Wybiera, ktore parametry sa dostgpne za pomoca panelu operatora.
0: Tylko praca (A1-01, -04 i -06 moga by¢ ustawiane i monitorowane.

Wybor Parametry U moga by¢ monitorowane.)

A1-01 | poziomu 1: Param. uzytk. (tylko te ostatnio zmieniane sposrod param. aplikacji A2- 0do2 2

dostepu 01 do-161A2-17 do -32 moga by¢ ustawiane i monitorowane)
2: Zaawansowany poziom dostgpu (wszystkie parametry moga by¢ modyfi-
kowane i monitorowane)
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Nazwa . Zakres |Nastawa
A parametru REE nastaw domysina
Parametry wybrane przez uzytkownika sa przechowywane w menu para-
metrow uzytkownika. Dotyczy to ostatnio odczytywanych parametrow lub
parametrow specjalnie wybranych w celu szybkiego dostgpu.
A2-01 | Parametry | Jezeli A2-33 ustawiono na 1, ostatnio odczytywane parametry beda wy- b1-01 do
do preferowane| mienione pomigdzy A2-17 i A2-32. Parametry A2-01 do A2-16 musza by¢ 2-08 -
A2-32 1do 32 recznie wybrane przez uzytkownika. 0=
Jezeli A2-33 ustawiono na 0, ostatnio odczytywane parametry nie beda
zapamigtywane w grupie parametréw uzytkownika. Cata grupa parametréw
A2 jest dostepna do recznego wprowadzania nastaw.
Auto- 0: Parametry A2-01 do A2-32 sa zarezerwowane dla uzytkownika, na
matyczny potrzeby tworzenia listy parametréw uzytkownika.
wybor 1: Zapisuje histori¢ ostatnio odczytywanych parametrow. W celu
A2-33 prefere- L bki d . 0,1 1
zapewnienia szybkiego dostepu, ostatnio edytowane parametry beda
owanych zapisywane w A2-17 do A2-32. Ostatnio zmieniany parametr jest
parametrow | rejestrowany jako A2-17, za$ kolejny w A2-18.

m Ustawianie hasta: A1-04, A1-05

Uzytkownik moze wprowadzi¢ hasto, aby ograniczy¢ dostgp do napedu. Haslo jest usta-
wiane za pomocg parametru A1-05. Ustawione hasto nalezy wprowadzi¢ do parametru
A1-04 aby odblokowac dostgp do parametrow (tj. nastawa A1-04 musi by¢ zgodna z A1-
05). Nastepujace parametry nie moga by¢ odczytywane ani edytowane do momentu, kiedy
nastawa A1-04 jest zgodna z zaprogramowana w A1-05: A1-01, A1-02, A1-03, A1-06 1
A2-01 do A2-33.

Uwaga: Parametr A1-05 jest niewidoczny. Aby wyswietli¢ nastawg A1-05, nalezy uzyskac dostgp do parametru
A1-04 i jednocze$nie nacisnaé — przycisk oraz D

m Funkcja kopiowania (opcjonalna)

Dzigki urzadzeniu opcjonalnemu mozliwe jest kopiowanie nastaw parametrow, a nas-
tgpnie ich szybkie odzyskiwanie na kolejnym napgdzie. Naped V1000 obstuguje nastgpu-
jace dwa urzadzenia opcjonalne:

USB / Urzadzenie kopiujace

Urzadzenie kopiujace jest zewngtrznym, opcjonalnym rozwiazaniem, umozliwiajacym
kopiowanie nastaw parametrow pomigdzy napgdami. Co wigcej, posiada adapter USB,
dzigku ktoremu mozliwe jest podtaczenie do komputera PC.

CX-Drive

CX-Drive jest oprogramowaniem narzedziowym, umozliwiajacym zarzadzanie parame-
trami, monitorowanie oraz diagnozowanie. CX- Drive moze by¢ stosowany do wgrywa-
ma/przechowywanla/koplowanla nastaw parametréw. Wigcej informacji znajduje si¢ w
systemie pomocy oprogramowania CX-Drive.
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4 Operacje Jog: FJOG/RJOG

Wejscia binarne skonfigurowane jako Jog do przodu (H1-®® = 12) i Jog do tytu (H1-
®® = 13) sa wejsciami Jog i nie wymagaja komendy RUN —. Podanie sygnatu na wej-
scie Jog do przodu powoduje uruchomienie nap¢du do przodu z zadana rampa do czgsto-
tliwosci referencyjnej pracy Jog (d1-17). Sygnat Jog do tylu powoduje taka sama akcje do
tyhu.

Izomendy Jog do przodu i do tylu powinny by¢ podawane niezaleznie.

m__Parametry pracy Joq

. Zakres Nastawa
Nr Nazwa Opis nastaw | domysina

Czestotliwos¢ referencyjna, gdy za pomoca wejs¢ wielo-
funkcyjnych wybrano “Czgstotliwos¢ referencyjna Jog”. “Czg-
Czestotliwosé stotliwos¢ referencyjna Jog” ma priorytet nad praca z kilkoma [ (.00 do

di-17 referencyjna Jog| predkosciami od 1 do 16. Parametr d1-17 ustawia rowniez 400.00 6.00 Hz
czestotliwos¢ referencyjna dla komend podawanych przez
wejscia wielofunkcyjne “Jog do przodu” i “Jog do tytu”
m  Wybér funkcji wejs¢ binarnych S1 do S6 (H1-01 do H1-06)
Nastawa Nazwa
12 Komenda FJOG (Zat.: obroty do przodu z czgstotliwoscia pracy Jog ustawiona w d1-17)
13 Komenda RJOG (ON: obroty do tytu z czgstotliwoscig pracy Jog ustawiong w d1-17)

m Przykiad okablowania wymaganego przez funkcje Jog
W niniejszym przyktadzie, HI-06 = 121 d1-17 = 6.0 Hz.

Naped

EE{(Z)% l{.’;lzy)ZOO Vac O RILA UM o
ac
© T/L3 W/T3
o S6 (FJOG)

¢ SC

Rys. 4.30 Komenda Jog zadawana zewnetrznym sygnalem
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6.0 Hz
Czestotliwos¢ \
referencyjna : :
ON
Sygnat Jog
(FJOG)

Rys. 4.31 Charakterystyka pracy Jog
m Procedury pracy Jog

Ustawi¢ H1-06 (Wybor funkcji wielofunkcyjnego zacisku S6) na “12” (komendaFJOG).

Krok Wyswietlacz/Rezultat
1. Zalaczy¢ zasilanie napedu. Wyswietlacz wyglada nastepujaco. =
., . e .. A\V/,
2. Nacisna¢ przycisk az pojawi si¢ menu Parametryzacji. =
. [ s .. A4
3. Nacisna¢ aby wej$¢ do menu Parametryzacji. =

Nac1anc- i az pojawi si¢ H1-06. Uwaga: Wybraé

vy
parametr pomiedzy ri1-u1 i H1-06. = m
\A A4

5. Nacisnaé 1 ustawi¢ nastawe dla H1-06. =
Nacisna¢ i az na ekranie pojawi si¢ “12”. Uwaga: NV’
Przy pracy w trybie Jog w przeciwnym kierunku, ustawi¢ wejscie =

wielo-funkcyjne na 13.

7. Nacisnaé aby zapisa¢ ustawienia. =
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W celu uruchomienia silnika:

Krok

Wyswietlacz/Rezultat

1.

Zalaczy¢ zasilanie napgdu. Pojawi sig ekran poczatkowy. Uwaga:
Ustawi¢ naped w tryb REMOTE.

Wymagana.

2. Gdy wejscie weilofunkcyjne S6 jest wysterowane, silnik obraca si¢ do
przodu z czgstotliwos$cia 6 Hz.
Uwaga: Jezeli uzyto czgstotliwosci Jog, komenda RUN nie jest

3. Naped zatrzyma sig, jezeli wejscie S6 nie bedzie wysterowane. =

€ Praca z kilkoma predkosciami (4 progi predkosci)

Wybdr do 17 zaprogramowanych predkosci (facznie z praca Jog) za pomoca pigciu
wej$¢ wielofunkcyjnych S3 do S6. Cztery czgstotliwosci referencyjne moga by¢ wybierane

za pomoca dwoch wejs¢ wielofunkcyjnych tak, jak to zilustrowano ponize;.

m Parametry pracy z kilkoma predkosciami

Nr Nazwa Opis
d1-01 | Czest. referencyjna 1 Czest. referencyjna. 01-03 okresla jednostki, jednostka domysina jest Hz.
) Czgst. ref., gdy wysterowano wejscie wielofunkcyjne ,,Komenda Wyboru
d1-02 | Czest. referencyjna 2 Predkoéci 17 (H1-& & = 3). Jednostka okres$lona w 01-03.
. Czest. ref., gdy wysterowano wejscie wielofunkcyjne ,,Komenda Wyboru
d1-03 | Czgst. ref 3 ’
Zest. feteteficyjna Predkosci 27 (H1-®® = 4). Jednostka okreslona w 01-03.
. Czgst. ref., gdy wysterowano wejécie wielofunkcyjne ,,Komenda Wyboru
d1-04 | Czest. referencyjna 4 Predkosci 1,2” (HI-®® = 3). Jednostka okreslona w 01-03.

m Wejscie binarne

Zacisk Parametr Nastawa [Znaczenie
S5 HI1-05 3 Komenda Wyboru Predkosci 1
S6 H1-06 4 Komenda Wyboru Predkosci 2
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m Przykiad okablowania

Ustawi¢ zewnetrzne przetaczniki SW1 1 SW2.

Naped
3 fazy, 200 Vac
’ © RIL1 UT1o
(AC400 V) 0 S/L2 ViIm2 & m
- T/L3 W/T3
SW1 o S5
SW2 o S6
o SC

Rys. 4.32 Wejscia sterujace przy pracy z 4 wybieralnymi predkosciami

Czestotliwos¢
referencyjna

Do przodu/Do tytu Run/Stop

Predkos¢ pierwsza

Predkos¢ druga

Czest. Ref. 4

Czest. Ref.

Rys. 4.33 Praca z 4 predkosciami

m Procedura parametryzacji

Krok Wyswietlacz/Rezultat

1.  Zalaczy¢ zasilanie napedu. Wyswietlacz wyglada nastepujaco. = DRV

Ustawi¢ wyszczegolnione czgstotliwosci w odpowiednich parametrach:

1.d1-01 =5 Hz: Krok 1
2. 2.d1-02 =20 Hz: Krok 2

3. d1-03 =40 Hz: Krok 3

4. d1-04 = 50 Hz: Krok 4
3. Nacisna¢ przycisk D do momentu pojawienia si¢ ekranu po-
czatkowego. DRV
4. & =

zalaczy¢. DRV
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Krok

Wyswietlacz/Resultat |

®
5. Nacisnaé Iﬁ% aby wybra¢ LOCAL. Zalaczy si¢ kontrolka
LO/RE.

csnnn !
U SXRA R DRV [Four

=N
2V
.@\

6 Nacisnac @ U0 aby uruchomié silnik z czestotliwo$cia SHz.

Zakaczy si¢ kontrolka RUN.

- [ |
RESET - ENTER

s =
T -

Off On

Po zataczeniu styku SW1, naped zwigkszy predkos¢ silnika do
drugiej predkosci pracy z kilkoma predkosciami (20 Hz).

ALM

I oRV o

3. Po otwarciu styku SW1 i zamknigciu styku SW2., naped zwickszy

predkos¢ silnika do trzeciej predkosci pracy z kilkoma predko$ciami (40
H\

9. Po otwarciu stykow SW1 1 SW2 naped zwiekszy predkosé silnika do
trzeciej predkosci pracy z kilkoma predkosciami (50 Hz).

10 Nacisnac aby zatrzymac naped. Kontrolka RUN miga az

do momentu catkowitego zatrzymania silnika.

- -
RESET - ENTER

m e

Miga Wyt.

Uwaga: 1. Jezeli wybrano pierwsza predkosc¢ i gdy naped jest w trybie LOCAL lub trybie REMOTE, a
czestotliwo$¢ referencyjna zadawana jest z pulpitu operatorskigo (b1-01/15 = 0), nastawa dl1-

01 stuzy jako warto$¢ czestotliwosci referencyjne;j.

2. Jezeli wybrano pierwsza predkos¢ 1 gdy naped jest w trybie REMOTE, a czgstotliwo$¢ refe-
rencyjna zadawana jest za pomoca sygnatu analogowego (b1-01/15 = 1), sygnatl analogowy

Al staje si¢ wartos$cia czestotliwosci referencyjnej.

3. Jezeli wybrano druga predkos¢ 1 jezeli funkcja “Dodatkowa czgstotliwos¢” zostata przypisana
do wejscia analogowego A2 (H3-10 = 2), sygnat analogowy A2 staje si¢ wartos$cia czg¢stotliwo-

Sci referencyjne;j.
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4.8 Przmotowanie do uruchomienia testoweg&

4.8 Przygotowanie do uruchomienia testowego

Przed uruchomieniem nalezy zapoznac si¢ z lista kontrolna 1 jesli dotyczy, sprawdzi¢ nastg-
pujace punkty.

M Nr Sprawdzié¢ Str.
D 1 | Przed wykonaniem uruchomienia testowego nalezy zapoznac si¢ z instrukcja.

D 2 | Zalaczy¢ zasilanie. 84
D 3 | Ustawic napigcie zasilajace w E1-01. 68

Sprawdzi¢ punkty odpowiadajace wybranemu trybowi sterowania.

OSTRZEZENIE! Przed zasileniem napedu, upewnié sie, ze obwody start/stop i bezpieczeristwa okablowano
wtasciwie oraz, ze sygnaty sterujgce tymi obwodami sq we wtasciwym stanie. Niezastosowanie sie moze
prowadzic¢ do $mierci lub powaznych obrazen spowodowanych poruszajgcymi sie elementamit. Gdy wy-
brano sterowanie 3-przewodowe, chwilowe zamkniecie styku S1 moze spowodowac uruchomienie napedu.

m’ Nr Sprawdzié Str.
Sterowanie V/f (A1-02 =0)
D 4 | Wybrac¢ najodpowiedniejsza charakt. V/f, biorac pod uwagg typ aplikacji i charakt. 70
silnika. Np.: gdy uzyto silnika z czest. znamionowa 50.0 Hz, ustawi¢ E1-03 na “0”.
D 5 Jesli wybrano funkcje oszczedzania energii, nalezy wykonac¢ Auto-Tuning dla 86
oszczedzania energii.

Sterowanie wektorowe w otwartej petl{ A1-02 =2)

6 Jesli wykonywany bedzie Auto-tuning dynamiczny, nalezy odtaczyé obciazenie 84
od silnika.
7 | Wykona¢ Auto-Tuning dynamiczny. 88

Nastepujace dane wprowadzone podczas Autél' uning’u powinny by¢ zgodne z
informacjami zawartymi na tabliczce znamionowej silnika:

wyj$ciowa moc znamionowa silnika (kW) — T1-02

8 napigcie znamionowe (V) — T1-03 97
prad znamionowy (A) — T1-04
czestotliwos$é bazowa (Hz) — T1-05
liczba biegunow silnika — T1-06

liczba obrotow silnika na minute (obr/min) — T1-07
Sterowanie wektorowe silnikiem z magnesami trwatymi (A1-02 = 5) w otwartej petli.

1|00 |

D 9 | Parametry silnika ustawi¢ w E5-01 do E5-24 41
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4.8 Przyg_:]otowanie do uruchomienia testowego

Po sprawdzeniu punktéw od 4 do 9 przejs$¢ do kolejnych czynnosci kontrolnych.

m’ Nr Sprawdzié Str.
D 10 | Kontrolka' DRV, powinna by¢ pod$wietlona po podaniu komendy RUN.
D Aby poda¢ komende RUN i czgstotliwos¢ referencyjng z panelu LED operatora,
1 Nacisnaé D aby wybra¢ LOCAL. Przycisk LO/RE jest pod$wietlo- 34
ny gdy wyswietla si¢ LOCAL.
12 Gdy silnik obraca si¢ w przeciwnym kierunku podczas pracy testowej, zamieni¢ 84
D dwa z zaciskow wyj$ciowych napedu (U/T1, V/T2, W/T3).
D 13 | Wybra¢ wlasciwe warunki eksploatacji (C6-01) dla aplikacji. 65
14 Ustawi¢ wiasciwe warto$ci pradu znamionowego silnika (E2-01), wybra¢ sposob
D ochrony termicznej silnika (L1-01). 76
D 15 Jezeli komenda RUN i czgstotl. referenc. podawane sa za pomoca obwodu steruja- 34
cego, ustawi¢ tryb REMOTE oraz upewnic¢ si¢, ze LO/RE jest pod$wietlone.
Jezeli na zaciski obwodu sterujacego podawany jest sygnat czestotliwosci refe-
D 16 | rencyjnej, wybra¢ wlasciwy poziom sygnatu napigciowego (0 do 10 V) lub wia- 34
$ciwy poziom sygnatu pradowego (4 do 20 mA lub 0 do 20 mA).
D 17 | Poda¢ wlasciwe napiecie na zacisk Al. (0 do 10 V) 55
D 18 | Poda¢ wiasciwy prad na zacisk A2. (4 do 20 mA lub 0 do 20 mA) 56
19 Jezeli stosowane jest wejscie pradowe, ustawi¢ H3-09 na “2”” (4 do 20 mA) Iub “3” 56
D (0 do 20 mA) oraz ustawi¢ H3-10 na “0”.
20 Jezeli stosowane jest wejscie pradowe, przetaczy¢ wbudowany przetacznik DIP 56
D S1 z pozycji V na pozycje L.
Ustawi¢ zadana minimalna i maksymalna czestotliwosc referencyjna. Jezeli
D naped nie pracuje zgodnie z oczekiwaniami, dostroi¢ go w nastepujacy sposob:
Regulacja wzmocnienia: ustawi¢ maksimum sygnatu napigcia/pradu i dostroi¢
71 wzmocnienie wejscia analogowego (H3-03 dla wejscia A1, H3-11 dla wejscia
A2), az czgstotliwosé referencyjna osiagnie zadang wartosc.
Regulacja przesunigcia: ustawi¢ minimum sygnatu napigcia/pradu i dostroi¢
przesunigcie wejscia analogowego (H3-04 dla wejscia A1, H3-12 dla wejscia A2)
az czestotliwos¢ referencyjna osiagnie zadang wartosé.
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Rozwigzywanie problemoéw

5.1
5.2
5.3
5.4
5.5
5.6
5.7
5.8
5.9

W rozdziale przedstawiono opisy awarii, alarméw i btedow
przetwornicy, odpowiadajacych im komunikatéw 1 mozliwych
rozwiazan. Rozdzial mozna roéwniez traktowa¢ jako zbidr
wskazowek dotyczacych tuning’owania napedu podczas prob-
nego uruchomienia.

BEZPIECZENSIWO ...ttt esesseeeeesseesesssss s sssssssssases 105
Precyzyjny tuning silnika.............cc.coeeiiiiieen. 108
Alarmy przetwornicy, awarie i btedy....................... 112
Detekcja awarii .........ccooovvuiiiiiiiiiie e 118
Detekcja alarmow ...........cooveiiiiiiiiiiieeee 137
Btedy parametryzacji...........cccoovviiiiiiiiiii 148
Detekcja bteddw auto-tuning’u...........cc.ccoeeei. 153
Diagnostyka i kasowanie awarii............cccccccevvunnnen. 157
Rozwigzywanie problemow bez komunikatow........ 159
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5.1 Bezpieczenstwo

5.1

Bezpieczenstwo

A\ OSTRZEZENIE

Ryzyko porazenia pradem
Nie podlgcza¢ ani nie odlgczaé kabli, gdy zasilanie pozostaje wlaczone.

Nie zastosowanie si¢ moze prowadzi¢ do $§mierci lub powaznych obrazen.

A\ OSTRZEZENIE

Ryzyko porazenia pradem
Nie eksploatowa¢ urzadzenia ze zdjetymi oslonami.

Niezastosowanie si¢ moze prowadzi¢ do $mierci lub powaznych obrazen.

Schematy w niniejszym rozdziale moga przedstawia¢ przetwornice bez
oston lub elementow zabezpieczajacych w celu przedstawienia szczego-
tow. Przed rozpoczeciem eksploatacji nalezy upewnic sig, ze ostony zosta-
ty wtasciwie zamocowane. Przetwornicg nalezy uruchamia¢ zgodnie z za-
leceniami zawartymi w niniejszej instrukcji.

Zawsze uziemia¢ zacisk uziemienia po stronie silnika.

W przypadku kontaktu ze stojanem silnika, niewltasciwe uziemienie urza-
dzenia moze doprowadzi¢ do $mierci lub powaznych obrazen.

Nie dotyka¢ zadnych zaciskow, dopoki kondensatory nie roziaduja si¢
calkowicie.

Nie zastosowanie si¢ moze prowadzi¢ do §mierci lub powaznych obrazen.

Przed okablowaniem zaciskow, nalezy odtaczy¢ zasilanie urzadzenia.
Wewngtrzny kondensator pozostaje naladowany nawet po odtaczeniu zasi-
lania. Wskaznik natadowania LED gasnie wtedy, gdy napigcie na szynie
DC spadnie ponizej 50Vdc. W celu zapobiezenia porazeniu nalezy odcze-
ka¢ 5 minut od zgas$nigcia wszystkich wskaznikow, a nast¢pnie zmierzy¢
napigcie na szynie DC.
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5.1 Bezpieczenstwo

4\ OSTRZEZENIE

Nie dopuszczaé niewykwalifikowanego personelu do prac przy nape-
dzie.

Nie zastosowanie si¢ moze prowadzi¢ do $mierci lub powaznych obrazen.

Montaz, przeglady oraz serwisowanie moga by¢ przeprowadzane tylko
przez wykwalifikowany personel, przeszkolony z zakresu zasad eksploata-
cji 1 konserwacji napedéw AC.

Nie wykonywac¢ prac przy napedzie podczas noszenia luznej odziezy,
bizuterii, bez okularéw ochronnych.
Nie zastosowanie si¢ moze prowadzi¢ do §mierci lub powaznych obrazen.

Przed rozpoczgciem pracy przy napgdzie, zdja¢ metalowe obiekty takie
jak: zegarki, pierscionki, zabezpieczy¢ luzna odziez, zalozy¢ okulary
ochronne.

Gdy zasilanie jest zalgczone, nie zdejmowac oslon, ani nie dotyka¢
obwodow elektrycznych.

Nie zastosowanie si¢ moze prowadzi¢ do $mierci lub powaznych obrazen.

4\ OSTRZEZENIE

Zagrozenie pozarem

Sruby zaciskéw dokreca¢ zadanym momentem.

Luzne potaczenia elektryczne moga doprowadzi¢ do wzrostu temperatury 1
pozaru, a w konsekwencji do $mierci lub powaznych obrazen.

Nie stosowac niewlasciwego zrodla zasilania.

Nie zastosowanie si¢ moze prowadzi¢ do $§mierci lub powaznych obrazen.
Przed zalaczeniem zasilania upewnic si¢, ze napigcie znamionowe prze-
twornicy odpowiada napigciu zasilajacemu.

Nie stosowac¢ niewlasciwych, palnych materiatow.

Nie zastosowanie si¢ moze prowadzi¢ do $mierci lub powaznych obrazen.

Montowac przetwornice do metalu lub innych niepalnych materialow.

106
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5.1 Bezpieczenstwo

Podczas obstugi przetwornicy i jego obwodow, stosowac si¢ do proce-
dur rozladowywania ladunkow elektrostatycznych.

Nie zastosowanie si¢ moze prowadzi¢ do zniszczenia obwodoéw przetwor-
nicy.

Nigdy nie podlaczaé/odlgczaé silnika do/od przetwornicy, gdy na jego
zaciski wyjsciowe podawane jest napigcie.

Niewtasciwa sekwencja podiaczania silnika moze doprowadzi¢ do znisz-
czenia przetwornicy.

Nie stosowa¢ nieekranowanych kabli do wykonania obwodow sterujg-
cych.

Nie zastosowanie si¢ moze prowadzi¢ do interferencji elektrycznej 1 w
konsekwencji niewtasciwej pracy uktadu. Stosowa¢ ekranowana skretke 1
uziemi¢ ekran do zacisku uziemiajacego przetwornicy.

Nie zezwala¢ na eksploatowanie napedu przez niewykwalifikowany
personel.

Nie zastosowanie si¢ moze prowadzi¢ do zniszczenia przetwornicy lub ob-
wodu hamujacego. Przed podtaczeniem opcjonalnych elementow obwodu
hamujacego zapoznac si¢ z instrukcja TOBPC72060000.

Nie modyfikowa¢ obwodow przetwornicy.

Nie zastosowanie si¢ moze prowadzi¢ do zniszczenia przetwornicy i utraty
gwarancji.

OYMC nie odpowiada za skutki modyfikacji wykonanych przez uzytkow-
nikow. Produkt nie moze by¢ modyfikowany.

Po zainstalowaniu przetwornicy i przed podlaczeniem kolejnych urza-
dzen nalezy sprawdzi¢ okablowanie, aby upewnic si¢, Zze wszystkie po-
laczenia wykonano wlasciwie.

Nie zastosowanie si¢ moze prowadzi¢ do zniszczenia przetwornicy.
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5.2 Precxzxinx tuning silnika

5.2

Precyzyjny tuning silnika

W rozdziale zawarto informacje na temat sposobow eliminowania oscylacji, skokowej pracy
silnika oraz innych nieprawidtowosci, mogacych sig pojawi¢ podczas probnego rozruchu na-
pedu. W zaleznos$ci od sposobu sterowania nalezy zapoznac si¢ z odpowiednia sekcja.

Uwaga: Rozdziatl opisuje najczesciej edytowane parametry. W celu uzyskania szczegdétowych informacji na te-

mat precyzyjnego strojenia napedu, nalezy skonatktowacé si¢ z przedstawicielstwem OYMC.

€ Tuning silnika sterowanego V/f

Tablica 5.1 Parametery strojone dla silnika ze sterowaniem V/f

108

& . Nastawa Proponowand
Problem Parametr nr Srodki zaradcze domysina| nastawa
* Gdy moment napgdowy jest niewystarczajacy

» Silnik szarpie lub Wsp. zapobie- dla obciazenia i silnik szarpie, zmniejszy¢ na-
wpada w oscylacje gania szarpnig- | stawe. 1.00 0.50 do 2.00
przy czgstotliwosci ciom (n1-02) * Gdy silnik szarpie i pojawiaja si¢ oscylacje
pomigdzy 10140 Hz przy malym obciazeniu, zwigkszy¢ nastawe.

* Gdy hatas silnika jest zbyt duzy, zwigkszy¢
czestotliwos¢ no$na. Zaleznie

* Hatas silnika Wybor czesto- | » Gdy silnik szarpie i oscyluje przy predko- od mo-

» Silnik szarpie lub wpa- | tliwosci nosnej | $ciach do 40 Hz, zmniejszy¢ czgstotliwo$¢ | cy prze- 1do A
da w oscylacje przy (C6-02) no$na. tworni- ©
czestotliwosciach do * Domys$lna nastawa czgst. no$nej zalezy od | cy
40 Hz mocy przetwornicy (02-04) i wyboru warun-

kow eksploatacji (C6-01).

* Z}a odpowiedZz mo- Stala czasowa 1 * Gdy odpowiedz momentu i predkosci silnika
mentu i predkosci glownego opoz- jest zbyt wolna, zmniejszy¢ nastawe. 200 ms | 100 do 1000

« Silnik szarpie, oscyla- | Meniakompensacii | « Gdy silnik szarpie i oscyluje, zwigkszy¢ na- | <I> ms
cje momentu (C4-02) stawe.

« Maty moment dla pred- | Wzmocnienie * Gdy moment silnika jest niewystarczajacy
kosci ponizej 10 Hz kompensacji przy pred. ponizej 10Hz, zwigksz. nastawe. 1.00 0.50 d

o . . o . . . . 0 1.50

+ Silnik szarpie, oscylacje | momentu(C4- |+ Gdy silnik szarpie i oscyluje przy matym ob-

01) cigzeniu, zmniejszy¢ nastawe.
Poérednie na- | * Gdy moment silnika jest niewystarczajacy )

« Maty moment dla ni- | piecie wyjécia | przy predk. ponizej 10Hz, zwigksz. nastawe. ]1561 -(())El Nasfwa po-
skich predkosci A (E1-08) + Gdy obserwuje si¢ niestabilny rozruch silni- El. lo: czatkowa

« Niestabilno$é silnika Minimalne na- ka, zmniejszy¢ nastawe. Uwaga: Zalecana ) 2'0 V +5V
podczas uruchamiania | piecie wyj- nastawa podar}a dla przetwornic klasy 2OQV. <'1>

Sciowe (E1-10) Dla przetwornic klasy 400V, nastawe podwoic.
Wzmocnienie | Po ustawieniu pradu znamionowego silnika

* Niezadowalajaca pre- | kompensacji (E2-01), znamionowego poslizgu (E2-02) i 05 do 1.5

cyzja predkosci poslizgu pradu silnika bez obciazenia (E2-03), dostro- i > ot
(C3-01) i¢ wspotez. kompensacji poslizgu (C3-01).
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5.2 Precyzyjny tuning silnika

<1> Nastawa domyslna ulega zmianie, gdy zmieniana jest metoda sterowania (A1-02), lub gdy zmieniana jest cha-
rakterystyka V/f za pomoca parametrow E1-03. Przedstawiono nastawy domyslne dla sterowania V/{f.

Uwaga: Kompensacja poslizgu zwigksza doktadnos¢ predkosci przy sterowaniu V/f. Najpierw nalezy

upewnic¢ sig, ze wprowadzono wlasciwe wartoéci znamionowego pradu silnika w E2-01, posli-

zgu znamionowego silnika w E2-02 i pradu silnika bez obciazenia w E2-03. Nastgpnie dostro-
i¢ wzmocnienie kompensacji poslizgu w C3-01 tak, aby zawierato si¢ pomigdzy 0.5 do 1.5.

€ Tuning silnika sterowanego wektorowo w otwartej petli

Tablica 5.2 Parametry strojone dla silnika sterowanego wektorowo w otw. petli

Problem Parametr nr Srodki zaradcze Nastawa| Nastawa
domysina| suaerowana
* Zta odpowiedz momentu i * Gdy odpowiedz momentu i predkosci sil-
predkosci Wzmocnienie nika jest zbyt wolna, stopniowo zmniej-
* Silnik szarpie lub wpada w | App sza¢ nastawg co 0.05. 1.00 10.50 do 2.0
oscylacje przy czegstotliwo- (n2-01) * Gdy silnik szarpie i oscyluje stopniowo
$ci pomigdzy 10 i 40 Hz zwigksza¢ nastawe co 0.05.
* Aby poprawi¢ odpowiedZ momentu i
predkosci silnika, stopniowo zmniejszacé
nastawe co 10ms i sprawdzaé dziatanie
* Zta odpowiedZz momentu i przetwornicy.
predkosci AFR Stata * Gdy silnik szarpie i oscyluje na skutek 50d
B . L . 02000
* Silnik szarpie lub wpada w | czasowa 1 momentu bezwladnosci, stopniowo 50 ms ms
oscylacje przy czestotliwo- | (n2-02) zwigksza¢ nastawe co 50 ms i sprawdzac
$ci pomigdzy 10 i 40 Hz. dziatanie przetworn. Uwaga: Upewnic
sig, ze n2-02 < n2-03. Strojac n2-02,
ustawi¢ wlasciwie C4-02 (stala czasowa 1
glownego opo6zni. kompens. momentu).
* Gdy obserwuje si¢ wylaczenia na skutek
przekroczenia napigcia, stopniowo zwigkszac
nastawe co 50 ms.
AFR Stala * Gdy odpowiedz jest wolna, stopniowo 750 do 2000
czasowa 2 N 750 ms
(n2-03) zmniejszaj nastawe co 10 ms. .Uwaga: upew- ms
ni¢ sig, ze n2-02 < n2-03. Strojac n2-03, pro-
porcj. zwigkszaj nastawe C4-06 (stata czas. 2
« Wylaczenia na skutek prze- gléwnego opdzn. kompensacji momentu).
kroczenia napigcia podczas * Gdy na skutek przekrocz. napiecia obserwuje
przyspieszania, hamowania si¢ wylaczenia, stopniowo zwigksza¢ nasta-
lub podczas naglych zmian we co 10 ms i sprawdza¢ dzialanie prze-
predkoéci lub obciazenia. Stata czasowa 2 | twornicy.
glownego op6z- |« Gdy odpowied jest wolna, stopniowo 150 do 750
nienia kompen- | zmniejszaé nastawg co 2 ms i sprawdzacd 150 ms
sacji momentu dziatanie przetwornicy. ms
(C4-06) Uwaga: upewnic sie, ze C4-02 < C4-06.
Zmieniajac C4-06 (stala czas. 2 gtdéwnego
opodznienia kompensacji momentu), propor-
cjonalnie zwiekszy¢ nastawe n2-03.
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5.2 Precxzxinx tuning silnika

Nastawa

wodowaé zwigkszenie momentu ponad re-
ferencyjny.

Problem Parametr nr Srodki zaradcze domysing 'Nastawa su-
gerowana
Stala czasowa 1 | * Aby poprawi¢ odpow. momentu i pred-
gléwnego op6z- kos¢ silnika, stopniowo zmniejszac nasta-
* Zta odpowiedZ momentu i enia k w¢ co 2 ms i sprawdza¢ dzialanie napedu.
predkosé silnika nlerlllla OMPEN- | ¢ Gdy silnik szarpie i oscyluje, stopniowo 20ms | 20 do 100
» Silnik szarpie, oscylacje sacj1 momentu zwigksza¢ nastawg co 10 ms. Uwaga: <I> ms
(C4-02) upewnic sig, ze C4-02 < C4-06. Strojac
C4-02, proporcjonalnie zwigkszaé n2-02
(stata czasowa AFR).
Stat C .
12‘3;:212?1;,_ * Gdy odpowiedz jest wolna, stopniowo
* Niezadowalajace odpo- ﬁienia kgom pen- zmniejszac nastawe co 10 ms. 200 ms [ 100 do 500
wiedz predkoscei 1 stabil- sacii oélizpu * Gdy predkos$¢ jest niestabilna, stopniowo <I> ms
nos¢ (C3J-0pZ) & zwiekszaé nastawe co 10ms
Wzmocnienie * Gdy predkos¢ jest zbyt mata, stopniowo
 Niczadowalajaca precyzja 1’<1c.)mpensaCJ1 po- | zwigkszad nfl,st.awq co 0.1 ms. . 1.0 05do15
redkosci slizgu . Gdy.p.rqdkosc jest zbyt duza, stopniowo <I>
p (C3-01) zmniejszac¢ nastawg co 0.1 ms.
* Gdy hatas silnika jest zbyt uciazliwy, czg-
* Hatas silnika Wybdér czestotli- StOthWOS.C nosna e?t zbyt d.uza. Zalez-
o . AR * Gdy silnik szarpie i oscyluje przy matych |nie od 0 do
» Silnik szarpie lub wpada w | wosSci nosne;j L L g
oscylacie przy czestotliwo- | (C6-02) predkosciach, zmniejszy¢ czgstotl. nosna. [mocy nasta-
¢ciach ponizei 10 Hz * DomysSIna nastawa czgstotliwosci nosnej  |prze- wy do-
p ! zalezy od mocy napedu (02-04) i wyboru  [tworni- mysl-
warunkow eksploatacji (C6-01).). cy nej
* Gdy odpowiedz momentu i predkosci sil-
B . . E1-08:
) . nika jest zbyt wolna zwigkszy¢ nastawe.
« Maty moment dla niskich P.osr.ednle. na- » Gdy obserwuje si¢ niestabilny rozruch sil- 120V
predkosciach piecic wyjscia A nika, zmniejszy¢ nastawe. Uwaga: Zaleca-
« Niezadowalajaca odpowiedz (E1-08) M'1n1—. na nastawa podana dla przetwornic klasy E1<11>0' Poczatkowo
predkosé mah’le' napigcie 200V. Dla przetwornic klasy 400V, nastawe 2V
« Niestabilnos¢ silnika pod- | W¥isciowe (E1- | podwoié. Przy pracy z matym obeiazeniem, | 2V
czas uruchamiania 10) zbyt duze zwigkszanie nastawy moze spo- o

<1> Nastawa domyslna ulega zmianie, gdy zmieniana jest metoda sterowania (A1-02) lub, gdy zmieniana jest cha-
rakterystyka V/f za pomoca parametréw E1-03. Przedstawiono nastawy domys$lne dla sterowania V/f.

Przy wektorowym sterowaniu silnika w otwartej petli, pozostawi¢ domyslna nastawg
wzmocnienia kompensacji momentu (C4-01) wynoszaca 1.00. Aby zwigkszy¢ precyzjg
predkosci podczas regeneracji w sterowaniu wektorowym, odblokowa¢ kompensacjg po-

slizgu podczas regeneracji (C3-04 =

CGI‘)’)‘

€ Parametry wplywajace na szarpanie i oscylacje silnika

Poza parametrami opisanymi w Wybdr charakterystyki V/f: E1-03, strona 69, nastg-
pujace parametry posrednio wplywaja na szarpanie 1 oscylacje silnika.
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5.2 Precxzxinx tuning silnika

Tablica 5.3 Parametry wplywajace na jakos¢ sterowania

Nazwa (Parametr Nr)

Zastosowanie

Funkcja Dwell
(b6-01 do b6-04)

Zapobiega spadkom predkosci poprzez utrzymywanie czgstotliwosci wyjscio-
wej podczas pracy z duzym obcigzeniem.

Czas przysp./hamowania
(C1-01 do C1-11)

Strojenie czasOw przyspieszania i hamowania wptywa na rozwijany moment
podczas fazy przyspieszania i hamowania.

Charakterystyka typu S
(C2-01 do C2-04)

Zapobieganie udarom na poczatku i na koncu charakterystyki przyspieszania i ha-
mowania.

Czestotliwos¢ przeskoku
(d3-01 do d3-04)

Przeskok przez czgstotliwos¢ rezonansowa napgdzanych urzadzen mechanicznych.

Stala czasowa filtru analogo-
wego (H3-13)

Zapobiega fluktuacjom sygnatu na wyjsciu analogowym, spowodowanym przez
zaktocenia.

Zapobieganie utknigciu
(L3-01 do L3-06, L3-11)

* Zapobiega spadkom predkosci i przekroczeniom napigcia. Stosowane, gdy ob-
cigzenie jest zbyt duze oraz podczas gwaltownego przyspieszania’hamowania.

* Normalnie strojenie nie jest wymagane, poniewaz zapobieganie utknigciu jest
domyslnie aktywne. Gdy stosowany jest rezystor hamujacy, zapobieganie utknig-
ciu nalezy zablokowa¢ podczas hamowania (L.3-04 = “0”).

Ograniczenia momentu
(L7-01 do L.7-04, L7-06, L7-
07)

+ Ustawia maksymalny moment przy sterowaniu wektorowym.

» Zwigkszajac nastawe, upewnic si¢, ze moc przetwornicy jest wigksza niz moc
silnika. Podczas zmniejszania nastawy nalezy zachowac ostrozno$¢, poniewaz
przy pracy z duzym obciazeniem predkos¢ moze ulec zmniejszeniu
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5.3 Alarmy przetwornicy, awarie i btedy

€ Rodzaje alarmow, awarii i bledéw

Jezeli nie udato si¢ uruchomi¢ silnika i odczyta¢ na panelu LED informacji o ewentual-
nych usterkach. Patrz Postugiwanie sie Panelem LED operatora, strona 22.

W przypadku pojawienia si¢ problemu nieopisanego w niniejszym podreczniku, skontak-
towac si¢ z najblizszym przedstawicielstwem OYMC, dysponujac nastgpujacymi infor-
macjami:

* Model przetwornicy

» Wersja oprogramowania

 Data zakupu
 Opis problemu

Tablica 5.4 zawiera opisy réznych typow alarmow, usterek i bledow, ktore moga poja-

wic si¢ podczas pracy przetwornicy.

W przypadku awarii napgdu skontaktowac si¢ z OYMC lub przedstawicielem OYMC.
Tablica 5.4 Rodzaje alarméw, awarii i bledow

Rodzaj Reakcja napedu na alarm, awarie, btad

* Detekcja awarii powoduje:

* Na panelu operatora wyswietlany jest tekst sygnalizujacy rodzaj awarii. Kontrolka ALM pozo-
staje pod$wietlona do momentu usunigcia/kasowania awarii.

* Awaria powoduje odcigcie wyjscia przetwornicy i wirowanie silnika do zatrzymania.

Awaria * Zaleznie od ustawien, przetwornica i silnik moga zatrzymac si¢ inaczej niz opisano.

» Jezeli wyjscie binarne skonfigurowano jako wyjscie awarii (H2-& & = E), w przypadku
awarii zostanie ono wysterowane.

* Przetwornica po wykryciu awarii nie moze zosta¢ uruchomiona az do momentu kasowania
awarii. Patrz metody kasowania awarii, strona 158.

* Detekcja btedu lub alarmu powoduje:

* Na panelu operatora wyswietlany jest tekst sygnalizujacy rodzaj btedu lub alarmu. Kontrolka
ALM miga.

Blad i Alarm * Silnik nie zatrzymuje sig.

* Jedno z wyj$¢ wielofunkcyjnych zostaje wysterowane, jezeli zostato skonfigurowane jako wyj-
$cie btedu (H2-& & =10), alarm nie powoduje wysterowania wyjscia.

* Na panelu operatora wyswietlany jest tekst sygnalizujacy rodzaj alarmu. Kontrolka ALM miga.

* Usung¢ przyczyng alarmu lub btedu w celu automatycznego skasowania.

* Btad operacji pojawia si¢ wtedy, gdy wprowadzone zostana wykluczajace si¢ nastawy pa-
rametrow lub nastawy niezgodne z wersja sprz¢towa (np. z karta komunikacyjna).

* Detekcja btedu operacji powoduje:

Blad operacji * Na panelu operatora wyswietlany jest tekst sygnalizujacy rodzaj btedu.

* Wyjscie wielofunkcyjne nie zostaje wysterowane.

* Po wykryciu btedu operacji, przetwornica nie pracuje az do momentu zkasowania btedu. Ka-
sowanie nalezy wykona¢ poprawiajac nastawe, ktora spowodowata btad.
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5.3 Alarmy przetwornicy, awarie i btedy

* Wyjscie wielofunkcyjne nie zostaje wysterowane.
* Silnik wiruje do zatrzymania.
» Usuna¢ przyczyne bledu i powtorzy¢ auto-tuning.

Rodzaj Reakcja napedu na alarm, awarie, btad
* Bledy tuningu pojawiaja si¢ podczas wykonywania auto-tuning™u.
* Detekcja bledu tuning’u powoduje:
Bledu Tuning’u * Na panelu operatora wyswietlany jest tekst sygnalizujacy btad.

€ Alarmy i komunikaty btedu

Awarie

Po wykryciu przez przetwornicg awarii, kontrolka ALM pozostaje pod§wietlona i nie
miga. Miganie oznacza wykrycie blqdu lub alarmu. WIQCCJ informacji patrz bledy i

alarmy, strona 115. Przekroczenie napigeia wyzwala zarowno awarig jak i blad, dlatego
tez nalezy zwroci¢ uwage, czy sygnalizator LED jest pod$wietlony §wiattem ciaglym lub
migajacym.

Wyswietlacz

Wyswietlacz pa-

panela LED Nazwa Str. nela LED Nazwa Str.
- Awaria opcji komunikacyj- [ | | - - - - _
HU5 | US| W53 | | FPE 72 |CcPF22| Awaria konwersji A/D 121
_ Awaria komunikacji = | o, | | A~ 4 Awaria danych sprzezenia
| ©F | MEMOBUS/Modbus 33| [ LAFE T [CPE23| Zwrotnego PWM 122
s CF | Awaria sterowania 119 [P E 24 |CPF24| Sygnat awarii mocy napedu | 122
- . . Przekrocz. odchyltka predko-
s 11 AL : Y pre 122
Lo CoF | Awaria przesunigcia pradu 9 Ocu dEv éci (dla sterowania V/f 7 PG)
7813 |CPFO2| Awaria konwersji A/D 119 cri | mpo |#evnetrzny blad karty 122
L L Ly opcjonalne;j
EE ! EF1 Awari
7 0F 173 |CPFO3| Btad danych PWM m || " 0 warla zewnetrzna 123
L L CCC EF6 (wejscia S1 do S6)
g
Niezgodnos$¢ specyfikacji
COCAC napedu po wymianie karty T .
D PR E |CPFO6 zaciskéw lub Karty steruja- 119 FLH FbH Przek.rocgenle sygnatu 123
cej sprzgzenia zwrotnego PID
----- Awaria komunikacji kart Zanik sprzgzenia zwrotne-
CPELT|cpror| 2R JUKATY 1 120 [y FbL | 4o pID 124
- A A Awaria komunikacji szere- re L
D H R H | CPFO8 gowej EEPROM 120 = GF | Btad uziemienia 124
I PE | | |CPF11| Bltad RAM 120 L E LF | Zanik fazy wyjsciowej 124
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Wyswietlacz Wyswietlacz pa-
panela LED Nazwa Str. nela LED Nazwa Str.
I FE |7 |CPF12| Awaria pamigei FLASH 120 | F~ | LF2 | Otwarta faza wyjsciowa 125
- = A i - —- .
T FE 14 |CPFI13 tcg(;l:ga’ ; bwodu wa 120 oL oC [ Przekroczenie pradu 125
o Awaria obwodu steruj - = Awaria kart jonalnej
’,_ OC 10| CPFi4 waria obwodu sterujacego 121 :_‘u" HUU oFA00 (p\(})vljatrjz) arty opcjonaincj 126
I FE |5 |CPF16| Awaria zegara 121 ol oH | Przegrzanie radiatora 127
/-‘ OO )71 |CPF17| Awaria timing’u 121 aH ! oHI1 | Przegrzanie radiatora 127
_ _ ) . - - Roztaczenie PG
rOcC 10 o _
L /5 |CPF18| Awaria obwodu sterujacego| 121 Hio PGo (dla sterowania V/f z PG) 133
roc 10 |cprig Awaria obwodu sterujacego 121 o - Rezystor hamowania dy- 133
L J namicznego
. Tranzystor hamowania dy-
Awaria RAM 121 - | hamicznego 134
Focan mC Zbyt wiele restartow ze $le-
LU |CPE20 . . 121 N SEr yt , 134
lub lub iwarlla pimlqzl FLASH -t dzeniem predkosci
_ waria obwodu wa- - . L
FRED CPF21 tchdog’a 121 5010 STO | Detekcja przeciagnigcia 134
Awaria zegara 121 i _-,' UL3 | Detekcja spadku momentu 1| 134
T Przegrzanie silnika 1 (wej- 0o .
o oH3 cie PTC) 128 ilN UL4 | Detekcja spadku momentu 2| 135
Przegrzanie silnika 2 (wej- P Detekcja ostabienia mecha-
] HY oH4 Scie PTC) 128 e UL5 nicznego 2 135
al ! oL1 [ Przeciazenie silnika 128 ol Uvl | Zbyt male napigcie 135
- L Zbyt mate napigcie obwodu
7 1T
0L oL2 [ Przeciazenie napedu 129 s Uv2 sterujacego 136
Al _-'; oL3 Detekcja przekroczenia 130 [T Uv3 Awaria waodu migkkiego 136
HL momentu 1 HL tadowania
Detekcja przekroczenia — Przekroczenie predkosci
[ _ L
oL oL4 | momentu 2 130 L oS (dla sterowania V/f z PG) 131
- Detekcja ostabienia mecha- ) L
oL 3 oL5 nicznego 1 130 1T ov | Przekroczenie napigcia 131
- H i 7 Sli- - . e
al oL7 amowanie z duzym posli 130 HE PF | Zanik fazy wejSciowej 132
Lo zgiem
- o~ oPr él\gvgria podiaczenia konsoli| 737

114

Uwaga: W przypadku awarii CPF11 do CPF19, na pulpicie LED pojawi si¢
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5.3 Alarmy przetwornicy, awarie i btedy

B Btladyialarmy

Po wykryciu przez przetwornicg bladu lub alarmu, kontrolka ALM miga i wys$wietlany
jest kod alarmu. Wyswietlony i niemigajacy kod bigdu oznacza wykrycie awarii. Patrg
Detekqa alarmow, strona 137. Przekroczenie napigcia wyzwala zarowno awarig jak i
niegrozng awarig, dlatego tez nalezy zwroci¢ uwagg czy sygnalizator LED jest pod$wie-
tlony $wiattem ciagtym lub migajacym.

Tablica 5.5 Bledy i komunikaty alarméw

Wyijscie btedu

Wyswietlacz panela Nazwa (H2-® ® =10) Str.
LED
Hh5 bb Blokada przetwornicy Bez wyjscia 137
L5 bUS Btad komunikacji karty opcjonalne;j TAK 137
= CALL | Blad transmisji komunikacji szeregowej TAK 138
rE CE Btad komunikacji MEMOBUS/Modbus TAK 138
TS0 CrST | Nie mozna wykona¢ kasowanieu TAK 139
- Przekroczona odchylka predkosci
- dE yika pre TAK 139
e Y (dla sterowania V/f z PG)
o E dnE | Naped zablokowany TAK 140
EE EF Btad wejscia komendy RUN TAK 140
EEN EF0 Awaria zewnetrzna karty opcjonalnej TAK 140
ERl do EF1
- do Zewngtrzna awaria (zaciski wejsciowe S1 do S6) 141
cor BF6 TAK
cCro
C Iy FbH Przekroczenie sygnatu sprzgzenia zwrotnego PID TAK 141
r Ll FbL Zanik sprzg¢zenia zwrotnego PID TAK 141
HEhb Hbb Wejscie sygnatu blokady bezpieczenstwa TAK 142
HEb E HbbF | Wejscie sygnatu blokady bezpieczenstwa TAK 142
SE SE Awaria trybu testowego MEMOBUS/Modbus TAK
ol 5 oL5 Detekcja ostabienia mechanicznego 1 TAK 130
Ueh UL5 Detekcja ostabienia mechanicznego 2 TAK 135
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Wyjscie bledu
Komunikat panelu Nazwa (H2-® ® =10) Str.
LED

didHL | dWAL | Alarm FBD TAK 122
LR HCA | Alarm pradu TAK 142
aH oH Przegrzanie radiatora TAK 143
aHC oH2 | Przegrzanie przetwornicy TAK 143
aH _-,’ oH3 Przegrzanie silnika TAK 143
ot 3 oL3 Przekroczenie momentu 1 TAK 144
al Y oL4 Przekroczenie momentu 2 TAK 144
o5 oS Przekroczenie predkosci (dla sterowania V/f z PG) TAK 144
0w ov Przekroczenie napigcia TAK 145
,’—-’ ,’—-,’ ’_:, ’_—_, PASS Tryb testowy MEMOBUS/Modbus zakonczony Bez wyjscia 145
Pla PGo Odtaczenie PG (dla sterowania V/f z PG) TAK 146
rin rUn Podczas Run 2, We. komendy przetaczenia silnika TAK 146
4 UL3 Zbyt maty moment 1 TAK 146
i UL4 Zbyt maty moment 2 TAK 146
o Uv Zbyt male napiecie TAK 147

B Btedy operacji
Tabela 5.6 Komunikaty btedu operacji

Komunikat pa- Komunikat pa-
nelu LED Nazwa Str. nelu LED Na- Str.
zwa

o Blad ustawienia jednostki na- o )
o Ell | oPEO] pedu 148 | |7 FE [} 5| oPE08 | Blad wyboru parametrow 150
013 opEoy | Blad ustawienia zakresow pag g0 || 5 e 0| 0PEO9 | Blad wyboru sterowania PID | 151
U nun rametrow URGU Ny N

- Btad ustawienia wej$¢ wielo- - - -
ol |oPEO3 funkeyjnych 148 | |7 FF ![]| oPE10 | Blad ustawienia danych V/f | 152
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Komunikat pa- Komunikat pa-
nelu LED Nazwa Str. nelu LED Nazwa Str.
Btad niezgodnosci karty za- _ Btad ustawienia czestotliwo-
o £ L | OPEO4 | ciskow 149 | |aFE || oPELL | & nosne;j 151
o Blad wyboru komendy run P Btad wyboru monitora im-
o E 15| oPEOS 150 | | FE || oPEL3 pulsow 152
o Btad wyboru wielo-
o' C 'l | oPEO7 | funkeyjnego wejscia analo- 150 ||, 0C sy oPE |4 Biad awienia aplikacji 152
gowego -
B Bledy auto-tuning’u
Tablica 5.7 Komunikaty btedu auto-tuning’u
Komunikat pa- Komunikat pa-
nelu LED £ Nazwa Str. nelu LED £ Nazwa Str.
E--0 Er-01 | Btad danych silnika 153 E--na Er-09 | Blad przyspieszania 154
E--n2 Er-02 | Alarm 153 [upu— Er-11 | Btad predkosci silnika 155
E--N3 Er-03 | Wejscie przycisku STOP 153 E--12 Er-12 | Btad detekcji pradu 155
_ _ Blad rezystancji przewodow _ .
E--ny Er-04 154 Eqd ! Endl | Zbyt duza nastawa V/f 155
_ _ L _ - Btad wspoétczynnika nasyce-
E--05 Er-05 | Btad pradu bez obciazenia 154 Eqgl End2 nia rdzenia silnika 155
C _ _ 0| Er-08 | Blad poslizgu znamionowego| 154 | | £ _ 4 | End3 | Alarm nastawy praduzna- | ;56
(] oo [ M10NoOwego
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€ Komunikaty awarii, przyczyny i mozliwe rozwigzania

Tablica 5.8 Szczegoétowe komunikaty awarii, przyczyny i mozliwe rozwigzania

Komunikat panelu LED Nazwa awarii

Blad karty komunikacyjnej

T bUS * Po nawiazaniu komunikacji, potaczenie zostato przerwane.
= * Btad wykrywany tylko wtedy, gdy czestotliwo$¢é referencyjna jest podawana
z karty opcjonalne;.

[}

[}

-~

Przyczyna Mozliwe rozwiazanie

Nie otrzymano sygnatu z PLC. * Sprawdzi¢ poprawno$¢ okablowania.

* Poprawi¢ okablowanie
* Sprawdzi¢ luzne potaczenia i zwarcia. Ewentualnie naprawic¢

Kabel komunikacyjny jest wadliwy
lub zaistniato zwarcie

* Wykorzysta¢ elementy opcjonalne umozliwiajace zmniejszenie zakltdcen.

* Eliminowa¢ wptyw zaktocen na obwody sterujacy, gtdéwny i uziemienie.

» Upewnic sig, ze inne elementy np. Przetaczniki, przekazniki nie powoduja

Btad komunikacji spowodo- zaktocen. Jesli to konieczne zastosowac odpowiednie thumiki, dlawiki.

wany zakldceniami * Stosowac przewody zalecane przez OYMC lub inne ekranowane. Uziemic¢
ekran po stronie sterownika lub po stronie zasilania napedu.

* Odseparowaé przewody komunikacyjne od zasilajacych. Po stronie zasilania
napedu zamontowac filtry przeciwzaktoceniowe.

* Jezeli po wykonaniu powyzszych krokow problem pozostaje nierozwiaza-

Karta opcjonalna jest uszkodzona. - el -
ny, nalezy wymieni¢ kart¢ opcjonalng.

Karta opcjonalna jest niewta-

e * Piny ztacza karty opcjonalnej nie trafiaja w piny ztacza napedu
$ciwie zainstalowana w nape-

* Powtornie zamontowac kartg opcjonalna.

dzie.
Komunikat panelu LED Nazwa awarii
- CE Btad komunikacji MEMOBUS/Modbus
b Dane nie zostaty odebrane w czasie detekcji CE, ustawionego w H5-09.
Przyczyna Mozliwe rozwiazanie

Okablowanie komunikacyjne jest * Sprawdzi¢ poprawno$¢ okablowania.

niewtasciwie wykonane lub zaistnia- | « Poprawi¢ okablowanie

to zwarcie » Sprawdzi¢ luzne polaczenia i zwarcia. Ewentualnie naprawic.
* Wykorzysta¢ elementy opcjonalne umozliwiajace zmniejszenie zakltdcen.
+ Eliminowa¢ wptyw zaktocen na obwody sterujacy, gtoéwny i uziemienie.
» Upewnic sig, ze inne elementy np. Przetaczniki, przekazniki nie powoduja za-

Btad komunikacji spowodo- ktocen. Jesli to konieczne zastosowaé odpowiednie thumiki, dtawiki

wany zakldceniami * Stosowac przewody zalecane przez OYMC lub inne ekranowane. Uziemic¢

ekran po stronie sterownika lub po stronie zasilania napedu.
* Odseparowaé przewody komunikacyjne od zasilajacych. Po stronie zasilania
napedu zamontowac filtry przeciwzakloceniowe.
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Nazwa awarii

Komunikat panelu LED
Awaria sterowania
L CF Przekroczono w sposob ciagly ograniczenie momentu przez czas dluzszy niz
3s podczas hamowania przy sterowaniu wektorowym.
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie
Parametry sﬂn}kg nIe 53 Sprawdzi¢ nastawy parametrow silnika i powtorzy¢ Auto-Tuning.
ustawione wiasciwie.
Ograniczenie momentu jest zbyt mate. Ustawi¢ najbardziej odpowiednie ograniczenie momentu (L7-01 do L7-04).

Zbyt duzy moment bezwladnos$ci ob-
cigzenia.

* Dostroi¢ czas hamowania (C1-02, -04, -06, -08).
* Ustawi¢ minimalng warto$¢ czestotliwosci i zdjaé komende run, gdy naped
konczy hamowanie.

Komunikat panelu LED Nazwa awarii
Awaria przesunigcia pradu
r'_— ] = CoF Zaistniat problem z obwodem detekcji pradu lub naped usituje uruchomic wi-
rujacy silnik z magnesami trwalymi.
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

Automatycznie ustawiane przesu-
nigcie pradu przekracza dozwolony
zakres nastaw. Problem moze si¢
pojawi¢ podczas restartu wirujacego
silnika z magnesami trwatymi.

Odblokowa¢ $ledzenie predkosci podczas startu (b3-01 = 1).

Za pomoca wejs¢ wielofunkcyjnych wykonac zewngtrzne §ledzenie predkosci
1i2 (HI-& &. =61 lub 62). UWAGA: Stosujac silnik z magnesami trwa-
tymi, §ledzenie predkosci 1 i 2 wykonuja ta sama operacje.

Komunikat panelu LED

Nazwa awarii

Btad konwersji A/D

a2 CPF02

Zaistniat btad konwersji A/D.

Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Obwdd sterujacy jest zniszczony.

Wylaczy¢ i zalaczy¢ zasilanie.
Jezeli problem nie ustgpuje wymieni¢ przetworniceg.

Zwarcie w obwodzie steruja-
cym (+V, AC).

* Sprawdzi¢ okablowanie zaciskow obwodu sterujacego.
* Poprawi¢ okablowanie

Sprawdzi¢ rezyst. potencjometru zadajnika predk. i odpowiednich przewodoéw

Prad wejsciowy obwodu sterujace-
go przekroczyl dozwolony zakres.

* Sprawdzi¢ prad wejsciowy.
* Zmniejszy¢ prad podawany na wejscie obwodu sterujacego (+V) do 20 mA.

Komunikat panelu LED Nazwa awarii
_____ Btad danych PWM
I, IUIL I, I, ‘/’ CPF03 . .
- - - Zaistnial problem z danymi PWM.
Przyczyna Mozliwe rozwiazanie

Przetwornica jest zniszczona.

Wymieni¢ przetwornice.

Komunikat panelu LED

Nazwa awarii

CPFO06

Btad danych EEPROM

~
[y’

Dane zapisane w EEPROM zawieraja btad.
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Przyczyna

Mozliwe rozwiazanie

Obwod sterujacy jest zniszczony.

Wylaczy¢ i zalaczy¢ zasilanie.
Jezeli problem nie ustgpuje, wymienic¢ przetwornicg.

Wylaczono zasilanie podczas zapisu
parametréw (np.: za pomoca opcjo-
nalnej karty komunikacyjnej).

Powtornie inicjalizowaé przetwornicg (A1-03).

Komunikat panelu LED Nazwa awarii
_____ Btad komunikacji karty zaciskow
Il IL’I,_ I’ I, l, CPFO7 . . . .. .
- - Zaistniat btad komunikacji karty zaciskow.
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

Wadliwe potaczenie pomiedzy karta
zaciskow 1 karta sterujaca.

Wylaczy¢ zasilanie i powtornie podtaczy¢ zaciski sterujace.

Komunikat panelu LED Nazwa awarii
_____ Awaria komunikacji szeregowej EEPROM
LAFLa CPF08 — — —
- - = Komunikacja EEPROM nie dziata wlasciwie.
Przyczyna Mozliwe rozwiazanie
Karta zaciskow lub karta sterujaca nie sa C . . o .
wiadeiwie zamontowane. Wylaczy¢ zasilanie i sprawdzi¢ potaczenia zaciskow sterujacych.
Komunikat panelu LED Nazwa awarii
FRE CPF11 Awaria RAM
Przyczyna Mozliwe rozwiazanie

Przetwornica jest zniszczona.

Wymienié¢ przetwornicg.

Komunikat panelu LED Nazwa awarii
_ Awaria pamigci FLASH
D PR CPF12 -
- Problem z ROM (pamig¢ FLASH).
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

Naped jest zniszczony.

Wymieni¢ naped.

Komunikat panelu LED

Nazwa awarii

roE g CPFI3

Awaria obwodu watchdog’a

Problem autodiagnostyki.

Przyczyna

Mozliwe rozwiazanie

Przetwornica jest zniszczona.

Wymienié przetwornice.
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5.4 Detekcja awarii

Komunikat panelu LED Nazwa awarii
_ Awaria obwodu sterujacego
FRPE Y CPF14 . - .
- Btad CPU (CPU pracuje niewtasciwie na skutek zaktocen, itp.)
Przyczyna Mozliwe rozwiazanie
Przetwornica jest zniszczona. Wymieni¢ przetwornicg.
Komunikat panelu LED Nazwa awarii
FAE o Awaria zegara
L MR CPF16
Btad zegara standardowego.
Przyczyna Mozliwe rozwiazanie
Przetwornica jest zniszczona. Wymieni¢ przetwornicg.
Komunikat panelu LED Nazwa awarii
FOC CPF17 Awaria czasu wykonywania
= Zaistniat btad czasu wykonywania procesu wewngtrznego.
Przyczyna Mozliwe rozwiazanie
Przetwornica jest zniszczona. Wymieni¢ przetwornicg.
Komunikat panelu LED Nazwa awarii
o Awaria obwodu sterujacego
I, I,_’II_ l,ll_ll CPFIS . . P .
- = Blad CPU (CPU pracuje niewlasciwie na skutek zaklocen, itp.)
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie
Przetwornica jest zniszczona. Wymieni¢ przetwornicg.
Komunikat panelu LED Nazwa awarii
o Awaria obwodu sterujacego
I' I,-Ill_ I, I-I, CPF19 . . I r .
- - Blad CPU (CPU pracuje niewlasciwie na skutek zaklocen, itp.)
Przyczyna Mozliwe rozwiazanie
Przetwornica jest zniszczona. Wymieni¢ przetwornice.
Komunikat panelu LED Nazwa awarii
Wystapila jedna z awarii: awaria RAM, btad pamieci FLASH, awaria ob-
R wodu watchdog’a, btad zegara
Lo Jub CPF20 » Awaria RAM.
FOC T lub CPF21 . Btad pamigci FLASH (blad ROM).
LrrLt » Awaria obwodu watchdog’a (btad autodiagnostyki).
* Blad zegara.
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie
Przetwornica jest zniszczona. Wymieni¢ przetwornicg.
Komunikat panelu LED Nazwa awarii
caE e Awaria konwersji A/D
L C o CPF22 ..
- - = Btad konwersji A/D.
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54 Detekcja awarii

Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Obwad sterujacy jest zniszczony.

» Wylaczy¢ i zataczy¢ zasilanie. Patrz Diagnozowanie i kasowanie awarii,
strona 157.

* Jezeli problem nie ustepuje, wymienic przetwornicg.

Komunikat panelu LED Nazwa awarii
_____ Awaria sprzgzenia zwrotnego PWM
e CPF23 -
Blad sprz¢zenia zwrotnego PWM.
Przyczyna Mozliwe rozwiazanie

Przetwornica jest zniszczona.

Wymieni¢ przetwornicg.

Komunikat panelu LED Nazwa awarii
Sygnat awarii mocy przetwornicy
/__ P:"_::_' Y CPF24 Wprowadzono nieistniejaca moc
(Sprawdzane po zalaczeniu napedu.)
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

Przetwornica jest zniszczona.

Wymieni¢ przetwornice.

Komunikat panelu LED Nazwa awarii
Odchytka predkosci (dlasterowania V/f z PG)
OCu dEv Wg. wejscia impulsowego (RP), odchytka predkosci jest wigksza niz na-
stawa F1-10 przez czas dtuzszy niz ustawiony w F1-11.
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

Zbyt duze obciazenie.

Zmniejszy¢ obciazenie.

Czas przyspieszania i hamowania
jest zbyt krotki.

Zwigkszy¢ czas przyspieszania i hamowania (C1-01 do C1-08).

Obciazenie jest zablokowane.

Sprawdzi¢ mechanizmy.

Parametry ustawione niewlasciwie.

Sprawdzi¢ nastawy F1-10 1 F1-11.

Aktywny hamulec silnika.

Upewni¢ sig, ze hamulec moze zosta¢ zwolniony.

Komunikat panelu LED Nazwa awarii
adbdEL dWFL Awaria FBD
al ,_//-,','_ dWAL Awaria FBD
Przyczyna Mozliwe rozwiazanie

Awaria wyjscia w programie FBD

* Usuna¢ przyczyng awarii.

Komunikat panelu LED Nazwa awarii

con EFO Zewngtrzny blad karty opcjonalnej

- - Obecny jest zewngtrzny sygnat awarii
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

Z PLC podano zewngtrzny sygnat
awarii, nastawa F6-03 = 3 “tylko
alarm” (naped nadal pracuje).

» Usunaé przyczyng zewngtrznej awarii.
* Usuna¢ sygnat zewngtrznej awarii podawany przez PLC
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5.4 Detekcja awarii

Problem z programem PLC.

Sprawdzi¢ program PLC i poprawi¢ bledy

Komunikat panelu LED

Nazwa awarii

Zewngtrzna awaria (zacisk wejsciowy S1)

LR EF1

S Zewngtrzna awaria sygnalizowana na wejsciu wielo-funkcyjnym S1.
fof B Zewngtrzna awaria (zacisk wejsciowy S2)

- - Zewngtrzna awaria sygnalizowana na wej$ciu wielo-funkcyjnym S2.
cra EF3 Zewngtrzna awaria (zacisk wejsciowy S3)

- - Zewngtrzna awaria sygnalizowana na wejsciu wielo-funkcyjnym S3.
_ Zewngtrzna awaria (zacisk wejsciowy S4)

crH EF4 , ) ST ;

- Zewngtrzna awaria sygnalizowana na wej$ciu wielo-funkcyjnym S4.
cre EFS Zewngtrzna awaria (zacisk wejsciowy S5)

- - Zewngtrzna awaria sygnalizowana na wej$ciu wielo-funkcyjnym S5.
o EF6 Zewngtrzna awaria (zacisk wejsciowy S6)

C

Zewngtrzna awaria sygnalizowana na wej$ciu wielo-funkcyjnym S6.

Przyczyna

Mozliwe rozwiazanie

Zewngtrzne urzadzenie wywotato
funkcje alarmu.

Usuna¢ przyczyne zewngtrznej awarii, skasowac awarig.

Okablowanie jest niewlasciwe.

» Upewni¢ sig, ze linie sygnat. podtaczono wiasciwie do zaciskow skonfigu-
rowanych jako wejscia detekcji zewngtrz. awarii (H1-& & =20 do 2F).
* Powtdrnie podtaczyc¢ linie sygnatowe.

Niewtlasciwe skonfigurowanie

wej$¢ wielofunkcyjnych.

* Sprawdzi¢ czy nieuzywane zaciski skonfigurowano jako HI-& & =20 do
2F (zewngtrzna awaria).

Komunikat panelu LED Nazwa awarii

_ Btad zapisu EEPROM

Lrr b Dane nie pasuja do pamigci EEPROM gdzie zostaty zapisane.
Przyczyna Mozliwe rozwiazanie

* Nacisna¢ przycisk m

* Poprawi¢ nastawy parametrow.
* Wylaczy¢ i zalaczy¢ zasilanie. Patrz Diagnozowanie i kasowanie
awarii, strona 157.

Komunikat panelu LED

Nazwa awarii

-

I

[N
i

FbH

Przekroczenie sygnalu sprz¢zenia zwrotnego PID

Sygnat wejscia sprzgzenia zwrotnego PID przez czas dtuzszy niz ustawiony w b5-37, jest
wigkszy, niz nastawa b5-36. Aby odblokowac¢ detekcjg awarii ustawic¢ b5-12 = “2” lub “5”.

Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Parametry ustawiono niewlasciwie.

Sprawdzi¢ nastawy parametréw b5-36 1 b5-37.

Okablowanie toru sprz¢zenia zwrot-
nego PID jest niewlasciwe

Poprawi¢ okablowanie.

Instrukcja Nr TOEPC71060622-01-PL

123



5.4 Detekcja awarii

Problem z czujnikiem
sprzg¢zenia zwrotnego.

* Sprawdzi¢ czujnik.
* Wymieni¢ uszkodzony czujnik.

Komunikat panelu LED

Nazwa awarii

Ll FbL

Zanik sygnatu sprzgzenia zwrotnego PID

Awaria pojawia si¢ wtedy, gdy zanik sygnatu sprzgzenia zwrotnego PID skonfiguro-
wano jako awarig (b5-12 = 2) i sprzgzenie zwrotne PID < PID Poziom detekcji zani-
ku sprzgzenia zwrotnego (b5-13) przez czas detekcji ustawiony w b5-14.

Przyczyna

Mozliwe rozwiazanie

Parametry ustawiono niewtasciwie.

Sprawdzi¢ nastawy parametrow b5-13 i b5-14.

Okablowanie toru sprzezenia zwrot-
nego PID jest nieprawidlowe

Poprawi¢ okablowanie.

Problem z czujnikiem
sprzgzenia zwrotnego.

Sprawdzié¢ czujnik.
Wymieni¢ uszkodzony czujnik.

Komunikat panelu LED Nazwa awarii
Awaria uziemienia
s GF * Prad zwarcia doziemnego przekroczyt 50% pradu znam. z wyj$cia napedu
- * Ustawienie L8-09 na 1 odblokowuje detekcjg awarii uziemienia w modelach
5.5 kW lub wigkszych.
Przyczyna Mozliwe rozwiazanie

Izolacja silnika jest zniszczona.

* Sprawdzi¢ rezystancjg izolacji silnika
* Wymieni¢ silnik.

Uszkodzony przewdd silnika jest
zrodlem zwarcia.

* Sprawdzi¢ przewody silnika.
» Usuna¢ zwarcie i powtornie zataczy¢ zasilanie.

* Sprawdzi¢ rezystancje pomigdzy przewodami i zaciskiem uzient#nia.
* Wymieni¢ przewody.

Prad uptywu napedu jest zbyt
duzy.

* Zmniejszy¢ czgstotliwos$é nosna.
* Zmniejszy¢ pojemnosci rozproszona.

Naped zostat uruchomiony
przy bledzie przesunigcia pradu
lub podczas wirowania do za-
trzymania.

» Wprowadzona nastawa przekracza dopuszczalny zakres, poniewaz naped au-
tomatycznie dostraja przesunigcie pradu (dzieje sig to tylko przy probie restartu
silnika z magnesami trwaltymi wirujacego do zatrzymania).

* Uaktywni¢ $ledzenie predkosci podczas startu (b3-01 = 1).

» Wykona¢ $ledzenie predkosci 1 lub 2 (H1-xx = 61 lub 62) za pomoca jednego z
wejs¢. Uwaga: Sledzenie predkosci 1 12 sa tozsame przy sterowaniu wektoro-
wym silnikeim z magnesami trwalymi.

Problem ze sprzgtem.

* Wymieni¢ przetwornicg.

Komunikat panelu LED Nazwa awarii
Zanik fazy wyjsciowej
L F LF * Zanik fazy po stronie wyjsciowej napedu.
* Detekcja zaniku fazy jest aktywna wtedy, gdy L8-07 ustawiono na “1” lub “2”.
Przyczyna Mozliwe rozwiazanie

Przewod wyjsciowy jest odtaczony.

* Sprawdzi¢ poprawn. okablow. i upewnic sig, ze przewod wyj. jest podlaczony wiasciwie.
* Poprawi¢ okablowanie
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5.4 Detekcja awarii

Uzwojenie silnika jest zniszczone.

* Sprawdzi¢ rezystancj¢ pomigdzy uzwojeniami silnika
» Jezeli uzwojenia sg zniszczone, nalezy wymieni¢ silnik

Zacisk wyjsciowy jest poluzowany.

* Dokreci¢ zaciski momentem zalecanym w niniejszym podreczniku.
Patrz Rodzaje przewodow, strona 13.

Prad znamionowy silnika wynosi
mniej niz 5% pradu przetwornicy.

Sprawdzi¢ moc silnika i1 przetwornicy

Tranzytor wyj. jest zniszczony.

Wymieni¢ przetwornice.

Uzyto silnika jednofazowego.

Zastosowana przetwornica nie moze wspolpracowac z silnik. jednofazowym.

Komunikat panelu LED Nazwa awarii

== LE2 Prad wyj$ciowy nie jest zrbwnowazony

- - Zanik jednej lub wigcej faz pradu wyjsciowego.
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

Zanik fazy po stronie wyjscio-
wej przetwornicy.

» Sprawdzi¢ okablowanie 1 potaczenia po stronie wyjSciowej przetwornicy.
* Poprawi¢ okablowanie.

Poluzowane zaciski po stronie wyj-
Sciowej przetwornicy.

Dokreci¢ zaciski momentem zalecanym w niniejszym podreczniku.
Patrz Rodzaje przewodow, strona 13.

Plyta wzmacniacza bramki nie wy-
stawia sygnalow.

Wymienié¢ naped. W celu uzyskania wsparcia skontaktowac si¢ z OYMC lub
przedstawicielstwem OYMC.

Impedancja silnika lub jego faz jest
nieréwna.

* Zmierzy¢ rezystancj¢ pomigdzy uzwojeniami dla kazdej fazy silnika.
Upewnic si¢, ze wszystkie wartosci sa sobie rowne.

* Wymieni¢ silnik. W celu uzyskania wsparcia skontaktowac si¢ z OYMC lub
przedstawicielstwem OYMC.

Komunikat panelu LED Nazwa awarii
_ Przekroczenie pradu
HL oC Czujniki napgdu wykryly przekroczenie zadanego poziomu przez prad
wyjsciowy.
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

Silnik zostat zniszczony na skutek
przegrzania lub zostata zniszczona
izolacja silnika.

Sprawdzi¢ rezystancjg izolacji.
Wymieni¢ silnik

Jeden z przewoddéw silnika powodu-
je zwarcie lub pojawit si¢ problem z
uziemieniem.

* Sprawdzi¢ przewody silnika.
» Usung¢ zwarcie i powtornie zataczy¢ zasilanie.

* Sprawdzié rezyst. pomiedzy przewodami silnika, a zaciskiem uziemient®
* Wymieni¢ zniszczone przewody.

Zbyt duze obciazenie.

* Zmierzy¢ prad wptywajacy do silnika.

* Jezeli prad przekracza warto$¢ znamionowa napedu, wymieni¢ naped na
naped o wigkszej mocy.

* Sprawdzi¢, czy maja miejsce nagte fluktuacje pradu.

* Aby unikna¢ naglych zmian pradu, nalezy zmniejszy¢ obciazenie lub zasto-
sowaé wigkszg przetwornicg.
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54 Detekcja awarii

Czasy przyspieszania i hamowa-
nia sa zbyt krotkie

* Obliczy¢ moment wymagany podczas przyspieszania, uwzgledniajac mo-
ment bezwladno$ci obciazenia i wymagany czas przyspieszania.

* Jezeli nie mozna uzyska¢ wymaganego momentu wykona¢ zmiany:

» Zwigkszy¢ czas przyspieszania (C1-01, -03, -05, -07)

» Zwigkszy¢ charakterystyke S (C2-01 do C2-04)

» Zwigkszy¢ moc przetwornicy.

Naped usiluje sterowac silnikiem
specjalizowanym lub wigkszym niz
jest to mozliwe.

* Sprawdzi¢ moc silnika.
» Upewnic¢ sig, ze moc znamionowa napedu jest wigksza badz rowna mocy
silnika podanej na tabliczce znamionowe;j.

Stycznik (MC) po stronie wyj-
sciowej napedu zataczyt sig i wy-
laczyt.

Zaprojektowac sekwencj¢ pracy stycznika tak, aby nie byl roztaczany podczas
wyprowadzania pradu z wyjscia napedu.

Ustawienia V/f nie powoduja
spodziewanej pracy napedu.

* Sprawdzi¢ relacje pomigdzy napigciem a czgstotliwoscia.
* Ustawi¢ odpowiednio parametry E1-04 do E1-10. Jesli uzyto drugiego silnika
ustawi¢ E3-04 do E3-10.

» Zmniejszy¢ napigcie, jezeli jest zbyt duze w stosunku do czgstotliwosci.

Zbyt duza kompensacja momentu.

*» Sprawdzi¢ wielko$¢ kompensacji momentu.
* Zmniejszy¢ wzmocnienie kompensacji momentu (C4-01) az do chwili, gdy
nie obserwuje si¢ spadku predkosci i zmniejszenia pradu.

Naped nie jest wstanie pracowaé
wlasciwie z uwagi na zaktocenia.

* Sprawdzi¢ mozliwosci eliminowania wptywu zaktocen.
* Sprawdzi¢ mozliwos$ci eliminowania wptywu zaklocen, linie obwodu steru-
jacego, glownego oraz uziemienie.

Wzmocnienie ponad-wzbudzenia
zbyt duze.

* Sprawdzi¢, czy awaria pojawita si¢ jednocz. z zadziataniem funkcji ponad-wzbudzenia.
* Rozwazy¢ nasycenie strumienia silnika i zmniejszy¢ n3-13 (wzmocnienie ponad-
wzbudzenia hamowania).

Podano komendg run podczas wi-
rowania silnika

» Uaktywni¢ §ledzenie predkosci podczas startu (b3-01 = “17).
* Przypisa¢ komendg $Sledzenia predkosci do jedengo z wejs¢ wielo-
funkcyjnych (H1-& & =“61" lub “62”).

Wprowadzono niewlasciwy kod silnika
z magnesami trwalymi dla sterowania
wektorowego (tylko silniki Yaskawa).

Podaé poprawny kod silnika w E5-01 aby wskaza¢, iz uzyto silnik z magnesa-
mi trwatymi.

Tryb sterowania silnikiem i
silnik nie sg zgodne.

* Sprawdzi¢, jaki wybrano tryb sterowania (A1-02).
* Dla silnikéw do wspotpracy z przetwornicami, ustawi¢ A1-02 = “0” lub “2”.
* Dla silnikow z magnesami trwatymi, ustawi¢ A1-02 = “5”.

Przewody silnika sa zbyt dlugie.

Zastosowac wigksza przetwornice.

Komunikat panelu LED Nazwa awarii
_Canm OFAQ0 Awaria karty opcjonalnej (Port A)
= - = Karta opcjonalna nie jest kompatybilna z napgdem.
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

Karta opcjonalna nie jest kompaty-
bilna z napgdem.

Uzy¢ kompatybilnej karty opcjonalne;.

Komunikat panelu LED

Nazwa awarii

oo
grg oFA01

Awaria karty opcjonalnej (Port A)

Wymieni¢ kartg opcjonalna.
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5.4 Detekcja awarii

Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Karta opcjonalna nie jest wlasci-
wie podiaczona do przetwornicy.

Wiytaczy¢ zasilanie i powtdrnie podtaczyc¢ karte opcjonalna.

Komunikat panelu LED Nazwa awarii
_Cana GFAQ3 Awaria karty opcjonalnej (port A)
- - Btad autodiagnostyki karty opcjonalnej

_ Awaria karty opcjonalnej (port A)
orAuH oFA04

Wystapil blad podczas proby zapisu do pamigci karty opcjonalne;.

_CoJn
or I do oFA30 do
COu oFA43

o0

Awaria karty opcjonalnej (port A)

Btad ID komunikacji

Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Naped lub karta jest zniszczona.

Wymieni¢ kart¢ opcjonalna. Skontaktowac si¢ z OYMC lub przedstawiciel-
stwem OYMC.

Komunikat panelu LED Nazwa awarii
Przegrzanie radiatora
on oH Temperatura radiatora przekroczyta nastaweg L8-02 (90-100°C). Nastawa do-
my$lna L8-02 zalezy od mocy napedu (02-04).
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

Temperatura otoczenia jest zbyt wy-
soka.

* Sprawdzi¢ temperature wokot napedu. Potwierdzié, ze temperatura otocze-
nia zawiera si¢ we wlasciwym przedziale.

* Poprawi¢ cyrkulacje powietrza w szafie sterowniczej.

* W celu schodzenia otoczenia zainstalowaé wentylator lub klimatyzator.

» Usuna¢ z pobliza napedu zrodta ciepta.

Zbyt duze obciazenie.

* Zmierzy¢ prad wyjsciowy.
* Zmniejszy¢ obciazenie.
* Zmniejszy¢ czgstotliwo$¢ nosna (C6-02).

Wewngtrzny wentylator chtodzacy
nie dziala.

* Wymieni¢ wentylator.
* Po wymianie wentylatora, skasowaé parametry serwisowe wentylatora
(04-03 =“0").

Komunikat panelu LED Nazwa awarii
Przegrzanie 1 (Przegrzanie radiatora)
on i oH1 Temperatura radiatora przekroczyta nastawe L8-02
(100-110°C). Nastawa domyslna L8-02 zalezy od mocy napedu (02-04).
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

Temperatura otoczenia jest zbyt wy-
soka.

* Sprawdzi¢ temperaturg wokot napedu.

* Poprawi¢ cyrkulacj¢ powietrza w szafie sterowniczej.

* W celu schtodzenia otoczenia zainstalowac wentylator lub klimatyzator.
* Usuna¢ z pobliza napedu zrodta ciepta.

Zbyt duze obciazenie.

* Zmierzy¢ prad wyjsciowy.
* Zmniejszy¢ obciazenie.
* Zmniejszy¢ czgstotliwo$é nosna (C6-02).
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5.4 Detekcja awarii

» Sprawdzi¢ stan wentylatora (U4-04).

Wewngtrzny wentylator chtodzacy ey J
* Jezeli U4-04 przekracza 90%, wymieni¢ wentylatora.

ulegl awarii lub konczy si¢ okres je-

g0 zywotnoscl. * Po wymianie wentylatora skasowac¢ licznik czasu pracy (04-03 = “0”).

Prad wptywajacy do zacisku obwo-
du sterujacego +V przekracza po-
ziom tolerancji.

* Sprawdzi¢ prad podawany na wejscie.
* Na zacisk obwodu sterujacego podawac prad 20 mA lub mniejszy.

Komunikat panelu LED Nazwa awarii
Alarm przegrzania silnika (Wejscia PTC)
_ oH3 * Sygnat przegrz. silnika podany na zacisk Al lub A2 przekroczyt poziom detekcji przegrz.
urd * Detekcja wymaga wielofunkcyjnego wejscia analogowego tj. H3-02 lub H3-10 ustawio-
nego na “E”.
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

* Sprawdzi¢ wielkos$¢ obciazenia, czasy przysp./hamow. i czgstos¢ zalaczania.
* Zmniejszy¢ obciazenie.
» Zwigkszy¢ czas przyspieszania i hamowania (C1-01 do C1-08).

* Dostroi¢ charakterystyke V/f (E1-04 do E1-10). W wigkszos$ci przypadkow na-
lezy zmniejszy¢ nastawy E1-08 i E1-10.

Motor ulegl przegrzaniu » Zwréci¢ uwage, aby nadmiernie nie zmniejsza¢ E1-08 i E1-10, poniewaz

przy matych predkosciach spowoduje to mniejsza tolerancje¢ obciazenia.

* Sprawdzi¢ prad znamionowy silnika.

* Wprowadzi¢ prad znamionowy silnika wg. tabliczki znamionowej(E2-01).
» UpewniC sig, ze system chtodzenia silnika dziata poprawnie.

* Wymieni¢ lub naprawi¢ uktad chtodzenia silnika.

Komunikat panelu LED Nazwa awarii
Alarm przegrzania silnika (Wejscia PTC)
T oH4 * Sygnat przegrz. silnika podany na zacisk Al lub A2 przekroczyt poziom detekcji przegrz.
v » Detekcja wymaga wielofunkcyjnego wejécia analogowego tj. H3-02 lub H3-10 ustawio-
nego na “E”.
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie |

* Sprawdzi¢ wielkos$¢ obciazenia, czasy przysp./hamow. i czgstos¢ zalaczania.
» Zmniejszy¢ obciazenie.
» Zwigkszy¢ czas przyspieszania i hamowania (C1-01 do C1-08).

* Dostroi¢ charakterystyke V/f (E1-04 do E1-10). W wigkszosci przypadkow nalezy
zmniejszy¢ nastawy E1-08 i E1-10. Zwréci¢ uwagg, aby nadmiernie nie zmniejszaé

Motor ulegt przegrzaniu E1-08 1 E1-10, poniewaz zmniejsza to tolerancjg obciaz. przy matych predkosciach.

* Sprawdzi¢ prad znamionowy silnika.

* Wprowadzi¢ prad znamionowy silnika wg. tabliczki znamionowej(E2-01).
» Upewnic sig, ze system chtodzenia silnika dziata poprawnie.

* Wymieni¢ lub naprawi¢ uktad chtodzenia silnika.

Komunikat panelu LED Nazwa awarii

Przeciazenie silnika
oL 1 oLl

- Czujnik elektrotermiczny wykryl przeciazenie silnika.
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5.4 Detekcja awarii

Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Zbyt duze obciazenie.

Zmniejszy¢ obciazenie.

Czasy cykli przyspieszania i
hamowania sa zbyt krotkie.

Zwigkszy¢ czas przyspieszania i hamowania (C1-01 do C1-08).

* Naped przeciazony przy matych predko-
$ciach.

* Przeciazenie przy matych predkosciach
moze pojawic si¢ wtedy, gdy uzyty zostat
silnik og6lnego przeznaczenia nawet bez
przekroczenia pradu.

» Zmniejszy¢ obciazenie.

» Zwigkszy¢ predkosé.

* Jezeli naped ma pracowa¢ z matymi predkosciami, nalezy zwigkszy¢ moc
silnika lub zastosowa¢ silnik dedykowany do pracy z przetwornicami cz¢sto-
tliwoSci.

Pomimo, iz uzyto silnika specjalne-
go, zabezpieczenie odpowiada silni-
kowi ogdlnego przeznaczenia (L1-01

=1).

Ustawi¢ L1-01 = “2”.

Napigcie dla charakterystyki
V/f jest zbyt duze.

* Dostroi¢ charakterystyke V/f (E1-04 do E1-10). W wigkszoSci przypadkoéw na-
lezy zmniejszy¢ nastawy E1-08 i E1-10.

» Zwr6ci¢ uwagg, aby nadmiernie nie zmniejsza¢ E1-08 i E1-10, poniewaz
spowoduje to mniejsza tolerancjg obciazenia przy matych predkosciach.

Podano niewlasciwy prad znamio-
nowy silnika w E2-01.

* Sprawdzi¢ prad znamionowy silnika.
» Wprowadzi¢ prad znamionowy silnika wg. tabliczki znamionowej(E2-01).

Ustawiono zbyt niska maksymalna
czestotliwo$¢ zasilania.

* Sprawdzi¢ czgstotliwos¢ znamionowa podang na tabliczce znamionowe;.
» Wpisa¢ czestotliwo$é znamionowa w E1-06 (Czestotliwosé bazowa).

Kilka silnikow pracuje z tym sa-
mym napedem.

Zablokowac funkcj¢ zabezpieczenia silnika (L1-01 = “0”) i zamontowac na kaz-
dym silniku przekaznik termiczny.

Charakt. elektrycznego zabezpie-
czenia termicznego i charakt. prze-
cigzeniowa silnika nie sa zgodne.

* Sprawdzi¢ charakterystyke silnika.
* Poprawi¢ nastaweg L1-01 (Funkcja zabezpieczenia silnika).
* Zainstalowaé zewngetrzny przekaznik termiczny.

Elektryczny przekaznik termiczny
niewtasciwie ustawiony

 Sprawdzi¢ prad znamionowy silnika podany na tabliczce znamionowe;.
* Sprawdzi¢ ustawiony prad znamionowy silnika (E2-01).

Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Prad dodatkowego wzbudzenia jest
aktywny.

* Nadmierne wzbudzenie jest potencjalnie niebezpieczne dla silnika

» Zmniejszy¢ wzmocnienie wzbudzenia hamowania (n3-13).

* Ustawi¢ nastawe L.3-04 (zapobieg. utknigciu podczas hamowania) inna niz 4.
* Zablokowa¢ ponad-wzbudzenie (n3-23 = “0”).

Nastawy parametréw zwiazanych ze
sledzeniem predkosci ustawione
niewlasciwie.

* Sprawdzi¢ nastawy parametrow zwigzanych ze §ledzeniem predkosci.

* Dostroi¢ prad $ledzenia predkoscei i czasy hamowania §ledzenia predkosci (odpowiednio
b3-02 1 b3-03).

* Po Auto-Tuning’u, odblokowa¢ $ledzenie predkosci metoda oszacowania (b3-24 = “17).

Fluktuacje pradu wyj$ciowego na
skutek zaniku fazy wejsciowe;.

Sprawdzi¢ zasilanie.

Komunikat panelu LED

Nazwa awarii

oL.2

| (W]

I
L

Przeciazenie przetwornicy

Czujnik termiczny napedu wykryl przeciazenie przetwornicy.

Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Zbyt duze obciazenie.

Zmniejszy¢ obciazenie.
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5.4 Detekcja awarii

Czasy cykli przyspieszania i
hamowania sa zbyt krotkie.

Zwigkszy¢ czas przyspieszania i hamowania (C1-01 do C1-08).

Napigcie dla charakterystyki
V/f jest zbyt duze.

* Dostroi¢ charakterystyke V/f (E1-04 do E1-10). W wigkszosci przypadkow na-
lezy zmniejszy¢ nastawy E1-08 i E1-10.

» Zwroci¢ uwagg, aby nadmiernie nie zmniejsza¢ E1-08 i E1-10, poniewaz
spowoduje to mniejsza tolerancj¢ obciazenia przy matych predkosciach.

Moc przetwornicy jest zbyt mata.

Wymieni¢ przetwornice na wigksza.

Wystapito przeciazenie podczas
pracy z matymi predkoSciami

* Zmniejszy¢ obciazenie przy pracy z matymi predko$ciami.
* Wymieni¢ przetwornicg na kolejny model w typoszeregu mocy.
» Zmniejszy¢ czestotliwos¢ nosna (C6-02).

Nadmierna kompensacja momentu

Zmniejszy¢ wzmocnienie kompensacji momentu (C4-01) az do chwili, kiedy
nie obserwuje si¢ spadku predkosci, lecz mniejszy prad.

Nastawy parametréw zwigzanych ze
sledzeniem predkosci ustawiono
niewlasciwie.

 Sprawdzi¢ nastawy parametrow zwiazanych ze $§ledzeniem predkosci.
* Dostroi¢ prad sledzenia predkosci i czasy hamowania §ledzenia predkosci (od-
powiednio b3-02 1 b3-03).

* Po Auto-Tuning’u, odblokowac¢ $ledzenie predkosci metoda oszacowania
(b3-24 =“17).

Fluktuacje pradu wyj$ciowego na
skutek zaniku fazy wejsciowe;.

Sprawdzi¢ zasilanie.

Komunikat panelu LED Nazwa awarii
Detekcja nadmiernego momentu 1
oL _‘_/ oL3 Prad przekroczyt nastawe progu detekcji momentu 1 (L6-02) przez czas wigk-
szy niz ustawiony (L6-03).
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

Nastawy parametrow sa niewtasci-
we dla danego typu obciazenia.

Sprawdzi¢ nastawy L6-02 i L6-03.

Awaria po stronie mechanizmow
(np. mechanizm zablokowany).

Sprawdzi¢ stan obciazenia.
Usuna¢ przyczyng awarii.

Komunikat panelu LED Nazwa awarii
Detekcja nadmiernego momentu 2
oL Y oL4 Prad przekroczyt nastawe progu detekcji momentu 2 (L6-05) przez czas wigk-
szy niz ustawiony (L6-06).
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

Nastawy parametrow sa niewltasciwe
dla danego typu obciazenia.

Sprawdzi¢ nastawy L6-05 1 L6-06.

Awaria po stronie mechanizmow
(np. mechanizm zablokowany).

Sprawdzi¢ stan obcigzenia.
Usuna¢ przyczyng awarii.

Komunikat panelu LED

Nazwa awarii

Hamowanie z duzym poslizgiem OL

] []
)i h olL7

Czgstotliwo$¢ wyjsciowa pozostaje niezmienna przez czas dtuzszy niz ustawio-|
ny w n3-04
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5.4 Detekcja awarii

Przyczyna

Mozliwe rozwiazanie

Zbyt duzy moment bezwtadn. obciaz.

Silnik jest napgdzany przez obciaz.

Hamowanie jest ograniczone
przez obciazenie.

» Zmniejszy¢ czasy hamowania C1-02, -04, -06 i -08 w aplikacjach niewyko-
rzystujacych High-slip Braking.
* Zastosowac rezystor hamujacy, aby skroci¢ czas hamowania.

Czas przeciazenia podczas High-slip
Braking jest zbyt krotki.

*» Zwigkszy¢ nastawe n3-04 (High-slip Braking Overload Time).
* Zainstalowac¢ przekaznik termiczny i zwigkszy¢ nastawe n3-04 do wartos$ci
maksymalnej.

Komunikat panelu LED Nazwa awarii
Awaria podtaczenia pulpitu operatora
* Panel odlaczono od napedu. Uwaga: Awaria oPr pojawi sig, gdy zaistnieja
O oPr wszystkie warunki:
s * Odcigte zostato wyjscie, gdy panel byt odtaczony (02-06 = 1).
» Komenda RUN podawana jest z pulpitu LCD operatora (b1-02 = 0 i wybra-
no LOCAL).
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

Pulpit LCD operatora nie jest
wlasciwie podtaczony do na-
pedu.

* Sprawdzi¢ potaczenie pomigdzy napedem, a panelem.

* Wymieni¢ kabel, jezeli zostat uszkodzony.

* Wylaczy¢ zasilanie napedu i odaczy¢ panel LCD operatora. Nastgpnie
ponownie podtaczy¢ panel i zataczy¢ zasilanie.

Komunikat panelu LED Nazwa awarii
- Przekroczenie predkosci (Sterowanie V/f z PG)
o4 oS Wejscie impuls. (RP) wskazuje, ze predk. silnika przekroczyta nastawe F1-08.
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

Przeregulowanie lub nie
osiaganie wartosci zadanej

* Dostroi¢ wzmocnienie uzywajac parametréw wejscia impulsowego (H6-02

do H6-05).

» Zwigkszy¢ nastaweg C5-01 (Wzmocnienie sterowania predkosei 1) i zmniej-
szy¢ C5-02 (Stala czasowa catkowania sterowania predkoscia 1).

Niewlasciwe ustawienie impulsow
PG.

Ustawi¢ H6-02 (Skalowanie wejscia impulsowego) = 100%, liczba impulsow
dla maksymalnych obrotow silnika.

Niewlasciwe ustawienie parametrow.,

Sprawdzi¢ ustawienia poziomu detekcji przekroczenia predkosci i czasu detek-
cji przekroczenia predkoscei (F1-08 i F1-09).

Komunikat panelu LED Nazwa awarii
Przekroczenie napigcia
ov Napigcie na szynie DC przekroczyto prog detekc;ji 1.
Hu Dla klasy 200 V: okoto 410 V
Dla klasy 400 V: okoto 820 V (740 V, gdy E1-01 mniejsze niz 400)
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

Czas hamowania jest zbyt krotki i
podczas hamowania odzyskana
energia ptynie od silnika do prze-
twornicy.

» Zwigkszy¢ czas hamowania (C1-02, -04, -06, -08).

* Zainstalowac¢ rezystor hamujacy lub uktad rezystora hamow. dynamicznego.

* Uaktywni¢ zapobieganie utknigciu podczas hamowania (L3-04 = “1”). Do-
mySlnie zapobieganie utknigciu jest aktywne.

Instrukcja Nr TOEPC71060622-01-PL 131



5.4 Detekcja awarii

Czas przyspieszania jest zbyt krotki.

* Sprawdzi¢, czy nagle przyspiesz. nie powoduje alarmu przekrocz. napigcia.
» Zwigkszy¢ czas przyspieszania.
» Uzy¢ dhuzszych czaséw przyspieszania i hamowania charakterystyki S.

Zbyt duze obciazenie hamujace.

Zbyt duzy moment hamujacy powoduje, ze odzyskiwana energia faduje szyng DC. Zmniej-
szy¢ moment hamuj., uzy¢ opcjonalnego uktadu hamujacego, lub zwigkszy¢ czas hamowania.

Skoki napigcia obecne w zasilaniu
przetwornicy

Zainstalowa¢ dtawik DC. Uwaga: skoki napigcia moga by¢ nastgpstwem pracy pro-
stownika tyrystor. i kond. wyprzedzenia fazy w tym samym uktadzie zasilania napgdu.

Awaria uziemienia w obwodzie
wyjsciowym powoduje nadmierne
tadowanie kondensatora szyny DC

» Sprawdzi¢ okablowanie uziemienia silnika.
* Poprawi¢ uziemienie i powtdrnie zataczy¢ zasilanie.

Niewlasciwe ustawienie parame-
tréw $ledzenia predkosci.
(dotyczy §ledzenia predkosci po
chwilowym zaniku zasilania i po-
restarcie po awarii).

*» Sprawdzi¢ nastawy parametrow zwiazanych ze $ledzeniem predkosci.

* Odblokowa¢ funkcje powtarzania §ledzenia predkosci (b3-19 wigksze row-
ne 1 do 10).

* Dostroi¢ poziom pradu podczas §ledzenia predkosci i czas hamowania (od-
powiednio b3-02 1 b3-03).

Szacunkowe $ledzenie predkosci (b3-24 = “17).

Nadmienra regeneracja po przekro-
czeniu predkosci po przyspieszaniu.

Aktywowac funkcje thumienia nadmiernego napigcia (L3-11 = “17).
Wydhuzy¢ charakterystyke S podczas w koncowej fazie przyspieszania

Napigcie zasilajace naped zbyt
duze.

* Sprawdzi¢ napigcie.
» Zmniejszy¢ napigcie wejsciowe napgdu w przewidzianych granicach.

Tranzystor hamowania dynamicz-
nego zniszczony.

Wymieni¢ naped.

Tranzystor hamujacy jest niewla-
Sciwie okablowany.

* Sprawdzi¢ poprawno$¢ okablowania tranzystora hamujacego.
» Wlasciwie okablowa¢ rezystor hamujacy.

Naped nie dziata wlasciwie z uwagi
na zaktocenia.

* Sprawdzi¢ mozliwosci eliminowania wpltywu zaktocen.
» Sprawdzi¢ mozliwosci eliminowania wptywu zaktocen, linie obwodu steru-
jacego, glownego oraz uziemienie.

Niewlasciwie ustawiono moment
bezwladnos$ci obcigzenia.

* Sprawdzi¢ nastawe momentu bezwladnosci obciazenia, gdy uzywane sa:
KEB, tlumienie przepigé lub zapobieganie utknigciu podczas hamowania.
* Dostroi¢ L3-25 (wsp. momentu bezwl. obciaz.) zgodnie z danymi obciazenia.

Uzyto funkcji hamowania przy sterowa-
niu wektor. silnika z magn. trwatymi.

Podtaczy¢ rezystor hamujacy.

Silnik szarpie

* Dostroi¢ parametry wplywajace na szarpanie.

 Ustawi¢ wzmocnienie zapobiegania szarpnigciom (n1-02).

* Dostroi¢ stata czasowa AFR (n2-02 i n2-03) w sterowaniu wektorowym.

» Uzy¢ parametrow n8-45 (Wzmoc. thumienia detekcji sprzez. zwrotnego pred.
silnika z mag. trwatymi) i n8-47 (Stata czasowa kompensacji pradu Pull-In ).

Komunikat panelu LED Nazwa awarii
Zanik fazy wejSciowej
PE PF W zasilaniu napedu wystepuje zanik fazy lub niezréwnowazenie faz. Nie-
prawidlowos¢ wykrywana, gdy L8-05 = 1 (odblokowane).
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

Zanik fazy wejsciowej przetwonicy

* Sprawdzi¢ poprawnos¢ okablowania zasilania obwodu gtéwnego.
* Poprawi¢ okablowanie.
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5.4 Detekcja awarii

Zacisk zasilania napedu jest polu-
zowany.

» Upewnic¢ sig, ze zaciski dokrgcono odpowiednim momentem.

* Dokrgci¢ zaciski momentem zalecanym w niniejszym podreczniku.
Patrz Rodzaje przewodow, strona 13.

Nadmierne fluktuacje napigcia zasi-
lajacego naped.

* Sprawdzi¢ napigcie wejsciowe napgdu.

* Zapozna¢ si¢ ze sposobami stabilizowania napigcia wejSciowego.

* Zablokowac¢ detekcje zaniku fazy wejsciowej (L8-05 = “0”). PF jest wykrywane, jeze-
li tetnienia na szynie DC sa zbyt duze. Blokada powoduje, ze btad nie jest zglaszana,
ale tetnienia nadal sa zbyt duze, co powoduje skroc. czasu zycia kondensatorow.

Fazy nie sa wlasciwie zbalan-
sowane.

* Ustabilizowa¢ zasilanie przetwornicy lub zablokowac¢ detekcje zaniku fazy.

* Sprawdzi¢ stan zuzycia kondensatorow (U4-05).
* Wymieni¢ naped, jezeli U4-05 jest wickszy 90%.

Kondensatory obwodu glowne-
£0 s3 zuzyte.

» Sprawdzi¢ czy naped jest zasilany wlasciwie.

* Jezeli parametry zasilania napgdu sa wiasciwe, a problem pozostaje, wyko-

na¢ nastgpujace kroki:

» Zablokowa¢ zabezpieczenie zaniku fazy wejSciowej (L8-05 = “0”). PF jest
wykrywany, gdy tetnienia na szynie DC sa zbyt duze. Blokada powoduje, iz
btad nie jest zglaszany, ale t¢tnienia nadal sa zbyt duze, to natomiast powoduje
szybsze zuzywanie si¢ kondensatorow.

Komunikat panelu LED Nazwa awarii

o PGo Odtaczony generator impulséw PG (dla prostego V/f z PG)

rud Naped nie otrzymuje impulsow z generatora PG przez czas dluzszy niz F1-14.
Przyczyna Mozliwe rozwiazanie

We. impulsowe (RP) jest odtaczone.

Podtaczy¢ wejscie impulsowe (RP).

We. impuls. (RP) Zle okablowane

Poprawi¢ okablowanie.

Hamules silnika zataczony.

Upewni¢ si¢, ze hamulec silnika jest wtasciwie zwalniany.

Komunikat panelu LED Nazwa awarii
Przegrzanie rezystora hamujacego
i tH Zadziatalo zabezpieczenie rezystora hamujacego.
Detekcja awarii jest aktywna, gdy L8-01 = 1 (domy$Inie zablokowana).
Przyczyna Motzliwe rozwigzanie

Czas hamowania zbyt krotki i
nadmierna odzyskiwana energia
wplywa z powrotem do napedu.

* Sprawdzi¢ obciazenie, czas hamowania i predkosé.

* Zmniejszy¢ obciazenie.

* Zwigkszy¢ czas przyspieszania i hamowania (C1-01 do C1-08).

* Wymieni¢ urzadzenie hamujace na wigksze, bedace w stanie rozproszy¢ ge-
nerowang moc.

Zbyt duza intensywnos$¢ hamowania

Przeliczy¢ hamowane obciazenie i moc hamowania. Zmniejszy¢ hamowane
obciazenie, sprawdzi¢ i skorygowac ustawienia rezystora hamujacego.

Nie zainstalowano wlasciwego re-

» Sprawdzi¢ specyfikacje¢ i zasady uzytkowania rezystora hamujacego.

zystora hamujacego.

* Dobra¢ optymalny rezystor hamujacy.

Uwaga: Intensywno$¢ hamowania wyzwala alarm przegrzania rezystora hamujacego, co nie ma zwiazku z tempera-
tura powierzchni. Czgstsze niz zalecane uzywanie rezystora hamujacego powoduje wyzwolenie alarmu nawet, jesli
jego powierzchnia nie jest bardzo goraca.

Instrukcja Nr TOEPC71060622-01-PL

133



54 Detekcja awarii

Komunikat panelu LED Nazwa awarii
Tranzystor hamowania dynamicznego
i IT . . .
Awaria wbudowanego tranzystora hamowania dynamicznego.
Przyczyna Mozliwe rozwiazanie

Zniszczony tranzystor hamujacy.

Zniszczony obwdd sterujacy.

* Wylaczy¢ 1 zalaczy¢ zasil. przetwornicy i sprawdzié, czy awaria nadal wyste-
puje. Patrz Diagnozowanie i Restartowanie awarii, strona 157.
* Jezeli awaria nie ustgpuje, nalezy wymieni¢ przetwornicg.

Komunikat panelu LED Nazwa awarii

oo SEr Zbyt wiele restartow ze $ledzeniem predkosci

SE Liczba restartow ze §ledzeniem predkosci przekroczyta nastawe b3-19.
Przyczyna Mozliwe rozwiazanie

Niewlasciwie ustawiono parametry
$ledzenia predkosci.

» Zmniejszy¢ wzmocni. kompens. detekcji podczas §ledzenia predk. (b3-10).
*» Zwigkszy¢ poziom pradu przy poszukiwaniu predkosei (b3-17).

» Zwigkszy¢ czas detekcji podczas Sledzenia predkosci (b3-18).

* Powtorzy¢ Auto-Tuning.

Silnik wiruje w przeciwnym kierun-
ku w stosunku do komendy RUN.

Odblokowaé dwukierunkowe $ledzenie predkosci (b3-14 = “17).

Komunikat panelu LED

Nazwa awarii

[
!

_

] STO

-

Detekcja przeciagnigcia silnika

Silnik zostal przeciagnigty.

Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Wprowadzono niewlasciwy kod sil-
nika (tylko silniki Yaskawa).

* Poda¢ wihasciwy kod silnika z magnesami trwalymi w E5-01.
* W przypadku silnikow specjalnych, podaé nastawy parametrow ES wg kar-
ty katalogowe;j.

Obciazenie zbyt duze.

» Zwigkszy¢ nastawe n8-55 (Moment bezwladn. obciazenia dla magn. trw.).

» Zwigkszy¢ nastawe n8-51 (Prad Pull-In podczas przyspieszania/hamowania
dla silnikow z magnesami trwatymi).

* Zmniejszy¢ obciazenie. * Zwigkszy¢ moc silnika lub przetwornicy.

Zbyt duzy moment bezwl. obciazenia.

Zwigkszy¢ n8-55 (Moment bezwtadnosci silnika z magnesami trwalymi).

Zbyt krotki czas przyspieszania i
hamowania.

» Zwigkszy¢ czas przyspieszania i hamowania (C1-01 do C1-08).
» Zwigkszy¢ czasy przyspieszania i hamowania w charakterystyce S (C2-01).

Komunikat panelu LED Nazwa awarii
Detekcja zbyt matego momentu 1
Ul g UL3 Prad spadt ponizej minimalnej warto$ci ustawionej w celu detekcji momentu
(L6-02) przez czas dtuzszy niz ustawiony (L6-03).
Przyczyna Mozliwe rozwiazanie

Nastawy parametrow nie sa wla-
sciwe dla typu obciazenia.

Sprawdzi¢ nastawy parametréw L6-02 i L6-03.

Awaria po stronie maszyny.

Sprawdzi¢ czy po stronie obciazenia nie wystgpuja nieprawidtowosci.
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Komunikat panelu LED Nazwa awarii
Detekcja zbyt matego momentu 2
Ul UL4 Prad spadl ponizej minimalnej warto$ci ustawionej w celu detekcji momentu
(L6-05) przez czas dtuzszy niz ustawiony (L6-006).
[Przyczyna Mozliwe rozwiazanie

Nastawy parametrow nie sa wila-
sciwe dla typu obciazenia.

Sprawdzi¢ nastawy parametréw L6-05 1 L6-06.

Awaria po stronie maszyny.

Sprawdzi¢ czy po stronie obcigzenia nie wystepuja nieprawidlowosci.

Komunikat panelu LED Nazwa awarii

o Detekcja ostabienia mechanicznego 2

] UL5 , — ,

- Warunki pracy odpowiadaja warunkom ustawionym w L6-08.
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

Wykryto spadek momentu odpowia-
dajacy warunkom detekcji straty me-
chanicznej ustawionym w (L6-08).

Sprawdzi¢ czy po stronie obciazenia nie wystepuja nieprawidtowosci.

Komunikat panelu LED

Nazwa awarii

Uvl

Spadek napigcia na szynie DC

Nastapito jedno ze zdarzen, podczas gdy naped byt zatrzymany:

* Napigcie na szynie DC spadto ponizej progu detekcji spadku napigcia (L2-05).

* Dla klasy 200 V: okoto 190 V (160 V dla napgdéw jednofazowych)

* Dla klasy 400 V: okoto 380 V (350 V, gdy E1-01 mniejszy niz 400). Awaria
jest zgtaszana tylko wtedy, gdy L2-01 = 0 lub L2-01 = 1 i napigcie na szynie
DC jest nizsze niz L1-05 przez czas dluzszy niz L2-02.

Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Zanik fazy wejsciowe;j.

* Niewlasciwie okablowano zasilanie obwodu gtéwnego.
* Poprawi¢ okablowanie.

Jeden z zaciskow zasilania prze-
twornicy jest poluzowany.

» Upewnic¢ sig, ze zaciski dokrgcono odpowiednim momentem.
* Dokreci¢ zaciski momentem zalecanym w niniejszym podre¢czniku.
Patrz Rodzaje przewodow, strona 13.

Problem zwiazany z napigciem zasi-
lajacym przetwornicg.

* Sprawdzi¢ napigcie.
* Poprawi¢ zasilanie tak, aby napigcie zawierato si¢ w podanym przedziale.

Nastapita przerwa w zasilaniu.

Poprawi¢ zasilanie przetwornicy.

Wewngtrzne obwody przetwornicy
ulegly zuzyciu.

* Sprawdzi¢ stan kondensatorow (U4-05).
* Wymieni¢ przetwornicg, jezeli U4-05 wigksze niz 90%.

Transformator po stronie zasilania
przetwornicy nie jest wystarczajacy
1 po zalacz. zasilania napigcie spada

Sprawdzi¢ moc transformatora po stronie zasilania przetwornicy.

Zbyt gorace powietrze w przetworn.

Sprawdzi¢ wewngtrzna temperaturg przetwornicy.

Problem zwiazany ze wskaznikiem
CHARGE.

Wymieni¢ przetwornicg.
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Komunikat panelu LED Nazwa awarii

o3 Uva Awaria napigcia sterujacego

- = Zbyt niskie napigcie sterujace przetwornica.
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

Zmieniono nastawg domys$lng L2-02 w
napedzie 7.5 kW lub mniejszym, bez
zainstalowania elementu zabezpiecz.
przed chwilowym zanikiem zasilania.

Poprawi¢ nastawg parametru L2-02 lub zainstalowa¢ opcjonalny element za-
bezpieczajacy przed chwilowym zanikiem zasilania.

Okablowanie zasilania sterujace-
£0 Zniszczone.

» Wytaczy¢ i zataczy¢ naped. Sprawdzi¢ czy awaria nadal wystepu;.
* Jezeli awaria nie ustgpuje, nalezy wymieni¢ przetwornice.

Obwod wewngtrzny zniszczony.

* Wylaczy¢ i zataczy¢ naped. Sprawdzi¢ czy awaria nadal wystepu;.
* Jezeli awaria nie ustepuje, nalezy wymieni¢ naped.

Komunikat panelu LED Nazwa awarii

v 3 Spadek napigcia 3 (awaria obwodu zabezpiecz. przed pradem rozruchowym)

B Nastapita awaria obwodu zabezpieczajacego przed pradem rozruchowym
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

Stycznik obwodu zabezpiecza-
jacego jest zniszczony

* Wytaczy¢ i zataczy¢ naped. Sprawdzi¢ czy awaria nadal wystgpuje.

* Jezeli awaria nie ustgpuje, wymienic przetwornicg.

* W celu zweryfikowania stanu obwodu zabezpieczajacego przed pradem roz-
ruchowym, nalezy sprawdzi¢ monitor U4-06.

* Wymieni¢ naped, jezeli U4-06 przekracza 90%.
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5.5 Detekcja alarméw

5.5 Detekcja alarmow

Alarmy sa funkcjami zabezpieczajacymi naped, ktore nie powoduja wysterowania wyjscia
sygnalizujacego awarig¢. Naped powraca do stanu wyjsciowego po zaniku przyczyny alarmu.

Podczas alarmu, komunikaty na panelu operatora migaja, generowane jest wyjscie alarmu
oraz zataczane wyjscia wielofunkcyjne (H2-01 do H2-03) jezeli skonfigurowane.

Nalezy zdiagnozowac¢ przyczyng alarmu i podja¢ odpowiednie dziatania, patrz Tablica 5.9.

€ Kody alarmoéw, przyczyny i mozliwe rozwigzania

Tablica 5.9 Kody alarmoéw, przyczyny i mozliwe rozwigzania

Komunikat panelu LED Nazwa bledu
Blokada
bl bb : , — — ,
- W wyniku podania zewngtrznego sygnatu blokady, wyj$cie przetwornicy jest odcigte
P Mozliwe rozwiazanie Blad
rzyczyna (H2© ® =
Na wejscia wielofunkcyjne
(S1 do S6) podano sygnat Sprawdzi¢ zalezno$ci czasowe zewngtrznej sekwencji i sygnalu Brak wyjscia
blokady. blokady.
Komunikat panelu LED Nazwa bledu
Btad opcji komunikacyjnej
b5 bUS * Po poczatkowym nawiazaniu komunikacji, potaczenie zostato zerwane.
* Przypisa¢ do karty komend¢ RUN z okreS§lona czestotliwos$cia referencyjna.
P Mozliwe rozwigzanie Blad
rzyczyna q (H2-© @ —
Potaczenie jest uszkodzenie | Sprawdzi¢ poprawno$é okablowania.
lub sterownik master zakon- |+ Poprawi¢ okablowanie. TAK
czyl nadawanie * Poprawi¢ okablowanie uziemienia lub odtaczy¢ kable.
Karta opcjonalna zniszczona. Jezeh okab!(’)wame wykonano wlasciwie, a problem nie ustgpu- TAK
je, wymieni¢ karte opcjonalna.
Karta opcjonalna jest * Piny zlacza karty opcjonalnej nie trafiaja w ztacze przetworni
niewlasciwie podtaczona cy. TAK
do przetwornicy. * Ponownie zainstalowac kart¢ opcjonalna.
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* Wykorzysta¢ elementy opcjonalne umozliwiajace zmniej-
szenie zaklocen.

* Eliminowa¢ wptyw zaktocen na obwody sterujacy, gtdéwny i
uziemienie.

» UpewniC sig, ze inne elementy np. Przetaczniki, przekazniki

Wystapit blad danych na nie powoduja zaktdcen. Jesli to konieczne zastosowaé odpo-

skutek zaklocen. wiednie ttumiki, dtawiki.

* Stosowac przewody zalecane przez OYMC lub inne ekrano-
wane. Uziemi¢ ekran po stronie sterownika lub po stronie za-
silania przetwornicy.

* Odseparowaé przewody komunikacyjne od zasilajacych.
Zamontowac filtry zaktdcen po stronie zasil. przetwornicy.

YES

Komunikat panelu LED Nazwa bledu

- Btad transmisji komunikacji szeregowe;.
LAL CALL

==

Komunikacja nie zostata jeszcze nawigzana.

Blad
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie (H2-® ® =10)

Okablowanie komunikacyjne
jest zle przygotowane, wysta-
pito zwarcie.

* Sprawdzi¢ poprawno$¢ okablowania.
* Poprawié¢ okablowanie. TAK
» Usuna¢ zwarcia, poprawi¢ okablowanie.

Btad programu po stronie Sprawdzi¢ komunikacjg przy starcie i poprawi¢ btedy w pro-

. TAK
mastera. gramie.

Obwody komunikacji sa * Przeprowadzi¢ autodiagnostyke.

. . 1 . . ., . TAK
zniszczone. * Jezeli problem nie ustgpuje, wymieni¢ przetwornicg.

Naped slave musi mie¢ wlasciwie ustawione przetaczniki DIP.
Niewlasciwie ustawione Ustawi¢ przetacznik DIP S2 w pozycje ON. Patrz ustawianie

przetaczniki konfiguracyjne. | przelacznikow MEMOBUS/Modbus, strona 271. TAK

Komunikat panelu LED Nazwa bledu

- CE Btad komunikacji MEMOBUS/Modbus
L

Poprawne dane sterujace nie zostaly odebrane w przeciagu dwoch sekund.

L1 . . Blad (H2-® &
Przyczyna Mozliwe rozwiazanie - 10)

* Wykorzysta¢ elementy opcjonalne umozliwiajace zmniejsze-
nie zaktocen.

* Eliminowa¢ wptyw zaktocen na obwody sterujacy, gtdéwny i
uziemienie.

» Upewnic sig, ze inne elementy np. Przetaczniki, przekazniki

Whystapit btad danych na nie powoduja zaktdcen. Jesli to konieczne zastosowaé odpo-

skutek zaklocen. wiednie thumiki, dtawiki.

* Stosowac przewody zalecane przez OYMC lub inne ekrano-
wane. Uziemi¢ ekran po stronie sterownika lub po stronie za-
silania przetwornicy.

* Odseparowaé przewody komunikacyjne od zasilajacych. Za-
montowac filtry zakldcen po stronie zasilania napgdu.

TAK
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Protokét komunikacyjny . Sprawdglc nastawy parametru HS oraz ustawienia protokotu \
nie jest kompatybilny. sterownika. TAK
» Upewnic sig, ze ustawienia sa kompatybilne.

Czas detekcji btedu (H5-09)
krotszy, niz czas wymagany | * Sprawdzi¢ PLC.
do zakonczenia cyklu komuni-{ * Sprawdzi¢ ustawienia programowe w PLC. TAK
kacji. * Ustawi¢ dluzszy czas detekcji bledu (H5-09).
Niekompatybilne ustawienia | Sprawdzi¢ PLC.
programowe PLC lub problem , Usuna¢ przyczyng bledu po stronie sterownika TAK
sprzgtowy. ac przyczyne biedu p ’
Kable komunikacyjny » Sprawdzi¢ podtaczenie kabla komunikacyjnego.
. L ) . TAK
odtaczony lub zniszczony. » Wymieni¢ kabel komunikacyjny.
Komunikat panelu LED Nazwa bledu
o Skasowanie niemozliwe
L bl CrST . ;
- - Podczas podawania komendy RUN wykonywane byto kasowanie btedu
- - Blad
Przyczyna Mozliwe rozwiazanie (H2-® ® = 10)

Wykonywane byto kasowanie
btedu podczas podawania ko-
mendy RUN.

* Upewnic¢ sig, ze podczas kasowania awarii, komenda RUN nie
moze by¢ podana za pomoca zewn. wejs¢ lub karty opcjonalnej
* Wytaczy¢ komende RUN.

TAK

Komunikat panelu LED Nazwa bledu
Odchytka parametrow (dla sterowania V/f z PG)
/_‘f'/_: ] dEv Wg. wejscia impulsowego (RP), odchytka predkosci jest wigksza niz nastawa
F1-10, przez czas dhuzszy niz ustawiony w F1-11.
Wyjscie bledu
Przyczyna Mozliwe rozwiazanie H-©®® =10
Obciazenie zbyt ciezkie Zmniejszy¢é obciazenie. TAK
Czas przyspieszapia ihamo- | Zwigkszy¢ czas przyspieszania i hamowania (C1-01 do TAK
wania zbyt krotki. C1-08).
Obciazenie zablokowane. Sprawdzi¢ mechanizmy. TAK
Nas‘Fawy par ametrow Sprawdzi¢ nastawy parametréw F1-10 i F1-11. TAK
sa niewlasciwe.
Hamulec silnika zataczony. | Upewni¢ sig, ze hamulec dziata wlasciwie. TAK
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Komunikat panelu LED Nazwa bledu
on ,’_- dnE Naped zablokowany
'Wyjscie bledu
Przyczyna Mozliwe rozwiazanie (H2-® & =10)
“Naped odblokowany” przy-
pisano do wielofunkcyjnego ., . .
wejécia (H1-® & = 6A), a Sprawdzi¢ sekwencjg sterujaca. TAK
sygnat wylaczono.
Komunikat panelu LED Nazwa bledu
- EF Btad komendy RUN do przodu/do tytu
H! Jednoczesnie podano komendy RUN do przodu i do tytu na dtuzej niz 0.5 s.
'Wyjscie bledu
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie (H2-® & =10)

Sprawdzi¢ sekwencj¢ komendy do przodu i do tytu, poprawic¢
Blad sekwencji problem. TAK
Uwaga: Blad komendy RUN powoduje zatrzymanie silnika.

[Komunikat panelu LED Nazwa bledu
cen EFO Zewngtrzny blad karty opcjonalnej
- - Aktywny jest warunek zewngtrznej awarii.
'Wyijscie bledu
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie (H2-®&® & =10)
Z PLC odebrano sygnat ze-
wnetrznej awarii 2 F6-03 =3 | [y o« o vesvne zewnetrznego bledu
(co powoduje kontynuacje ac przyczynic CHTZNego ledu. TAK
S * Usuna¢ sygnat zewnetrznej awarii z PLC.
pracy po pojawieniu sig ze-
wnetrznej awarii).
Problem dotyczy programu . . .
PLC. Sprawdzi¢ program PLC i poprawic¢ btedy. TAK
Komunikat panelu LED Nazwa bledu
_ Zewngtrzna awaria (wejscie S1)
LR EF1
Cio ; ; ST -
Zewngtrzna awaria sygnalizowana na wej$ciu wielofunkcyjnym S1.
PR Zewngtrzna awaria (wejscie S2)
LEA EF2
CrC ; B . 3 X
Zewngtrzna awaria sygnalizowana na wej$ciu wielofunkcyjnym S2.
_ Zewngtrzna awaria (wejscie S3)
- EF3
Ci 3 : ; ST -
Zewngtrzna awaria sygnalizowana na wej$ciu wielofunkcyjnym S3.
_ Zewngtrzna awaria (wejscie S4)
e EF4 ; X . .
- Zewngtrzna awaria sygnalizowana na wej$ciu wielofunkcyjnym S4.
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- EFS Zewngtrzna awaria (wejscie S5)
S Zewngtrzna awaria sygnalizowana na wej$ciu wielofunkcyjnym SS5.
_ Zewngtrzna awaria (wejscie S6)
EirbG EF6 - ; - :
- - Zewngtrzna awaria sygnalizowana na wej$ciu wielofunkcyjnym S6.
'Wyjs$cie bledu
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie (H2-®& & =10)

Zewngtrzne urzadzenie wy-
zwolito funkcje alarmowa

Usuna¢ przyczyng zewngtrznej awarii i skasowac
stany wejs$¢ wielofunkcyjnych.

TAK

Okablowanie jest niewlasciwe.

» Upewnic sig, ze linie sygnatowe podtaczono wiasciwie do
wejs¢ skonfigurowanych jako detekcja zewngtrznej awarii
(H1-& & =20 do 2F).

» Powtornie podtaczy¢ linie sygnatowe.

TAK

Wejscia wielofunkcyjne
ustawiono niewlasciwie.

* Sprawdzi¢ czy nieuzywane wejscia ustawiono jako
H1-& & =20 to 2F (Zewngtrzna awaria).
* Sprawdzi¢ ustawienia wejs¢.

TAK

Komunikat panelu LED Nazwa bledu
Przekroczenie sygnatu sprzgzenia zwrotnego PID
F bH FbH Sygnat sprzezenia zwrotnego PID jest wyzszy niz poziom ustawiony w b5-36 przez
czas dtuzszy niz ustawiony w b5-37, a b5-12 ustawiono na 1 lub 4.
'Wyjscie bledu
Przyczyna Mozliwe rozwiazanie (H2-® & =10)

Nastawy b5-36 1 b5-37 nie-

. Sprawdzi¢ parametry b5-36 1 b5-37. TAK
wlasciwe.
Niewtasciwe okabl. sprzgz. zwrotnego] Poprawi¢ okablowanie. TAK
Cruy n.lk sprzezenia zwrotne- Jezeli zachodzi taka potrzeba, sprawdzi¢ czujnik i wymieni¢ go. TAK
go dziala nieprawidtowo
Obwod wejsciowy sprzezenia Wymieni¢ przetworniceg. TAK

zwrotnego zniszczony

Komunikat panelu LED Nazwa bledu
Zanik sprzg¢zenia zwrotnego PID
F bl FbL Sygnat sprzg¢zenia zwrotnego PID jest nizszy niz poziom ustawiony w b5-13 przez
czas dluzszy niz ustawiony w b5-14, a b5-12 ustawiono na 1 lub 4.
'Wyjs$cie bledu
Przyczyna Mozliwe rozwiazanie (H2-® & =10)

Nastawy b5-13 i b5-14 nie-

whasciwe. Sprawdzi¢ parametry b5-13 i b5-14. TAK
Niewlasciwe okabl. sprzgz. zwrotnego Poprawi¢ okablowanie. TAK
Czujnik sprzezenia Jezeli zachodzi taka potrzeba, sprawdzi¢ czujnik i wymieni¢ go. TAK

zwrotnego dziala

Instrukcja Nr TOEPC71060622-01-PL

141



5.5 Detekcja alarmow

Obwod wejsciowy sprzezenia

. Wymieni¢ przetworniceg. TAK

ZWrotnego zniszczony
Komunikat panelu LED Nazwa bledu
Wejscie blokady bezpieczenstwa
HEH Hbb
00 - - p -
Obydwa wejScia bezpieczenstwa nie sa wysterowane.
'Wyijscie bledu
Przyczyna Mozliwe rozwiqzanie (H2'© ® = 10)
Obydwa wejscia blqkady * Sprawdzi¢ czy zewn. obwdd bezpiecz. nie zablokowat przetwornicy.
bezpl'eczgﬁstwa H1i H2 po- |« Jezeli nie uzyto funkcji blokady bezpieczenstwa, sprawdzié czy podta- TAK
zostaja niewysterowane. czono wiasciwie zaciski HC, H1 i H2.
Qbyd\x{a wejscia blokady bez- Wymienié przetwornicg. TAK
pieczenstwa sa uszkodzone
Komunikat panelu LED Nazwa bledu
_ Wejscie blokady bezpieczenstwa
l‘_l‘ I‘_I Il_l IL beF . . .
- Brak sygnatu na jednym z wej$¢ blokady bezpieczenstwa.
'Wyjscie bledu
Przyczyna Mozliwe rozwiqzanie (H2'© ® = 10)

Jedno z wej$¢ H1 1 H2 nie

» Sprawdzi¢ okablowanie urzadzen podiaczonych do wejs$¢
blokady bezpieczenstwa.

J edSt \gry;t?éngls’ Et(;fgi\?;ne * Jezeli nie uzyto funkcji blokady bezpieczenstwa, sprawdzi¢ TAK
gdy drugie] Y " | czy podtaczono wlasciwie zaciski HC, H1 i H2.
Jedno z wejsc blokady bez- Wymieni¢ przetwornicg. TAK

pieczenstwa jest uszkodzone

Komunikat panelu LED Nazwa bledu
ura HCA Alarm pradu
- Prad napedu przekroczyt poziom ostrzegawczy (150% pradu znamionowego).
'WyjScie bledu
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie (H2-®& & =10)
L . » Zmierzy¢ prad przeptywajacy przez silnik.
Obciazenie zbyt duze. T . . : TAK
» Zmniejszy¢ obciazenie lub zwigkszy¢ moc przetwornicy.
* Obliczy¢ moment wymagany podczas przyspieszania, biorac
pod uwage moment bezwtadno$ci.
. . * Jezeli moment nie jest wystarczajacy dla obciazenia, podjaé
Czas przyspieszania i hamo- nastepujace kroki: TAK

wania zbyt krotki.

» Zwigkszy¢ czas przyspieszania i hamowania (C1-01 do C1-08).
» Zwigkszy¢ moc przetwornicy.
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Uzyto silnika specjalnego
lub naped uruchamia silnik

¢ Sprawdzi¢ moc silnika.

o wigkszej niz dopuszczal- » Uzy¢ silnika pasujacego do napgdu. Upewni¢ sig, ze moc TAK
na mocy. silnika zawiera si¢ w dopuszczalnym przedziale.
Poziom pradu zwigkszyt si¢
na skutek $ledzenia predkosci| Alarm pojawi sig tylko na krotko. Nie zachodzi konieczno$¢
po chwilowym zaniku zasila- | podejmowania akcji w celu zapobiezenia pojawianiu sig TAK
nia lub podczas proby restartu| alarmu w takich przypadkach.
po awarii.
Komunikat panelu LED Nazwa bledu
Przegrzanie radiatora
oH oH 2
- Temperatura przekroczyta maksymalna dopuszczalng wartos¢.
. ) ) Blad (H2-® &
Przyczyna Mozliwe rozwiazanie ~-10)
* Sprawdzi¢ temperature¢ otoczenia.
Temperatura otoczenia zbyt | ¢ Poprawi¢ cyrkulacje powietrza wewnatrz szafy sterownicze;. TAK
wysoka * Zainstalowa¢ wentylator lub klimatyzator.
» Usunac¢ z sasiedztwa napedu zrodta ciepta.
* Wymieni¢ wentylator chtodzacy.
Wewngtrzny wentylator TAK
chtodzacy zatrzymat sig. * Po wymianie wentylatora, skasowaé parametry serwisowe
wentylatora(04-03 = “0”).
» Zapewni¢ odpowiednig przestrzen wokot napedu, wedtug
wskazdwek zawartych w instrukcji. Patrz Zalecenia dotyczq-
. ce montazu, strona 10 TAK
Przeptyw powietrza wokot * Zapewni¢ swobodna cyrkulacj¢ powietrza wokot przetwornicy.
napedu jest ograniczony.
» Sprawdzi¢ czy kurz i obce materiaty nie zatykaja wentylatora. TAK

* Okresowo oczyszczaé wentylator.

Komunikat panelu LED Nazwa bledu
Ostrzezenie o przegrzaniu napgdu
oHC oH2 “Ostrzezenie o przegrzaniu napedu” podano na wejscie wielofunkcyjne S1 do S6
(H1-& & =B).
. ) ) Blad (H2-® &
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie “10)® ® =
Zewr}qtrzne ur.Za‘d.zenle WY~ |« Zlokalizowaé urzadzenie, ktore wyzwolito ostrzezenie.
zwolito ostrzezenie prze- TAK

grzania napedu.

* Rozwiazanie problem spowoduje zanik ostrzezenia.

Komunikat panelu LED

Nazwa bledu

[N}
o3 oH3

Przegrzanie silnika

Sygnat przegrzania silnika, podany na wielofunkcyjne wejscie analogowe,

przekroczyt poziom alarmowy (H3-02 lub H13-10 = E).
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przy matych predkosciach.
* Sprawdzi¢ prad znamionowy silnika.
* Poda¢ prad znamionowy silnika wg tabliczki znamionowej (E2-01).
* Upewnic¢ sig, ze uktad chtodzacy dziata poprawnie.
* Naprawi¢ lub wymieni¢ uktad chtodzacy silnik.

.. . ) Blad (H2-® ®
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie ~10)
Okabl ie t tatu silnik ., .
ab owalle ferimostat st nika Poprawi¢ okablowanie wejscia PTC. TAK
ulegto awarii (wejscie PTC).
Awaria po stronie ma- .,
* Sprawdzi¢ stan maszyny.
szyny (np. maszyna * Usuna¢ przyczyng awarii TAK
zablokowana). ac przyczyne ’
* Sprawdzi¢ wielkos$¢ obcigzenia, czasy przyspieszenia/hamowania.
* Zmniejszy¢ obciazenie.
*» Zwigkszy¢ czas przyspieszenia i hamowania (C1-01 do C1-08).
* Dostroi¢ charakterystyke V/f (E1-04 do E1-10). Wymagane jest za-
zwyczaj zmniejszenie E1-08 1 E1-10. Uwaga: Nie zmniejsza¢ nad-
Silnik ulegt przegrzaniu. miernieE1-08 i E1-10, poniewaz zmniejszy to tolerancjg obcigzenia TAK

Komunikat panelu LED Nazwa bledu
Przekroczenie momentu 1
oL oL3 Prad wyjsciowy przetwornicy (lub moment w sterowaniu wektorowym) byt wigkszy
niz nastawa L6-02 przez czas dtuzszy niz ustawiony w L6-03.
. . . Blhad (H2-® &
Przyczyna Mozliwe rozwiazanie “10)® ® =
Nlew%aSC}we nastawy Sprawdzi¢ parametry L6-02 i L6-03. TAK
parametrow.
Awaria po stronie maszyny |, Sprawdzié stan maszyny. TAK
(np. maszyna zablokowana). |, Usunaé przyczyne awarii.
Komunikat panelu LED Nazwa bledu
Przekroczenie momentu 2
ol Y oL4 Prad wyjsciowy przetwornicy (lub moment w sterowaniu wektorowym) byt wigkszy
niz nastawa L6-05 przez czas dtuzszy niz ustawiony w L6-06.
'Wyjscie bledu
Przyczyna Mozliwe rozwiqzanie (H2'© ® = 10)

Niewtasciwe nastawy para-

* Usuna¢ przyczyng awarii.

metrow. Sprawdzi¢ parametry L6-05 1 L6-06. TAK
Awaria po stronie maszyny | .,
(np. maszyna zablokowana). Sprawdzi€ stan maszyny. TAK

Komunikat panelu LED

Nazwa bledu

oS

03

Przekroczenie predkosci (dla sterowania V/f z PG)

Wejscie impulsowe (RP) wskazuje, ze sprzgz. zwrotne predk. przekroczto F1-08.
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'Wyjscie bledu
Przyczyna Mozliwe rozwiazanie (H2-® & =10)
* Dostroi¢ wzmocnienie za pomoca parametréw wejscia impulso-
. wego (H6-02 do H6-05). Dostroié¢ doktadno$¢ sprzezenia zwrotne-
Przeregulowanie. go predkosci TAK
» Zwigkszy¢ nastawg C5-01 (Wzmocni. 1 regulacji predkosei) i
zmniejszy¢ C5-02 (Stata czas. catkowania 1 regulacji predkosci).
Niewlasciwe ustawienia im- | Ustawi¢ H6-02 (Skalowanie wejscia impulsowego) = 100%,
, . . . e TAK
pulsow liczba impulsow przy maksymalnych obrotach silnika.
Niewtasciwe nastawy Sprawdzi¢ poziom detekcji przekroczenia predkosci oraz TAK
parametrow. czas detekcji (F1-08 i F1-09).
Komunikat panelu LED Nazwa bledu
Zbyt duze napigcie na szynie DC
ov Napigcie na szynie DC przekroczyto punkt zadziatania zabezpieczenia.
s Klasa200 V: okoto 410 V
Klasa 400 V: okoto 820 V (740 V, gdy E1-01 < 400)
. ) ) Blad (H2-® &
Przyczyna Mozliwe rozwiazanie “10)® ® =
* Zainstalowa¢ dlawik DC lub dtawik AC.
Skoki napigcia obecne w za- | ¢ Skoki napigcia moga by¢ nastgpstwem pracy prostownika tyry- TAK
silaniu przetwornicy storowego 1 kondensatora wyprzedzania fazy w tym samym
uktadzie zasilania napedu.
» Zwarcie silnika
* Prad uziemienia spowodo- |, Sprawdzi¢ przewody silnika, zaciski silnika, zaciski prze-
wat natadowanie kondensa- e . ;
, , kaznikoéw w celu wykrycia zwar¢. TAK
torow obwodu gtéwnego -, L , o o
o .| » Poprawi¢ zwarcia i zataczy¢ powtornie zasilanie.
przez zasilanie przetworni-
cy.
* Zapoznac si¢ ze sposobami eliminowania wptywu zaktocen.
* Sprawdzi¢ linie sterujace, linie przewodu glownego, oka-
Zaktocenia powodujq niewla- blowanie uziemienia. TAK
$ciwa prace napedu. * Jezeli stycznik zostat zidentyfikowany jako zrédio zaktocen,
zainstalowaé na cewce stycznika odpowiednie zabezpieczenie.
Ustawi¢ liczbg restartow po awarii (L5-01) inna niz 0. TAK
Komunikat panelu LED Nazwa bledu
PHGS PASS Tryb testowy MEMOBUS/Modbus zakonczony
'Wyj$cie bledu
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie (H2-®& & =10)
Tryb testowy MEMOBUS / ) ) o . o
Modbus zakoniczony Potwierdzenie pomyslnie zakonczonego testu. Bez wyjscia
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Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Komunikat panelu LED Nazwa bledu
ar PGo Generator impulsow odtaczony (dla sterowania V/f z generatorem impulséw)
rud Wykryto brak odebranych impulséw przez czas dtuzszy niz ustawiono w F1-14.
'Wyjscie bledu
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie (H2-&® & =10)
Wejscie impulsowe odtaczo- P , . e
ne (RP) odtaczy¢ ponownie wejscie impulsowe (RP). TAK
gglﬁﬁﬁiﬁ lgi}/)ézzv?g;) Poprawi¢ okablowanie. TAK
Hamulec silnika zataczony. Upewnic sig, ze hamulec silnika dziata wlasciwie TAK
[Komunikat panelu LED Nazwa bledu
y Przetaczenie silnika podczas pracy
run run Podano komendg przetaczenia silnikow podczas pracy.
'Wyjscie bledu

(H2-® ® =10)

Podano komendg przetacze-
nia silnikow podczas pracy.

Zmieni¢ logike przetaczenia, aby odbywato si¢ ono wtedy, gdy

silnik jest zatrzymany.

TAK

Komunikat panelu LED Nazwa bledu
- Detekcja spadku momentu 1
I' I'I' ‘r’ UL3 ., . . . . .
- Prad wyjsciowy (lub moment) mniejszy niz L6-02 przez czas dtuzszy niz L6-03.
- . ) Blhad (H2-® &
Przyczyna Mozliwe rozwiazanie “10)® ® =
Nlew%aSC}we nastawy Sprawdzi¢ parametry L6-02 i L6-03. TAK
parametrow.
Srgzi:fsnle nagle znaczaco » Sprawdzi¢ czy czgSci mechanizmu nie ulegly uszkodzeniu. TAK

Komunikat panelu LED

Nazwa bledu

Detekcja spadku momentu 2

110 UL4
et Prad wyjsciowy (lub moment) mniejszy niz L6-05 przez czas dtuzszy niz L6-06.
. . ) Blad (H2-® &
Przyczyna Mozliwe rozwiazanie “10)® ® =
NlewlaSC}we nastawy Sprawdzi¢ parametry L6-05 i L6-06. TAK
parametrow.
Sﬁ:i:fgme nagle znaczaco * Sprawdzi¢ czy czgSci mechanizmu nie ulegly uszkodzeniu. TAK
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[Komunikat panelu LED INazwa niegronej awarii
Spadek napigcia
* Kiedy naped byl zatrzymany i podano komend¢ RUN, miala miejsce jedna z sytu-
acji:
L Uv * Napigcie na szynie DC spadto ponizej progu ustawionego w L2-05.
* Stycznik thumiacy prad rozruchowy napedu byt otwarty.
* Niskie napigcie sterujace. Alarm jest sygnalizowany tylko wtedy, gdy L2-01 jest
rézne od 0 i napigcie na szynie DC mniejsze niz L2-05.
. . . Blad (H2-® &
Przyczyna Mozliwe rozwiazanie “10)® @& =
Zanik fazy zasilajacej Sprawdzi¢ poprawno$¢ okablowania zasilania obwodu gtow- TAK
nego. Poprawi¢ okablowanie.
» Upewni¢ sig, ze zaciski dokrecono wlasciwym momentem.
Poluzowane zaciski * Zaciski dokrgca¢ momentem zalecanym w instrukcji. TAK
przewodow zasilajacych
przetworniceg.
Problem zwigzany z napig-  Sprawdzic napiccic.
. zwiazany pic * Zmniejszy¢ napigcie wejsciowe napedu tak, aby zawierato si¢ TAK
ciem zasilajacym : . %
w przedziale wskazanym w instrukc;ji.
Wewngtrzny obwod prze- » Sprawdzi¢ stan zuzycia kondensatorow (U4-05). TAK
twornicy jest zuzyty * Jezeli U4-05 jest wigkszy od 90%, wymieni¢ naped.
Transformator po stronie zasi-
lania przetwornicy nie jest * Sprawdzi¢ wyzwalany alarm, gdy stycznik, bezpiecznik za-
wystarczajacy i napigcie spa- | silania, bezpiecznik pradu uptywu sa zalaczone. TAK
da po zataczeniu zasilania. » Sprawdzi¢ moc transformatora po stronie zasilania przetwor-
nicy.
Powietrze w napedzie za gorace | » Sprawdzi¢ temperatur¢ wewnatrz przetwornicy. TAK
Wskaznik CHARGE jest . .
uszkodzony Iub odtaczony. Wymieni¢ przetwornice. TAK
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5.6 Btedy parametryzacji

Blad parametryzacji (oPE) ma miejsce wtedy, gdy wprowadzono niewtasciwe nastawy para-
metréw. Naped nie moze pracowac az do chwili, kiedy nastawy zostang poprawione; jednakze
ten typ btedu nie powoduje wysterowania wyjsScia. W przypadku pojawienia si¢ oPE, nalezy
zdiagnozowac przyczyng i podja¢ odpowiednie czynnos$ci przedstawione w Tablicy 5.10. Gdy
wyswietlony zostanie komunikat biedu oPE, nacisna¢ przycisk ENTER aby wyswietli¢ U1-34
(kody awarii oPE). Monitor wy$wietla parametr, ktorego nastawa spowodowata btad oPE.

€ Kody oPE, przyczyny i mozliwe rozwiazania

Tablica 5.10 Kody oPE, przyczyny i mozliwe rozwigzania

Komunikat panelu LED Nazwa bledu
_OEn oPEOL Blad ustawienia mocy przetwornicy
- == Moc przetwornicy i nastawa 02-04 nie sa zgodne.
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie
Ustawienie mocy przetwornicy (02-04) i rzeczywista moc
przetwornicy nie sa zgodne. Skorygowa¢ nastawg 02-04.
Komunikat panelu LED Nazwa bledu
Btad ustawienia zakres6w parametrow
orcuc oPE02 Za pomoca U1-18 sprawdzi¢, ktory parametr ustawiono
poza dopuszczalnym zakresem.
Przyczyna Mozliwe rozwiqzanie
Parametry ustawiono poza dopuszczalnym zakresem. Wprowadzi¢ wlasciwe nastawy parametrow.

Uwaga: Inne bledy pojawiajace si¢ w tym samym czasie posiadaja priorytet w stosunku do btedu oPE02.

Komunikat panelu LED Nazwa bledu

Btad ustawienia wejs¢ wielofunkcyjnych
_ocna

orCo3d oPE03 Wejscia wielofunkcyjne H1-01 do H1-06 skonfigu-
rowano sprzecznie.

~—

Przyczyna Mozliwe rozwiazanie

» Upewnic¢ sig, ze do kazdego wejscia wielofunkcyjnego

przypisano inna funkcje.

* Powtornie skonfigurowaé wejscia wielofunkcyjne tak,
aby wyeliminowa¢ mozliwa pomytke.

* Ta sama funkcja zostata przypisana do dwoch wejs¢
wielofunkcyjnych.
* Nie dotyczy wejs¢ “Nie uzywane” i “Zewngetrzna awaria”

Ustawiono komendg Up, za§ komenda Down nie zostata
Skonﬁgurowana, lub odwrotnie (nastaWa 10 vs. 11) Poprawnie ustawicé funkch, ktore musza byé od-

Ustawiono komendg Up 2, za$ komenda Down 2 nie zo- | blokowane w potaczeniu z innymi funkcjami.
stata skonfigurowana, lub odwrotnie (nastawa 75 vs 76).
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* Podano komendg Run /Stop dla sekwencji 2-

przewodowej (H1-@& @& = 42) ale nie podano komendy

do przodu/do tylu (H1-®& & =43).

* “Naped odblokowany” przypisano do wejs¢ wielo-
funkcyjnych S1 lub S2 (H1-01 = 6A lub H1-02 = 6A).

Poprawnie ustawi¢ funkcje, ktore musza by¢ od-
blokowane w polaczeniu z innymi funkcjami.

* Dwie z wymienionych funkcji aktywowano w tym samym czasie:
* Komenda Up / Down (10 vs. 11)

» Komenda Up 2/ Down 2 (75 vs. 76)

* Stop podtrzymania przyspieszania’hamowania (A)

* Probkow. analog. czgsstotl. referenc. i podtrzymania (IE)
* Obliczanie Offset’u czestotliwosci 1, 2, 3 (44, 45, 46)

» Upewnic sig, ze wejscia wielofunkcyjne nie zostaly
wysterowane sprzecznie w tym samym czasie.
* Poprawi¢ bledy nastaw.

Komenda Up/Down (10, 11) jest odblokowana w tym
samym czasie, co sterowanie PID (b5-01).

Zablokowac sterowanie PID (b5-01
kowa¢ komendeg Up/ Down.

“0”) lub zablo-

» Wejscia wielofunkcyjne skonfigurowano w jeden z na-
stepujacych sposobow:

» Komenda zewngtrznego $ledzenia 1 i komenda ze-
wnetrznego $ledzenia 2 (61 vs. 62)

* Szybki stop N.O. i Szybki stop N.C. (15 vs. 17)

* KEB dla chwilowego zaniku zasilania i hamowania z
duzym poslizgiem (65, 66, 7A, 7B vs. 68)

» Komenda przelaczenia silnikow i Czas 2 przyspiesza-
nia’hamowania (16 vs.1A)

* Komenda KEB 1 i komenda KEB 2 (65, 66 vs. 7A, 7B)

» Komenda run do przodu FWD (lub do tylu REV) i ko-
menda run FWD/REV(2-przowod.) (40, 41 vs. 42, 43)

» Zewn. komenda DB i odblokow. napgdu (60 vs. 6A))

» Komenda przetaczenia silnika i komenda UP2/DOWN2

(16 vs. 75, 76)

» Upewnic sig, ze wejscia wielofunkcyjne nie zostaly
wysterowane sprzecznie w tym samym czasie.
* Poprawi¢ bledy nastaw.

» Wprowadzono jedna z nastaw, podczas gdy H1-@& &
= 2 (External Reference 1/2):

*bl-15 =4 (we. impulsowe) i H6-01 (wybor funkcji we.
impulsowego) <> 0 (czgstotl. referenc.)

* b1-15 lub b1-16 ustawiono na 3 bez karty opcjonalne;j

* Pomimo, iz b1-15 =1 (Wejscie analogowe) i H3-02 lub
H3-10 ustawiono na 0 (przesunigcie czgstotliwosci).

H2-®& @& = 38 (przetwornica odblokowana) ale H1-
@& @ nie ustawiony na 6A (Odblokowaé naped).

H1-® @& =T7E (Detekcja kierunku) pomimo, ze H6-01
nie ustawiono na 3 (proste V/f z PG).

Poprawi¢ ustawienia parametrow wejs¢ wielo-
funkcyjnych

Komunikat panelu LED

Nazwa bledu

iy oPE04

Wymagana inicjalizacja.
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Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Naped, karta sterujaca, lub karta zaciskow zostala wy-
mieniona, a nastawy parametréw dla kart sterujacej i za-
ciskéw nie sg kompatybilne.

Aby wgraé nastawy parametrow, zapamigtane na karcie
terminala, do napgdu, ustawi¢ A1-03 to 5550.
Inicjalizowaé parametry po wymianie napedu, ustawia-
jac A1-03 na 1110 lub 2220.

Komunikat panelu LED Nazwa bledu
Btad wyboru komendy RUN
o IDI,_: :'_-:' '_:; oPE05 Parametr wyboru komendy RUN b1-02 ustawiono na 3, a|
karta opcjonalna nie zostata zainstalowana.
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

Czestotliwos¢ referencyjna zadawana z karty opcjonalne;j
(b1-01 = 3), ktora nie jest podtaczona do napedu.

Komenda RUN podawana z karty opcjonalnej
(b1-02 = 3), ktora nie jest podtaczona do napedu.

Ponownie podlaczy¢ karte opcjonalna.

Czgstotliwos¢ referencyjna zadawana wejSciem impulso-
wym (b1-01 = 4), ale zacisk RP nie zostal skonfigurowa-
ny jako wejscie impulsowe (H6-01 wigkszy niz 0).

Ustawi¢ H6-01 na “0”.

Komunikat panelu LED Nazwa bledu
Btad wyboru wielofunkcyjnego wejscia analogowego
qocnhn oPE07 Analogowe wejscia wielofunkcyjne H3-02 do H3-10
- == skonfigurowano sprzecznie oraz zachodzi konflikt funkcji
PID.
Przyczyna Mozliwe rozwiazanie

Nastawy H3-02 i H3-10 sa takie same.

Zmieni¢ nastawy H3-02 i H3-10 tak, aby zapobiec kon-
fliktowi. Uwaga: Zaréwno 0 (gtéwna analogowa czg-

stotliwos¢ ref.) jak i F (nieuzywane) mozna w tym sa-
mym czasie wpisa¢ w H3-02 1 H3-10.

Jednoczesne wykluczajace si¢ ustawienia:
H3-02 lub H3-10 = B (Sprzgzenie zwrotne PID) i H6-01
(Wejscie impulsowe) = 1 (Sprzezenie zwrotne PID)

Jednoczesne wykluczajace si¢ ustawienia:
H3-02 lub H3-10 = C (Warto$¢ zadana PID) i H6-01 =2
(impulsowe zadawanie wartosci zadanej dla PID)

Jednoczesne wykluczajace si¢ ustawienia:
H3-02 lub H3-10 = C (Wartos$¢ zadana PID) i b5-18 = 1
(odblokowuje b5-19 jako warto$¢ zadana PID)

Jednoczesne wykluczajace si¢ ustawienia:
H6-01 lub H3-10 = C (Warto$¢ zadana PID) i b5-18 = 1
(odblokowuje b5-19 jako wartos¢ zadana PID)

Zablokowa¢ jedna z wybranych funkcji PID.

Komunikat panelu LED

Nazwa bledu

_arC
In]

[y

o oPEO08

——
=
™ -
23

Btad wyboru parametrow

Wybrana funkcja nie moze by¢ uzyta przy aktualnym
trybie sterowania.
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Przyczyna

Mozliwe rozwiazanie

Proba uzycia funkcji dostepnej tylko dla sterowania wekto
rowego w trybie sterowania V/f.

Sprawdzi¢ tryb sterowania silnikiem oraz dost¢pne
funkcje.

Proste sterowanie V/f z PG zostalo aktywowane, gdy na-
ped nie byt w trybie sterowania V/f.

Abyuzywacé V/f z PG, upewnic sig¢, ze wybrano tryb
sterowania V/f (A1-02 = “0”).

W sterowaniu wektorowym, n2-02 jest wigksze niz n2-03

Skorygowac nastawy tak, aby warto$¢ n2-02 byta
mniejsza niz n2-03.

W sterowaniu wektorowym, C4-02 jest wigksze niz C4-06

Skorygowac nastawy tak, aby warto§¢ C4-02 bylta
mniejsza niz C4-06.

W sterowaniu wektorowym z silnikiem z magnesami
trwalymi, nastawy parametréw E5-02 do E5-07 wynosza
0.

* Poda¢ wlasciwy kod silnika zgodnie z danymi na tablicz-
ce znamionowej (E5-01).

» Uzywajac silnika specjalnego, ustawi¢ E5- @& &
zgodnie ze specyfikacja silnika.

W sterowaniu wektorowym z silnikiem z magnesami
trwalymi zachodza nastgpujace warunki:

E5-03 rézne od 0.

Obydwa parametry E5-09 i E5-24 réwne 0, lub rézne od

Ustawi¢ wilasciwe warto$ci E5-09 lub E5-24, inne na-
stawy powinny wynosi¢ “0”.

Ustawi¢ prad znamionowy silnika z magnesami trwa-
tymi na “0” (E5-03).

Uwaga: W celu zlokalizowania nastawy, ktorej parametr przekracza dozwolony zakres, odczyta¢ parametr U1-18.
Inne bledy pojawiajace si¢ w tym samym czasie posiadaja priorytet w stosunku do btedu OPEOS.

Komunikat panelu LED Nazwa bledu
PID Btad wybory sterowania
o /‘_'/_: /'_-/ '_‘-/ oPE09 Wybér funkceji sterowania PID jest niewlasciwy.
Sterowanie PID musi by¢ aktywna (b5-01 =1 to 4).
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

Jednoczesne wykluczajace si¢ ustawienia:

b5-15 <> 0.0 (Poziom zadziatania funkcji u§pienia PID)
Wybrano metodg zatrzymania przez hamowanie DC lub
wirowanie do zatrzymanie z timerem (b1-03 = 2 lub 3).

» Wprowadzi¢ inng nastawe b5-15 poza 0.

* Ustawi¢ metodg zatrzymania przez wirowanie do za-
trzymania lub hamowanie do zatrzymania (b1-03 = “0”
lub “17).

Komunikat panelu LED

Nazwa bledu

[
0

1177

L oPE10

Blad ustawienia danych V/f

Wystapity nast¢pujace btedy ustawien gdzie:

E1-04 wicksze lub rowne E1-06 wigksze lub réwne E1-
07 wieksze lub réwne E1-09.

Lub wystapity nastgpujace btedy ustawien:

E3-04 wigksze lub rowne E3-06 wigksze lub rowne E3-
07 wieksze lub roéwne E3-09.

Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Poprawi¢ nastawy E1-04, -06, -07 1 -09 (lub E-04,
-06, -07, -09 dla silnika 2).

Komunikat panelu LED

Nazwa bledu

[ |
oreC o

oPEI1l

Blad ustawienia czgstotliwo$ci nosnej

Poprawi¢ ustawienia czgstotliwos$ci nosne;j.
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Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Jednoczesne wykluczajace si¢ ustawienia:
C6-05 wigksze niz 6 i C6-04 wigksze niz C6-03 (dolne

nie gorne). Jezeli C6-05 mniejsze lub rowne 6, naped
dziata przy nastawie C6-03.

ograniczenie czgstotliwosci no$nej wigksze niz ogranicze-

Gorne 1 dolne ograniczenia C6-02 i C6-05 pozostaja w
stosunku do siebie w sprzecznosci.

Poprawi¢ nastawy parametrow.

Komunikat panelu LED Nazwa bledu
Btad wyboru monitora impulsow
aFt 4 oPE13 Niewlasciwe ustawienie wyboru monitora impulsow
(H6-00).
Cause Mozliwe rozwigzanie

Skalowanie monitora imp. ustawiono na 0 (H6-07 = 0) pod-
czas gdy H6-06 nie jest ustawione na 101, 102, 105, lub 116.

Zmieni¢ skalowanie monitora impulsow lub ustawic
H6-06 na 101, 102, 105 lub 116.

Komunikat panelu LED Nazwa bledu
Blad ustawienia aplikacji
_ O oy oPE14 . , . .. .
grec o Niewtasciwe ustawienia w potaczeniu z prostym stopem po-
zycjonujacym lub dwukierunkowa konwersja wyjscia.
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

Parametr b1-03 = 9 (prosty stop pozycjonujacy) oraz
* Naped nie zainicjalizowany zgodnie ze standardami eu-
ropejskimi (02-09 <> 2)

* Funkcja KEB jest aktywowana (H1-& & =
65/66/7A/7B)

* Zapobieganie utknigciu podczas hamowania jest ak-
tywne (L3-04 <> 0)

=1

* Hamowanie z duzym poslizgiem jest aktywne (H1-
®& & =68)

» Hamowanie z charakterystyka S (C2-03 i C2-04 <> 0)

* Funkcja Dwell jest aktywowana (b6-03 lub b6-04 <> 0)

* Ograniczenie przekroczenia napigcia jest aktywne (L3-

Sprawdzi¢ tryb inicjalizacji w parametrze 02-09.
Poprawi¢ nastawy parametrow.
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5.7 Detekcja bledéw Auto-Tuning’u

5.7

Detekcja bledéw Auto-Tuning’u

Blgdy Auto-Tuning’u pokazano ponizej. Detekcja ponizszych bledow powoduje wyswie-
tlenie na panelu operatora komunikatu, a silnik wiruje do zatrzymania. Blgdy tego typu
nie powoduja wysterowania wyjscia alarmu lub awarii.

€ Kody Auto-Tuning’u, przyczyny i mozliwe rozwigzania

Tablica 5.11 Kody Auto-Tuning’u, przyczyny i mozliwe rozwigzania

Komunikat panelu LED

Nazwa bledu

Er-01

[

o
oo

Btad danych silnika

Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Dane silnika lub wprowadzane
podczas auto-tuning’u sa nie-
wlasciwe.

* Sprawdzi¢ zgodno$¢ danych silnika wprowadzonych do parametréw T1 z danymi wi-
docznymi na tabliczce znamionowej przed przeprowadzeniem Auto-Tuning’u.
* Ponownie przeprowadzi¢ Auto-Tuning i wprowadzi¢ wlasciwe informacje.

Prad wyjsciowy silnika i prad
znamionowy nie sa zgodne
(T1-02 1 T1-04).

* Sprawdzi¢ moc napegdu i silnika.
* Skorygowac¢ nastawy parametréw T1-02 i T1-04.

Nastawa pradu wyjSciowego i
pradu bez obciazenia (T1-04 i
E2-03) nie sa zgodne. Dane te
sa wymagane tylko dla auto-
tuning’u przy sterowaniu wek-
torowym lub, gdy przeprowa-
dzany jest Auto-Tuning sta-
cjonarny.

* Sprawdzi¢ prad znamionowy silnika i prad bez obciazenia.
» Skorygowac¢ nastawy parametréw T1-04 1 E2-03.

Czestotliwos¢ bazowa 1 bazo-
we obroty silnika (T1-05 1 T1-

Wprowadzi¢ wlasciwe nastawy w T1-05 1 T1-07.

07) nie sa zgodne.
Komunikat panelu LED Nazwa bledu
E--017 Er-02 Blad
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

Dane silnika wprowadzone pod-
czas Auto-Tuning’u sg niewta-
sciwe.

* Sprawdzi¢ zgodnos¢ danych silnika wprowadzonych do parametrow T1 z da-
nymi widocznymi na tabliczce znamionowej. Wprowadzi¢ wiaciwe dane.
* Przeprowadzi¢ ponownie Auto-Tuning i wprowadzi¢ wiasciwe informacje.

Okablowanie jest niewtasciwe.

Obciazenie zbyt duze.

* Sprawdzi¢ okablowanie i poprawi¢ ewentualne nieprawidtowosci.

* Sprawdzi¢ maszyng.

» Sprawdzi¢ obciazenie.

* W celu okreslenia, co spowodowato problem, patrz informacje na stronie 237.

Komunikat panelu LED

Nazwa bledu

[

[y}

[
[

Er-03

Wejscie przycisku STOP
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Przyczyna

Mozliwe rozwiazanie

Auto-Tuning anulowany po na-
cisnigciu przycisku STOP.

Auto-Tuning nie zakonczyt si¢ pomysinie i nalezy go powtorzyc.

Komunikat panelu LED

Nazwa bledu

[N I

1]
Cr T Er-04

Btad rezystancji przewodow

Przyczyna

Mozliwe rozwiazanie

Dane silnika wprowadzone pod-
czas Auto-Tuning’u sa niewta-
sciwe.

* Sprawdzi¢ zgodnos¢ danych silnika wprowadzonych do parametrow T1 z da-
nymi widocznymi na tabliczce znamionowej. Wprowadzi¢ wlasciwe dane.
* Przeprowadzi¢ ponownie Auto-Tuning i wprowadzi¢ wtasciwe informacje.

Auto-Tuning nie zakonczyt si¢
w przewidzianym czasie.

Obliczone wartosci poza zakre-
sami nastaw parametrow.

* Sprawdzi¢ i poprawi¢ okablowanie silnika.
* Odfaczy¢ silnik od obciazenia i przeprowadzi¢ auto tuning dynamiczny.

Komunikat panelu LED

Nazwa bledu

[ Er-05

<!

Btad pradu bez obciazenia

Przyczyna

Mozliwe rozwiazanie

Dane silnika wprowadzone pod-
czas Auto-Tuning’u sa niewta-
sciwe.

* Sprawdzi¢ zgodnos¢ danych silnika wprowadzonych do parametrow T1 z da-
nymi widocznymi na tabliczce znamionowej. Wprowadzi¢ wtasciwe dane.
* Przeprowadzi¢ ponownie Auto-Tuning i wprowadzi¢ wtasciwe informacje.

Auto-Tuning nie zakonczyt si¢
w przewidzianym czasie.

Obliczone warto$ci poza zakre-
sami nastaw parametrow.

* Sprawdzi¢ i poprawi¢ okablowanie silnika.
* Odfaczy¢ silnik od obciazenia i przeprowadzi¢ auto tuning dynamiczny.

Komunikat panelu LED

Nazwa bledu

[ 10

' ey Er-08

Btad poslizgu znamionowego

Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Dane silnika wprowadzone pod-
czas Auto-Tuning’u sa niewla-
sciwe.

* Sprawdzi¢ zgodno$¢ danych silnika wprowadzonych do parametrow T1 z da-
nymi widocznymi na tabliczce znamionowej. Wprowadzi¢ wlasciwe dane.
* Przeprowadzi¢ ponownie Auto-Tuning i wprowadzi¢ witasciwe informacje.

Auto-Tuning nie zakonczyt si¢
w przewidzianym czasie.

Obliczone wartosci poza zakre-
sami nastaw parametrow.

* Sprawdzi¢ 1 poprawi¢ okablowanie silnika.
* Odlaczy¢ silnik od obciazenia i przeprowadzi¢ auto tuning dynamiczny.

Komunikat panelu LED Nazwa bledu
,’_—_ - ,’__,' ’_—_,’ Er-09 Btad przyspieszania (wykrywany tylko podczas Auto-Tuning’u dynamicznego)
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

Silnik nie przyspieszyt w zada-
nym czasie przyspieszania.

» Zwigkszy¢ czas przyspieszania (C1-01).
* Sprawdzi¢ czy jest mozliwe odtaczenie silnika od mechanizmu.
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Ograniczenie momentu przy zbyt * Sprawdzi¢ nastawy parametrow L7-01 i L7-02).
wolnej pracy (L7-01 1 L7-02). » Zwigkszy¢ nastawy.

Komunikat panelu LED Nazwa bledu
Er--11 Er-11 Btad predkosci silnika (wykrywany tylko wtedy, gdy Auto-Tuning jest aktywny)
Cause Mozliwe rozwigzanie

Moment referencyjny zbyt duzy. » Zwigkszy¢ czas przyspieszania (C1-01).
(aktywne tylko w ster. wekt.) » Jesli jest to mozliwe, odtaczy¢ uktad mechaniczny od silnika.

Komunikat panelu LED Nazwa bledu

E-- ! 1_:' Er-12 Btad detekeji pradu

Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

Zanik jednej z faz silnika

(U/T1. V/T2, WIT3). Sprawdzi¢ okablowanie silnika i poprawi¢ bledy.

Prad przekroczyt prad zna-

mionowy napedu. . Sprawdzié Ok.ab.lowani'e silni1'<a czy qie wyste.puj.e zwa.rcie.
» Jezeli uzyto silnik pomigdzy silnikami, upewnic¢ sig, ze jest zataczony.
Prad abyt maly.. * Wymieni¢ przetwornice.

Proba przeprowadzenia auto-

tuning’u bez dolaczonego silnika Podtaczy¢ silnik i przeprowadzi¢ Auto-Tuning.

Sygnat btedu detekcji pradu. Wymieni¢ przetwornice.
Komunikat panelu LED Nazwa bledu
4 Nadmierne ustawienie V/f. Detekcja tylko podczas auto-tuning’u dunamicznego,
cCaoo Endl a komunikat wy$wietlany po jego zakonczeniu.
Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

Moment referencyjny przekro-

czyt 20% podczas auto-tuning’u.| * Przed Auto-Tuning’iem napedu, zweryfikowac informacje podane na tabliczce

znamionowej i wprowadzi¢ je do parametréw T1-03 do T1-05.
» Wpisa¢ wilasciwe dane do T1-03 do T1-05 I powtorzy¢ Auto-Tuning.
* Jezeli jest to mozliwe, wysprzegli¢ silnik i przeprowadzi¢ auto-tuning.

Prad bez obciazenia wyznaczony
podczas auto-tuning’u przekro-

czyt 80%.
Komunikat panelu LED Nazwa bledu
49 Wspolczynnik nasycenia rdzenia silnika. Detekcja tylko podczas auto-tuning’u dy-
cnoc End2 namicznego, a komunikat wyswietlany jest po jego zakonczeniu.
Przyczyna Mozliwe rozwiqzanie

* Podane w T1 parametry silbik nie sa zgodne z informacjami zawartymi na ta-
bliczce znamionowe;j.
* Ponownie przeprowadzi¢ Auto-Tuning i podaé¢ wtasciwe dane.

Dane silnika podane podczas
Auto-Tuning niewlasciwe.

Auto-tuning wyznaczyt warto-
$ci poza przedziatem nastaw,
przypisanie wspotczynnikowi
nasycenia wartosci tymczaso-
wej (E2-07, -08).

* Sprawdzi¢ i poprawi¢ nieprawidlowe okablowanie silnika.
* Wysprzegli¢ silnik i przeprowadzi¢ auto-tuning dynamiczny.
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Komunikat panelu LED Nazwa bledu
C_ a3 End3 Alqrm ustawienia pradu znamionowego (wyswietlany po zakonczeniu auto-
Lrord tuning’u)
Przeyczyna Mozliwe rozwigzanie

* Rezystancja przewodow silni-
ka i prad znamionowy silnika
nie sa wzajemnie spdjne.

* W T1-04 nie podano wtasci-
wej warto$ci pradu znamiono-
wego, podanego na tabliczce
ZNnamionowe;j.

* Sprawdzi¢ nastawe parametru T1-04.
* Sprawdzi¢ dane silnika i powtdrzy¢é Auto-Tuning.
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5.8 Diagnostyka i kasowanie awarii

Wykrycie awarii powoduje zatrzymanie napg¢du, w celu usunigcia nieprawidtowosci zasto-
sowac si¢ do ponizszych zalecen, a nast¢pnie skasowac naped.

€ Awaria pojawita sie jednoczes$nie z zanikiem zasilania
OSTRZEZENIE! Niebezpieczenstwo porazeniem pradem. Przed ponownym startem napedu, upewnié sie,
Ze nie ma zwar¢ pomiedzy zaciskami obwodu gtéwnego (R/L1, S/L2 i T/L3) lub pomiedzy uziemieniem i
zaciskami obwodu gtéwnego. Niezastosowanie sie moze spowodowac powazne obrazenia lub $mier¢, a
takze uszkodzenie sprzetu.

1.  Zataczyé zasilanie napedu.

2. Wykorzystaé parametry monitora U2-@& @&, aby odczytaé¢ dane dotyczace statusu
pracy napedu tuz przed pojawieniem sie awarii.

3. Usunaé przyczyne awarii i skasowaé awarie.

Uwaga: Aby sprawdzi¢, jaka awaria wystapita, nalezy sprawdzi¢ U2-02 (Historia awarii). Informacje na te-
mat statusu napgdu w momencie wystapienia awarii takie jak np. czgstotliwos$¢, prad i napigcie,
mozna znalez¢ w U2-03 do U2-17. Wigcej informacji na temat odtwarzania danych awarii, patrz
Odtwarzanie danych awarii po jej wystqpieniu, strona 158.

Uwaga: Gdy po wylaczeniu i zalaczeniu zasilania kmu nikat o awarii nadal jest wySwietlany, nalezy usuna¢
przyczyng awarii i skasowac awarig.

€ Jezeli po awarii naped nadal jest zasilany

1. Sprawdzié za pomocg panelu LED, jaka awaria wystapita.
2. Komunikaty awarii, przyczyny i mozliwe rozwiazania, strona 118
3. Skasowaé awarie. Patrz Metody kasowania awarii, strona 158.
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€ Odtwarzanie danych awarii po jej wystapieniu

Krok Wyswietlacz/Rezultat
1. | Zalaczy¢ zasilanie napedu. Pojawi si¢ ekran poczatkowy. -
2. | Nacisnaé az pojawi si¢ ekran monitora. = _

DRV FOUT

> =
Nacisnad aby odczyta¢ ostatnia awari¢ (w tym przypadku, m

4. | Nacisnaé 1> az wyswietli si¢ U2-02 (historia awarii)

Nacisnac aby wyswietli¢ ekran parametryzacji.

awarii.

6. | Nacisrac¢ aby odczyta¢ status napedu w chwili wystapienia

7. | Parametry U2-03 do U2-17 pomagaja ustali¢ przyczyng awarii.

¢ Metody kasowania awarii

Po zaistnieniu awarii Procedura

Usuna¢ przyczyng awarii,
ponownie zalaczy¢ przetwor-
nice i skasowac awarie

Nacisna¢ przycisk RESET na
panelu operatora.

Na zacisk S4 podac, a nastgpnie wy-
taczy¢ sygnal kasowania awarii. S4

jest domysnie wejsciem kasowania awa-
rii (H1-04 = 12)

Kasowanie za pomoca wej-
$cia binarnego S4.

| Przet. kasowania S4 Wejscie kasowania awarji
SC Zacisk wspolny

Jezeli powyzsze metody nie kasuja awarii, wylaczy¢ glowne zasila-
nie napedu. Zasilanie zataczy¢ ponownie po tym, jak zgasnie ekran
panelu operatora LED.
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5.9

Rozwigzywanie problemow bez komunikatow

W tej sekcji wyjasniono, w jaki sposdb rozwiazywac problemy, ktére nie wywotaty alarmu,
btedu lub nie spowodowaly awarii.

€ Zmiana nastawy parametréw nie jest mozliwa

Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Naped steruje silnikiem (tzn. komenda
RUN jest podana).

* Zatrzyma¢ naped i przetaczy¢ go w tryb parametryzacji.
* Wigkszo$¢ parametréw nie moze by¢ edytowana podczas pracy.

Ustawiony poziom dostgpu ogranicza
dostep do parametrow.

» Ustawi¢ poziom dostgpu tak, aby mozliwe byto edytowanie parame-
trow (A1-02 =2).

Panel nie jest w trybie parametryzacji
(wyswietlacz LED wys$wietla kod “PAr”).

* Sprawdzi¢ tryb pracy panela.
* Parametry nie moga by¢ modyfikowane w trybie Setup (“STUP”). Prze-
taczy¢ tryb tak, aby na ekranie pojawit si¢ komunikat “PAr”.

Wejscie wielofunkcyjne skonfigurowano
tak, aby blokowato lub zezwalato na edy-
cje parametréow (H1-01 do H1-06 = 1B).

» Gdy wejscie nie jest wysterowane parametry nie moga by¢ edytowane
» Wysterowac wejscie wielofunkcyjne skonfigurowane jako 1B.

Podano niewlasciwe hasto.

* Jezeli podane w A1-04 hasto nie jest zgodne z ustawionym w A1-05,
wowczas nastawy napedu nie moga by¢ zmieniane.
» Skasowac hasto.

* Jezeli zapomniano hasta:

* Wyswietli¢ parametr A1-04. Nacisna¢ przycisk

naciskajac D

* Pojawi sig¢ parametr A1-05.
» Wprowadzi¢ nowe hasto do parametru A1-05.

jednoczesnie

Wykryto spadek napigcia.

* Sprawdzi¢ napigcie zasilajace analizujac napigcie na szynie DC.
* (U1-07).
* Sprawdzi¢ okablowanie gtownego obwodu.

€ Po przycisnieciu przycisku RUN lub po podaniu ze-
wnetrznej komendy Run, silnik nie obraca sie wtasciwie

B Silnik nie obraca sie

Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Przetwornica nie jest w trybie pracy na-
pedowe;j.

» Sprawdzi¢ czy kontrolka DRV na panelu LED jest pod$wietlona.
» Wybra¢ tryb pracy napgdowej, aby rozpocza¢ sterowanie silnikiem.

Patrz Tryb pracy napedowej i parametryzacji, strona 28.
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Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Nacisnigto przycisk LO/RE.

* Zatrzymac¢ naped i sprawdzi¢, czy wybrano wlasciwe zrodlo czest. referenc.
Jezeli panel ma by¢ zrddtem, kontrolka przycisku LO/RE musi by¢ zataczo-
na; jezeli zrodlo jest odlegte tj. REMOTE, kontrolka musi by¢ wylaczona.

* Podja¢ nastepujace kroki w celu rozwiazania problemu:

* Nacisna¢ przycisk LO/RE.

+ Jezeli 02-01 ustawiono na 0, wowczas przycisk LO/RE jest zablokowany.

Auto-Tuning wiasnie si¢ zakonczyt.

* Po zakonczeniu Auto-tuning’u, naped przelaczany jest w tryb pro-
gramowania. Komenda run nie zostanie przyjeta, az naped nie zo-
stanie przetaczony w tryb pracy napgdowe;.

* Za pomoca panelu operatora wybrac tryb napedowy. Patrz tryb na-
pedowy i programowania, strona 28.

Wykonano szybki stop, ktory nie zo-
stal jeszcze skasowany.

Skasowac¢ komendg szybkiego stopu.

Ustawienia zrodta komendy RUN sa
niewtasciwe.

Sprawdzi¢ parametr b1-02 (Wybor komendy RUN).

Ustawi¢ b1-02 tak, aby odpowiadat wtasciwemu zrédtu komendy RUN
0: Panel operatora LED/LCD

1: Zaciski obwodu sterujacego (ustawienia domysine)

2: Komunikacja MEMOBUS/Modbus

3: Karta opcjonalna

Jedno z wejs¢ bezpieczenstwa jest niewy-
sterowane.

* Sprawdzi¢ zwarcie pomigdzy H1 i HC.
» Sprawdzi¢ czy jedno z wej$¢ bezpieczenstwa jest niewysterowane.
* Poprawi¢ ewentualne bledy w okablowaniu.

Btad okablowania zaciskow obwo-
du sterujacego

» Sprawdzi¢ okablowanie obwodu sterujacego.
* Poprawi¢ ewentualne bledy w okablowaniu.
» Sprawdzi¢ monitor statusu zaciskow wejsciowych (U1-10).

Naped skonfigurowano tak, aby akcep-
towat czestotliwo$é referencyjna z nie-
wlasciwego zrodia

Sprawdzi¢ parametr b1-01 (Wybor czgst. referencyjnej 1). Ustawic b1-
02 tak, aby odpowiadat wlasciwemu zrédtu czestotl. referencyjne;.

0: Panel operatora LED

1: Zaciski obwodu sterujacego (ustawienia domyslne)

2: Komunikacja MEMOBUS/Modbus

3: Karta opcjonalna

4: Wejscie impulsowe (RP)

Zacisk stuzacy jako wejscie gtownej
predkosci referencyjnej skonfigurowano
dla niewtasciwego napigcia i/lub pradu.

Sprawdzi¢ przetacznik DIP S1. Nastepnie przyporzadkowaé whasciwy po-
ziom sygnatu do wejscia A2 (H3-09).

Niewlaéciwie wybrano typ wejsc¢
NPN/PNP.

Sprawdzi¢ przelacznik DIP S3.

Czestotliwos¢ referencyjna zbyt niska.

* Sprawdzi¢ monitor czgstotliwosci referencyjnej (U1-01).
» Zwigkszy¢ czestotliwos$¢ zmieniajac maksymalng czgstotliwosé wyj-
Sciowa.
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Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Wielofunkcyjne wejscie analogowe
skonfigurowano jako wzmocnienie czg-
stotliwosci referencyjnej, ale nie podano
na nie napigcia (pradu).

* Sprawdzi¢ ustawienia wielofunkcyjnego wejscia analogowego.

* Sprawdzi¢ czy wejscia analogowe Al lub A2 ustawiono jako wzmoc-

nienie czestotliwosci referencyjnej (H3-02/10 = 1). Jesli tak, sprawdzié

czy na wejscie podano wlasciwy sygnat. Jezeli na wejscie wzmocnienia
nie podano sygnatu, wzmocnienie i referencja czgstotliwosci wynosza 0.
* Sprawdzi¢ czy nastawy H3-02 i H3-10 sa wlasciwie.

* Sprawdzi¢ czy na wejscie analogowe sygnat podano wiasciwie.

Nacisnigto przycisk STOP po urucho-
mieniu napgdu za pomoca sygnatu poda-
nego zdalnie (REMOTE).

* Nacis$nigcie przycisku STOP powoduje zatrzymanie napedu.
* Wytaczy¢ i ponownie poda¢ komendg¢ RUN.
* Przycisk STOP jest zablokowany, gdy 02-02 ustawiono na 0.

* Upewnic sig, ze wybrana charakterystyka V/f odpowiada zastosowa-
nemu silnikowi.

» Ustawi¢ wlasciwa charakterystyke V/f w E1-03.

* Gdy E1-03 = F, zwigkszy¢ napigcie zarowno $redniej jak i
minimalnej czgstotliwosci wyjéciowej (E1-08, E1-10).

Silnik nie rozwija wystarczajacego mo-

mentu w sterowaniu V/f.

Zwigkszy¢ czgstotliwo$é referencyjna tak, aby byta wyzsza niz mini-
malna czgstotliwos¢ referencyjna (E1-09).

Przeprowadzi¢ auto-tuning rezystancji przewodow, jezeli uzywane sa
szczegolnie dlugie przewody silnika.

Zwigkszy¢ wzmocnienie kompensacji momentu (C4-01).

Silnik nie rozwija wystarczajacego mo-
mentu w sterowaniu wektorowym w
otwartej petli

* Przeprowadzi¢ Auto-Tuning dynamiczny.

* Jezeli po przeprowadzeniu auto-tuning’u dynamicznego przewody silnika
wymieniono na dtuzsze, z uwagi na spadki napig¢ na przewodach moze za-
chodzi¢ konieczno$¢ powtdrnego przeprowadzenia auto-tuning’u.

* Sprawdzi¢ czy nastawy parametréw ograniczenia momentu nie sa
zbyt niskie(L7-01 do L7-04).
* Ustawi¢ domyslna nastawg ograniczenia momentu (200%).

Zwigkszy¢ napigcie minimalnej i $redniej czgstotliwosci wyjsciowej
(E1-08 and E-10).

W napedzie jednoczes$nie ustawiono se-
kwencjg 2-przewodowaq i 3-przewodowa.

* W napedzie ustawiono sekwencje 3-przewodowa, gdy jeden z para-

metréw H1-03 do H1-06 ustawiono na 0.

* Jezeli naped ma by¢ sterowany sekwencja 2-przewodowa, upewnié
sie, ze w H1-03 do H1-06 ustawiono nastawe¢ inna niz 0.

* Jezeli naped ma by¢ sterowany sekwencja 2-przewodowa, wtedy w

H1-& & ustawi¢ 0. Wigeej informacji - patrz Tablica 5.2.

B Silnik pracuje w przeciwnym kierunku w stosunku do komendy RUN

Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Okablowanie faz pomigdzy silnikiem, a
przetwornica jest niewtasciwe

* Sprawdzi¢ okablowanie silnika.

 Zamieni¢ dwa przewody (U, Vi W) aby zmieni¢ kierunek obrotow.

* Podtaczy¢ zaciski wyjsciowe napedu U/T1, V/T2 i W/T3 we wiasci-
wym porzadku tak, aby odpowiadaly zaciskom U, Vi W.

Instrukcja Nr TOEPC71060622-01-PL

161



5.9 Rozwigzywanie probleméw bez komunikatow

Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

* Typowo, praca do przodu odpowiada obrotom zgodnym z kierun-
kiem ruchu wskazowek zegara, patrzac od silnika w strong watu
(patrz rysunek ponizej).

1

Kierunek pracy silnika do przodu m
ustawiono niewlasciwie ©

N 2

¢ 1. Silnik pracujacy do przodu (patrzac z géory na wal)
2. Wal silnika

Silnik pracuje z czgstotliwoscia prawie 0
Hz, a funkcja $ledzenia predkosci wy-
kryta predko$¢ w przeciwnym kierunku.

» Zablokowac¢ §ledzenie dwu kierunkowe (b3-14 = “0”), tak, aby $ledze-
nie predkosci wykonywane byto tylko w jednym kierunku.

Uwaga: Sprawdzi¢ specyfikacje silnika dotyczaca kierunkéw pracy. Specyfikacja silnika moze by¢ r6z-
na w zaleznos$ci od producenta.

m Silnik pracuje tylko w jednym kierunku

Przyczyna Mozliwe rozwigzanie
Przetwornica nie umozliwia pracy rewer- | « Sprawdzi¢ nastawe parametru b1-04.
syjnej. * Ustawi¢ przetworn. tak, aby mozliwa byta praca rewers. (b1-04 = “0”)

Nie podano sygnatu pracy rewersyj-
nej, pomimo iz wybrano sekwencje
sterowania 3-przewodowa.

» Upewnic sig, ze jedno z wejs¢ S3 do S6 uzyto w sekwencji 3-
przewodowej jako sygnat pracy rewersyjnej.

B Silnik jest zbyt goracy

Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

» Jezeli obciazenie jest zbyt duze, silnik bedzie si¢ przegrzewal poniewaz
przez dtuzszy czas rozwija moment wigkszy niz znamionowy.

* Nalezy pamigtac, iz silnik moze by¢ krotkotrwale przeciazany, a dodat-

kowo mozna zastosowac nastgpujace rozwiazania:

Obciazenie jest zbyt duze. » Zmniejszy¢ obcigzenie.

» Zwigkszy¢ czas przyspieszania i hamowania.

» Sprawdzi¢ nastawy zabezpieczen silnika (L1-01, L1-02) oraz prad
znamionowy silnika (E2-01).

*» Zwigkszy¢ moc silnika.

Temperatura powietrza wokot silnika jest | « Sprawdzié¢ temperature otoczenia.
zbyt duza. * Schlodzi¢ strefe wokot silnika, aby temp. zawierata si¢ w zalecanym przedzia-

Naped pracuje w trybie sterowania wek- | « Przeprowadzi¢ Auto-Tuning.
torowego, a Auto-Tuning nie zostal jesz- | « Wyznaczy¢ ustawienia silnika i skasowac parametry silnika.
cze przeprowadzony. » Wybra¢ metodg sterowania V/f (A1-02 = “0”).
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Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

Gdy silnik dotaczono do zaciskow U/T1, V/T2 1 W/T3 i pojawiaja si¢
udary napigcia pomi¢dzy cewkami silnika i napedem.

Typowo, udary moga wynosi¢ do trzykrotnosci napigcia zasilajacego na-
Niewystarczajaca izolacja pomigdzy fa- | ped (600 V dla klasy 200 V i 1200 V dla klasy 400 V).

zami silnika Uzy¢ silnika z tolerancja napigcia wyzsza niz maksymalny udar napig-
cia. Uzy¢ silnika zaprojektowany do wspotpracy z napedem, jezeli sto-
sowana jest klasa 400 V.

Zainstalowa¢ dtawik AC po stronie wyj$ciowej napgdu.

Wentylator silnika zatrzymany lub zapchany.| Sprawdzi¢ wentylator silnika.

® Naped nie pozwala przeprowadzi¢ auto-tuning’u

Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

. ié k i i ia V/f (Al-
Wybrano tryb sterowania, niewlasciwy dla Ozslira(l)\;/dzw, czy przypadkowo nie ustawiono trybu sterowania V/f (

auto-tuning’u dynamicznego. * Ustawi¢ tryb sterowania na sterowanie wektorowe(A1-02 = “2”).

B Silnik szarpie przy matych predkosciach

Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

* Zbyt duzy moment bezwladnos$ci obcigzenia moze powodowac szarpanie silnika
przy sterowaniu wektorowym w otwartej petli z uwagi na spowolniong odpo-
Zbyt duzy moment bezwladnosci obciaze-| Wiedz silnika. B . .
nia przy sterowaniu wektorowym w * Zwigkszy¢ stala czasowa detekq} spgqi. Zwrotnego przy sterowaniu prqdkos'f:lac
otwartej petli (n2-02) z nastawy 50 ms na zawierajaca si¢ pomiedzy 200 i 1000 ms. Dostroic¢
nastawe w polaczeniu z n2-03 (Stata czasowa detekcji sprzgzenia zwrotnego 2).

B Przy pracy ze statg predkosciag dochodzi do przekroczenia napiecia

Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

* Obciazenia o duzym momencie bezwtadn. (wentylator, itp.) moga wy-
zwoli¢ awarig przekroczenia napigcia przy sterowaniu wektorowym.

» Wybra¢ metode sterowania V/f.

* Dostroi¢ stata czasowa detekcji sprzezenia zwrotnego przy sterowaniu
predkoscia (n2-02, n2-03).

Zbyt duzy moment bezwtadnos$ci przy ste-
rowaniu wektorowym w otwartej petli
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B Dochodzi do utkniecia silnika przy przyspieszaniu lub przy duzym obciagzeniu

Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Obciazenie jest zbyt duze.

* Podja¢ nastepujace kroki w celu rozwiazania problemu:

 Zredukowa¢ obciazenie.

» Zwigkszy¢ czas przyspieszania.

» Zwigkszy¢ moc silnika.

* Pomimo, iz przetwornica posiada funkcj¢ zapobiegania utknigciu oraz
funkcje ograniczenia kompensacji momentu, zbyt szybkie przyspieszanie
lub zbyt duze obcigzenie moze wykracza¢ poza mozliwosci silnika.

B Silnik nie przyspiesza lub przyspiesza zbyt wolno

Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Czestotliwos¢ referencyjna jest zbyt mata.

* Sprawdzi¢ maksymalna cze¢stotliwos¢ wejsciowa (E1-04).
» Zwigkszy¢ E1-04 jezeli nastawa jest zbyt niska.

Sprawdzi¢ poprawnos$¢ czestotliwosci referencyjnej U1-01.

Sprawdzi¢ czy przetaczanie sygnatu czgstotliwosci referencyjnej od-
bywa si¢ pomigdzy jednym z wej$¢ analogowych.

Sprawdzi¢, czy wzmoc. dla zaciskow Al lub A2 (H3-03, H3-11) nie jest zbyt niskie.

Obciazenie jest zbyt cigzkie.

» Zmniejszy¢ obciazenie tak, aby prad wyjsciowy pozostat w
granicach znamionowego pradu silnika.

* W aplikacjach typu wyttaczarka lub mikser zdarza si¢, ze obciazenie

wzrasta w miar¢ spadku temperatury

Sprawdzi¢ czy hamulec mechaniczny jest w pelni zwolniony.

Przy sterowaniu wektorowym aktywna
jest funkcja ograniczajaca moment.

* Sprawdzi¢ nastawe ograniczenia momentu. Moze by¢ zbyt niska. (L7-
01 do L7-04).

Zbyt dtugi czas przyspieszania.

Sprawdzi¢ czy nie ustawiono zbyt dtugiego czasu przyspieszania (C1-01,
-03, -05, -07).

Charakterystyka silnika i ustawienia pa-
rametrow przetwornicy nie sa wzgledem
siebie kompatybilne

» Wybra¢ wlasciwa charakterystyke V/f tak, aby pasowata ona do charak-
terystyki uzytego silnika.
* Sprawdzi¢ E1-03 (Wybor charakterystyki V/f).

W sterowaniu wektorowym nie ustawiono
wlasciwej kombinacji charakterystyk sil-
nika.

Przeprowadzi¢ Auto-Tuning dynamiczny.

Niewlasciwe ustawienie czestotliwosci re-
ferencyjne;j.

* Sprawdzi¢ ustawienia analogowych wej$¢ wielofunkcyjnych.

* Sprawdzi¢, czy wejscie analogowe Al lub A2 ustawiono jako wzmocnienie czg-
stotliwosci (H3-02 lub H3-10 = “17). Jesli tak, to przy braku podawanego napie-
cia (pradu) referencja czgstotliwosci wynosi 0.

* Upewni¢ sig, czy nastawy H3-02 i H3-10 sa wlasciwe.

* Upewni¢ sig, czy na wej. analog. podawane sg wlasciwe wartosci (U1-13, U1-14).

Poziom zabezpieczenia przed utknigciem
podczas przyspieszania zbyt niski.

* Sprawdzi¢ poziom zabezpiecz. przed utykiem podczas przyspiesz. (L3-02).
» Jezeli nastawa L.3-02 zbyt niska, przyspieszanie zajmuje wigcej czasu.
* Zwigkszy¢ nastawe L3-02.
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Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Poziom zapobieganie utknigciu podczas
pracy ustawiono zbyt nisko.

 Sprawdzi¢ poziom zapobiegania utkni¢ciu podczas pracy (L3-06).
* Gdy L3-06 zbyt mate, predkos¢ spada, gdy naped rozwija moment.
» Zwigkszy¢ nastawe.

Pomimo, iz przetwornica pracuje w trybie
sterowania wektorowego, Auto-Tuning nig
zostat przeprowadzony.

* Przeprowadzi¢ Auto-Tuning.
* Wyznaczy¢ dane silnika i skasowac parametry silnika.
* Wybra¢ metode sterowania V/f (A1-02 = “0”).

Przetwornica osiagneta granicg mozli-
wosci sterowania V/f.

* Przewody silnika moga by¢ na tyle dtugie (ponad 50 m), ze dla wyznaczenia
rezystancji wymagany byt Auto- Tuning. Nalezy pamigtac, iz sterowanie V/f
jest ograniczone, jesli chodzi o zapewnienie odpowiedniego momentu przy
matych predkosciach.

» Rozwazy¢ przelaczenie na sterowanie wektorowe z otwarta petla.

B Czestotliwos¢ referencyjna przetwornicy rozni sie od czestotliwosci refe-

rencyjnej sterownika

Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Wzmocnienie i przesunigcie czgstotliwo-
$ci zadawanej przez wejscie analogowe
ustawione niewlasciwie.

* Sprawdzi¢ wzmocnienie oraz przesunigcie sygnatéw podawanych na
wejscia Al 1 A2, ktore skonfigurowano jako zrodla czgstotliwosci re-
ferencyjnej (parametry H3-03, H3-04 i H3-12).

* Ustawi¢ wlasciwe nastawy parametrow.

Sygnat przesunigcia czgstotliwosci jest
podawany na wejScie analogowe Al Iub
A2.

« Jezeli wielofunkcyjne wejécia analogowe A1 i A2 ustawiono jako zrodta
czestotliwoscei referencyjnej (H3-02 = 01 H3-10 = 0), wypadkowa czgsto-
tliwos¢ referencyjna jest suma obydwu sygnatow

* Upewni¢ sig, ze H3-02 1 H3-10 ustawiono wlasciwie.

* Sprawdzi¢ poziom wej. ustawiony dla zaciskow Al i A2 (U1-13, U1-14).

B Niezadowalajaca doktadnosé regulacji predkosci

Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Naped osiagnatl ograniczenie kom-
pensacji poslizgu

* Sprawdzi¢ ograniczenie kompensacji poslizgu (C3-03).
*» Zwigkszy¢ nastawg C3-03.

Napigcie znamionowe silnika jest zbyt
duze przy sterowaniu wektorowym w
otwartej petli.

* Napigcie wejsciowe napedu determinuje maksymalne napigcie wyj-
Sciowe. Naped zasilany napigciem 200 Vac na wyjs$ciu, moze mie¢ mak-
symalnie 200 Vac. W sterowaniu wektorowym wyznaczane jest czasem
napigcie wyjSciowe wyzsze niz maksymalne napigcie wyjsciowe napg-
du, co powoduje gorsza precyzj¢ sterowania predkoscia.

» Uzy¢ silnika zasilanego nizszym napigciem (silnik wektorowy).

 Zwigkszy¢ napigcie zasilania.

Auto-Tuning dla sterowania wektorowe-
go nie zostal prawidlowo zakonczony.

* Przeprowadzi¢ powtornie Auto-Tuning.
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B Hamowanie z aktywnym hamowaniem dynamicznym trwa zbyt dtugo

Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

L.3-04 ustawiono niewlasciwie.

* Sprawdzi¢ poziom zapobiegania utkni¢ciu podczas hamowania (L3-04).
* Jezeli uzyto opcjonalnego rezystora hamujacego, zablokowac¢ zapobie-
ganie utknigciu podczas hamowania (L3-04 = “0”).

Zbyt dtugi czas hamowania.

Ustawi¢ wlasciwy czas hamowania (C1-02, C1-04, C1-06, C1-08).

Niewystarczajacy moment silnika.

* Przy zatozeniu, ze nastawy parametrow sa wiasciwe i nie dochodzi do
przekroczenia napigcia a moment jest niewystarczajacy, jest bardzo
prawdopodobne, Ze zastosowano zbyt staby silnik.

* Zastosowa¢ wigkszy silnik.

Osiagnigte ograniczenie momentu.

* Sprawdzi¢ nastawy ograniczen momentu (L7-01 od L7-04).

» Jezeli ograniczenie momentu jest aktywne, hamowanie moze trwac
dtuzej niz oczekiwano, poniewaz naped nie moze wygenerowaé
wigkszego momentu niz ustawione ograniczenie. Upewni¢ sig, ze
ograniczenie momentu jest odpowiednio duze.

+ Jezeli wielofunkcyjne wejscie analogowe Al lub A2 ustawiono jako
ograniczenie momentu (H3-02 lub H3-10 réwne 10, 11, 12 lub 15),
upewnic sig, ze poziomy wej$¢ analogowych ustawiono wiasciwie.

* Upewnic sig, ze H3-02 i H3-10 ustawiono wilasciwie.

» UpewniC sig, ze wejscie analogowe ustawiono na wlasciwa wartosé.

Obciazenie przekroczylo wewngtrzne ograniczenie
momentu okre§lone pradem znamionowym napedu.

Zastosowac¢ przetwornicg o wigkszej mocy.

B Silnik szarpie przy pracy z matym obcigzeniem

Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Czestotliwos$¢ nosna jest zbyt duza.

Zmniejszy¢ nastawe czestotliwosci nosnej C6-02.

Wielka nastawa V/f przy matych
predkosciach powoduje nadmierne
wzbudzenie.

* Wybra¢ wlasciwg charakterystyke V/f (E1-03).
* Za pomoca parametrow E1-04 do E1-10 ustawi¢ charakterystyke V/f
tak, aby byta ona zgodna z charakterem obciazenia.

Maksymalna czgstotliwos¢ wyjsciowa i
czgstotliwos$¢ bazowa nie zostaty wia-
sciwie ustawione wzgledem siebie.

Ustawi¢ wiasciwie maksymalng czestotliwos$é wyjsciowa i czgsto-
tliwos¢ bazowa (E1-04, E1-06).

Zapobieganie szarpnigciom jest za-
blokowane (tylko sterowanie V/f).

* Odblokowac zapobieganie szarpni¢ciom ustawiajac n1-01 = “1”.
* (tylko sterowanie wektorowe) Zwigkszy¢ wzmocnienie detekcji sprze-
zenia zwrotnego predkosci i statg czasowa (n2-01, n2-02).
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B Obciazenie opada, gdy zalagczany jest hamulec (aplikacje typu dzwig)

Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Zaleznos$ci czasowe pomigdzy zala-
czeniem i zwolnieniem hamulca sg
niewlasciwe

* Do sterowania hamulcem wykorzysta¢ detekcje czgstotliwosci referencyjne;j.
* Przy starcie: Zwolni¢ hamulec po wytworzeniu odpowiedniego momentu

* Przy zatrzymaniu: Zataczy¢ hamulec, gdy silnik nadal wytwarza moment.

» Wykonaé nastgpujace zmiany nastaw, aby utrzymac¢ hamulec:

 Ustawi¢ detekcje czgstotliwo$ci nieaktywna podczas blokady (L4-07 = 0).
* Wyjscie wielofunkcyjne zostanie wysterowane gdy czgstotliwo$é wyjscio-
wa jest wigksza niz poziom detekcji czgstotliwosci ustawiony w L4-01.
Ustawi¢ L4-01 pomigdzy 1.013.0 Hz.

* Mozliwo$¢ wystapienia poslizgu przy zatrzymaniu, poniewaz zastosowano
histereze w czgstotliwo$ci referencyjnej 2 (gdzie ustawienie zgodnosci czg-
stotliwo$ci L4-02 wynosi 2.0 Hz). Ay przeciwdziata¢, ustawi¢ 0.1 Hz.

* Nie stosowac wyjsécia wielofunkcyjnego ustawionego “podczas pracy”

Niewystarczajace hamowanie DC.

Zwigkszy¢ intensywno$¢ hamowania DC (b2-02).

B Halas dobywajacy sie z przetwornicy lub linii wyjsciowych, gdy prze-

twornica jest zasilana

Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Przetaczanie przekaznika w napedzie
powoduje nadmierne zaktocenia

* Zmniejszy¢ czgstotliwos¢ nosnag (C6-02).

« Zainstalowa¢ filtr zaktdcen sieciowych na zaciskach zasilajacych.

* Zainstalowac¢ filtr zaklocen wyjsciowych na zaciskach silnika.

* Stosowac¢ kanaly kablowe. Metal moze ekranowaé zaktdcenia elektryczne.
* Uziemi¢ przetwornicg i silnik.

* Odseparowac okablowanie gtéwne od sterujacego.

B Podczas pracy wyzwalany jest roztagcznik awarii uziemienia (GFCI)

Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Nadmierny prad uptywu powoduje wy-
zwolenie MCCB.

*» Zwigkszy¢ czutos¢ GFCE lub uzy¢ GFCI z wyzszym progim.

» Zmniejszy¢ czestotliwos¢ nosna (C6-02).

* Skroci¢ dtugos¢ kabli pomigdzy przetwornica a silnikiem.

» Zamontowac filtr zaklocen lub dlawik po stronie wyjsciowej przetworn.

B Napedzane mechanizmy wibruja podczas pracy silnika
Nadmierne oscylacje silnika i nieptynne obroty

Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Fazy silnika Zle zrownowazone.

Sprawdzi¢ zasilanie napedu i oceni¢ jego stabilnos¢.
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B Niespodziewany halas dobywajacy sie z dotagczonych mechanizmoéw.

Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Czestotliwo$¢ nosna jest zgodna z czgsto-
tl. rezonansowa dotaczonego urzadzenia.

Dostroi¢ czgstotliwos$¢ nosna za pomoca parametréw C6-02 do C6-05.

Czestotliwos¢ wyjsciowa jest taka sama
jak czestotliwo$c rezonansowa uktadu
mechanicznego.

* Dostroi¢ parametry funkcji przeskoku czgstotliwosci (d3-01
do d3-04), aby przeskoczy¢ pasmo wystgpowania problemow.
» Umiesci¢ silnik na gumowej podstawie, aby zmniejszy¢ wibracje.

Uwaga: Naped moze mie¢ utrudniony odczyt statusu obciazenia z powodu biatego szumu towarzyszacemu mo-
dulacji wahajacej PWM (C6-02 =7 do A, Iub 7, jezeli wybrano normalne warunki eksploatacji).

B Oscylacje lub szarpanie

Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Niewystarczajacy tuning w sterowaniu
wektorowym w otwartej petli

Dostroi¢ kolejno nastgpujace parametry. Zwigkszaniu wzmocnienia po-
winno towarzyszy¢ zwigkszanie gtownych statych czasowych.

* C4-02 (Gléwny czas opdznienia kompensacji momentu)

n2-01 (Stata czasowa 1 detekcji sprzezenia predkosci [AFR])

C3-02 (Gléwny czas opdznienia kompensacji poslizgu)

Odpowiedz kompensacji momentu i poslizgu bedzie spada¢ w miarg
zwigkszania statej czasowe;.

Nie przeprowadzono jeszcze Auto-
tuning’u (wymagane dla sterowania wek-
torowego).

* Przeprowadzi¢ auto-tuning.
* Ustawi¢ parametry silnika po wyznaczeniu wlasciwych wartos$ci.
* Zmieni¢ metodg sterowania silnikiem na sterowanie V/f (A1-02 = “0”).

Niewystarczajacy tuning w sterowaniu
V/A.

Dostroi¢ nastgpujace parametry w podanej kolejnosci.

* n1-02 (Nastawa wzmocnienia zapobiegania szarpnigciom)

* n1-03 (Nastawa stalej czasowej zapobiegania szarpnigciom)

* nl1-05 (Nastawa stalej czasowej zapobiegania szarpni¢ciom dla przeciwnego
kierunku) gdy szarpnigcia wystgpuja tylko w przeciwnym kierunku.

Wzmocnienie zbyt mate w sterowaniu PID .

Sprawdzi¢ okres oscylacji i dostroi¢ odpowiednio nastawy P, I, D.

Czestotliwos¢ referencyjna zadawana z
zewngetrznego zrodta

» Upewnic¢ sig, ze zaktocenia nie maja wptywu na linie sygnatowe.

* Odseparowaé okablowanie obwodu gtownego i sterujacego.

* Obwdd steruj. wykonywac z uzyciem skretki lub ekranowanych przewodow.
» Zwigkszy¢ stala czasowa filtru wejscia natogowego (H3-13).

Przewdd pomigdzy napgdem a silnikiem
jest zbyt dlugi

* Przeprowadzi¢ Auto-Tuning.
» Zmniejszy¢ dtugosé przewodow.

168

Instrukcja Nr TOEPC71060622-01-PL




5.9 Rozwigzywanie probleméw bez komunikatow

B Awaria wyjscia PID

Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Brak wejscia sprzgzenia zwrotnego PID.

* Sprawdzi¢ ustawienia wielofunkcyjnego wejscia analogowego.
* Wejscie analogowe Al lub A2 skonfigurowac jako wejscie sygnatu sprzg-
zenia zwrotnego PID (H3-02 lub H3-10 = “B”).
* Wejscie nalezy skonfigurowac jako we. sygnalu sprzgz. zwrotnego PID.
_* Sprawdzi¢ podtaczenie toru sprzgzenia zwrotnego
» Sprawdzi¢ parametry zwiazane ze sterowaniem PID.
* Brak sygnatu sprzgzenia zwrotnego PID interpretowany jest jako warto$¢ 0,
co powoduje awari¢ PID i prace napedu z maks. czgstotliwo$cia.

Pozom detekcji 1 warto§¢ docelowa nie
odpowiadaja sobie.

» Sterowanie PID utrzymuje odchyltke regulacji na poziomie 0. Ustawi¢

wzgledem siebie poziomy wejs¢.

*» Uzy¢ wzmocnien wejs$¢ analogowych H3-03/11 aby dostroi¢ sygnat
mierzony i sygnat sprz¢zenia zwrotnego PID.

Odwrotna zalezno$¢ pomigdzy czestotli-
woscia a predkoscia. Gdy czest. wyj. ro-
$nie, czujnik sygnalizuje spadek predkosci.

Ustawi¢ rewersyjna charakterystyke wyjscia PID (b5-09 = “17).

B Niewystarczajacy moment silnika

Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Nie przeprowadzono jesze Auto-tuning’u
(wymagane dla sterowania wektorowego)

Przeprowadzi¢ Auto-Tuning.

Po przeprowadzeniu Auto-tuning’u
zmieniono tryb sterowania.

Przeprowadzi¢ powtérnie Auto-Tuning.

Wykonano tylko Auto-tuning rezystancji
przewodow.

Przeprowadzi¢ dynamiczny Auto-Tuning.

B Silnik wiruje po odcieciu wyjscia napedu

Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Maly prad hamowania DC, w wyniku
czego naped nie hamuje wlasciwie.

* Dostroi¢ parametry hamowania DC.
» Zwigkszy¢ nastawe b2-02 (prad hamowania DC).
» Zwigkszy¢ nastawe b2-04 (czas hamowania DC po zatrzymaniu).

B Przekroczenie napiecia (OV) lub spadek predkosci przy rozpedzaniu ob-

ciazenia

Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Obciazenie jest juz w ruchu, podczas
gdy naped usituje je poruszy¢

* Zatrzymac¢ silnik za pomoca hamowania DC. Zrestartowac silnik.

» Zwigkszy¢ nastawe b2-03 (czas hamowania DC przy starcie).

* Odblokowa¢ $ledzenie predkosci przy starcie (b3-01 = “17).

* Ustawi¢ wielofunkcyjne wej. jako zrédto zewngtrznej komendy §ledzenia
predk. (H1-& &=“61"lub “62” podczas restartu). Rys. 4.17.
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B Czestotliwos¢ wyjsciowa nizsza niz czestotliwos¢ referencyjna

Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

* Dostroi¢ parametry zwigzane z funkcja czgstotliwosci przeskoku
Czgstotliwos¢ referencyjna zawiera si¢ w | (d3-01 do d3-03).

przedziale czgstotliwosci przeskoku. *» Odblokowanie czgstotliwosci przeskoku zapobiega generowaniu cz¢-
stotliwosci z zakresu czgstotliwosci przeskoku.

* Ustawi¢ maksymalna czgstotliwo$¢ wyjsciowa i gorne ograniczenie
Przekroczono goérne ograniczenie czg- czest. referencyjnej w odpowiedni sposob (E1-04, d2-01).
stotliwosci referencyjne;. * Nastgpujaca formuta opisuje gorng warto$¢ czgstotliwosci wyjsciowe;j
=E1-04 x d2-01/ 100

Duze obcigz. wyzwolito funkcje zabezpiecz. | « Zmniejszy¢ obciazenie.
przed utknigciem podczas przyspieszania * Dostroi¢ poziom zapobiegania utknigciu podczas przyspieszania (L3-02).

B Przy czestotliwosci 2 kHz brzeczacy dzwiek silnika

Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

* Jezeli przy matych predkoSciach zbyt mocno wzrasta prad, czest. nosna
jest automatycznie redukowana I styszalny jest brzeczacy dzwigk.

Przekroczono 110% znamionowego * Jezeli dzwigk dobywa sig z silnika, zablokowa¢ zmniejszanie czgstotliwo-
pradu wyjsciowego podczas pracy z $ci nosnej (L8-38 = “0”).
matymi predko$ciami. * Zablokowanie automatycznego zmniejszania czgst. nosnej zwigksza

prawdopodobienstwo awarii przecigzenia (0L2). W przypadku czgstego
wystegpowania awarii przeciazenia ol.2, zastosowac wigkszy silnik.

B Niestabilna predkos¢ silnika z magnesami trwalymi

Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

Wprowadzono nieprawidtowy kod silnika z

mag, trwalymi (ES-01) (tylko silniki Yaskawa). Ustawi¢ parametr E5-01 zgodnie z uzytym silnikiem.

Naped pracuje z predkoscia mniejsza niz| Skonsultowac si¢ z OYMC w sprawie stosowania innych silnikow, maja-
10% predkosci referencyjne;. cych pracowac¢ z predkosciami mniejszymi niz 10% predk. referencyjnej

Kolejno ustawi¢ i ostroznie dostroi¢ nast¢pujace parametry:
n8-45 (wzmocnienie ograniczenia detekcji sprzgzenia zwrotnego predkosci)

Silnik szarpie. n8-55 (moment bezwtadnosci obciazenia dla silnikow z magn. trwatymi)
C4-02 (glowny czas opdznienia kompensacji momentu)
Silnik szarpie podczas startu. Zwigkszy¢ czas charakterystyki typu S przy przyspieszaniu (C2-01).

| . W przypadku silnik. z mag. trwatymi ustawi¢ odpowiedni kod w E5-01.
Przez napedp azbytduzy prad W przypadku silnikoéw specjalnych, ustawi¢ parametr E5-xx zgodnie z in-
formacjami zawartymi w specyfikacji silnika.

B Po nacisnieciu przycisku RUN na panelu operatora, silnik nie rozpo-
czyna pracy
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Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Tryb LOCAL/REMOTE nie zostat
wlasciwie wybrany.

Nacisna¢ przycisk LOCAL/REMOTE, aby przelaczy¢ tryb. Kontrolka
LO/RE LED powinna by¢ pod$wietlona w trybie LOCAL.

Naped nie jest w trybie pracy napedowe;.

Komenda run nie zostanie wydana. Przej$¢ w tryb pracy napgdowej i po-
wtornie poda¢ komende RUN

Czestotliwosc¢ referencyjna jest zbyt ni-
ska.

* Jezeli ustawiona czgstotliwo$¢ referencyjna jest nizsza niz czgstotliwo$¢ ustawiona
w E1-09 (minimalna czgstotliwo$¢ wyjsciowa), naped nie zostanie uruchomiony.
* Zwigkszy¢ czest. referencyjna przynajmniej do wartosci czgstot. minimalne;.

B Po podaniu zewnetrznej komendy RUN, silnik nie rozpoczyna pracy

Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Tryb LOCAL/REMOTE nie zostat
wlasciwie wybrany.

Aby przetaczy¢ tryb, nacisna¢ przycisk LOCAL/REMOTE. Kontrolka
LO/RE LED powinna nie jest pod$wietlona w trybie REMOTE.

Naped nie jest w trybie pracy napedowej

Komenda run nie zostanie wydana. Przej$¢ w tryb pracy napedowej i po-
wtornie poda¢ komendg run

Czestotliwosc¢ referencyjna jest zbyt ni-
ska.

» Jezeli ustawiona czgstotliwo$¢ referencyjna jest nizsza niz czgstotliwo$¢ ustawiona
w E1-09 (minimalna czgstotliwo$¢ wyjsciowa), naped nie zostanie uruchomiony.
» Zwigkszy¢ czestotl. referencyjna przynajmniej do warto$ci czgstotl. minimalne;.

B Silnik zatrzymuje sie podczas przyspieszania, lub gdy jest obcigzony

Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

* Obciazenie jest zbyt duze.

* Podczas gwaltownego przyspiesz. silnik
osiaga granicg swoich mozliwo$ci. Moze
to by¢ efekt niewlasciwego dziatania za-
pobiegania utknigciu lub wynik nastaw
funkcji forsowania momentu. (L3-01 = 2)

Zwigkszy¢ czas przyspieszania (C1-01) lub zmniejszy¢ obciazenie.
Nalezy rowniez rozwazy¢ zastosowanie wigkszego silnika i/lub nape-
du.

B Silnik pracuje tylko w jednym kierunku

Przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Wybrano "Praca rewersyjna zablokowana". Je-
zeli b1-04 (Blokada pracy rewersyjnej) usta-
wiono na | (praca rewersyjna zablokowana),
naped nie akceptuje komendy RUN w prze-
ciwnym kierunku.

Ustawi¢ b1-04 = “0” aby umozliwi¢ prac¢ w przeciwnym Kierunku.
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B Silnik pracuje z predkoscia wieksza niz zadana

Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

PID jest aktywny. Gdy PID jest aktywny
(b5-01 =1 do 4), czestotliwos¢ wyjsciowa
napedu zmienia si¢ tak, aby regulowaé
zmienna zgodnie z wartoscia zadana. Regu-{ Jezeli regulacja PID nie jest wymagana, zablokowac¢ dziatanie PID usta-
lator PID moze zwigkszy¢ predkos$¢ do | wiajac b5-01 = “0”.

maksymalnej czgstotliwosci wyjsciowe;j
(E1-04).

B Niezadowalajagca dokltadnos¢ regulacji predkosci powyzej predkosci
bazowej przy sterowaniu wektorowym w otwartej petli

Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

Maksymalne napigcie wyjsciowe napedu
zalezy od napigcia wejsciowego. Stero-
wanie wektorowe wykorzystuje napigcie
do sterowania pradami silnika. Jezeli na-
piecie referencyjne sterowania wektoro- | Uzy¢ silnik z mniejszym napigciem znamionowym w poréwnaniu do na-
wego przekracza napigcie wyjsciowe na- | pigcia zasilajacego.

pedu, zmniejsza si¢ doktadno$¢ sterowa-
nia predkoscia, poniewaz prady silnika
nie moga by¢ odpowiednio kontrolowane.

B Praca napedu wplywa na urzadzenia peryferyjne

Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

» Zmieni¢ nastawg parametru (C6-02) w celu zmniejszenia czestotliwosci
no$nej. Umozliwi to zredukowanie zaktdcen wynikajacych z przetacza-
nia tranzystorow.

* Zainstalowac filtr zaktocen sieciowych na zaciskach zasilajacych.

* Zainstalowac filtr zaktécen wyjsciowych na zaciskach silnika.

* Stosowac kanaty kablow. Metal moze ekranowac zaktdc. elektryczne.

* Uziemi¢ naped i silnik.

* Odseparowac okablowanie glowne od sterujacego.

Modulacja PWM napedu moze gene-
rowac zakldcenia o czestotliwosci ra-
diowe;j.

B Prace napedu przerywa awaria uziemienia

Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

Na wyjscie napedu podawany jest ciag » Zwigkszy¢ poziom detekcji pradu uptywu powodujacego wykrycie
impulsoéw o duzej czgstotliwosci awarii uziemienia (np. czuto$¢ pradowa 200 mA lub wigcej na jednostke,
(PWM), i nalezy liczy¢ sig z pradami czas detekcji 0.1 s lub wiecej).

UP1YWU~ MQ?G to PTPW?dZié do wykry- | « Zmienié nastawe parametru (C6-02), aby zmniejszy¢ czgstotliwo$¢ no-
wania awarii uziemienia i w konse- $na.. Uwaga: Prad uptywu zwigksza si¢ proporcjonalnie w miar¢ wydtu-
kwencji odcinania zasilania napgdu. zania przewodow.
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Lista parametrow

Ten rozdzial zawiera petna list¢ wszystkich parametréw 1 usta-
wien, dostgpnych w napegdzie.

6.1 Grupy parametroW.........cccoeeevieiiiieiiiee e 175
6.2 Tabela parametrow.............ccccoiiiiiiiii, 176
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6.1

Grupy parametrow

pagﬂfﬂéw Nazwa IStrona b ag:#&? Sw Nazwa IStrona
Al Konfiguracja Wstepna 176 H4 Wyjscia Analogowe 214
A2 Parametry Uzytkownika 177 H5 Komunikacja Memobus/Modbus 215
bl Wybor trybu pracy napedu 178 H6 Wejscia/ Wyjscia Impulsowe 216
b2 Hamowanie Pradem Statym DC 179 L1 Funkcje Zabezpieczenia Silnika 218
b3 Wyszukiwanie Predkos$ci 180 L2 Chwilowy Zanik Zasilania 219
b4 Funkcje Czasowe 181 L3 Zabezpieczenie przed Utykaniem 220
b5 Regulator PID 181 L4 Detekcja Czestotliwosci 223
b6 Funkcja Przytrzymania Predkos$ci 184 L5 Kasowanie Btedow 223
b8 Oszczedzanie Energii 184 L6 Detekcja Momentu 225
Cl Czasy Przy$pieszania/ Hamowania| 185 L7 Ograniczenie Momentu Obrotowego 228
C2 Charakterystyka Krzywej S 186 L8 Zabezpieczenie Sprzgtowe 228
C3 Kompensacja poslizgu 186 nl Ochrona od Kotysania 231
Cc4 Kompensacja momentu silnika 187 n2 Detekcja Sprzgz. Zwrotn. Predk. 232
C5 Regulacja Predkosci (ASR) 188 n3 Hamowanie z Duzym Poslizgiem 232
. Strojenie Rezystancji Silnika Pod-
C6 Czestotliwos¢ Nosna 188 n6 czas Pracy Napedu 233
dl Czestotliwo$é Referencyjna 190 n8 Ster. Siln. z Magn. Trwatymi PM | 233
d2 Limity Czestotliwosci 191 ol Parametry Wyéwietlania 235
d3 Czgstotliwosci Zabronione 192 02 Funkcje Panelu Operatorskiego 236
d4 Pamig¢ Czestotliwosci Referenc. 192 o4 Czasy Konserwacji 237
d7 Offset Czgstotliwosci 194 q Parametry FBD 238
El Charakterystyka Sterowania V/f 130 r Potaczenie FBD 238
E2 Parametry Silnika 196 T1 Auto-Tuning 240
E3 Silnik 2 Charakterystyka V/f 197 Ul Monitorowanie Statusu 241
E4 Parametry Silnika 2 198 u2 Przeglad Usterek 244
ES Parametry Silnika PM 200 u3 Historia Btedow 245
Sterowanie V/f z enkoderem PG ) ) .

F1 202 U4 Monitorowanie Konserwacji 247
F6 Komunikacja Sieciowa 203 U5 Monitorowanie Aplikacji 250
F7 Komunikacje Sieciowa 203 U6 Monitorowanie Sterowania 250
HI Wielofunkcyjne Wejscia Cyfrowe | 206 Usg Monitorowanie parametrow FBD 251
H2 Wielofunkcyjne Wyjscia Cyfrowe | 210

H3 Wejscia Analogowe 213
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6.2 Tabela parametrow

€ A: Parametry wstepne

Grupa parametréw A tworzy srodowisko pracy napedu. Obejmuje parametry Poziom
Dostepu, Wybdr metody sterowania silnikiem, hasto, Parametry Uzytkownika i inne.

Tryb
Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres|Do- Adres|Str.
myslyg 01 P | Hex
nie LViM
Al: Konfiguracja Wstepna
Uzyj parametry Al do konfiguracji podstawowych nastaw pracy napgdu
Wybor parametrow, ktore beda dostepne z
A1-01 ) ‘ panelu napedu.
<> Wybor Poziomu | o: Tylko praca napgdu (bez dostepu do parametrow)| g 402 | 2 |AlAlA| 101H | —
<16> Dostepu 1: Parametry Uzytkownika (dostep do zestawu

parametrow wybranych przez Uzytkownika)

2: Zaawansowany poziom dost¢pu

Wybor trybu sterowania nap¢du.

0: Sterowanie V/f bez enkodera PG

Wybor Metody 2: Sterowanie wektorowe w otwartej petli (OLV)

- . 5: Sterowanie wektorowe w otwartej petli silnikiem
Al-02 | Sterowania > magnesami trwatymi (BM) ) P 0,2,5 0 |S|S|S]| 102 |53
Uwaga:Reset parametréw nie ustawia wartosci domysinej
parametru A1-02.
Ustawienie wszystkich param. do warto$ci domys$In. 0 do
(Inicjaliz. naped i nastepnie ustawia A1-03 na 0) 3330 0 JAJAA] 103 | —
0: Bez inicjalizacji
IniCjaliZaCja 1110 Inicjalizapja Uzytkownlka (uzytkownlk musi ] PoniZSze parametry nie sq resetowa-
A1-03 parametrow najpierw u’st'aw1c parametry uzytkownika, a nastgpnie ne po Inicjalizacji parametrow: Al-
zapamigta¢ je za pomoca parametru 02-03) 00. A1-02. A1-07. or ti
2220: Inicjalizacja 2-przewodowa ’ > » Ofaz WSZystxie
3330: Inicjalizacja 3-przewodowa parametry statusu napgdu U2 i U3.
5550: Kasowanie btedu OPE04
A1-04 | Hasto 1 909(91‘9’ 0 [AlAalAl] 104 | —
90933 0 [AlA[A] 105 | —
Jesli warto$¢ wprowadzona w A1-04 nie jest rowna
wartoci ustawionej w A1-05, nie mozna zmieni¢ | LN parametr jest ukr}’l ty. Dla
A1-05 | Hasto 2 parametrow A1-01 do A1-03, A1-06 i A2-01 do dostepu, najpierw wyswietl
A2-32. A1-04. P6zniej naci$nij STOP
jednoczesnie przytrzymujac |~
przycisk . Wtedy pokaze si¢
parametr A1-05.
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6.2 Tabela parametrow

Nr

Nazwa

Opis

Zakres

Do

Tryb
Pracy

VI

LV|

Adres
Hex

Str.

A1-06

Wybdr aplikacji

Ustawia parametry A2-01 do A2-16 na zwykle
uzywane w pewnych zastosowaniach dla fatwego
dostepu.

: Ogolne przeznaczenie (A2 pozostaja bez zmian)
: Pompy wody

: Przeno$niki

: Wentylatory

: HVAC wentylatory

: Kompresory

: Windy/ dzwigi

: Przemieszczanie

0do7

127

A1-07

Wybor funkcji
FBD

: Wylaczone
: Dozwolone

: Wejscie wielofunkcyjne (zezwolono, gdy H1-
®® =9F)

N — Ol n bW —O

0do2

A2: Parametry Uzytkownika

Uzyj parametry A2 do zaprogramowania parametréw uzytkownika.

A2-01
do
A2-32

Parametry Uzyt-
kownika,
1.do 32

Wyswietlone sa tu ostatnio edytowane parametry.
Dla szybkiego dostepu Uzytkownik moze wybra¢
parametry tu wySwietlane.

Gdy A1-01 =1, dla szybkiego dostgpu parame-
try beda zapamigtane tutaj.

b1-01
do 02-
08

<16>

106 do|
125

A2-33

Automatyczny
Wybér parame-
trow Uzytkow-
nika

0: Parametry A2-01 do A2-32 sa zarezerwowane dla
zestawienia Listy parametrow Uzytkownika.

1: Zapis historii ostatnio ogladanych parametrow.
Dla szybkiego dostgpu ostatnio edytowane parame-
try beda zapisane w A2-17 do A2-32.

0,1

126

<4> Warto$¢ domyslna zalezy od parametru A1-06. Warto$¢ ustawiona jest 0, jesli A1-06 =011, gdy A1-06

nie jest rowne = 0.
<16> Warto$¢ domyslna zalezy od parametru A1-06 - Wybér aplikacji.
<22> Parametr moze by¢ zmieniony podczas pracy napedu.

€ b: Aplikacja

Parametry Aplikacji konfiguruja Zrodto Komendy Start, Hamowanie Pradem Statym DC,
Szukanie Predkosci, Funkcje Czasowe, regulator PID, funkcja Przytrzymania Predkosci,
Oszczedzanie Energii 1 wiele innych parametrow, zwiazanych ze specytika zastosowania
napedu.
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6.2

Tabela parametrow

Nr

Nazwa

Opis

Tryb
Pracy

Vi

Zakres|Do

Adres Str.
Hex

b1: Wybér trybu pracy napedu

Uzyj parametry b1l do konfiguracji trybu pracy napgdu

b1-01

Zrédto Czestotliwosci
Referencyjnej 1

Wybor zrodta Czestotliwoscei Referencyjne;.

0: Panel operatorski — Wartosci parametrow d1-
01 do d1-17.

1: Zaciski wejs¢ analogowych Al lub A2

2: Sie¢ Memobus

3: Opcjonalna karta PCB

4: Wejscie Impulsowe (Zacisk RP)

Odo4| 1 |S[S|S]| 180 (55

b1-02

Wybor Komendy
Run 1

Wybiera zrodto komendy RUN.

0: Przyciski RUN i STOP na panelu
operatorskim.

1: Zaciski wej$¢ cyfrowych S1 do S6
2: Sie¢ Memobus

3: Karta opcjonalna PCB.

0do3| 1 |S[S|S]| 181 |58

b1-03

Wybdr Metody Za-
trzymania

Wybor trybu zatrzymania po wytaczeniu

0do3,9 0 |S[S[S]| 182 |60

komendy RUN.

0: Rampa do zatrzymania

1:Wybieg do zatrzymania

2: Hamowanie pradem statym DC

3:Wybieg do stopu z timerem (Nowa komenda
RUN jest ignorowana do uptywu czasu timera)
9: Proste Pozycjonowanie.

Hamowanie pradem statym DC nie
moze by¢ uzyte przy wyborze
Sterowania wektorowego z otwarta
petla dla silnika ze statymi magne-
sami PM.

b1-04

Wybér pracy rewer-
syjnej

Zezwolenie pracy napedu do tytu.
0: Praca do tylu zezwolono.
1: Praca do tytu zablokowana.

0,1 0 183

b1-07

Wybdr Zrédta sygnatu
Run Lokalny/ Zdalny

Reakcja na zmiang zrodta komendy RUN z
LOKALNY na ZDALNY lub migdzy Zrédto
Sygnatu Run 112, gdy Zewngtrzna Komenda
Run nowego zrodta sygnatu jest aktywna.

0: By uaktywni¢ Zewnetrzny sygnat Run, nalezy
ponownie podaé RUN na nowe Zrodto Sygnatu
Run

1: Zewngtrzna komenda RUN nowego

zrédta jest akceptowana natychmiast.

0,1 0 186

b1-08

Wybér Komendy
RUN w trybie
Programowania

0: Komenda RUN akceptowana tylko w Trybie
Pracy Napgdowej

1: Komenda Run akceptowana w kazdym menu
2: Dostep do trybu programowania zablokowa-
ny podczas pracy napedu.

0do2| O 187

178
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6.2 Tabela parametrow

Tryb
Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres|Do Adres Str.
v Q) Pl Hex
LVIM
Okreslenie kolejnosci faz wyjscia napedu —
bi-14 | Zmiana Kolejnogei | Z2¢iski UTTL VT2 TW/IS. 01 | 0 1C3
Fa 0: Standardowa
z 1: Przetaczenie kolejnosci faz
Wybor zrodta Czestotliwosci Referencyjne;.
0: Panel operatorski — Warto$ci parametrow
o d1-01 do d1-17.
b1-15 | Czestotliwosc Refe- | 1. 7,ciski wejsé analogowych Al lub A2 0do4!| 0 1C4
rencyjna 2 2: Sie¢ Memobus
3: Karta opcjonalna PCB
4: Wejscie Impulsowe (Zacisk RP)
Wybdr zrodta komendy RUN.
0: Przyciski RUN i STOP na panelu
Wybdér Komendy operatorskim.
bI-16 | pin 2 1: Zaciski wejs¢ cyfrowych S1 do S6 0do3) 0 1G5
2; Sie¢ Memobus
3: Karta opcjonalna PCB.
Okresla dziatanie, gdy Komenda RUN jest
b1-17 Run komenda przy aktywna przy wiaczeniu zasilania napedu. 0.1 0 1C6
zataczeniu zasilania | 0: Komenda RUN nie aktywna, poda¢ ponow- ’
nie.
b2: Hamowanie pradem stalym DC
Uzyj parametry b2 do konfiguracji Hamowania Pradem Statym DC
Czestotliwosc, przy ktorej zaczyna si¢ hamo-
b2-01 Czgstotliwos¢ startu | wanie pradem DC w trybie Rampa do Zatrzy- | 0.0 do | 0.5 189
hamowania pradem mania (b1-03 = 0). Jezeli b2-01< E1-09, ha- 10.0 | Hz
statym DC mowanie pradem DC startuje przy E1-09.
b2-02 Prad hamowania Prad hamowania prqldem statym DC jako 0 do 7550% 18A
pradem stalym DC procent pradu znamionowego napedu.
Czas wzbudzenia Czas hamowania pradem statym DC przy 0.00 do 0.00
b2-03 | pradem statym DC . - s 18B
rozruchu. Nieaktywne, gdy=0.00 sekund. 10.00
przy rozruchu <I>
Zadaje czas hamowania DC przy zatrzymy-
waniu. Gdy b1-03 = 2, wlasciwy czas hamo-
wania DC jest wyliczany:
b2-04 Czas hamowania (b2-04) x 10 x (Czgstotl. Wyjsciowa)/(E1-04). | 0.00 do|0.50 18C
pradem DC przy Gdy b1-03 =0, ten parametr ustawia czas 10.00 s
hamowaniu hamowania pradem statym DC na koniec
rampy zwalniania lub podczas Hamowania przy
duzym poslizgu. Nieaktywny, gdy = 0.00.
Kompensacja Ustawia kompensacje strumienia magne- 0 do
b2-08 | Strumienia Magne- | tycznego jako procent pradu silnika bez 0% 190
Lo 1000
tycznego obciazenia (E2-03).
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6.2 Tabela parametréw

Tryb
Nr Nazwa Opis Zakres|Do Pracy Addr. | Str.
. vAQIP| Hex
LVIM
b2-12 Hamowanie zwarciowe | Ustawia czas hamowania zwarciowego przy 0.00do|0.00| | Al 1BA | —
przy rozruchu rozruchu. Nieaktywne, gdy = 0.00. <32> 2550 | s
. . Ustala czas hamow. zwarciowego przy zatrzym..
b2-13 Hamowanie zwarciowe Uzywane do hamow. ruchu silnika spowodow. 0.00do(0.50f | _ Al 1BB | —
przy zatrzymaniu inercja. Nieaktywne, gdy = 0.00 sekund. <32> 2550 | s
b3: Wyszukiwanie Predkosci
Uzyj parametry B3 do konfiguracji funkcji Wyszukiwania Predkosci.
Zezwala/blokuje Wyszukiwanie predkosci przy
o starcie.
b3-01 \’V.yszuklwam.e Predko- | 0: Nieaktywne — Szukanie predkosci nie jest odo1!| o [AlAlA]l 191 | —
Sci przy Starcie wykonywane przy starcie.
1: Zezwolono — Automatyczne Wyszukiwanie
predkoscei przy starcie.
Szukanie prqdkosi.m- Poziom pradu, przy ktérym predkosc jest przyjeta 120
b3-02 |Prad dezaktywacji jako zmierzona i konczy dzialanie Szuk. Predk.. |0 do 200) A[A[-]| 192 | —
funkcji Nastaw jako % nominalnego pradu napedu. <2>

Szukanie predkosci-  Stala czasowa, uzyta do redukcji czestotliwosci

b3-03 Czas hamowania  \vyjSciowej przy Szukaniu predkosci. Odpowiady ) go 20s|A|A|-| 193 | —
zmianie predkosci z maksymalnej do 0. )
Szukanie predkosci — [Opoznienie dziatania funkcji Wyszukiwanie
b3-05 | czas opoznienia Predkosci po chwilowym zaniku zasilania —czas| 0-0do |55 f o1 A1 195 |
na zataczenia zewngtrz. stycznika na wyjsciu. 100
Prad WYj éCiOWY 1 przy | Nastawia prad podany do silnika na poczatku 0.0 do
b3-06 [Wyszukiwaniu Predko- | cyklu Szukanie Predkosci jako multiplikator ho | <IP|A|A|-] 196 | —
sci pradu znamionowego silnika. ’
Wzmocnien.i.e Wzmocnienie zastosowane do detekcji pred-
Kompensgcp Wy- koSci przy Szukaniu Predkosci, zanim silnik 1.00 do
b3-10 | szukiwania Predko- | zwigkszy predkosé¢. Zwigksz warto$é, jezeli ' 1.05|A|A|—| 19A | —
- Lo AR 1.20
sc1 pojawi si¢ alarm OV podczas Wyszukiwania
Predkosci.
Wybor dwu- Ustala, czy podczas Wyszukiw. Predkosci
[kierunkowego Szuka- | wykrywany jest kierunek obrotu silnika:
b3-14 nia Predkosci 0: Nietakt.—uzyty Kierunek Czgstotl. Ref. 0.1 O JA[A[-]| 9E | —
1: Dozw. —Uzyty wykryty kierunek
Poziom kasowania Poziom pradu kasowania Wyszukiwania 150
b3-17 Szukania Predkosci Predk. — procent pradu znamionowego 0 do 200 % AlA|=| TFO 1 —
b3-18 C.zas detekgji kasowa- | Czas w sekundach opoznienia detekcji kasowaq 0.00 do|0.10 alal=l 1 | —
nia Szukania Predkosc] nia funkcji Szukania Predkosci 1.00 s
L' b t 7 2 . iy , , .. _
b3-19 1cZba powtorzen Liczba mozliwych powtdrzen funkcji Wyszu odotol 3 lalal=l 1m2 | —

Szukania Predkosci kiwania Predkoéci.
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6.2 Tabela parametrow

Tryb
Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres|Do Adres Str.
V/f O|P| Hex
LVIM
, Ustawia metode Szukania PredkoSci.
b3-24 Wybor met’oc.iy S 0: na podstawie wyliczenia warto$ci pradu 0,1 0 |A|A|-| 1CO | —
nia Predkosci ) . . . ot
1: na podstawie wyliczenia predkosci
Ic{zats Ptrzer\évy rzed Ustala czas przerwy pomigdzy powtdérzeniami
b3-25 PI‘eeSdiI;)ggl zukania Szukania Predkosci. 0do 30.00.5s[A|A|A| 1C8 | —
b4: Funkcje Czasowe
Uzyj parametrow b4 dla konfiguracji funkcji czasowych - timerow
Uzyte razem z wielofunkcyjnym wejsciem
binarnym (H1-®® = 18) i wielofunkcyjnym
Funkcje Czasowe Op6z-| wyjéciem binarnym (H2-®® = 12), zapro- 0.0 do
b4-0L | iemie Zalaczenia gramowanymi dla funkcji timera. Ustala czas | 300.0 0.0s|AJATA| 1A3 | —
pomiedzy aktywacja wejscia i zalaczeniem
wyjsécia binarnego.
Uzyte razem z wielofunkcyjnym wejéciem
binarnym (H1-®® = 18) i wielofunkcyjnym
b4-02 Fpnkcle Czasowg Opdz- wyjsciem binarnym, zaprogramowanym Jako. 0.0 do 00slalalal 1a4 | —
nienie Wylaczenia funkcja timera. Ustawia czas, przez ktory wyj- | 300.0
$cie pozostaje aktywne po wyltaczeniu sygnatu
wejsciowego.
b5: Regulator PID
Uzyj parametrow b5 do konfiguracji regulatora PID napedu
Ustawia tryb pracy regulatora PID.
0: Nieaktywny
1:Aktywny (rézniczkowana odchyltka)
L § 2:Aktywny (r6zniczk. sygnat sprzgz. zwrotn.)
b5-01 | Ustawienie funkcji 3: Aktywny (r6zniczk. odchytka, wyjscie PID | 0do4| 0 JAfAJA| 1AS | —
PID jest dodane do Czestotl. Referencyjnej)
4: Aktywny (r6zniczkowany sygnat sprzgze-
nia zwrotnego), wyjscie PID jest dodane do
Czgstotl. Referencyjnej)
b5-02 Wzmocnienie propor- | Wzmocnienie proporcjonalne regulatora PID. | 0.00 do 1oolalalal 1a6 | —
<22> | cjonalne (P) Ustawienie 0.00 wytacza sktadowa P. 25.00 |
b5-03 | Czas Calkowania Ustawia czas catkowania PID. Ustawienie 0.0 s| 0.0 do 1o0slalalal 1a7 | —
<22> | () wyltacza sktadowg catkowania. 360.0 |
b5-04 | Limit Sktadowej Stuzy do wprowadzania gornego limitu 0.0 do {100.0
. ) . A|A|A| 1A8 | —
<22> | Catkowej sktadowej catkowania. 100.0 | %
b5-05 [Czas Rozniczkowania | Czas rozniczkowania. Ustawienie 0.00 wylacza | 0.00 do|0.00 alalal 140 | —
<22> (D) sktadowa rozniczkowa D. 10.00 | s
b5-06 | ;. . o Stuzy do wprowadzania goérnego limitu 0.0 do [100.0, -
<22> Limit Wyjscia PID wyjScia regulatora PID 100.0 | % AJALA]TAA
- Offset wyj$cia regula- "
bjzgz tora PIDYJ 8 Przesunigcie poziomu wyjscia regulatora PID. ﬁ%g_goo.o% A|lA[A| IAB | —
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6.2 Tabela parametrow

Tryb
Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres|Do Adres Str.
. QI P Hex
LVIM
b5-08 | Filtrowanie Wyjscia | Stata czasowa filtrowania wyj$cia regulatora 0.00 do|0.00 alalal 1ac
<22> | regulatora PID PID 10.00 | s o
Wvbér kierunku pracy| Ustala kierunek dziatania regulatora PID
b5-09 W}?J]'écia PID PrEeYT o, Normalne wyjscie (dzialanie normalne) 0,1 0 |[A|A[A[IAD | —
1: Wyjscie odwrdocone (dziatanie odwrocone)
bs-10 | LoD Wzmoenieme | ;i ienie wyjécia PID 0.00doly oo a|a|A| 1AE
- wyjécia stawia wzmocnienie wyjscia PID. 2500 | —
Tryb dziatania regulatora PD z Odwroéconym
Wyjséciem przy ujemnym sygnale na wyjsciu
. o regulatora PID:
b5-11 Wy‘p’or. Dz1a%an’1a 0: Naped zatrzymuje sig. 0,1 0 |A|A|A]| 1AF | —
Wyjscia Odwroconego A .
PID 1: Naped kreci sig¢ w tyl. Przy ustawieniu 1

upewnij sig, ze praca do tytu jest zezwolo-

na parametrem b1-04.

Konfiguruje wykrywanie braku sygnatu sprzg-
zenia zwrotnego PID.

0: Nieaktywne.

1: Brak sygnatu wykrywany, gdy PID jest
zezwolony. Jest zataczane wyjScie Alarm, praca
kontynuuje bez aktywacji wyjs$cia Bledu.

2: Brak sygnatu wykrywany, gdy regulator PID
jest zezwolony. Zalacza wyjscie Alarm, dziata-
Reakcja na zanik nie jest zatrzymane i zataczany jest kontakt

. Biledu. _
b3-12 | sygnatu spr;%z)ema 3: Brak sygnatu wykryw. nawet, gdy reg. PID Odo5] 0 JAJAIA| 1BO
zwrotnego jest wylaczony przez wejscie cyfrowe. Brak

sygnatu na wyjsciach Alarmu/ Bledu.

4: Brak sygnatu wykryw. nawet, gdy reg. PID
jest wylaczony przez wejscie cyfrowe. Alarm
jest zataczany, naped kontynuuje dziatanie.

5: Brak sygnatu wykryw. nawet, gdy reg. PID
jest wylaczony przez wejscie cyfrowe. Zatacza-
ny jest Btad 1 wylaczane jest wyjscie napedu.

PID Poziom wykrycia .. . .
b5-13 | utraty sygnatu sprze- | Ustawienie poziomu wykrycia utraty sygnatu 0 do 100{ 0% |A|A|A| 1B1 | —
zenia Zzwrotnego sprzezenia zwrotnego regulatora PID

PID Czas wykrycia

b5-14 | utraty sygnatu sprze- Ustavx'fleme opodznienia wykrycia utraty sygnatu| 0.0 do 1oslalalal B2 | —
zenia zwrotnego sprzgzenia zwrotnego regulatora PID w sek. 25.5

b5-15 Poziom Zataczenia | Czestotliwo$¢ zalaczenia Uspienia PID.Uwaga:| 0.0 do | 0.0 alalal 3 | -
Funkcji Uspienia PID | Zezwolone nawet, gdy PID jest nieaktywny. 400.0 | Hz
Opoznienie Uspienia | Opo6znienie zataczenia funkcji Uspienia PID w | 0.0 do

b5-16 Regulatora PID jednostkach 0.01 sek. 25.5 0.0s|AlATA| IB4 | —
Czas PrzySpieszenia/ | Czas rampy w gore i w dot dla wartosci zadanej| 0 do

b35-17 | Hamowania PID regulatora PID. 255 | 08 [A|AA] 1B | —
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6.2 Tabela parametrow

Tryb
Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres|Do dres | Str.
. vAQIP | Hex
LVIM
Wybdr, czy b5-19 jest wartoscia zadang PID.
b5-18 | Wybor Wartosci 0: Nieaktywne 0,1 0 |AJA[A] IDC [ —
Zadanej PID 1: Zezwolone, b5-19 jest warto$cia zadana PID
3 . Ustawienie warto$ci zadanej PID, 0.00 do|0.00 o
b5-19 | Warto$¢ Zadana PID ady b5-18 = 1, 100.00 | % A|A|A| 1DD
Ustala jednostki dla b5-19 1 parametréw monito-
rowania U5-01 ( Sprzgzenie Zwrotne PID) i US-
_ | 04 (Warto$¢ Zadana PID).
b5-20 | Skalowanie Warto$ci | 0: jednostka 0.01Hz 0do3 1 [A|JA[A] 1E2 | —
Zadanej PID 1: 0.01% (100%=maks. czgstotl. wyjsciowa)
2: obr/min (przy ustaw. ilosci biegun. silnika)
3: Wybér uzytk. (ustawione jako b5-38 1 b5-39)
b5-34 | Dolny Limit Wyjscia | Ustawia minimalny poziom wyjscia regulatora |-100.0 dq 0.00 alalal 198 | —
<22> | PID PID. +100.0 | %
b5-35 | .. . o Ustala limit wej$cia regulatora PID (odchyiki). | 0do [1000.
<> |Limit Wepscia PID | by - ta jako limit bipolarny. 1000.0 | 0% | A|A[A] 1A0 | —
. . Ustawienie poziomu wykrywania Sprzg¢zenie 100
bs5-36 g)}r/;g;( ! g‘?vzrlo(igl pPID | Zwrotne PID Wysoki Poziom. 0do 109 % AlAlA] 1AL | —
Opoznienie Wysoki | Opgznienie wykrywania Sprzezenie 0.0 do
b3-37 E(\szrl(())trrrlleigrfz) Iz)ema Zwrotne PID Wysoki Poziom 25.5 LOs|ATAIAL1AZ | —
bs-38 | v ySwictlanie Warto- 30?36?122& E:iwfvnfw\lﬁzleﬂ:zmarilflfsh 7 1o <s>|A|A|A| IFE | —
§ci Zadanej PID . 1czbe wy APrzy maksy= 1 60000
malnej wartosci zadane PID.
Ustawia format Wartosci Zadanej PID
llos¢ Cyfr Wyswie- 0: Brak miejsca po przecinku
b5-39 | tlanych Warto$ci 1: Jedno miejsce po przecinku 0do3| <s>|A|A[A]| 1FF | —
Zadanej PID 2: Dwa miejsca po przecinku
3: Trzy miejsca po przecinku
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Tryb
Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres|Do dres | Str.
V/f O|P| Hex
LVIM
b6: Funkcja Przytrzymania PredkoSci
Uzyj parametrow b6 do konfiguracji dziatania funkcji przytrzymania.
Czgstotl. Przytrzymanig Funkcja Przytrzymania Predkosci na zadany 0.0do | 0.0
b6-01 przy Rozruchu czas zatrzymuje warto$¢ predkosci na dane;j 400.0 | Hz AlA|A] 1B6 | —
- czestotliwosci przy sterowaniu silnikiem z
b6-02 | 725 PrAYIZYmamia | duzym obeiazeniem. . | %0dodoosalalal BT | —
przy Rozruchu Parametry b6-01 i b6-02 okreslaja czgstotli- 10.0
Czestotl. Przvirzvmania WOSE 1 czas przytrzymania predkosci przy
b6-03 prz%/ Zatrzyn?ywa}:niu rozruchu. 2600%0 %0 AlAlA] IB8 | —
Parametry b6-03 i b6-04 ustawiaja czgstotli- : z
woS$¢ 1 czas przytrzymania predkosci przy
zatrzymywaniu.
Czestotliwosé
Wyjsciowa 0OFF
Komenda ' 10 | 0.0 do
b6-04 | Czas Przytrzymania Run 1 | 1 0.0 00s|A[A|A| 1B9 | —
przy Zatrzymywaniu E | ’
BE-02 bE—04
b8: Oszczedzanie energii
Uzyj parametrow b8 do konfiguracji funkcji oszczedzania/ zachowania energii
. . Wzmocnienie sterowania Oszczedzania energii
b8-01 g/yborclfunlfq]la .. | w trybie pracy Wektorowe Sterowanie z otwarta] 0,1 0 |AJA|-] 1CC | —
Szezqdzania ENCIgL | hotla sprzezenia zwrotnego (OLV).
b8-02 [Wzmocnienie Oszczg- | Wybor funkcji oszczgdzania energii.. 0.0 do
<22> |dzania Energii 0: Nieaktywna 1: Aktywna (ustaw b8-04) 100 [O7[-|A|-| 1D | —
b8-03 | Czas filtracji trybu Czas filtracji dla trybu Oszczedzania Energii 0.00 do
<22> | Oszczedzania Energii | przy sterowaniu wektorowym z otwarta petla. 10.00 0.50(-1A|—-| ICE [ —
b%-04 Z\/sp(.')lczynni}f Oszczg{ Wspotezynnik oszngdzania epergii, uzyty w 0.0do | _ soal-l-] 1cr | —
zania Energii doktadnym dostrojeniu w trybie V/f 655.00
b8-05 Czas Filtracji Wykry- | Czas filtracji Wykrywanie Mocy, uzywany Odo | 20 | ,|_|_ Do | —
wania Mocy przy Oszczgdz. Energii w trybie sterow. V/f. 2000 | ms
o . . Limit regulacji napigcia przy Oszczgdzaniu
b3-06 | Limit Zmiany Napie- | Energii w trybie sterowania V/f. Jest to 0do10d 0% |al—|=| 1p1 | —
Cla przy O”SZCZQdZEI- procent napigcia bazowego silnika nieaktyw-
niu Energii ne, gdy parametr = 0%.

<1> Warto$¢ domyslna zalezy od parametru A1-02, wybdér metody sterowania. Warto$¢ pokazana jest dla wybranego
trybu sterowania wektorowego z otwarta petla OLV.A1-02= 2.
<2> Warto$¢ domyslna zalezy od parametru A1-02, wybdr metody sterowania. Wartos¢ pokazana jest dla trybu stero-
wania V/f A1-02= 0.
<5> Warto$¢ domyslna zalezy od parametru b5-20, skalowanie wartosci zadanej PID.
<12> Warto$¢ domyslna zalezy od parametru 02-04, Wybdér Modelu Napedu.
<14> Warto$¢ domy$lna zalezy od parametru 02-09, Tryb Inicjalizacji.
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<22> Parametr moze by¢ zmieniony podczas pracy napedu.
<32> Hamujacy wybiegiern silnik moze wymagac uzycia rezystora hamujacego, by zatrzymac si¢ w wymaganym czasie.
<33> Zwigksza¢ warto$¢ o 0.1 przy wyliczaniu minimalnej czgstotliwo$¢ wyjsciowej dla silnika hamujacego przy duzej

predkosci podezas proby Wyszukiwania Predkosci typ Wyliczanie Predkosci.
<34> Zwigksz wartos¢, jesli podczas Wyszukiwania napigcia przy starcie pojawia si¢ btad OV Przekroczone Napigcie.

<57> Warto$¢ domyslna zalezy od parametru 02-04, Wybdor Modelu Napedu i od C6-01, Wybdr Warunkow Eksploatacii.

€ C: Strojenie

Parametry C sa uzyte do ustawienia czasow przy$pieszenia i hamowania, krzywe;j S,

funkcji ¢ 1 wyboru czgstotliwosci nosne;.

Tryb
Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres | Dom Adres| Str.
V/f O|P| Hex
LV|M
C1: Czasy przyS$pieszenia i hamowania
Uzyj parametry C1 do konfiguracji przys$pieszenia i hamowania napgdu
. . 0.0 do
CL-OL | o Proyépieszenia 1| 78 Przyspieszenia od 0 do czesto- 6000.0 |10.0s|S|s|s| 200 |64
<22> tliwo$ci maksymalne;j. <G>
C1-02 Czash ia od czestotliwosci mak 0.0 do
§ Czas Hamowania 1 zas hamowania 0¢ CzeStotiiwoscl mak- 6000.0 [10.0s|S|S|S]| 201 (64
<22> symalnej do 0. <6>
C1.03 Czas przys$pieszenia od 0 do czestotliwosci 0.0 do
7| Czas Przy$pieszania 2| maksymalnej, gdy czasy PrzySp/Ham.2 sa wy{ 6000.0 [10.0s|A|A[A| 202 | —
22> brane wej$ciem binarnym. <6>
Czas hamowania od czestotliwo$ci mak- 0.0 do
C1-04 . Inej $p./ H
Czas Hamowania 2 symalnej do 0, gdy czasy Przysp./ Ha- 6000.0 |10.0s|A[A[A| 203 [ —
22> mow.2 sa wybrane wejsciem binarnym. <6>
C1.05 Czas Przyspieszania | Czas przySpieszenia od 0 do czestotliwosci 0.0 do
—yp- | 3 (Silnik 2 Czas maksymalnej, gdy czasy Przysp/Ham.3 sa 6000.0 [10.0s|A|A|A| 204 | —
Przy$pieszania ) wybrane wejsciem binarnym. <6>
Czas Hamowania 3 Czas hamowania od czegstotliwo$ci maksy- 0.0 do
C1-06 (Silnik 2 Czas hamo- | malnej do 0, gdy czasy Przysp./ Hamow.3 sa | 6000.0 [10.0s|A|A|A| 205 | —
<22> | wania 1) wybrane wejsciem binarnym. <6>
C1.07 Czas Przys$pieszania | Czas przyspieszenia od 0 do czestotliwosci 0.0 do
~yp | 4 (Silnik 2 Czas maksymalnej, gdy czasy Przysp/Ham.4 sa 6000.0 [10.0s|A|A|A| 206 | —
Przy$pieszania 2) wybrane wejsciem binarnym. <6>
Czas Hamowania 4 Czas hamowania od czgstotliwos$ci maksy- 0.0 do
C1-08 | (Silnik 2 Czas malnej do 0, gdy czasy Przy$piesz./ Ha- 6000.0 |10.0s|A[A[A]| 207 | —
hamowania 2) mow.4 sa wybrane wejSciem binarnym. <6>
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Tryb
Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres | Dom Adres Str.

O|P [Hex
VALVIM

Dla funkcji Szybki Stop, wybranej dla wej-
scia cyfrowego, ustawia czas zatrzym. z 0.0 do
C1-09 | Czas Szybkiego Stopu maks. czgstotl. do 0. Uwaga: Ten parametr | 6000.0 |10.0s|A[A[A| 208 [ —
jest uzyty tez przy wyborze Szybki-Stop jako <6>
metoda zatrzymania przy usterkach.

Jedn(’)sta CZE}S()W Ustala rozdzielczos¢ od C1-01 do C1-09.
C1-10 | Przyspieszenia/ Ha- | . 015 (0.00 do 600.00 s) 0,1 I JAJA[A| 209 | —
mowania 1: 0.1 5 (0.0 to 6000.0 s)
Czestotliwos¢ przela- | Ustawia czgstotliwo$¢ automatycznego
czenia parametrow przelaczenia parametrow Przys$p./Zwalniania
Przyspieszenia/ Ha- | Ponizej nastawy: Czasy Przy$p/ Zwaln. 4 0.0 do
Cl-11 mowania Powyzej nastawy: Czasy Przys$p/ Zwaln. 1 400.0 Hz 0.0 HAA|A|A| 20A | —
Wejscie cyfrowe “Czas Przy$p/ Zwaln. 17 lub
“Czas Przys$p/ Zwaln. 2” ma priorytet.
C2: Charakterystyka krzywej S
Uzyj parametrow C2 do konfiguracji krzywe;j S.
C2-01 Czas rozruchu Krzywa S moze by¢ kontrf).lo.wana w czte.rech 0.00 do [0.20 s alalal 208 | —
Krzywa S - start punktach pokazanych ponizej. Krzywa S jest | 10.00 <2>

Czas rozruchu uzywana, by dalej ztagodzi¢ rampg startu i 0.00 do

C2-02 Zal Wyt 0.20s|A[A|A]| 20C | —
Krzywa S-stop Eﬂ?}“e” 3 2 3 Y 10.0
C2-03 | C#as Hamowania Crestotl, | | C202  1C203 000do 15 505l alafa| 200 | —
Krzywa S - start Wyjsc. i ) ¢ 10.0
- €2-01 C2-04
Czas Hamowania
Krzywa S-stop - :
C2-04 0.00 do 0.00s|A[A[A]| 20E
) stopu. Im dtuzszy czas Krzywej S, tym fa- 100 |77 -
godniejszy rozruch i zatrzymanie napgdu.
C3: Kompensacja poslizgu
Uzyj parametrow C3 do konfiguracji funkcji Kompensacji Poslizgu.
Ustawia wzmocnienie kompensacji poslizgu.
C3-01 Wzmog'men’l@ kom- | Ustala o ile czgstotliwosé wyjsciowa jest 0.0do 2.5 0.0 alal=| 20r | —
<22> | pensacji poslizgu podnoszona dla kompensacji poslizgu. <2>
Uwaga: Strojenie zwykle nie jest wymagane.
Ustala czas opdznienia Kompensacji Poslizgu.
Zmniejszy¢, gdy odpowiedz kompensacji
Kompensacja Po$lizgu zbyt niska, zwigkszy¢, gdy predko$¢ niesta- 2000
C3-02 o - ’ ’ 0 do 10000 ms [A|A|—-| 210 | —
— Czas Opoznienia bilna -

Nieaktywne przy sterowaniu w trybie V/f z
enkoderem PG (H6-01 =3).
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Tryb
Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres [Dom Adres| Str.
V/fo P| Hex
LVIM

Goérny limit kompensacji poslizgu jako pro-

C3-03 Llr’mt kompensacji cept Znamionowego pgshzgu silnika (E2-02). 0do 2502000l alal=| 211 | —
poslizgu Nieaktywne przy trybie pracy V/f z enkode-
rem PG (H6-01 = 3).
Dziatanie Kompensacji Poslizgu podczas
odzyskiwania energii.
Wybdr Kompensa- O Nleaktifwne
C3-04 | cji Poslizgu przy I+ Zezwolone N o1 | o [Ala]|-|212
Odzysku Energii U zycie funkcp Kompensgcp Poshzg:u przy
odzyskiwaniu energii moze wymagac opcji
hamowania dla kontroli chwilowych skokow
odzyskiwanej energii.
Wybor, czy strumien magnetyczny ma by¢
C3-05 Tryb Pracy przy | zmniejszony przy maks. napigcia na wyjsciu. 0.1 0 |_ Al-| 213
Ograniczeniu Napigciq 0: Nieaktywne <2>
Wyjsciowego 1: Zezwolone

C4: Kompensacja Momentu
Uzyj parametry C4 do konfiguracji funkcji Kompensacji Momentu.

Tryb V/f: Ustala wzmocnienie dla funkcji
automatycznego podnoszenie momentu
(napigcia) i pomaga w osiagnigciu lepszego
momentu rozruchowego.

Zwigkszy¢ warto$¢ przy dhugich kablach do
silnika lub przy znaczaco mniejszym silniku 0.00 do
od mocy falownika. Zmniejszy¢ warto$¢ przy 2 50 1.00 |A|A[A] 215 | —
oscylacjach silnika. Dostroi¢ warto$¢ tak, by ’
prad przy matych predkosciach nie przekraczat
pradu znamionowego napedu.

Sterowanie Wektorowe z otwarta petla:
Nastawia wzmocnienie Kompensacji Momen-
tu. Normalnie nie wymaga zmiany.

C4-01 | Wzmocnienie Kompensa-
<23> | ¢jiMomentu Obrotowego

Nastawy filtra czasowego kompensacji

Czas Opérmicnia Kom- momentu obrotowego. Zwigkszy¢ wartos¢ 200
C4-02 < Momentu przy wystapieniu oscylacji silnika. Zmniej- |0 do 60000 ms [A|A|A| 216
I J szy¢ warto$¢, jesli odpowiedz silnika jest za <I>
mata.
i Kompensacja Momentu | Kompensacja momentu przy rozruchu w przéd 0.0 do o/ | 3 o
4-03 przy Rozruchuw Przéd | jako procent momentu silnika. 200.0 0.0% A 217
C4-04 Kompensacja Momentu | Kompensacja momentu przy rozruchu do tylu|-200.0 do 0.0%l—lal=| 218 | —

przy Rozruchu w Tyt jako procent momentu silnika. 0.0
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Do- Tryb
mysl- | Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres ie Adres| Str.
Vi Q| Hex
Ustawia stalg czasowa - opdznienie dla
Stata czasowa kompensacji momentu przy starcie do 0 do
€405 Kompensacji momentu | przodu lub do tyhu (C4-03 i C4-04). Filtr 200 [1Oms{—|A|-] 21| —
jest wylaczony, gdy warto$¢ statej <=4 ms.
Stata czasowa kompensacji momentu 2. Gdy
pojawi si¢ btad OV przy naglych zmianach
. obciazenia lub pod koniec przy$pieszania,
C4-06 Kompenﬁiqla Momentu zwigkszy¢ warto$¢ parametru. 0 do 150 A|-[21AH| —
Czas Opdznienia 2 .. . 10000 | ms
Uwaga: Ten parametr zwykle nie jest uzywa-
ny. Jesli regulowany, to AFR czas 2 (n2-03)
tez powinien by¢ dostrojony.
CS5: Regulacja Predkosci (ASR)
Uzyj parametrow C5 do konfiguracji Automatycznego Regulatora Predkosci (ASR).
Parametry C5 sg dostgpne tylko w trybie pracy V/f z enkoderem sprzezenia zwrotnego PG (H6-01 = 3).
C5-01 ASR Wzmocqienie Warto$¢ wzmocnienia 1 petli regulacji pred- | 0.00 do 020 | A 1B | —
<22> | petli predkosei 1 ko$ci (ASR). 300.00 |
C5-02 | ASR Czas catkowania | Stuzy do wprowadzenia czasu catkowania 0.000 do 0200l A e |
<22> | petli predkosci 1 1 petli regulacji predkosci (ASR). 10.000 |
C5-03 ASR Wzmocqienie Warto$¢ wzmocnienia 2 petli regulacji pred- | 0.00 do 002 lal-1-121D | —
<22> | petli predkoscei 2 ko$ci (ASR). 300.00 |
C5-04 | ASR Czas catkowania | Stuzy do wprowadzenia czasu catkowania 0.000 do |0.050| 1B | —
<22> | petli predkosci 2 2 petli regulacji predkosci (ASR). 10.000 S
C5-05 Ogranicza wyj$cie regulatora T
<35 | ASR Limit (ASR) jako procent maksymalnej czestotliwo- 0.0 do 20.05.0% | A 21F | —
sci wyjsciowej (E1-04).
C6: Czestotliwo$¢ nosna
Uzyj parametrow C6 do konfiguracji parametrow czgstotliwosci przetaczania napedu.
Wybbr trybu obciazalno$ci napedu.
0: Heavy Duty(HD)—cigzkie warunki pracy dla
Wybor W K zastosowan ze stalym momentem.
C6-01 ybor Warunkow 1: Normal Duty(ND)-ormalne warunki pracy 0,1 0 |SISIS]| 223 |65
Eksploatacji dla zastosowan ze zmiennym momentem.
Ten parametr wptywa na wyjsciowy znamio-
nowy prad i dopuszcz. przeciazalno$¢ napgdu.
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Do- Tryb
mysl- | Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres |nie Adres Str.

O|P | Hex
ViLVIm

Czestotliwos¢ nosna:

1: 2.0 kHz
: 5.0 kHz
: 8.0 kHz
:10.0 kHz
: 12.5kHz
1 15.0 kHz
: Wahania PWM1 (Dzwick styszalny 1)
: Wahania PWM2 (Dzwigk styszalny 2)
9: Wahania PWM3 (Dzwigk styszalny 3)
A: Wahania PWM4 (Dzwigk styszalny 4)
B do E: Nie mozliwe wprowadzenie wartoSci.
F: Definiowane przez uzytkownika (zadane
przez C6-03 do C6-05)

Wybor Czestotliwosci

Noénei ldoF | <3>[S|S|S| 224 | 66
osnej

C6-02

O ON WL B~ WD

Goérny Limit Czgsto-

Tryb Wekt twarta petla: C6-03 1.0 do
tliwosci Nosnej Y orowy z otwartg petia <> |Al|AlA] 225 | —

okresla stala czestotliwos¢ nosna, jesli C6- 15.0
02=F.
Tryb V/f: C6-03 i C6-04 sa gornym i dolnym
limitem czgstotliwosci no$ne;.
czestotliwos¢ nosna

C6-03

C6-03

—Czestotliwosé Wyjécia
x (C6-05) x K

czestotl. 0.4 do <8 |A| -| - 226 | —

o 15.0
wyjécia

Dolny limit czgstotli-
wosci nosnej

C6-04

Wspotczynnik K zalezy od C6-03: C6-03 >
10.0 kHz: K=3

10.0 kHz > C6-03 > 5.0 kHz: K=2

5.0kHz > C6-03: K=1

Gdy C6-05 < 6, C6-04 jest wytaczone, (czgst
tliwo$cig nosng jest warto§¢ C6-03).

Wspdtczynnik pro- Zadaje stosunek czestotliwosci wyjsciowej 00 do 99

porc. czgstotl. nosnej | do czestotliwosci nosnej, gdy C6-02 = F. s> Al - 27 | —

C6-05

<1> Warto$¢ domyslna zalezy od parametru A1-02, Wybor trybu pracy. Warto$¢ pokazana jest dla A1-02 =
2- sterowanie wektorowe przy otwartej petli.

<2> Warto$¢ domyslna zalezy od parametru A1-02, Wybér metody sterowania. Warto$¢ pokazana jest dla A1-02 =
0-sterowanie V/f.

<3> Warto$¢ domyslna zalezy od parametru 02-04, Wybdr Modelu Napedu, A1-02, Wybdr metody sterowania i od

C6-01, Wybor Warunkéw Eksploatacji.

<6> Warto$¢ domyslna zalezy od parametru C1-10, Jednostka nastawy Przys$pieszenia/ Hamowania. Gdy C1-10 =0 (z
rozdzielczo$cia 0.01 sekundy), limity parametru sa migdzy 0.00 do 600.00 sekund.

<8> Warto$¢ domyslna zalezy od parametru C6-02, wyboru czgstotliwo$ci nosne;.

<22> Parametr moze by¢ zmieniony podczas pracy napedu.
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<23> Parametr nie moze by¢ zmieniony podczas pracy napedu gdy A1-02 = 5-sterowanie wektorowe z otwarta petla
silnikiem z magnesami trwatymi PM

€ d: Parametry Referencyjne

Parametry Referencyjne sa uzywane podczas pracy napedu do nastawiania roz-
nych czgstotliwos$ci referencyjnych.

Do- | Tryb
ysl [ Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres nie Adres|Str.
V/A O|P| Hex
LV|M
d1: Czestotliwo$¢é Referencyjna
Uzyj parametrow d1 do konfiguracji czgstotliwosci referencyjnych napedu.
d1-01 | Czestotliwos¢ Refe- ., . 0.00
<22> | rencyjna 1 Czestotliwos¢ Referencyjna Hz S|IS[S]| 280 |55
d1-02 ECiQCStQ;:‘;’OSC Refe- Czest. Ref., gdy wejscie cyfrowe ,,Komenda 0.00 sls|s| 281 |55
<22> Y] wyboru predk. 1”7 (H1-®® = 3) jest zalacz. Hz
d1-03 CZQStQtliWOéé Refe- | (Czest. Ref., gdy wejicie cyfrowe ,,Komenda 0.00 slsls| 282 |55
<22> | rencyjna 3 wyboru predk. 2” (H1-©® = 4) jest zalacz. Hz
§ . _ | Czestotliwos¢ Referencyjna, gdy wejscia cyfro-
d1-04 | Czestotliwose Refe- | 0"y o da wyboru predk. 1.2 (H1-©® = 3 0001 g1sls| 283 |55
<22> | rencyjna 4 . Hz
14) sa zataczone
d1-05 | Czestotliwosé Refe- | Czest. Ref., gdy wejscie cyfrowe ,,Komenda 0.00
<22> | rencyjna 5 wyboru predk. 3” (H1-®® = 5) jest zataczone. 0004 Hz A[A|A]| 284 | —
.00 do
} o | Czestotliwos¢ Referencyjna, gdy wejscia | 400.00
d1-06 CZQSt.OthWOSC Refe cyfrowe,, Komenda wyboru predk. 1,3” (HI- H 0.00 AlA[A| 285 | —
<22> | rencyjna 6 . z Hz
®® =315) sa zalaczone. <I1>
) g _ | Czgstotliwos¢ Referencyjna, gdy wejscia cy- [ <19>
d1-07 CZQStF)thWOSC Refe frowe ,,Komenda wyboru predk. 2,3” (H1-©® 0.00 AlA|A]| 286 | —
<22> | rencyjna 7 o Hz
=4115) sa zalaczone.
o, Czestotliwos¢ Referencyjna, gdy wejscia cyfro-
d1-08 CZQSt,OthWOSC Refe- we,,Komenda wyboru predk. 1,2,3” (HI-©® =3 0.00 AlAIA] 287 | —
<22> | rencyjna 8 Hz
M 4, 5) sa zataczone.
. Czgstotliwos¢ Referencyjna, gdy wejscie cyfro-
d1-09 CZQSt9tIIWOSC Refe- we,, Komenda wyboru predk. 4” (HI-& & = 0.00 AlA|A| 288 | —
<22> | rencyjna 9 . Hz
32) jest zataczone.
o Czgstotliwo$¢ Referencyjna, gdy wejscia cyfro-
dl-10 CZQSt.OthWOSC Refe- we ,,Komenda wyboru predk. 1,47 (HI-& & 0.00 A|A|A| 28B | —
<22> | rencyjna 10 S Hz
=3132) sa zataczone.
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Do- | Tryb
mys! | Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres|nie dres | Str.
Vi Q| Hex
o _ | Czgstotliwos¢ Referencyjna, gdy wejscia cyfro-
di-11] Czestotliwos Refe- | o " o menda wyboru predk. 2.4” (H1-® & = 0001 A1 la| 2sc | —
<22> | rencyjna 11 ) Hz
4132) sa zalaczone.
S _ | Czgstotliwos¢ Referencyjna, gdy wejscia cyfrowg
d1-12 CZQStchWOSC Refe ,Komenda wyboru predk. 1,2,4” (HI-& & = 0.00 AlA[A| 28D | —
<22> | rencyjna 12 Hz
3, 4,32) sa zataczone.
o Czestotliwo$¢ Referencyjna, gdy wejscia cyfro-
dl-13 CZQSt9tIIWOSC Refe we,,Komenda wyboru predk. 3,4” (HI-& & = 0.00 A[A[A| 28E | —
<22> | rencyjna 13 ) Hz
5132) sa zalaczone.
) o _ | Czestotliwos¢ Referencyjna, gdy wejscia cyfrowg 0.00 do
d1-14 § Czestotliwosc Refe- |y o1 enda wyboru predk. 13.4” (HI-@® & = 3| 400.00 | %% A|A[A| 28F | —
<22> | rencyjna 14 Hz
5,32) sa zalaczone. Hz
. _ | Czgstotliwos¢ Referencyjna, gdy wejscia cyfrowg <I1>
d1-15 | Czestotliwosc Refe- |y oenda wyboru predk. 2.3.4” (HI-® @ = | <12 |29 A|alA| 200 | —
<22> | rencyjna 15 Hz
4, 5,32) sa zataczone.
S _ | Czgstotliwos¢ Referencyjna, gdy wejscia cyfrowg
d1-16 CZQStchWOSC Refe ,Komenda wyboru predk. 1,2,3,4” (H1-& & H 0.00 AlA[A| 291 | —
<22> | rencyjna 16 Hz
3,4,5, 32) sa zalaczone.
Czgstotliwos¢ referencyjna, gdy wejscia cyfrowe
L "Czestotliwos¢ Referencyjna Jog", "Jog W
d1-171 Czestotliwose Refe- | pryodr 1ub "Jog do Tyhu " sa zataczone. "Czgsto- 6001 s1sls| 292 |55
<22> . L, . s . Hz
rencyjna trybu Jog | tliwo$¢ Referencyjna Jog” ma priorytet nad
"Czestotliwosciami Referencyjnymi 1 do 16”.
d2: Limity CzestotliwoSci
Uzyj parametry d2 do konfiguracji limitow Czgstotliwosci Referencyjnych.
Ustawia gorny limit czestotl. ref. jako procent
, .. czgstotliwosci maks. (E1-04). Predkos¢ wyjscio-
_o1 | Gorny Limit Czesto- |wa jest ograniczona do tej wartosci, nawet, jesli | 0.0 do (100.0 _
d2-01 | oMY . : ; art . . |A|A|A]| 289
tliwosci Referencyj- [czest. ref. jest wyzsza. Ten limit ogranicza 110.0 | %
nej wszystkie zrodla czgstotliwosci referencyjne;.
Ustawia dolny limit czg¢stotliwosci referencyjnej
o jako procent czgstotliwoséci maksym. (E1-04).
40-02 D.OIH}” Limit Czesto- [Predkos¢ wyjSciowa jest ograniczona do tej 0.0do o horlalalal 284 | —
tliwosci Referencyj- |warto$ci, nawet, jesli czgstotliwos¢ referencyjna | 110.0
nej jest nizsza. Ten limit ogranicza wszystkie
zrodla czestotliwosci referencyjne;.
Dolny Limit Ustawia dolny limit czestotliwosci, gdy zrodtem
CZQStOtllV‘{OS?l czestotliwosci zadanej jest wejscie analogowe. 0.0 do
d2-03 | Referencyjnej dla | Jest to procent czestotliwosci maksymalnej (E1- 1100 [0-0%A|ATA| 293 | —
Wejscia Analo- 04). Wyzsza warto$é z d2-01 i d2-03 bedzie :
gowego dolnym limitem.
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6.2 Tabela parametréow

Do- | Tryb
ysl [ Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres nie dres | Str.
Vi | Hex
d3: Czgstotliwo$ci Zabronione
Uzyj parametry d3 do konfiguracji czgstotliwosci zabronionych.
Czgstotliwos¢ Za- | Parametry d3-01 do d3-04 pozwalaja na zapro- 0.0
d3-01 | broniona 1 gramowanie 3 czestotliwosci zabronionych dla Hz |2 [AA] 224 | —
Czestotliwo§é Za- | eliminacji probleméw z drganiami rezonanso- 0.0
d3-02 | 1 oniona 2 wymi silnika / maszyny. Ta funkcja nie eliminuj¢ o '\ | 11, AlA[A] 295 | —
tych wartos$ci czgstotliwos$ci, ale przyspiesza lub 4'0 0.0
Caestotliwosé Za- %Walania silnik przez zab’ronione.: pasmo prgdko— ’ 0.0
d43-03 | broniona 3 lsrg;ufl’;rametry muszg by¢ ustawione zgodnie z Hz Alalal 206 | —
d3-01 > d3-02 > d3-03.
Parametr ustawia szeroko$¢ pasma wokot kazdej
13-04 Pasmo Zabronionej | wybranej czgstotliwosci. Te zakresy czgstotli- 0.0do | 1.0 alalal 207 | —
Czgstotliwosci wosci staja si¢ pasmem czgstotliwo$ci zabronio-| 20.0 | Hz
nych: plus/ minus d3-04 w kazda strong.
d4: Pamigé Czestotliwosci Referencyjnej
Uzyj parametry d4 do konfiguracji funkcji zapamigtania czgstotliwosci referencyjne;.
Ten parametr jest uzywany do zapamietania
ostatniej czgstotliwosci referencyjnej w U1-01
(d1-01)w momencie wylaczenia zasilania.
Wybdr Pamigci 0: Nieaktywne
d4-01 | Czestotliwosci 1: Zataczone 0,1 0 [AJA[A| 298 | —
Referencyjnej Funkcja jest dostgpna, gdy programowalne
wejscia cyfrowe sa wybrane jako “Pamigé
Rampy Przys$pieszenia /Hamowania” lub “go-
ra/dot” (HI-& & = A lub 101 11).
Stuzy do wprowadzania offsetu, ktory jest doda-
wany do czgstotliwo$ci referencyjnej, gdy wejscig
cyfrowe jest ustawiona na Goéra/ D6t 2. Gdy
44-03 Offset Czgstotliwosci parametr r.éwny 0.00 Hz, offset jest zwigkszany | 0.00 do 0.00
<22> Referencyjnej lub zmniejszany zgodnie z d4-04. Gdy warto$¢ > 99.99 Hz AlA[A] 2AA | —
(Gora/ Do) 0.0 Hz, offset d4-03 jest dodawany do lub odej- Hz
mowany od czgstotliwosci referencyjne;j. Przy-
$pieszenie i hamowanie jest ostatecznie okreslong
w d4-04.
. .. |0: Dostraja warto$¢ offsetu zgodnie z wybranym
4a-04 | Przysp/ 'ZW?lljllanle czasem Przy$pieszenia / Hamowania.
<22 CZ?StOthV,VOSCI Ref. 1. Dostraja wartos¢ offsetu czestotliwosci wedtug| 01 0 |AJA|A[2AB | —
(Géra/ Dot 2) Przys$pieszenie/ Hamowania 4 (C1-07 i C1-08).
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6.2 Tabela parametrow

Do- | Tryb
mys| [ Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres|nie Adres|Str.
V/f |f\)/ Hex
0: Pamig¢ offsetu, gdy zmiana czgstotliwosci
, referencji Gora/Dot jest wylaczana lub zalaczana
1405 \gfyfl’;fgb“\;ri‘;y_ I: Kiedy komendy Géra 2 i D6t 2 sa obydwic
<22 | 126 Funl?c’iy Y Zataczone lub obydwie Wylaczone, zastosowany| 0,1 0 |AlA 2AC | —
(Géra/ D (,)J* 2) jest offset 0. Praca przy aktualnie wybrane
czasach przyspieszenia /zwalniania.
Parametr zezwolony tylko przy d4-03 = 0.
Po dostrojeniu czgstotliwosci  referencyjnej
warto$¢ offsetu Gora/ Dot jest zapamigtana w
d4-06. Limitami sg d4-08 i d4-09. Offset moze
by¢ nastawiony przez uzytkownika, ale bedzie
nieaktywny w nastepujacych warunkach:
* Kiedy zadne wejscie cyfrowe nie jest zapro-
grogramowane jako komenda Gora/ Dot 2.
Offset Czestotliwo- Kiedy %miienio.ne jestdzi(réfilp pr%(_ikos'ci Ir(eferen- 999 d
g . cyjnej (wlaczajac predkosci wybierane Komen- [-99.9 do
d4-06 501’Refere’ncyjne d%?w;boru prqilkols?ci 1,2 lub 3?/) +100.0 0.0%|A[A 2AD | —
(Goéra/ Dot 2) « Kiedy d4-03 = 0 i d4-05 = 1 i komendy Gora 2
1 Dot 2 sa obydwie zataczone lub wylaczone.
* Przy zmianie maksymalnej czgstotliwos$ci
wyjsciowej. E1-04.
* Kiedy zmienia sig¢ cyfrowe zrodto czgstotli-
wosci referencyjne;j.
Gdy przy aktywnej komendzie Gora/ Dot zmieni
si¢ czestotliwos¢ referencyjna z wejscia analo-
gowego lub impulsowego o wigcej niz d4-07,
Limit Zmiany offset jest wstrzymany i czgstotliwosc¢ referen-
d4-07 | Czestotliwosci cyjna przyjmuje nowa warto$¢. Po osiagnigciu 0.1 .
<22> | Ref. z Wejscia predkosci zadanej funkcja offsetu jest ponownie | do 1.0%| A [A 2AE | —
Anal lub aktywowana.. +100.0
nalogowego iu (Powyzsze ma zastosowanie tylko przy zrodle
Impulsovyego czestotliwosci referencyjnej z wejscia analogo-
(Gora/Dét 2) wego lub wejscia impulsowego).
Gorny Limit Offsetu| . . .
d4-08 Czestotliwosci Ref. Goérny hmlt dla o.ffset’u .d4-Q§ J.ako procent mak- 0.1 0.0%| Al A JAF | —
<22> (Gora/Dot 2) symalnej czgstotliwos$ci wyjsciowej E1-04. do 100.
d4-09 gomy Limit OffSetu | 1y 1 fimit dla offsetu d4-06 jako procent -99.9
zestotliwosci Ref. . R A . 0.0%|A[A 2B0 | —
<22> (Gora/Dot 2) maksymalnej czgstotliwosci wyjsciowej E1-04. | do 0.0
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Do- | Tryb
mysl| Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres nie dres | Str.
Vi | Hex
Wybdr dolnego limitu czgstotliwosci referencyj-
nej przy aktywnej funkcji Gora/ Dot
IWybor Dolnego 0: Dolny limit okresla d2-02 lub wejscie analo-
d4-10 |[Limitu Czestotliwosci| gowe (H3-02/10 = 0). Wigksza z tych wartosci Olub1| 0 |[A|A|A| 2B6 | —
Referencyjnej Przy | staje si¢ dolnym limitem.
Sterowaniu Gora/ D6t| 1: Dolny limit jest okreslony w d2-02.
Zezwala lub nie na konwersj¢ czestliwosci
referencyjnej lub wyjscia PID w dwukierun-
kowe wewngtrzne zrédlo czestotliwosci ref.
0: Nieaktywne - 0 do 100% wartosci ref. lub
Wybor Sterowania | wyjscia PID: Obroty w wybranym kierunku.
d4-11 Dwukierunkowego. | 1: Zezwolone — ponizej 50% warto$ci referen- Olubl) 0 |ATAIA] 2B7
cji lub wyjscia PID: Obroty w odwrotnym
kierunku; powyzej 50% wartosci referencji lub
wyjscia PID: Obroty w wybranym kierunku
Wzmocnienie przy | Wzmocnienie przy prostym pozycjonowaniu do | 0.50 do
da-12 pozycjonowaniu doktadnej regulacji pozycji. 2.55 LOOJAJA A | 2B8
d7: Offset CzgstotliwoSci
Uzyj parametry d7 do ustawienia offsetow czgstotliwoSci.
47-01 Dodawany do czg¢stotliwosci Referencyjnej, gdy 100.0dd
e Offset wejscie cyfrowe “Offset Czestotliwosci 17 1 0'0 0 0.0%|A|A|A| 2B2 | —
Czestotliwoscei 1 (H1-& & = 44) jest zalaczone. )
47-02 Dodawany do czgstotliwosci Referencyjne;j, 100.0dd
<22> Offset gdy wejscie cyfrowe “Offset Czgstotliwosci 2” 1 0'0 0 0.0%|A|A|A| 2B3 | —
Czestotliwosci 2 (H1-& & =45) jest zataczone. )
47-03 Dodawany do czgstotliwo$ci Referencyjnej, gdy 100.0dd
<2 Offset wejscie cyfrowe “Offset Czgstotliwosei 3” 1 0'0 0 0.0%|A|A|A]| 2B4 | —
Czgstotliwoscei 3 (H1-& & = 46) jest zataczone. )

<11> Warto$¢ domyslna zalezy od parametru 01-03, Wybor cyfrowego wyswietlacza operatorskiego.
<19> Gérny limit zakresu zalezy od parametru E1-04, Maksymalna Czgstotliwos¢ Wyjsciowa, 1 d2-01, Gorny
Limit Czestotliwosci Referencyjne;j.

<22> Parametr moze by¢ zmieniany przy pracy napgdu.
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€ E: Parametry Silnika

Nr Nazwa

Opis

Zakres

Do-
mysini

Tryb
Pracy

VIf

OL|

Vv

PM

Adres
Hex

Str

E1:Charakterystyka Sterowania V/f

Uzyj parametry E1 do ustawienia charakterystyki V/f silnika.

Napigcie Wej-

ELOL < ciowe Napedu

Parametr musi by¢ ustawiony na napigcie
zasilanie. Ustawia maksymalne i bazowe
napigcie, uzyte do nastawy charakterystyki
V/f (E1-03=0 do E) do dostrojenia napig¢,
uzytych przy pewnych funkcjach. Szczegoty-
strona 130.

Uwaga! Napiecie zasilania napedu (nie
napigcie silnika) musi by¢ ustawione w E1-01
dla poprawnego dzialania funkcji zabezpie-
czajacych napedu. Nie wykonanie powyzsze-
go moze spowodowaé zniszczenie sprzetu
i/lub $mier¢/wypadek obshugujacego.

155 do
255

200V

300

68

Wybor
Charaktery-
styki V/f

E1-03

Wybdr charakterystyki V/f .

0: 50 Hz Staly moment 1

1: 60 Hz Staly moment 2

2: 60 Hz Staty moment 3 (czgst. bazowa 50
Hz)

3: 72 Hz Staly moment 4 (czgst. bazowa 60
Hz)

4: 50 Hz Zmienny moment 1

5: 50 Hz Zmienny moment 2

6: 60 Hz Zmienny moment 3

7: 60 Hz Zmienny moment 4

8: 50 Hz Wysoki moment rozruchu 1

9: 50 Hz Wysoki moment rozruchu 2

A: 60 Hz Wysoki moment rozruchu 3

B: 60 Hz Wysoki moment rozruchu 4

C: 90 Hz (czgst. bazowa 60 Hz)

D: 120 Hz (czgst. bazowa 60 Hz)

E: 180 Hz (czgst. bazowa 60 Hz)

F: V/f Uzytkownika. E1-04 do E1-13 definiu-
ja parametry charakteryst. V/f uzytkownika

OdoF

302
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Do- Tryb
mysinie] Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres oLl Adres |Str.
Vi {Pm|  Hex
Maksymalna 40.0 do
E1-04 |Czestotliwose 2000 |20H2) s 1s|s| 303 |69
Wyj$ciowa <> | <10
E1-05 [Maks. Napigcie | Parametry te maja zastosowanie tylko wtedy, | 0.0 do | 200 V
<24> |WyjSciowe gdy E1-03 =F. Dla ustawienia liniowej 255.0 <10> S|S|S 304169
Czostotliwose | charakterystyki V/f, ustaw te same wartosci
E1-06 [aowa | dla E1-071E1-09. W tym przypadkuusta- [0 % [20M7 ) s sl 5| 305 |69
wienie E1-08 bedzie pominigte. Upewnij sig, El-
E1-07 [Posrd. Czestotl. | ze ponizsze cztery czgstotliwosci sa ustawio- (0.0 do E1;25Hz| | | 3¢ |
Wyjsciowa ne zgodnie z zasada: 04 <2>
Napieci E1-04 > E1-06> E1-07 > E1-09
E1-08 | pobdc: 0.0do |10V
Posrd. Czgst. . <> | AlAl - 307 _
<24> | Wyjéciowej VACrms Wyjscie(V) 255.0
E105 | oo oo <12>
Minimalna E1-12 | - - - - - o - - - . | 1.3 Hz
E1-09 [Czestotliwosé o POERTL s ls| s | 308 |69
Wyjsciowa E1-13 f--------- ! | 04 <10>
! I
Napigcie ! : . 120V
E1-10 Minim. Czest. : I ' 0.0do <> | A|A] - 309 —
<24> | Wyjsciowej E1-08 | _ - _ _ _ : o 2550 | _,,.
El-11 | Posrd. Czesto- : ! ' ' [0.0doEl
<26> | tliwosé 2 E1-10 | - - L o4 (COHzf AJAL - 304 )=
E1-12 | Posrd. Napie- E1-09 E1-07 E1-06 E1-11 E1-04 | (0 do
<24> | cie Wyjscio- Czestotliwos¢ (Hz) 2'5 50 0OV|A[A] - 30B | —
<26> | we 2 '
E1-13 | Napigcie Ba- 0.0 do
<24> | zowe 2550 0OOVI[IA|[S] - 30C | —
E2: Parametry Silnika
Uzyj parametrow E2 do ustawienia parametrow silnika.
10 do
0,
Prad Znamio- Prad znamionowy z tabliczki znamionowej 12)?0 d/g
E2-01 a o silnika (A). Ustawiany automatycznie podczas a <57>|S [S] - 30E 260
nowy Silnika . Zna-
AutoTuning. mion
Silnika
Pqélizg Zna- | Znamionowy poslizg silnika w Hz. Ustawia- 0.00 do
E2-02 | mionowy ny automatycznie podczas obrotowego 2'0 00 <57> | AA| - 30F —
Silnika AutoTuning. ’
. Prad magnesowania silnika (A). Ustawiany 0do
Prad silnika . S
E2-03 .. . | automatycznie podczas obrotowego Auto-  mniejniz| <57> | A |A| - 310 —
bez obciazenia .
Tuning. E2-01
Liczba Biegu- | [ jczba biegunow silnika. Ustawi - 4
) ; S gunow silnika. Ustawiana automa . _ o
E2-04 | now Silnika tycznie podczas AutoTuning. 2do48 bieguny AlA 3
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—_
Do-
m;s’lniel FT ryb
Nr Nazwa Opis Zakres roach Adres |Str.
Vi[yPm| Hex
Rezystancja Rezystancja migdzy przewodami silnika w 0.000 do
E2-05 | Migdzy Fa- Ohmach. Ustawiana automatycznie podczas 65.000 | <s> | AlAl - 312 _
zami Silnika | AutoTuning. <37>
Spadek napigcia z powodu indukcyjnosci
F2-06 Indukcyjnosé upiywu sﬂmkg Jgko procent napigcia zna- 0.0 do s A lal - 313 -
Uplywu mionowego silnika. Ustawiana automatycz- 40.0
Silnika nie podczas AutoTuning.
Wspotczynnik , . . oo
Nasycenia Wspotczynnik nasycenia zelaza silnika przy E2-07 do
E2-07 | » elaza Silnika 50% stmmiepia magnetycznego.l Ustawiany 0.50 050 [ - 1A| - 314 —
1 automatycznie podczas AutoTuning
Wspodlczynnik , ) . o
Nasycenia Wspolczquk nasycenia zelaza silnika przy [E2-07]
E2-08 | - o 75% strumienia magnetycznego. Ustawiany 075 | = |A| - 315 —
Zelaza Silnika . . do 0.75
2 automatycznie podczas AutoTuning.
Ustawienie strat mechanicznych jako procent
Straty Me- ;zs}c,thz;ilzr;g;%(l)(v::i .(kW). Uzywac w nastgpu- 0.0 do
E2-09 | chaniczne - " ) 0.0% | —|A| - 316 —
Silnika - Gdy ma miejsce duza utrata momentu 10.0
obrotowego wskutek tarcia w tozyskach.
- Przy duzej stracie momentu obrotowego.
Straty w zela- 0d
zie dla Kom- o . . 0 | o
E2-10 pensacii Ustawianie strat mocy w zelazie w (W). 65535 <57> | A 317
Momentu
Moc anmlo— Ustawienie mocy znamionowe;j silnika w 0.00 do 0.40
E2-11 | nowa Silnika | (kW). Ustawiana automatycznie podczas 65000 | KW [ S|S| - 318 |261
AutoTuning. (1HP = 0.746 kW). ' <12>
Wspotczynnik | Wspotczynnik nasycenia zelaza silnika przy
INasycenia 130% strumienia magnetycznego. Ustawiany | 1.30 do
E2-12 i elaza Silnika 3 automatycznie podczas obrotowego AutoTu- 5.00 130 | = (A - 328 | —
ningu.
E3: Silnik 2 Charakterystyka V/f
Uzyj parametry E3 do ustawienia charakterystyki V/f dla silnika 2.
Tryb Stero- 0: Tryb V/ f.
E3-01 | wania Silnika | 2: Sterowanie wektorowe z otwarta petla Olub2| 0 |A|A| -] 319 |—
2 (OLV)
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Do- Tryb
mysiniel Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres oLl Adres [Str.
Vif[y{Pm| Hex
Maks. Czg-
E3-04 | stot. Wyjscio- . 40.0do 50Hz| A[A]| -] 31A |[—
wa Silnika 2 | Te parametry okreslaja charakterystyke V/f 400.0
— dla silnika 2.
E3-05 I;I?E ilglz Maks. Dla liniowej charakterystyki V/f ustaw te g'sosdoo 208'0 AlAl = 31B _
<24 same wartosci w E3-07 1 E3-09. W tym :
Czgstotl. Bazo- | przypadku nastawa w E3-08 bedzie pominie- (0.0 do E3
E3-06 \wa Silnika 2 ta. Upewnij sig, Ze cztery ponizsze cztery 04 SOHz | ATA| - 3C =
Czestotl. czgstotliwosci sq ustawione zgodnie z poniz- |y o 4o E3l2.5 Hz
E3-07 | posrd Siln. 2 | s7a zasada albo wystapi btad OPE10: 04 <3 | AAL -] 3D | —
Nopico] E3-04 > E3-06 > E3-07 > E3-09 60V
i apigcie .
B398 | Posrd. ot < | A Al -] 3E |-
Silnika 2 VACrms Wyjscie (V) | <5
Czestotl. E3-05 | - - - - - - - oo oo o 0.0 do E311.3 Hz
E3-090 \hin sim2 | B312 [ oo : 04 | <s3> | A|A| 7| W | —
_10 | Napigeie E313 | - oo oo L 12.0V
17| Minimalne D S <z [ aA] -] 320 |
Silnika 2 ! \ | : <53>
! |
i Czgstotliwosé E308 | ! : |
B3-11 b ogrd. Silnika o POdES A lal -] 345 |-
<26> ) \ I , | 04
I I I
— E3-10 ! \ L
E3-12 Iljaplc?nse'l ik 305 B3 0:7 E3-06 E5-11 B304 | 0%
<24 | OSTG ST - Ol oo BO ESO% 9550 [0.0vac| A |A| | 346 | —
2 Czestotliwos¢ (Hz)
<52> <24>
313 | Napigcie 0.0 do
A Bazowe Silnik 255.0 0.0 Vac| A | S| - 347 —
<24>
2 <24>
E4: Parametry Silnika 2
Uzyj parametry E4 do sterowania drugim silnikiem podtaczonym do tego samego napedu.
10 do
. | Prad Znamionowy Silnika 2 w amperach (A). | 200%
Prad Znamio- i . °
E4-01 nowy Silnika 2 Ustawmny automatycznie podczas AutoTu- Znam.| <57> | A [A]| - 321 —
ningu. Mocy
Silnika
ZnarpionQW}’ Znamionowy poslizg silnika 2 w Hz. 0.00 do
E4-02 | Poslizg Silni- | Ustawiany automatycznie podczas 2'0 00 57> | AA| - 322 —
ka 2 obrotowego AutoTuning. :
D . 0do
Prad Silnika 2 | Prad magnesowania silnika 2 (A). Ustawia- mniej niz
E4-031 bez Obcigze- |1y automatycznie podczas obrotowego [E4-01] <S> A|AL - 323 | —
nia AutoTuning. <27>
rated
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=

Do- Tryb
mysiniel Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres oLl Adres (Str.
Vi[yPm| Hex
llo$¢ Biegunow| Liczba biegundw silnika 2. Ustawiana automa- 4
E4-04 1 Silnika 2 tycznie podczas AutoTuningu. 2 do 48 bieguny AlAL - 324 o
Rezystancja Ustawia rezystancje migedzy przewodami 0.000 do
E4-05 | Migdzy Fa- silnika 2 w Ohmach. Ustawiana automatycznig 65.000 | <57> | A |A| — 325 _
zami Silnika 2 | podczas AutoTuningu. <37>
ndsonose [epdsnies ool ke [
E4-06 | Uptywu UPY 11Ka jaxo procent napie - <s7 | A|Al -] 326 | —
o znamionowego silnika 2. Ustawiana automa- 40.0
Silnika 2 . .
tycznie podczas AutoTuningu.
I\\I)v spolczynmk Wspodlczynnik nasycenia zelaza silnika przy 0.00 do
E4-07 Z:f;(;erlna 50% strumienia magnetycznego. Ustawiany O 50 050 [ - |A| - 343 —
Silnika 2 automatycznie podczas AutoTuningu.
Wspotczynnik | Wspotezynnik nasycenia zelaza silnika przy [Nastawa
Nasycenia 75% strumienia magnetycznego. Ustawiany | E4-07 do
E4-08 Zelaza 2 automatycznie podczas AutoTuning 0.75 075 | = |A] - 344 T
Silnika 2
Ustawienie strat mechanicznych jako procent
Straty Mecha- | mocy znamionowej (kW). Uzywaé w nastepu-
niczne Silnika | jacych przypadkach: 0.00 do
E4-091 5 - Gdy ma miejsce duza utrata momentu 10.0 0.0 | —(a] -] 3¥F |—
obrotowego wskutek tarcia w tozyskach.
- Przy duzej stracie momentu obrotowego.
Straty w zela- Lo ) . 0 do
E4-10 | Jic Silnika 2 Ustawianie strat mocy w zelazie w (W). 65535 57> |A|-| - 340 —
Moc Znamion. | Ustaw. mocy znam. Siln. 2 (kW). Ustaw. 0.00 do
E4-11 Silnika 2 autom. podczas AutoTun. (1IHP = 0.746kW). | ¢50.00 | </ | A [A| —| 327 | —
Wspotczynnik | Wspotczynnik nasycenia zelaza silnika przy
Nasycenia 130% strumienia magnetycznego. Ustawiany | 1.30 do
E4-1211 7elaza 3 automatycznie podczas obrotowego AutoTu- 5.00 130 | — 1A - 342 | —
Silnika 2 ningu.
Wzmocnienie | Wzmocnienie kompensacji poslizgu Silnika
E4-14 | Kompensacji | 2. Ta sam funkcja jak C3-01 dla silnika 1. 00do2d 99 [alal | 341 |
<22> | Poslizgu Sprawdz opis C3-01. ) Tl <53>
Silnika 2
Wzmocmen.l.e 'Wzmocnienie kompensacji momentu dla 1.00 do
E4-15 Kompensaq} silnika 2. Ta sam funkcja jak C4-01 dla 2 50 1.00 [ A|A]| - 341 —
Momentu Siln. 2 iiika 1. Sprawdz opis C4-01. '
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Do- Tryb
mysinie] Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres oLl Adres [Str.
ViE[y{Pm| Hex
ES5: Parametry Silnika z Trwalymi Magnesami PM
Wprowadzanie kodu Yaskawa dla silnika z
trwatymi magnesami PM. Na podstawie tego
parametru ustawiane sa automatycznie para-
metry silnika.
Uwaga: Wpisa¢ FFFF, gdy uzywany jest silnik
specjalny lub silnik uzytkownika. Dla wszyst-
kich innych silnikow:
0000
Klasa napiecia i
mocy silnika
E5-01 let.’l‘(’r Koldu 0: Silnik Pico 0: seria 1800 obr/min | 0000 do| <12> sl 329|260
o5 Silni a (dla (SMRA series) FEFF | <38 | ~ |~
silnikow PM 1: Zmniejszony 1: seria 3600 obr/min
z trwatymi moment1: silnik IPM
magnesami) (seria SSR1) 2: seria 1750 obr/min
2: Staly moment
Silnik IPM 3: seria 1450 obr/min
(seria SST4)
4: seria 1150 obr/min
F: Silnik Uzytkownika
Po wpisaniu tego parametru wszystkie dane
silnika wracaja do wartosci domyslnych.
Moc Zna-
E<52-?>2 mion. (dla S'%uz.y do wprowadzanie mocy znamionowej 0'1 1805d0 <10> 1 == s!| 32a |263
silnikow PM) | silnika. '
10 do
200%
E5-03 Prad anrr}lo- Stuzy do wprowadzanie pradu znamionowego Pradu <> | -|-1S 32B  |263
nowy Silnika o Znam.
silnika (A)
Napedu
<27>
E5-04 | Liczba Biegu- | Stuzy do wprowadzanie liczby biegunow
25> now silnika. 2 do 48 <10> - | = S 32C 262
E5-05 | Rezystancja Rezystancja kazdej fazy silnika w jednostkach| 0.000 do
<25> | Faz Silnika | 0.001 . 65.000 | 10| —| 7| S| 3D |263
E5-06 | Indukcyjnoséé ., ) 0.00 do
<25> | Osi d Silnika Indukcyjnos¢ osi d w jednostkach 0.01 mH. 30000 | <1 | — |- S 32E 263
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Do- Tryb
) mysiniel Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres oLl Adres (Str.
Vi[yPm| Hex
- Indukcyjno$é
E<522>7 SSiuch}ﬂ;lioks; Indukcyjnosé osi q w jednostkach 0.01 mH. (6)60000%0 <10>| = |=1| S 32F |263

Warto$¢ szczytowa indukowanego fazowego
napigcia w jednostkach 0.1 mV (rad/s) [kat
elektryczny]. Ustaw ten parametr, gdy uzywa-

Stata ny jest silnik Yaskawa serii SSR1 typ PM ze
E5-09 | Napigeia zredukowanym momentem lub silnik Yaskawa| 0.0 do a0 | 2| s 331 1263
<25> | Indukcji serii SST4 ze statym momentem. 2000.0
Silnika 1 Podczas ustawiania tej wartosci, E5-24 ma by¢
ustawione na 0. Wygeneruje si¢ alarm, gdy
E5-09 1 E5-24 sa = 0 lub, gdy zaden z nich nie
jest =0.
Warto$¢ skuteczna migdzyfazowego napigcia
indukcji w jednostkach 0.1 mV (rad/s) [kat
mechaniczny]. Ustaw ten parametr, gdy
Stata uzywany jest silnik Yaskawa SMRA serii
E5-24 | Napiecia Pico. Podczas ustawiania tej warto$ci, E5-24 0.0 do 0
T ma by¢ ustawione na 0. Wygeneruje si -8 353|263
<25> | Indukcji y _ ye )€ S1¢ 2000.0 | <10>
Silnika 2 alarm, gdy E5-09 1 E5-24 sa = 0 lub, gdy

zaden z nich nie jest =0.

Jesli E5-03 (Prad Znamionowy) wynosi 0,
nie bedzie bledu, jezeli zar6wno E5-09=0
jak i E5-24= 0.

<1> Warto$¢ domyslna zalezy od parametru A1-02, Wybor metody sterowania. Pokazana warto§¢ dla A1-02
= 2- sterowanie wektorowe z otwarta petla.
<2> Warto$¢ domyslna zalezy od parametru A1-02, Wybor metody sterowania. Pokazana warto§¢ dla A1-02
= (- Sterowanie V/f.
<4> Warto$¢ domyslna zalezy od parametru A1-06. Nastawa jest 0, gdy A1-06 =0, i wynosi 1, gdy A1-06
jest rézne od 0.
<10> Warto$¢ domy$lna zalezy od parametru E5-01, Kod Silnika.
<12> Warto$¢ domyslna zalezy od parametru 02-04, Wybor Modelu Napedu.
<17> Warto$¢ domyslna zalezy od parametru 02-04, Moc Napedu, gdy parametr H1-® ® = 16 Silnik 2 jest wybrany jako
wejscie cyfrowe. Warto$¢ pokazana jest dla 02-04 = 98 (62H) naped - 200 V 0.4 kW.
<20> Gorny limit zakresu zalezy od parametru E5-01, Kod silnika, i od A1-02, Tryb Sterowania. Pokazana warto$¢ dla
A1-02 = 5- sterowanie wektorowe z otwarta petla silnikiem PM z magnesami trwatymi.
<21> Goérny limit zakresu zalezy od parametru E4-01 Silnik 2 Prad Znamionowy.
<22> Parametr moze by¢ zmieniany przy pracy napedu.
<24> Wartosci pokazane sa dla napedéw na 200 V. Podwoi¢ parametr przy napgdach na 400 V.
<25> Warto$¢ parametru nie jest inicjalizowana do domysInej przy inicjalizacji napedu, A1-03 = 1110, 2220, 3330.
<26> Parametr jest ignorowany, gdy E1-11, Silnik 1 Czgstotliwos$¢ Srednia 2, 1 E1-12, Silnik 1 Napigcie Srednie 2 sa
ustawione na 0.0.
<27> Jednostka nastawy parametru jest okreslona w 02-04, Wybdr Modelu Napedu. przy mniejszych od 11 kW: 2 miejsca
po przecinku, 11 kW i powyzej: 1 miejsce po przecinku.
<28> Gdy parametr A1-02 = 5- sterowanie wektorowe z otwarta pgtla silnikiem PM z magnesami trwatymi,
E3-13 Napigcie Bazowe Silnika 2 bedzie réwne T1-03, Napigciu Znamionowemu Silnika, po wykonaniu Autotuningu
napedu.
<35> Warto$¢ domyslna zalezy od charakterystyki V/f, wybranej w parametrze E1-03.
<36> Warto$¢ domys$lna zmienia si¢ przy sterowaniu wektorowym z otwarta petla silnikiem PM z magnesami trwatymi.
<37> Zakres parametru jest od 0.00 do 130.00 dla napgdéw 0.2 kW i mniejszych.
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<38> Jesli uzywany jest silnik Yaskawa pico, warto§¢ domyslna to 1800 obr/min.
<52> Parametr ignorowany, gdy E3-11, Motor 2 Srednia Czestotliwoé¢ 2, i E3-12, Silnik 2 Napiecie Srednie 2, sa rowne

0.

<53> Warto$¢ domyslna zalezy od trybu pracy silnika 2 w parametrze E3-01. Podana warto$¢ jest dla sterowania V/f.
<57> Wartos¢ domyslna zalezy od parametru 02-04, Wybor Modelu Napedu i C6-01, Wybor Warunkéw Eksploatacii.

€ F: Opcje

Parametry F sa uzywane do konfiguracji napgdu przy pracy ze sprzgzeniem zwrot-
nym z enkodera PG 1 do pracy z kartami opcjonalnymi.

Do- | Tryb
mysl | Pracy
Nr Nazwa Opis Zakresjnie Adr. |Str.
V/f O|P | Hex
LVIM
F1: Sterowanie V/fz enkoderem PG
Uzyj parametry F1 do konfiguracji napgdu dla Sterowania V/f z PG. Te parametry sa aktywne tylko, gdy H6-01 = 03
Wybiera metodg zatrzymania przy braku
sygnatu PG — Alarm PGO. Sprawdzi¢ para-
metr F1-14.
Reakcja na Alarm 0: Rampa do stopu — Zatrzymuje si¢ z aktual-
F1-02 | (PGO)- Przerwa w nym czasem hamowania. 0do3| I [Af[-|—-] 381 | —
obwodzie Enkodera | 1: Wybieg do zatrzymania
PG 2: Szybki - Stop — Hamuje z czasem C1-09.
3: Tylko Alarm — Naped kontynuuje prace.
Wybiera metode zatrzymania przy btedzie (OS)
Przekroczona Predkos¢. Sprawdz F1-08 1 F1-09
0: Rampa do stopu — Zatrzymuje si¢ z aktual-
Wybor Reakcji przy | nym czasem hamowania.
F1-03 Bledzie Zbyt Duzej | 1: Wybieg do zatrzymania Odo3| 1 JAl=1—| 382 —
Predkosci (OS) 2: Szybki - Stop — Hamuje z czasem hamo-
wania C1-09.
3: Tylko Alarm — Naped kontynuuje prace.
Wybdr metody zatrzymania przy bledzie
odchylki predkosci (DEV). Sprawdz F1-10 i
F1-11.
‘ e 0: Rampa do stopu — Zatrzymuje si¢ z aktual-
P e o o oaos| 5 [a| || 3| -
Dopuszczalnej Od- 1: Wyblgg do zatrzymania
chylki Predkosci 2: Szybki - Stop — Hamuje z czasem hamo-
wania C1-09.
3: Tylko Alarm — Naped kontynuuje prace.
Poziom sygnatu predkosci sprzezenia zwrotnego
. . |ktory przekroczony dtuzej niz czas okreslony w
F1.08 | Poziom Wykrywania parametrze F1-09 doprowadzi do wystapienia |0 do 120115%| A |- |=| 387 | —
I”r;ekr oczenia Predko-1a1amy OS. Jest to procent maksymalnej czesto-
Scl. tliwosci wyjscia (E1-04).
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Do- | Tryb
mysl | Pracy
Nr Nazwa Opis Zakresjnie dres [ Str.
o Hex
V/f LV
Opoznienie Wykrycia Opdznienie czasowe alarmu Przekroczenia 0.0 do
F1-09 | Przekroczenia Predko-| Predkosci OS, gdy sygnat sprzezenia zwrotnego ho | 1O |Al- 388 | —
sc1 predkosci przekracza F1-08 (w sekundach). ’
Dopuszczalna r6znica migdzy komenda pred-
Poziom Wykrycia kosci i sygnatem sprzg¢zenia zwrotnego, zanim
F1-10 | Odchylenia Predko- | pojawi si¢ blad (DEV). 0do 50{10% | A |- 389 [ —
sci Jest to procent maksymalnej czgstotliwos$ci
wyjscia (E1-04).
e Opdznienie czasowe w sekundach generacji
Opéznienic Alarmu alarmu DEV, gdy r6znica predkos$ci zadanej i | 0.0 do
FI-11 | Odchylenie Predko- - 84y pre ) : 05s|A|- 38A | —
sci sygnatu sprzezenia zwrotnego przekracza 10.0
F1-10.
Opdznienie Detekeji | Opoznienie detekeji braku impulsow z enko- 0.0 do
F1-14 | Alarmu Otwarty dera PG, zanim zostanie wygenerowany 1 0.0 20s|A|- 38D | —
Obwod Enkodera PG | Alarm PG Open (PGO). :
F6 i F7: Ustawienia Opcjonalnej Karty Komunikacji Szeregowej
Uzyj parametry F6 do konfiguracji komunikacji szeregowej napedu.
Okresla reakcje napedu przy wystapieniu
btedu komunikacji.
Reakcja Napedu na 0: Rampa do stopu z czasami Przys$p./Hamow.
F6-01 Btad Komunikacji 1: Swobodny wybieg do zatrzymania Odo3| 1 1A1A 342
2: Szybki stop uzywajac C1-09
3: Tylko Alarm
. . Okresla, czy btedy z zewngtrznych kart opcjo-
Detekeja Bigdow nalnych sa wykrywane:
F6-02 | Zewngtrznych Kart 0: Zawsze wykrywane Olub1lf 0 |A|A 3A3
Opcjonalnych 1: Wykrywane tylko podczas pracy napedu
Wybdr reakeji po wykryciu btedu w zewnetrz-
. nej karcie komunikacyjnej (EFO0).
Reakeja Napedu na O:JRampa do stopu z ggasir;i Prlys’p./Hamow.
F6-03 | Blad z Zewngtrznych . . : 0do3| 1 |A|A 3A4
Kart Oncionalnvch 1: Swobodny wybieg do zatrzymania
art Upcjonainyc 2: Szybki stop uzywajac C1-09
3: Tylko Alarm
Opoznienie Detekeji | Ustawia czas opdznienia wykrycia bledu w 0.0 do
Adres Karty CC-Link i i i
F6-10 y Ustgw1a adres, gdy zainstalowana jest karta 0do63l 0 [alA 3E6
opcjonalna CC-Link
0: 156 Kbps
. o 1: 625 Kbps
F6-11 EC'Lm.li(Pr?dkosc 2:2.5 Mbps 0do4| 0 |A|A|A|3E7
omunikacji 3 5 Mbps
4: 10 Mbps
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Do- | Tryb
mys| [ Pracy
Nr Nazwa Opis Zakresjnie dres | Str.
visy i | Hex
F6-14 Kasowanie Bledu Wybor, czy blqd sieci BUS kasuje si¢ otwb1l o lalalal 3B
Sieci BUS automatycznie.
Adres DeviceNet . .
F6-20 MAC Ustawia adres napedu MAC dla DeviceNet 0do63] 0 [A|A]|A] 3C1
Device Net (1) ég(s) igps
F6-21 | Predkosé Komu- ' ps 0do3| 3 |A[A|A] 3C2
SO 2: 500 kbps
nikacji .
3. Automatyczne wykrywanie
Ustawienie DeciveNet| I/O Instancja Ramki Danych Polled Consuming
F6-23 [Ustaw. DeciveNet PPA|l/O Instancja Ramki Polled Producing Assembly|0 do 25§ 0 3C4
Wykrywanie Blgdow | Okresla, czy blad jest wykrywany w trybie
F6-24 | W Trybie IDLE oczekiwania (tryb Idle). owb1| o [al|a]al 3cs
DeciveNet 0: Niewykrywany
1: Wykrywany
F6-30 | Adres Sieci Profibus | Nadaje adres karty opcjonalnej Profibus. 0do12§ 0 |[A|A[A]| 3CB
Okresla reakcje, gdy jest otrzymana komenda
Profibus - wybor "Clear Mode”.
F6-31 Dziatania Komendy | 0: Resetuje z powrotem do 0. Olubl) 0 JAJATAN3CC
Clear Mode 1: Zachowuje poprzednie wartosci.
F6-32 Mapowanie Danych | 0: typu PPQ (PPO - Obiekt Danych Procesu) otbi1l o lalalalscp
Profibus 1: Tradycyjny
Wybor ID dla sieci . .
F6-35 CANopen Ustawia ID dla opcji CANopen 0do 127 99 [A[A|A| 3DO
0: Automatyczne strojenie predkosci
1: 10kbps
2: 20 kbps
Predkos$¢ Komu- 3: 50 kbps
F6-36 | nikacji CANopen 4: 125 kbps 0do8| 6 [A[A]|A] 3Dl
5: 250 kbps
6: 500 kbps
7: 800 kbps
8: 1 Mbps
F6-40 | CompoNet ID Ustawia ID dla opcji CompoNet 0do63] 0 [A|A]|A]| 3D5
0: 93.75kbit/s
1: Zarezerwowane
‘. 2: 1.5Mbit/s
F6-41 | Predko$¢ CompoNet 3+ 3Mbit/s 0do255 0 [A[A|A]| 3D6
4: 4Mbit/s
5-255: Zarezerwowane
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Do- | Tryb
mys| [ Pracy
Nr Nazwa Opis Zakresjnie Adres Str.
V/f O[P| Hex
LVIM
F7-01 | Ethernet Adres IP 1 0do253 0 [A|A|A]| 3ES
F7-02 | Ethernet Adres IP 1 | Nastepujaca kombinacja parametréw: F7- 1040254 0 |[A|A|A| 3E6
01.F7-02.F7-03.F7-04 nadaje adres IP w sieci
F7-03 | Ethernet Adres IP 1 Ethernet. Przyk}ad: (192168110) 0do258 O A|lA|A| 3E7
F7-04 | Ethernet Adres IP 1 0do253 0 [A|A|A]| 3E8
F7-05 | Subnet Mask 1 0do253 0 |A|A|A| 3E9
F7-06 | Subnet Mask 2 Nastepujaca kombinacja parametrow: F7- 1y 4025y 0 |A|A|A| 3EA
05.F7-06.F7-07.F7-08 ustawia Ethernet Subnet
F7-07 | Subnet Mask 3 Mask. Przyklad: (255.255.255.0) 0do25§ 0 [A|A|A| 3EB
F7-08 | Subnet Mask 4 0do25§ 0 |A[A[A]| 3EC
F7-09 | Gateway Adres 1 0do25 0 |A|A|A| 3ED
F7-10 | Gateway Adres 2 | Nastepujaca kombinacja tych parametréw: 19 4254 0 [A[A|A[ 3EE
F7-09.F7-10.F7-11.F7-12 ustawia adres
F7-11 | Gateway Adres 3 Ethernet Gateway. Przyktad: (192.168.1.1) 0do25§ 0 |A|A|A| 3EF
F7-12 | Gateway Adres 4 0do25§ 0 [A|A|A]| 3FO0
Definiuje sposob ustawiania adresu IP Ethernet.
Tryb Adresowania po | 0:Ustawiony przez Uzytkownika
F7-13 Wiaczeniu Napiecia | 1:BOOTP Odo2i 0 JAJAIAN 3FI
2:DHCP
Definiowanie hasta, wymaganego dla zmiany
. , ustawien przez sie¢. 0do
F7-14 | Hasto bezpieczenstwa 0: Haslo nie jest wymagane 9999 0 |[A|JA|A]| 3F2
1 -9999: 4 cyfrowe hasto
U ‘enie Trvb 0:Automatycznie uzgadniany
F7-15 DStaIW le;‘/}e q ryou 1:Wymuszony Half Duplex 0do2| 0 |A[A|A] 3F3
upliex Mode 2. Wymuszony Full Duplex
, . 0:Automatycznie uzgadniana
F7-18 ggfﬁﬁ:ﬁﬁ“’sm 10:Ustawienie Predkosci 10 Mbps Oi 38 0 |A|A|A]| 3F6
) 100: Ustawienie Predkosci 100Mbps
Okreéla tryb dostepu ze strony Web przez karte
Ethernet:
F7-19 | Dostep ze Strony Web 0: Dostep Zawsze 0do2| O [A|A|A]| 3F7
1: Tylko podczas Stop
2: Nigdy
F7-20 | Wybor Gateway 0: Gateway nie uzywane olb1| 1 [A|A|A] 3FS
1: Gateway uzywane
Czas Detekcji Braku | Mulitplikator czasu op6znienia detekcji
F7-21 Komunikacji alarmu braku komunikacji 0do30Q 0 JAJAIA] 3F9
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€ Parametry H: Wielofunkcyjne zaciski we/wy.

Parametry H okres$laja funkcje dziatania wielofunkcyjnych wejs¢ 1 wyjsc

Do- | Tryb
mysl | Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres|nie Adres Str.
V/f O|P| Hex
LV|M
H1: Wielofunkcyjne wejscia cyfrowe
Parametry H1 przypisuja funkcje zaciskom wielofunkcyjnych wej$¢ cyfrowych. Nieuzywane wejscia ustawic¢ na "F".
H1-01 Wybor funkcji wielofunkcyjnego wejscia 40 |alalal 438 | —
cyfrowego S1
H1-02 Wybdr funkcji wielofunkcyjnego wejscia 41 lalalal 439 | —
cyfrowego S2
H1-03 Wybdér funkcji wielofunkcyjnego wejscia Wybor funkeji zaciskow S1 2 lalalal 400 | —
cyfrowego S3 do S6
H1-04 Wybdr funkcji wielofunkcyjnego wejsécia| Zobacz opisy wartosil 1 do 9F 14 lalalal q01 | —
cyfrowego S4 nastaw parametru w “Tabe- | <40>
H1-05 Wybor funkcji wielofunkcyjnego wejscia li Wyborl,l, Wlelofunkcyj—” 3(0) alalal 402
P | cyfrowego S5 nego Wejscia Cyfrowego”. <18> —
H1-06 Wybor funkcji wielofunkcyjnego wejscia 4(3) alalal 403 | —
cyfrowego S6 <18>

<18> Warto$¢ w nawiasie jest domyslna, gdy parametr A1-03 = 3330 3-Przewodowe Sterowanie.
<40> Dostgpno$¢ pewnych funkcji zalezy od wybranego trybu pracy.

H1 Wybér funkciji wielofunkcyjnego wejscia cyfrowego
Tryb
H1- Pracy
&> Funkcja Opis il Str.
Wybér VI/f vV PM
0 3-przewodowe sterowanie Zataczone: Obrot w tyt (tylko, gdy naped zaprogramo- ololo]|_—
wany do pracy w 3-przewodowym sterowaniu)
1 Wybér Lokalne/ Zdalne Wyl.: Zdalny, Czgstotl. 1 .lub 2(b1—(?1/0? lub b1-15/16) ololo|_—
Zat.: Lokalny, Panel steruje czgstotliwos$cia i startem.
Wybor Zrodta Sterowania Wyt.:Sygnat Czestotliwosci i Run-zrédto 1(b1-01/02)
2 C liwodcia i hu RUN _ \ OO0 —
zgstotliwoscig 1 sygnatu Zak.:Sygnat Czestotliwosci i Run-zrodto 2(b1-15/16)
Komenda wyboru predkosci 1 OO0 —
4 Komenda wyboru predkoscei 2 | Uzywane do wybory jednej z Predkosci Referencyjnych |O[O|O | —
Komenda wyboru predkosci 3 d1-01' dodl-16 0|0|0|—
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6.2 Tabela parametrow

H1 Wybér funkcji wielofunkcyjnego wejscia cyfrowego

Tryb
H1- Pracy
S Funkcja Opis oL Str.
Wybor VIf V PM
Wylaczone: Wybrana aktualna czgstotliwo$¢ referencyjna
6 Wybor Predkosci Jog Zataczone: Predkos¢ trybu Jog (d1-17). Jog ma priorytet |O [O | O | —
nad innymi zrodtami predkosci referencyine;.
7 Czasy Przy$piesz./ Hamow. 1 | Uzywane do przelaczania czasow Przy$p/ Hamowan. 1/2 [O | O[O | —
s Wylaczone: Normalne dziatanie
8 Blokada wyjscia mocy (NO.) Zalaczone: Brak sygnatu na wyj$ciu napgdu 01010 —
. Wylaczone: Brak sygnatu na wyj$ciu napgdu
9 Blokada wyjscia mocy (N.C.) Zalaczone: Normalne dziatanie 0100 —
A Wstrzymanie Przy$pieszania / | Zataczone: Stop przyspieszania/ zwalniania ololol—

Hamowania napgdu, podtrzymywanie predkosci silnika.

B Alarm Przegrzania Napgdu Zataczone: Wyswietla alarm przegrzania napedu OH2 O|0|O0]|—

Wylaczone: Funkcje wejscia analogowego A2 wytaczone.

C Zezwolenic Zacisku A2 Zataczone: Dzialanie A2 zalaczone 01010 —
F Nie uzyte Ustawi¢ F, gdy wejscie nie jest uzywane ololo| —
10 Komenda Gora Wylaczone: Podtrzymuje czgstotliwo$é referrencyjna. 0|00 —
Zalaczone: Zwigksza lub zmniejsza czgstotliwosére-
ferencyjna. Upewnic sig, ze komendy Gora i Dot sa
11 Komand Dot wzajemnie skoordynowane. Zrodto czgstotliwosci ololo| —
referencyjnej musi by¢ ustawione na panelu operatora
(b1-01=0).
12 Jog do przodu Zataczone: Start do przodu z Czgstotliwoscia Jog d1-17. [O | O | O | —
13 Jog w tyt Zakaczone: Start do tytu z Czestotliwoscia Jog d1-17. O|O0|0| —
14 Reset Bledu Zataczone: Resetuje btad po usunigciu przyczyny i po ololo|—

wylaczeniu komendy Run.

Zataczone: Hamuje z czasem Szybkiego Stopu C1-09.
15 Szybki Stop (N.O.) Dla restartu wejscie Szybkiego Stopu musi by¢ wyta- 0|00 —
czone i musi by¢ podana komenda RUN.

Wrytaczone: Silnik 1 (E1-& &, E2-& &)

16 Wybdr Silnika Zataczone: Silnik 2 (E3-E4-& &) 010101 —

17 Szybki Stop (N.C.) Wylaczone: Zatrzymanie z czasem C1-09 (Szybki Stop) [O[O|O| —
Ustawi¢ czasy timera w parametrach b4-01 i b4-02.

18 Funkcja Timera UpewniC sig, ze funkcja jest ustawiona zgodnie z wielo- |O|O|O | —
funkcyjnym wyjéciem timera (H2- @& & = 12).

19 PID nieaktywny Zalaczone: regulacja PID wylaczona O|O0|0| —

1A | Wybdr Czasow Przy$p/Ham. 2 | Przetacza czasy Przyspieszenia/ Hamowania. 0|00 —
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6.2 Tabela parametrow

H1 Wybér funkciji wielofunkcyjnego wejscia cyfrowego

Tryb
Pracy

H1- . .
& Funkcja Opis oL Str.

Wybér V/f vV PM
Wyt.: Blokada edycji parametréw (oprocz U1-01, jesli
1B Blokada Programowania zrédlem czgstotliwosci referencyjnej jest panel operator- |O [ O | O | —
ski)

Probkowanie Czestotliwosci Zalaczone: Probkowane jest wejscie z analogowa pred-
Referencyjnej koscia referecyjna i naped pracuje z ta predkoscia.

1E

20: N.O., Zawsze wykrywany, rampa do stopu
21: N.C., Zawsze wykrywany, rampa do stopu
22: N.O., Podczas Pracy, rampa do stopu
23: N.C., Podczas Pracy, rampa do stopu
24: N.O., Zawsze wykrywany, wybieg do stopu
25:N.C., Zawsze wykrywany, wybieg do stopu
26: N.O., Podczas Pracy, wybieg do stopu
27: N.C., Podczas Pracy, wybieg do stopu
20 do 28: N.O., Zawsze wykrywany, Szybki stop
2F Blad zewngtrzny 29: N.C., Zawsze wykrywany, Szybki stop
2A: N.O., Podczas Pracy, Szybki stop
2B: N.C., Podczas Pracy, Szybki stop
2C: N.O., Zawsze wykrywany, Tylko Alarm (kon-
tynuuje dziatanie)
2D: N.C., Zawsze wykrywany, Tylko Alarm (kon-
tynuuje dziatanie)
2E: N.O., Podczas Pracy, Tylko Alarm(dziata dalej)
2F: N.C., Podczas Pracy, Tylko Alarm(dziata dalej)

30 PID Reset Catkowania Zataczone: Resetuje sktadowa catkowania PID.

31 PID Przytrzymanie Catkowania| Zalaczone: Stop catkowania, Praca z ostatnia wartoscia.

32 Predko$¢ Referencyjna 4 Stuzy do wyboru predkosci referencyjnej d1-01 do d1-16.
34 PID Soft Start Zataczone: Wytacza Lagodny Start PID b5-17.
35 Sygnat Wejsciowy PID Zataczone: Odwraca znak odchytki na wejsciu PID

o|olo|o]|o

o|olo|o]|o

o|olo|o]|o
|

Wytaczone: Stop
Zataczone: Start do przodu
Nie moze by¢ ustawione razem z ustawieniem 42 lub 43.

Komenda Run do przodu

40 (sterowanie 2-przewodowe)

o
o
o
|

Wylaczone: Stop
Zataczone: Praca do Tytu O0(O0|0|—
Nie moze by¢ ustawione razem z ustawieniem 42 lub 43.
Wylaczone: Stop

Zataczone: Start ololo| —
Nie moze by¢ ustawione razem z ustawieniem 40 lub 41.

Komenda Run do tytu

4l (sterowanie 2-przewodowe)

Komenda Run(2-przewodowe

42 sterowanie 2)

Komenda Przo6d/Tyt Wytaczone: Do Przodu
43 (sterowanie 2-przewodowe 2) | Zataczone: Do tylu ololo| —
Nie moze by¢ ustawione razem z ustawieniem 40 lub 41.
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6.2 Tabela parametrow

H1 Wybér funkcji wielofunkcyjnego wejscia cyfrowego

Tryb
H1- Pracy
S Funkcja Opis oL Str.
Wybér V/f V PM
44 Offset Czgstotliwoscei 1 Zataczone: Dodaje d7-01 do czgstotliwosci referencyjnej |O [O | O | —
45 Offset Czgstotliwosci 2 Zataczone: Dodaje d7-02 do czgstotliwosci referencyjnej |O [O | O | —
46 Offset Czestotliwosei 3 Zataczone: Dodaje d7-03 do czgstotliwosci referencyjnej | O [O | O | —
Komenda hamowania pradem . i
60 Zakaczone: Aktywuje hamowanie pradem statym (b2-02) O|0f-|—
statym DC
Komenda Wyszukiwania Pred- | Zataczone: Start Szukania Predkosci typ Pomiar Pradu
61 | kosci 1 od maks. czestotliwosci wyjscia (E1-04), jesli b3-01=0. [O[O|O| —
Szukanie Predk. typ Pomiar Predkosci, jesli b3-01 =1.
Komenda Wyszukiwania Pred- [Zataczone: Start Szukania Predkosci typ Pomiar Pradu od
62 | kosci2 czestotliwosci referencyjnej, jesli b3-01=0. Szukanie ojo|o|—
Predkos$ci typ Pomiar Predkosci, jesli b3-01 =1.
65 KEB Ride-Thru 1 (N.C.) Wyiacczone.: Hamowanle'KEB' Ride-Thru 1 zezwolone ololol—
Zataczone: Normalne dziatanie
. Wylaczone: Normalne dziatanie
66 KEB Ride-Thru 1 (N.O.) Zalaczone: Hamowanie KEB Ride-Thru 1 zezwolone 01010]—
67 Tryb Testu Komunikacji Test interfejsu MEMOBUS/Modbus RS-485/422. 0|0|0|—
68 Hamowanie Duzym Poslizgiem| Zal.: Hamowanie przy duzym poslizgu. Naped stop. o|-|-]1—
Wyl.: Naped zablokowany. Je§li wejscie jest otwarte
6A | Zezwolenia Pracy Napedu podczas pracy napedu, naped si¢ zatrzyma zgodnie z |O[O | O | —
parametrem b1-03. Zataczone: gotowy do pracy.
75 Komenda Goéra 2 Wylaczone: Podtrzymuje czgstotliwo$¢ referencyjna. O|0|O0]| —
Zaltaczone: Zwigksza lub zmniejsza czgstotliwo$¢ refe-
. rencyjna. Upewnic sig, ze komendy Goéra 21 Dot 2 sa
76 | Komenda Dot 2 wzajemnie skoordynowane. Zrédto czestotliwosci refe- | OO0 | —
rencyjnej musi by¢ przyporzad. do operatora (b1-01= 0).
7A KEB Ride-Thru 2 (N.C.) Wyla:czone.: Tryb KEB Ride-Thru 1 zezwolony ololol—
Zalaczone: Normalna Praca
. Wylaczone: Normalna praca
B KEB Ride-Thru 2 (N.O.) Zataczone: Tryb KEB Ride-Thru 1 zezwolony 01010 —
7C Hamowanie Zwarciowe (N.O.) | Wylaczone: Normalna praca -1 -0 —
7D Hamowanie Zwarciowe (N.C.) | Zataczone: Hamowanie zwarciowe -l -lol —
7E Detekcja Kierunku Ruchu Kierunek Wykrywania obrotow (dla Sterowania V/fzPG) O | - | - | —
Zezwala/ wylacza konwersj¢ wyjscia PID do dwu-
TF Wybor Dwukierunkowego kierunkowej regulacji silnika, jesli d4-11 = 1. ololo|—
Wyjscia PID Wylaczone: Opcja wyjscia dwukierunkowego wytaczona
Zakaczone: Opcja wyjscia dwukierunkowego zataczona.
. , (Wylaczone: FBD bloki zezwolone
OF | Zezwolenicblokow FBD 17 4, -/ one: FBD bloki nieaktywne 010101 —
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6.2 Tabela parametrow

Tryb
Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres |Do- dres | Str.
nie LV|M

H2: Wielofunkcyjne wyjscia cyfrowe
Uzyj parametry H2 do przypisania funkcji wielofunkcyjnym wyjsciom cyfrowym.

Wybor Funkcji MA, MB i MC

H2-01 .. E |A|A|A]| 40B [ —
(przekaznikowe)
. " Sprawdz opis warto$ci nastaw w
Fi2-02 | Wybor Funkgji P1 “Tabeli Konfiguracji Wiclofunk- |° 9197 o |a|a|a| 40c | —
(Otwarty kolektor) . . " <40>
cyjnych Wyjs¢ Cyfrowych”.
Wybor Funkgji zaciskuP2
H2-03 (Otwarty kolektor) 2 |A[A|A] 40D —

Jednostka energii dla wyjscia

cyfrowego przypisanego do liczni-

ka energii(H2-® ® = 39). Impuls

dhugosci 200 ms jest wystawiany

na wyjsciu przy zuzyciu nastawio-

nej jednostki energii. Wyjscie

H2-06 | Wybor Jednostid Wyjicia Licznika | M0%C by¢ podiaczone do licznika, | o 441 o |a|Aa|A| 437 | —
Zuzytej Energii m%ernlka' energii }ub PL? do

rejestracji zuzytej energii.

: w jednostkach 0.1 kWh

: w jednostkach 1 kWh

: w jednostkach 10 kWh

: w jednostkach 100 kWh

: w jednostkach 1000 kWh

A WD~ O

<40> Dostepnos¢ pewnych funkcji zalezy od wybranego tryby pracy napedu.

H2 Konfiguracja Wielofunkcyjnych Wyjs¢ Cyfrowych
Tryb
H2- . : Pracy
> Funkcja Opis olp Str.
Wybér VLM
0 Podczas pracy Zataczone: Komenda Start aktywna lub napigcie jest wystawiane. [O|O|O| —
1 Predko$¢ Zero Zataczone: Czgstotliwo$¢ wyjsciowa jest 0. O|0|0|—
) Zgodnosé FreflFout 1 Zalatcz’(’)ne.: Czqstothwos.c wyjsciowa rowna zadanej (plus / minus ololo| —
wartos$¢ histerezy ustawionej w L4-02).
‘2 Zalaczone: Czestotliwos¢ wyjsciowa i czgstotliwosé referencyjna o
3 Zgodnos¢ Fref/Fset 1 sa rowne warto$ci parametru L4-01 (plus/minus histereza L4-02). 01010
4 Czgstotliwos¢ Zataczone: Czgstotliwosé wyjsciowa jest rowna lub mniejsza od ololo| —
(FOUT) Detekcja 1 warto$ci parametru L4-01 z histereza ustawiong w L4-02.
5 Czgstotliwos¢ Zalaczone: Czgstotliwos¢ wyjsciowa jest rowna lub wigksza od ololo| —
(FOUT) Detekcja 2 warto$ci parametru L4-01 z histereza ustawiong w L4-02.
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6.2 Tabela parametrow

H2 Konfiguracja Wielofunkcyjnych Wyjs¢ Cyfrowych
Tryb
H2- Pracy
S Funkcja Opis olp Str.
Wybér Vi vim

6 Naped gotowy Zah.a‘cz.one.: Naped gotowy. ngqd ma ;asﬂame, nie ma btedow i 0 ol —

znajduje si¢ w trybie pracy (nie w trybie programowania).

7  |Niskie Napiecie DC Bus | Zataczone: Napigcie szyny DC ponizej dolnego limitu L2-05. 0|00 —
Blokada Wyjscia Mocy | Zataczone: Brak napigcia na wyj$ciu mocy 0|0|0|—
Zrédto Czestotliwosci | Wylaczone: Zewnetrzne zrodlal lub 2 czestotliwosci referencyjnej

9 A S, o 71010 (0| —
Referencyjnej Zalaczone:Panel operatorski zrodlem czgstotliwosci referencyjne;.

o, Wylaczone: Zewngtrzne zrodta 1 Iub 2 komendy Run.

A Zrodio Komendy RUN Zataczone: Panel Operatorski zrédtem komendy Run. 01010 —

B Detekcja Momentu 1 Zataczone: Gdy czestotliwos¢ wyjsciowa jest wieksza lub réwna warto- ololol —
(N.O) $ci parametru L6-02 przez czas dtuzszy niz parametr L6-03.

Zataczone: Wykryta utrata analogowego sygnatu czgstotliwosci o

¢ Utrata Sygnalu referencyjnej. Zezwolone, gdy L4-05 = 1. 01010

Zalaczone: Awaria lub przegrzanie rezystora lub tranzystora

D Btad Rezystora Hamo- | hamowania. Ta sekcja wymaga, by parametr zabezpieczenial O|O|O| —
wania rezystora hamowania byt ustawiony na ERF (L8-01 = “1”).

E Btad Zataczone: Aktywny btad (inny niz CPF00 i CPFO1). Oo|0|0|—

F Nie uzyte Ustawia wyjscie jako nieaktywne. ololo| —

10 Alarm Zataczone: Alarm jest aktywny. 0|0|0|—

11 [Aktywna Komenda Rese{ Zataczone: Komenda reset napedu jest aktywna. O|0|0|—

- Wyjscie timera, sterowanie przez b4-01 1 4-02. Uzywane w polaczeniy o
12 Wyjscie Timera z wejsciem cyfrowym(H1- @& @& = 18 “funkcja timera”). 01010
13 Zgodnosé Fref/Fout 2 Zg%chgne: Gdy c;qs?othwosc wyj$ciowa jest rOwna czesto- ololo| —
tliwosci referencyjnej +/- L4-04.
. Zataczone: Gdy czestotliwos¢ wyjsciowa jest rOwna warto$ci -

14 Zgodnosé Fref/Fset 2 parametru L4-03 (plus/minus L4-04). 01010

15 Detekcja Czestotliwoscif Zataczone: Gdy czestotliwosé wyjsciowa jest mniejsza lub rowna Warcos',co olol —
3 parametru L4-03 z histereza okreslona w L4-04.

16 Detekcja Czgstotliwoscif Zataczone: Gdy czestotliwos¢ wyjsciowa jest wigksza lub rowna warto- ololo| —
4 sci parametru L4-03 z histereza okreslona w L.4-04.

17 Detekcja Momentu 1 Wylaczone: Gdy prad/ moment obrotowy przekracza warto$¢ ololo| —
(N.C) parametru L6-02 przez czas dtuzszy niz parametr L6-03.

18 Detekcja Momentu 2 Zataczone: Gdy czestotliwo$¢ wyjsciowa jest wigksza lub rowna ololo| —
(N.O) wartosci parametru L6-05 przez czas dtuzszy niz parametr L6-06.

19 Detekcja Momentu 2 Wytaczone: Gdy czgstotliwos¢ wyjsciowa jest wigksza lub rowna wartos’cO olol —
(N.C) parametru L6-05 przez czas dluzszy niz parametr L6-06.

1A Obroty do Tytu Zataczone: Naped dziata w kierunku do Tytu. 0|0|0|—
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6.2 Tabela parametrow

H2 Konfiguracja Wielofunkcyjnych Wyjsé Cyfrowych
Tryb
H2- Pracy
> Funkcja Opis GlE Str.
Wyboér ViALVIM
1B Blokada Wyjscia 2 Wytaczone: Naped w trybie blokady wyjscia. Wyjscie jest wyla- |O|O|O| —
1IC | Wybdr Silnika 2 Zalaczone: Wejscie cyfrowe wybrato silnik 2 (HI-& & =16) |0|0|—-| —
1E Restart Zezwolony Zataczone: Wykonywany jest automatyczny restart. 0|0|0|—
IF Przeciazenie OL1 Zataczone: OL1 jest na poziomie 90% lub wigcej limitu alarmu. |O|O|O| —
20 OH Alarm Wstegpny Zalaczone: Temperatura radiatora przekracza wartos¢ L8-02. 0|0|0|—
22 (Z;zgc)le Mechaniczne Zalaczone: Wykryto zuzycie systemu mechanicznego. O|0|0| —
30 Limit Momentu Zataczone: gdy osiagnigto limit momentu obrotowego. —-10|-|—
., . Zataczone: Czestotliwo$¢ na wyjsciu napedu.
37 ,CZ.QStOthWOSC na Wyj- Wylaczone: Dziatanie Stop, Blokada Wyjscia, Hamowanie pra- |O|O|O| —
seid dem DC Iub podczas wstepnego zasilania.
38 Naped Zezwolony Zalaczone: Aktywne wejscie cyfrowe jako (HI-& & = 6A) 0|0|0|—
<cie Licani Jednostka wyjscia okreslona w H2-06, impulsy wyjsciowe 200 ms
39 Wojscie Lic Mocy przy przekroczeniu kazdych x kWh. 010101 —
. Zataczone: Lokalny
3C Tryb Uruchamiania Wylaczone: Zdalny (ten sygnat taczy nastawy 91 A). 01010 —
3D Szukanie Predkosci Zataczone: Wykonywane jest wyszukiwanie predkosci. 0|0|0|—
Utrata Sygnatu Sprzeze-| Zataczone: Utrata sygnatu sprzezenia zwrotnego PID. Warto$é
3E nia Zwrotnego PID sygnatu sprzgzenia zwrotnego PID jest ponizej poziomu b5-13 OO0 —
przez czas dhuzszy niz b5-14.
3F Blad Sprzgzenia Zwrot-| Zataczone: Blad sprzezenia zwrotnego PID. Sygnatu sprzezenia ololo| —
nego PID zwrotnego PID przekracza warto$¢ b5-36 dhuzej niz czas b5-37.
4A | KEB Aktywne Zataczone: Wykonywane jest kinetyczne hamowanie KEB. o(0|0| —
4B Hamowanie Zwarciowe | Zalaczone: Aktywne hamowanie zwarciowe. -1-10|—
4C Szybki Stop Zataczone: Wykonywany jest Szybki Stop O|0|0|—
Limit Czasu Alarmu Zataczone: OH Przekroczony czas alarmu wstgpnego przegrzania
4D oo —
Wstepnego OH OH.
Odwraca dziatanie wielofunkcyjnych wyjs¢ cyfrowych. Ustaw
ostatnie dwie cyfry w 1®® do odwrocenia sygnatu wybranej
100 to H2 Odwrécenia Dziata- | funkcji. Przyktad
14D nia Wyjs¢ dla Funkcji | Nastawa “108” odwraca dziatanie wyjscia “Blokada wyj$ciamo- [O|O|O| —
od 0 do 92 cy”, co zwykle si¢ nastawia z ”08”.
Nastawa “14A” odwraca dziatanie wyjscia “KEB Aktywne”, co
zwykle si¢ ustawia na “4A”.
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6.2 Tabela parametrow

Do- | Tryb
mysl| Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres | nie dres | Str.
Vi Q| Hex
H3: Wejscia Analogowe
Uzyj parametry H3 do konfiguracji wielofunkcyjnych wejs¢ analogowych.
, . Poziom sygnatu wej$cia Al.
H3-01 ;VyboiuP3§19FnP Ay | 0:0do+10V (z dolnym limitem) 0,1 | o |ala|a] 410 | —
ygnatu Wejscia 1: 0 do +10V (bez dolnego limitu)
H3-02 | WvyborFunkca E;l n@?ﬁewfﬁ SiC;:éAL.rfrr(lie}:]tr\)({?ljs’s’Cle ATt ] 0do31 0 [A[A|A]| 434 | —
Wejscia Al Y » WpIsacp ‘ <40>
H3-03 | Gomy Limit Ustawia warto$¢ wybranej w H3-02 zmiennej [-999.9 do{100.0 alalal a1 | —
<22> | Skalowania Al wejSciowej przy 10V na zacisku Al. 9999 | %
H3-04 DolnyLirpit Ustawia warto$¢ wybranej w H3-02 zmiennej |-999.9 do| 0.0%l alalal 412 | —
<22> | Skalowania Al wejéciowej przy 0V na wejsciu Al. 999.9 |77°
Wybor poziomu sygnatu wejscia A2. 0do3 | 2 |A[A[A| 417 | —
, . 0: 0 to +10 V (z dolnym limitem) Wybdr wejscie pradowe / napiecio-
Wybér Poziomu : . y JSC1e praf /napig
H3-09 Sygnatu Wejécia A2 1 0to +10 V (bez dolnego limitu) we za pomoca przg}a‘crznlkow DIP
2:4t020 mA S1-2 na ptytce zaciskow.
3: 0to 20 mA
H3-10 | WWybor Funkei Elzmi(vzjl?ew\? Sf;:éAi}SrggtrvvfljriCle AZRIEIEE | 04031 0 [AlAlA]| 418 | —
Wejécia A2 ywane, Wpisac p : <40>
H3-11 | Nastawa wzmocnienia | Ustawia wartos¢ zmiennej wejsciowej wybranej  1-999.9 doj100.0 alalal a9 |
<22> | dlawejscia A2 w H3-10 przy 10 V (20 mA) na wejsciu A2. 1000.0 | %
v Lim Ustawia warto$¢ zmiennej wejSciowej wybra-
H3-12 | Do yLmt nej w H3-10 przy 0 V (0 lub 4 mA) na wejsciu -999.9 doo,o% AlAlAl 41A | —
<22> | Skalowania A2 AD. 999.-
H3-13 Stata Filtracji Wejs¢ | Stata czasowa filtracji wejs¢ analogowych Al i| 0.00 do | 0.03 Al al al 4B | —
Analogowych A2. Uzywana do filtrowania szumu. 2.00 s

<22> Parametr moze by¢ zmieniany przy pracy napgdu.
<40> Dostgpno$¢ pewnych parametrow zalezy od wybranego trybu pracy.
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6.2 Tabela parametrow

H3 Ustawienie wielofunkcyjnego wejscia analogowego
Tryb
H3- Pracy
Funkcja Maksymalna wartos¢ parametru Str.
S oL
Wybér VIf Y; PM
0 Nachyleni; Charakterystyki Cz¢- [Maksymalna czestotl. wyjsciowa (E1-04). Te same ololol_—
stotliwosci warto$ci mozna ustawi¢ uzywajac H3-02 i H3-10.
1 Wzmocnienie Czgstotliwosci Czestotliwos¢ referencyjna (napigcie) O|0|O|—
Pomocnicza Referenc. Predkosci e,
2 (uzyta jako Predkosé referencyjna Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa (E1-04) 0|0|0|—
4 [Nachylenie Charakterystyki Napigcia | Znamionowe napigcie silnika (E1-05). of-|-|—
7 sziom Detekeji Niskiego/ Wyso- | Tryb wektorowy z otwarta petla: Znamionowy ololo|—
kiego Momentu Obrotowego moment silnika; Sterow. V/f: Znamion. Prad Napedu
B Sprz¢zenie zwrotne PID 10V =100% 0|00 —
C Warto$¢ zadana PID 10V = 100% 0|0|0|—
E Temperatura silnika (wejscie PTC) | 10 V = 100.00%. Zdefiniowane w L1-03 i L1-04. 0]10|0|—
F Nie uzyte - O0|0|0|—
10 Ograniczenie momentu do Przodu | Znamionowy moment silnika -10|-|—
11 Ograniczenie momentu do Tylu Znamionowy moment silnika -10|-|—
12 Ograniczenie momentu odzysku energii | Znamionowy moment silnika -10|—-|—
15 FWD/REV Ograniczenie momentu | Znamionowy moment silnika -10|-|—
16 Réznicowe Sprzez. Zwrotne PID | 10 V =100% 0]10|0|—
Do- | Tryb
mysl| Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres| nie dres | Str.
\//f O|P| Hex
LVIM
H4: Wielofunkcyjne Wyjscie Analogowe
Uzyj parametry H4 do konfiguracji wielofunkcyjnego wyjscia analogowego.
Wybér danych do wyprowadzenia na terminal
AM wyjscia analogowego. Ustaw wybrany
Wielofunkcyjne monitorowany parametr za pomoca cyfr z 000 do
H4-01 | Wyjscie Analogowe | adresu monitorowania U®-® ®. Na przyktad 999 |102|A|A[A| 41D | —
AM) wprowadz “103” dla U1-03. Gdy wyjScie nie <40>
jest uzywane, wprowadz warto$é “000” lub
6603 1 ,"
Goérny Limit Sy- Ustaw poziom sygnatu zacisku AM przy 100%| -999.9
H4-02 s e . A . 100.0
gnalu Wyjscia warto$ci monitorowanej zmiennej. Maksymalne| ~ do o, | S{S|S]| 41E | —
<22> o %
Analogowego napigcie wyjscia 10V. 999.9
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6.2 Tabela parametrow

Do- | Tryb
mysl| Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres| nie dres | Str.
V/A o Hex
LV
H4-03 Dolln Y le,lt 'Sy— Ustaw poziom sygnatu na zacisku AM przy ~ }999.9dq,, ., Ala 41
<22> ina u Wyjscia warto$ci monitorowanej zmiennej 0%. 999.9 0.0% N
nalogowego
H5: Komunikacja MEMOBUS/Modbus
Uzyj parametrow H5 do potaczenia napedu do z siecia MEMOBUS/Modbus
H5-01 Wybor numeru stacji (adres) w sieci Memo- 0 do 20
<39> Adres Napedu bus/ Modbus zaciski R+, R-, S+, S-. Po zmia- H IF [A]A 425 | —
nie parametru wytaczy¢ i zataczy¢ zasilanie.
Predkosé transmisji dla MEMOBUS / Modbus
zaciski:R+, R-, S+ 1 S-. Po ustawieniu wyta-
czy¢ 1 zalaczy¢ zasilanie.
0: 1200 bps
1: 2400 bps
Wybér Predkosci 2: 4800 bps
H5-02 Komunikacji 3+ 9600 bps 0do8| 3 |A|A 426 | —
4: 19200 bps
5: 38400 bps
6: 57600 bps
7: 76800 bps
8: 115200 bps
Ustawienie parzysto$ci dla MEMOBUS/ Mod-
bus zaciski R+, R-, S+ 1 S-. Po zmianie parame-
H5-03 Wybor Parzystosci tru wylaczy¢ i zetia?czyc' zasilanie. 0do2| o lala 47 | —
0: Brak parzystos$ci
1: Parzysty
2: Nieparzysty
Metoda zatrzymania przy przekroczeniu czasu
) komunikacji (CE).
Tryb Zatrzymania Przy| (. Rampa do zatrzymania
H5-04 | Bledzie Komunikacji 1: Wybieg do zatrzymania 0to3 3 |A|A 428 | —
2: Szybki Stop
3: Tylko Alarm
Zezwala lub wytacza detekcje btedow komu-
. nikacji (CE).
fs-0s | Detekeja Bledu Ko- 1 . wytaczona 0.1 | 1 |alalal 429 | —
munikacji 1: Zezwolone — Przy zaniku komunikacji na
dluzej niz 2 sek. generowany jest alarm CE.
H5-06 Icliizscﬁfzerwy Komu- | Stuzy do yvprqwadzen@a czasu przerwy miedzy sdo6slsmslal A A | —
otrzymaniem i wystaniem danych.
Wybor trybu komunikacji RTS:
H5-07 | Wybdr Kontroli RTS 0: Wylaczone - RTS zawsze zalaczone. 0,1 1 |A|A 42B | —
(Zadanie Wysylania) | 1: Zezwol. - RTS dziata tylko przy wysytaniu
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6.2 Tabela parametrow

Do- | Tryb
mysl| Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres| nie dres | Str.
V//f O|P | Hex
LV|M
Stuzy do ustawienia czas wykrywania biedu 0.0 do
H5-09 | Czas wykrycia bledu | komunikacji. Moze wymagacé regulacji przy 16 0s 20s[A[A|A]| 435 | —

komunikacji pracy kilku napedow w sieci.

Wybdr jednostki rejestru 0025H MEMOBUS/
Wybor Jednostki dla | Modbus (Monitor Wyjsciowego Napigcia
H5-10 [ Rejestru 0025H Referencyjnego). 0,1 0 |AJA|A| 436 | —
MEMOBUS/Modbus | 0: jednostka 0.1 V
1: jednostka 1 V

Wybor funkcji Enter dla zapamigtania parame-
trow w napedzie.

Tryb  Dziatania 0: Zmiany parametrow sa aktywowane po
H5-11 | Funkcji wprowadzeniu komendy ENTER. 0,1 1 |AJA|A| 43C | —
ENETER 1: Zmiany parametréw sa natychmiast akcepto-

wane bez komendy ENTER (kompatybilne z
Varispeed VS606-V7).

Wybér Metody Ko- | 0: Tryb FWD/STOP, REV/STOP
H5-12 d
mendy RUN 1: Tryb RUN/STOP, FWD/REV
H6: Wejscia/ Wyjscia Impulsowe
Uzyj parametry H6 do konfiguracji wejs¢/ wyjs¢é impulsowych.

0,1 0 |[A[A|A| 43D | —

Wybor funkcji wejscia impulsowego.
, s | 0: Czgstotliwos$¢ Referencyjna

Wybor Funkcji Wej- e

1: Sygnatl Sprz¢zenia Zwrotnego PID 0do3!| o lalalal a2c
2: Warto$¢ Zadana PID
3: Tryb Pracy Simple PG V/f (mozliwe tylko,
gdy uzywany jest silnik 1 w trybie V/f)
H6-02 | Skalowanie WejScia | Ustawia czestotliwo$é (Hz) odpowiadajaca 1000 do|1440

H6-01 | $cia Impulsowego

<22> | Impulsowego 100% wartosci wybranej w H6-01, 32000 | Hz [A|A A 2P| —
H6-03 Ska.lov.vanie Funkcji | Ustawia poziom zmiennej wybranej w H6-01 0.0 do 1100.0
Wejscia Impulsowego | przy czgstotliwoéei sygnatu wejsciowego na ' “TA[A|A| 42E | —

<22 | Wybranej w H6-01 | poziomie H6-02. 1000.0 | %

H6-04 | Dolny Limit Wejscia | Ustawia poziom zmiennej wybranej w H6-01 |-100.0dq
<22> | Impulsowego przy 0 Hz na wejsciu. +100.0

0.0%|A|A|A| 42F | —
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Do- | Tryb
mysl| Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres| nie Adres Str.
V/A O|P [Hex
LV|M
He6-05 | Filtracja Wejscia Stata czasowa filtracji sygnatu wejscia impul- | 0.00 do|0.10
<22> | Impulséw SOW 2.00 s AlATAL 430 | —
Wybor funkcji wyjscia impulsowego (liczby 000,
®&-® ® jako czes¢c U -®& @®). 031,
H6-06 Wybor Funkcji Sprawdz list¢ parametrow monitorowania w U:| 101,
2> Wyjscia Impulso- Monitorowanie na stronie241. 102, (102 |A|A|A]| 431 | —
wego MP Przyktad: Dlawybrania U5-01, wpisz “501.” 105,
Jezeli ten sygnat nie jest uzywany, wpisz “000”] 116,
501, 502
Czestotliwos¢ Hz, gdy monitorowana zmienna
H6-07 | Skalowanie Czgstotli- [ ma warto$¢100%. Wpisz H6-06 =271 H6-07 =| 0do |1440 alalal 432 | —
<22> | wosci “0”, by czestotliwo$¢ impulsow byta rowna 32000 | Hz
Wyjscia Impulsow czestotliwosci wyjscia napedu.

<22> Parametry moga by¢ zmienione podczas pracy napedu.
<39> Jesli parametr jest ustawiony na 0, naped nie bedzie w stanie odpowiada¢ na komendy sieci MEMOBUS/Modbus.
<40> Dostepno$¢ pewnych funkcji zalezy od uzytego Trybu Pracy.

Uwaga: Zataczy¢ ponownie zasilanie napedu dla zezwolenia ustawien sieccic MEMOBUS/Modbus.

€ L: Funkcje zabezpieczenia

Parametry L zapewniaja takie zabezpieczenie silnika 1 napgdu, jak: sterowanie przy chwi-
lowym zaniku zasilania, zabezpieczenie od utknigcia silnika, pomiar czgstotliwos$ci, po-
wtorny start po bledzie, wykrywanie przekroczenia momentu, ograniczenie momentu i
inne rodzaje zabezpieczen sprz¢towych.
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Do- | Tryb
mysi| Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres| nie dres | Str.
V/fo P| Hex
LV|M

L1: Funkcje Zabezpieczenia Silnika
Uzyj parametry L1 do konfiguracji funkcji zabezpieczenia silnika.

Termiczne zabezpiecz. przeciazeniowe (OL1),
w zaleznosci od wydajno$ci chtodzenia silnika.
0: Nieaktywne

1: Standardowe chtodzenie wentylatorem (< 10:1)
2: Zewngtrzne chlodzenie (= 10:1 silnika)
Wybor 3: Silnik sterowany wektorowo (100:1 silnika) 1
4: Silnik PM z trwatymi magnesami ze zmien- | 0 do 4 S|S[S| 480

<2>

L1-01 Zabezpieczenia Silni-
ka nym momentem

Uwaga: Przy pracy kilku silnikéw, naped
moze nie zapewnic¢ zabezpieczenia nawet, gdy
zezwolono w L1-01. Ustawi¢ L1-01=“0" i
zainstalowaé przekazniki termiczne dla kazde-

go z silnikow.

Czas zabezpieczenia przeciazenia termicznego
Opdznienie Zabezpie- | (OL1). Wigksze L1-02 zwigksza czas detekcji
L1-02 czenia Przeciazenia alarmu OL1. Ten parametr zwykle nie wymaga [ 0.1do | 1.0
Termicznego regulowania. Powinien by¢ ustawiony w 5.0 min
potaczeniu z parametrem tolerancji przeciaze-
nia silnika.

A|A|A|[ 481 | —

Ustawia dziatanie przy sygnal wej$cia analo-
gowego temperatury silnika (H3-02/10 = E)
Reakcja Napedu na przekracza poziom alarmu OH3.

L1-03 | Alarm Temperatury | 0: Rampa do stopu 0do3| 3 [A|A|A]| 482 | —
Silnika (wejscie PTC) | 1: Wybieg do Zatrzymania

2: Szybki Stop przy uzyciu C1-09

3: Tylko Alarm (“oH3”’bedzie migac)

Tryb zatrzymania, gdy sygnal wejécia analo-
gowego temperatury silnika (H3-02/10 = E)
przekracza poziom btedu OH4.

0: Rampa do stopu

1: Wybieg do stopu

2: Szybki Stop

Tryb Stopu Przy
L1-04 | Alarmie Temperatury
(wejscie PTC)

0do2| 1 [A[A[A]| 483 | —

Ten parametr ustawia czas filtrowania pomiaru
temperatury silnika (H3-02 [ub H3-10 =E). 0.00 do
Zwigkszy¢ dla wigkszej stabilnosci, zmniejszy¢| 10.00

Czas Filtracji Pomiaru

L1-05 | Temperatury Silnika 0.20s|A|A[A] 484 | —

(wejscie PTC) dla szybszej reakc;ji.
' ' Okresla, czy warto$¢ pradu zabezpieczenia
Kasowanie Zmien- termicznego silnika jest kasowana przy wyta-
L1-13 | nej Zabezpieczenia czeniu napigcia. 0Odol| 1 |A|A|A| 46D | —
Termicznego 0: Kasowana

1: Pamigtana
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Do- | Tryb
mysl| Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres| nie Adres| Str.
V/f O|P| Hex
LVIM

L2: Chwilowy Zanik Zasilania
Uzyj parametry L2 do konfiguracji funkcji napedu, dotyczacych chwilowego zaniku zasilania.

Zezwolenie lub blokada funkcji kontroli chwi-| 0do2| 0 [A|A|A[ 485
lowego zaniku zasilania.
0: wytaczona — Naped generuje alarm

Wybor reakcji na (UV1)przy zaniku zasilania. Zeby nastapil restart, komenda
L2-01 | chwilowy zanik 1: Naped dokona restartu, jesli zasilanie po- RUN musi by¢ podtrzymana | —
zasilania wroci w czasie nastawionym w L2-02. przez caty czas zaniku zasilania

2: CPU Aktywne — Naped dokona restartu,
jesli zasilanie powroci dopoki dziata CPU.

Czas Chwilowego Stuzy do wprowadzenia czasu zaniku zasilania. | 0.0 do

L2-02 | Zaniku Zasilania Aktywne tylko, edy L2-01 = 1. 255 | 1P| AA|AL 86| —
Ch\yiloyvy Zal}ﬂf Minimalny czas wytaczenia napigcia wyjscia
Zasilania — Mini- przed restartem napedu. Jesli L2-03 wigksze od 0.1 do

L2-03 | malny Czas Wyla- L.2-02, dzialanie wznowione po czasie L2-03. so | S|A|A|A] 487 | —
czenia Wyjscia :
Czas Powrotu Napig- o .

1.2-04 | cia po Chwilowym Czas powrotu napigcia do char?kterystykl V/f 0.0 do arlalalal ass | —

podczas wyszukiwania predkosci po restarcie. 5.0

Zaniku Zasilania

Poziom alarmu niskiego napigcia szyny DC.
Przy nastawie nizszej niz domyslna, moze by¢
wymagane podtaczenia dodatkowej impedancji 150 do | <9>
na wejsciu AC lub reaktancji szyny DC. Przed 210 | <12> AlA[A] 489 | —
zmiang skontaktowac¢ sie z Producentem. Ta

warto$¢ jest uzyta do zataczanie trybu KEB,
jesli L2-01> 0.

L2-05 | Poziom Detekcji
<24> | Niskiego Napigcia
(UV)

KEB Czas Hamowania Czas hamowania z aktualnej predkosci do O w | 0.0 do

L.2-06 trybie hamowania KEB. 200.0 |OS|A[A|A 484 | —
. | Czas przyS$pieszenia do zadanej predkosci po
L2-07 i(zlzrl?iaCzas Przyspie restarcie po zaniku zasilania. Jesli wpisano 0.0, 02(5) (510 0.0s|A[A|A]| 48B | —
bedzie uzyte aktualne przyspieszenie. '
Procent zmniejszenia predkosci wyjsciowej na
poczatku zwalniana, gdy komenda KEB jest
Redukcja Czgstotliwo-| zadana przez wielofunkcyjne wejscie cyfrowe. 0
L.2-08 $ci Przy Starcie Funk- | Redukcja = (poslizg przed startem KEB) x L2- 0 do 300100% A|AJA] 48C | —
cji KEB 08 x2
o . . . . El-
L2-11 | Zadane Napigcie Stuzy do wprowadzenia zadanej wartosci 150 do o1xlalalal a61 | —
<24> | Szyny DC przy KEB | napigcia szyny DC podczas hamowania KEB. | 400 V 122

Instrukcja Nr TOEPC71060622-01-PL 219



6.2 Tabela parametrow

Do- | Tryb
mysl| Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres| nie Adres| Str.
V/f O|P| Hex
LV|M

L3: Zabezpieczenie przed Utykaniem
Uzyj parametry L3 do konfiguracji zabezpieczenia przed utknigciem silnika.

Metoda zabezp. przed utykaniem dla uniknig-
cia przekroczenia pradu podczas rozruchu.

0: Nieaktywne — Silnik przy$piesza ze stalym
przyspieszeniem i moze si¢ zatrzymac, gdy
obciazenie zbyt duze lub czas przyspieszenia
Zabezpieczenie Przed | zbyt maty. 0 do 2
L3-01 | Utykaniem przy 1: Tryb Ogo6lny — gdy prad przekroczy L3-02, <29> 1 |A[A|A]| 48F | —
Przy$pieszaniu wstrzymanie przyspiesz.. Dalszy przy$piesza-

nie, gdy prad spadnie ponizej poziomu L3-02.
2: Inteligentny — Wybrane przys$pieszenie jest
ignorowane. Silnik przyspiesza w najkrotszym
czasie bez przekroczenia limitu pradu L3-02.

Poziom Zabezpieczenia Aktywne, gdy L3-01=1 lub 2. 100% odpowiada
przeciw Utykaniu przy | pradowi znamionowemu napedu. Zmniejszyc¢,

L3-02 Przyspieszaniu gdy wystepuje utykanie lub przekroczenie 0do 15 <7>|AJAIA] 490 | —
limitu pradu przy warto$ci domyslne;.
Dolny Limit Zabezpie- | Dolny limit zabezpieczenia przeciw utykaniu
czenia przeciw Utyka- i i i
L3-03 p ty przy pracy w zakresie statej mocy. Ustawione 0do 10d50% | Alalal 201 | —

niu przy Przy$pieszaniul jako procent pradu znamionowego napedu.
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Nr

Nazwa

Opis

Zakres

Do-
mysl
nie

Tryb
Pracy

VI

LV|

Adres
Hex

Str.

L3-04

Wybér zapobiegania
utknigciu podczas
hamowania

Gdy uzywane sa rezystory hamowania,
wpisa¢ "0". Nastawa "3" jest uzywana w
specyficznych zastosowaniach

0: Nieaktywne — Naped hamuje z wybranym
czasem hamowania. Jesli obciazenie jest zbyt
duze Iub czas hamowania zbyt maty, moze
wystapi¢ alarm OV.

1: Ogdlnego stosowania — Naped zwalnia z
aktualny czasem hamowania. Hamowanie jest
wstrzymane, gdy napigcie DC osiagnie
poziom zabezpieczenia przeciw utykaniu
(380/760 VDC). Hamowanie bedzie kontynu-
owa¢, gdy napigcie szyny DC spadnie ponizej
poziomu zabezpieczenia.

2: Inteligentne — Aktualny czas hamowania
jest ignorowany i naped zwalnia mozliwie
najszybciej bez alarmu OV. Zakres: C1-02 /
10.

3: Zabezpieczenie przed utykaniem z rezysto-
rem hamowania — Zabezpieczenie przed
utykaniem podczas zwalniania jest skoordy-
nowane z hamowaniem dynamicznym.

4: Hamowanie ze zwigkszonym wzbudze-
niem — Hamowanie ze strumieniem magne-
tycznym okre§lonym w n3-13 (Wzmocnienie
wzbudzenia).

0do4
<50>

492

221

L3-05

Zabezpieczenie Przed
Utykaniem Podczas
Pracy Napedu

Metoda zabezpieczenia przed utykaniem
podczas pracy napedu.

0: Nieaktywne — Naped pracuje z zadang Cze-
stotliwoscia. Wysokie obciazenie moze spowo-
dowac¢ generacje alarmu OC OL.

1: Hamowanie Czas 1 — Naped bedzie zwalniat
z czasem hamowania (C1-02), jesli prad wyj-
sciowy przekracza L3-06. Gdy prad wrdci ponizej
L3-06, naped przyspieszy do czestotliwosei referen-
cyjnej z aktywnym czasem przyspieszenia.

2: Hamowania Czas 2 — Podobnie jak ustawie-
nie 1 tylko, ze hamowanie z czasem Hamowa-
nia 2 (C1-04).

Gdy czgstotliwos¢ wyjsciowa jest 6 Hz lub
mniej, zabezpieczenie przed utykaniem jest
wylaczone, niezaleznie od nastawy L3-05.

0do2

493

L3-06

Poziom Zabezpiecze-
nia Przed Utykaniem
Podczas Pracy Napedu

Zezwolony, gdy L3-05 rowne "1" Iub "2".
100% odpowiada pradowi znamionowemu
napedu. Zmniejszy¢, gdy przy utykaniu lub
przekroczeniu pradu przy domyslnej nastawie.

30 do
200

<7>

494
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Do- | Tryb
mysl| Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres| nie dres | Str.
V/fo P | Hex
LV|M

Zezwolenie lub wylaczenie funkcji blokowania
alarmu OV (Przekroczone Napigcie), co po-
zwala na zmiany czgstotliwosci wyjsciowej
przy zmiennym obciazeniem, zapobiegajac w
ten sposob alarmowi OV.

Funkcja Blokowania | 0: Wylaczona

L3-11 Alarmu OV 1: Zezwolona 0,1 0 [A|A]|-| 4CT | —
Uwaga; Czestotliwos¢ referencyjna i predkosé
silnika roznia si¢, gdy generowana energia jest
oddawana do szyny DC i blokowany jest alarm
OV. Wylaczy¢ te funkcje przy zastosowaniach
z rezystorem hamujacym.
Napigcie Szyny DC Warto$¢ zadana napigcia szyny DC podczas 370
L3-17 |przy Blokowaniu OV i | blokowania alarmu OV i zabezpieczenia od 150 do v [alalal 462 | —
<24> |Zabezpieczeniu od utykania przy hamowaniu. Aktywne, gdy L3- | 400 V <>
Utykania 04=2lub L3-11=1.
?Vzmocnieniic\l R.eg1.1- Wzmocnienie przy KEB, Zabezpieczeniu od
atora apiecia | Utykania i Blokowaniu OV. Jesli alarm OV 0.00 do
L3-20 Glownego  Obwodu | Jub UV1 wystapi na poczatku hamowania 5.00 LOOTAATA] 465 | —
Mocy KEB, lekko zwigksz nastawe o 0.1.
Wspolczynnik proporcjonalny do wyliczenia
Wsp6lczynnik Propor-| ¢Zasu hamowania podczas KEB, funkcji
cjonalny Wyliczania | Blokowania alarmu OV i zabezpieczenia od 0.00 do
L3-21 | Czasu Hamowania/ | utykania podczas hamowania (L3-04 = 2). 2'00 00 1.00|A[A|A]| 466 | —
Przy$pieszania Ten parametr nie wymaga zwykle zmian. '
Zwigksz w krokach wielkosci 1.0, jesli wyste-
pyje alarm przekroczenie pradu lub napigcia.
Czas Hamowania Czas hamowania przy Zabezpieczeniu od
Przy Zabezpieczeniu | Utykania Przy Przyspieszaniu w sterowaniu 0.04d
L3-22 | Od Utykania Podczas | wektorowym z otwarta petla dla silnikow PM 6600 8 00s|—|—|A| 4F9 | —
PrzySpieszania z magnesami trwalymi. Gdy wpisane 0, naped '

hamuje z normalnym czasem hamowania

0: Ustawia poziom zabezpieczenia od utykania
Automatyczna Reduk-| W catym zakresie czgstotliwosci do wartosci
cja Zabezpieczenie od | parametru L3-06.

L3-23 Utykania Podczas 1: Automatycznie zmniejsza zabezpieczenie od | 0, 1 0 |A[A|A| 4FD | —
Pracy utykanie przy pracy w zakresie stalego wyjscia.
Dolny limit wartosci to 40% parametru L3-06.

Czas potrzebny na przys$pieszenie rozsprzeglo-
nego silnika ze znamionowym momentem od <10>
stopu do predkosci maksymalnej. Wprowadze- |0.001 do <si>|Aalalal 468 | —
nie wielkosci napedu do 02-04 lub zmiana E2- | 10.000
11 automatycznie ustawi ten parametr dla
silnika z 4-ma biegunami.

Czas PrzyS$piesze-
L3-24 | nia Silnika dla

Obliczenia Inercji <57>
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6.2 Tabela parametrow

Do- | Tryb
mysl| Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres| nie dres | Str.
V/f O|P| Hex
LVIM
Stosunek Inercji Stuzy do wprowadzenia stosunku migdzy 0.0 do
L3-25 | Obciazenia inercja silnika i maszyny 10000 | 1O [A|A|A| 46F | —
L4: Detekcja Czestotliwosci
Uzyj parametry L4 do konfiguracji funkcji detekcji czgstotliwosci.
L4-01 Poziom Pgtekcji . Parametry konfiguruje nastawy cyfrowych 0.0do | 0.0 Alalal 499 | —
Zgodnosci Predkosci | wyjsé wielofunkcyjnych (H2-@& @&=2,3, 4, | 400.0 | Hz
5):"Zgodnos¢ Fref/Fout 1", "Zgodnos¢ Fref/Set
N 3 1", " Detekcja Czestotliwosci 1" 1 "Detekcja
L4-02 Szeroko§g Detekc_]} .| Czestotliwosci 2". Parametr L4-01 ustawia 00do | 2.0 |\ | Al Al 494 | —
Zgodnosci Predkosci | 1oziom, parametr L4-02 ustawia histerezg dla | 200 | Hz
funkcji Detekcji Predkosci.
L4-03 POZiOH} D?teiji Parametry konfiguruje nastawy cyfrowych -400.0dq 0.0 alalal a9 | —
Osiagnigcia wyjé¢ wielofunkeyjnych (H2-@ @& = 13, 14,| +400.0 | Hz
PTRAKOSCI (7-) 15, 16): "Zgodnos¢ Fref/Fout Agree 2", "Zgod-
no$¢ Fref/Set 2", " Detekcja Czestotliwosci 3," i
Histereza Detekcji " Detekcja Czgstotliwoscei 4". Parametr L4-03 | 0.0do | 2.0
L.4-04 Zgodnosci Predkosci | ustawia poziom, parametr 20.0 | Hz AlAJA| 4C | —
(+/-) L4-04 ustawia histereze dla funkcji Detekcji
Predkosci.
Definiuje reakcje na utrat¢ sygnatu czgstotli-
wosci referencyjnej( przy spadku 90% lub
Dziatanie Przy Zani- | wigcej w ciagu 400 ms).
L4-05 [ ku Sygnatu Czgsto- 0: Stop — Naped si¢ zatrzyma. 0,1 0 |A|A[A] 49D | —
tliwosci Referencyj- | 1: Start z czestotliwoscia L4-06 — Naped bedzie
nej kontynuowat prace z procentem L4-06 wartosci
czgstotliwo$ci referencyjnej przed jej utrata.
Czestotliwo$¢ Refe- | Nastawa czgstotl. ref. przy detekcji utraty 0.0 do | 80.0
L4-06 | rencyjna Przy Utracie| sygnatu referencji i L4-05=1. Czgstotliwo$é 160 0 % A[A]A| 4C2 | —
Sygnatu Referencji Fref = Fref przy utracie referencji x L4-06. '
L4-07 Wamnki wy’lk.rywania 0: Nie wykrywana przy blokadzie wyjscia 0do1 ! o lalalalaron!| —
czgstotliwosci 1: Zawsze wykrywana.

L5: Reset Bledow
Uzyj parametry L5 do konfiguracji automatycznego restartu po btedzie.

Ustawienie licznika automatycznych restar-
tow w przypadku nastgpujacych btedow: GF,
LF, OC, OV, PF, PUF, RH, RR, OL1, OL2,
OL3, OL4, UV1. Gdy pojawi si¢ btad po auto
restarcie, licznik zwieksza warto$¢. Po 10
minutach pracy napgdu bez btedow licznik si¢
zeruje.

L5-01 | Liczba prob automa- 0do10| 0 [A|A[A| 49E | —

tycznego restartu
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6.2 Tabela parametréow

Do- | Tryb
mysl| Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres| nie dres | Str.
V/fo P | Hex
LV|M

Okreéla dziatanie wyjscia Alarm podczas

Wyjscie Alarm pod- proby automatycznego restartu:. -
L5-02 czas Funkcji AutoRe- 0: Wyj. Alarm(H2- @& @& = E) nie aktywne. 0,1 0 |AJA[A]| 49F | —
start 1: Wyjscie Alarm (H2- @& @& =E) aktywne
podczas proby restartu
Czas miedzy Probami Déﬁmuje ;V)rzer\?vq czasowq oczeklwlama 0.5 do
L5-04 Restartu przy Alarmie migdzy probami restartu przy alarmie. Aktyw- | ¢ 0 s 10.0sfAfA]A]| 46C | —
ny, gdy L5-05 ustawione na 1.
Okresla metode zwigkszania licznika restartu.
0: Ciagle proby Restartu i zwigkszenie licznika
po udanym restarcie (jak Varispeed VS616-
L5-05 Licznik Prob Restartu | F7/G7) odo1 ! o lalalal 467 | —

Przy Alarmie 1: Proby restartu z przerwa, okreslong w L5-04.
Kazda proba zwigksza licznik. (jak
Varispeed VS606-V7)
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Nr

Nazwa

Opis

Zakres

Do-
mysl
nie

Tryb
Pracy

VI

0)
LV|

P
M

Adres
Hex

Str.

Uzyj parametry L6 do konfiguracji wykrywania odchytki momentu obrotowego.

L6: Detekcja Momentu.

L6-01

Detekcja Momentu
Nastawa 1

Okresla dziatanie funkcji detekcji Wysoki/ Niski
Moment. Poziomy Wysoki/ Niski Moment sa
okreslone w parametrach L6-02 i L6-03. Nastawy
cyfrowych wyj$¢ wielofunkcyjnych (H2-@& &
=B 17) sa aktywne, jesli sa zaprogramowane.
0: Nieaktywne

1: OL3 przy Zgodnosci Predkosci - Alarm (za
wysoki moment wykrywany tylko przy Zgodno-
$ci Predkosci i naped dalej pracuje po detekcji
alarmu).

2: OL3 przy Pracy - Alarm (za wysoki moment
wykrywany caly czas i naped kontynuuje dziata-
nie po detekcji alarmu).

3: OL3 przy Zgodnosci Predkosci - Blad (za
wysoki moment wykrywany tylko przy Zgodno-
$ci Predkosci 1 naped wytacza si¢ po wykryciu
bigdu OL3).

4: OL3 przy Pracy - Blad (za wysoki moment
wykrywany caly czas i naped wylacza si¢ po
wykryciu bigdu OL3).

5: UL3 przy Zgodnosci Predkosci - Alarm (za
niski moment wykrywany tylko przy Zgodnosci
Predkosci i naped dalej pracuje po detekcji
alarmu).

6: UL3 przy Pracy—Alarm(za niski moment
wykrywany caly czas i naped dalej pracuje po
detekcji alarmu).

7: UL3 przy Zgodnosci Predkosci - Btad (za niski
moment wykrywany tylko przy Zgodnosci
Predkoéci 1 naped wytacza si¢ po wykryciu bledu
OL3).

8: UL3 przy Pracy - Blad (za niski moment
wykrywany caly czas i naped wylacza si¢ po
wykryciu bigdu OL3).

0do8

4A1

L6-02

Poziom Detekgji
Momentu 1

Poziom detekcji niskiego/ wysokiego momentu.
100% odpowiada pradowi znamionowemu
silnika przy trybie V/f i znamionowemu momen-
towi obrotowemu silnika przy trybie wektoro-
wym z otwarta petla.

0do 30

150%

4A2

L6-03

Czas Detekeji
Momentu 1

Nastawa czasu op6znienia detekcji ,,wysokiego
niskiego momentu”.

0.0 do
10.0

0.1s

4A3
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Do- | Tryb
mysl| Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres| nie dres | Str.
V/fo P | Hex
LV|M

Okresla dziatanie funkcji detekcji Wysoki/ Niski
Moment. Poziomy Wysoki/ Niski Moment sa
okreslone w parametrach L6-05 i L6-06. Nastawy
cyfrowych wyjs¢ wielofunkcyjnych (H2-@& & =
18 1 19) sq aktywne, jesli s zaprogramowane.

0: Nieaktywne

1: OL4 przy Zgodnosci Predkosci - Alarm (za
wysoki moment wykrywany tylko przy Zgodnosci
Predkosci i naped dalej pracuje po detekcji alar-
mu).

2: OL4 przy Pracy - Alarm (za wysoki moment
wykrywany caly czas i naped kontynuuje dziatanie
po detekcji alarmu).

3: OL4 przy Zgodnosci Predkosci - Blad (za
wysoki moment wykrywany tylko przy Zgodnosci
Predkosci i naped wytacza wyjscie po wykryciu
Detekcja Momentu bledu OL4).

Nastawa 2 4: OL4 przy Pracy - Blad (za wysoki moment
wykrywany caly czas i naped wytacza wyjscie po
wykryciu btgdu OL4).

5: UL4 przy Zgodnosci Predkosci - Alarm (za
niski moment wykrywany tylko przy Zgodnosci
Predkosci i naped dalej pracuje po detekcji alar-
mu).

6: UL4 przy Pracy—Alarm(za niski moment wy-
krywany caty czas i naped dalej pracuje po detek-
cji alarmu).

7: UL4 przy Zgodnosci Predkosci - Btad (za niski
moment wykrywany tylko przy Zgodnosci Predko-
$ci i naped wyltacza wyjscie po wykryciu biedu
OL4).

8: UL3 przy Pracy - Btad (za niski moment wy-
krywany caty czas i naped wytacza wyjscie po
wykryciu btgdu OL4).

L6-04 0do8| O [A[A[A| 4A4 | —

Poziom detekcji niskiego/ wysokiego momen-
Poziom Detekcii tu. 100% odpowiada pradowi znamionowemu
Momentu2 ! silnika przy trybie V/fi znamionowemu mo- |0 do 300150%| A [A|A| 4AS | —
mentowi obrotowemu silnika przy trybie
wektorowvm z otwarta petla
Nastawa czasu op6znienia detekeji ,,wysokie- 0.0 d

.0 do

go/ niskiego momentu”. 10.0 0.1s|A[A|A]| 4A6 | —

L6-05

Czas Detekeji

L6-06 Momentu 2
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Nr

Nazwa

Opis

Zakres

Do-
mysl
nie

Tryb
Pracy

VI

LV|

dres
Hex

Str.

L6-08

Mechaniczne Zuzy-
cie (OL5) Detekcja i
Reakcja

Ta funkcja wykrywa zbyt niski/wysoki
moment w pewnym zakresie predkosci w
wyniku zuzycia maszyny. Jest zataczana przy
okreslonym czasie dziatania i uzywa usta-
wien detekcji OL1 (L6-01do L6-03)

0: Mechaniczne zuzycie nie wykrywane.

1: Dalsza praca, jesli predko$¢ (ze znakiem)
jest wigksza od L6-09 (tylko alarm).

2: Dalsza praca, jesli predkos¢ (bez znaku)
jest wigksza od L6-09 (tylko alarm).

3: Przerywa prace napedu, gdy predkosé
silnika (ze znakiem) jest wigksza od L6-09
(dziatanie zabezpieczajace).

4: Przerywa prac¢ napedu, gdy predkosc
silnika (bez znaku) jest wigksza od L6-09
(dziatanie zabezpieczajace).

5: Dalsza praca, jesli predkos¢ (ze znakiem)
jest mniejsza od L6-09 (tylko alarm).

6: Dalsza praca, jesli predkos¢ (bez znaku)
jest mniejsza od L6-09 (tylko alarm).

7: Przerywa prace napedu, gdy predkosé
silnika (ze znakiem) jest mniejsza od L6-09
(dziatanie zabezpieczajace).

8: Przerywa prace napedu, gdy predkosé
silnika (bez znakiem) jest mniejsza od L6-09
(dziatanie zabezpieczajace).

0do8

468

L6-09

Predkos¢ Detekceji
Zuzycia Mechanicz-
nego

* Ustawienie predkosci startu funkcji wy-
krywania mechanicznego zuzycia.

* Gdy L6-08 jest ustawione na warto$¢ bez

znaku, absolutna warto$¢ parametru bedzie

uzyta, nawet, jesli warto$¢ L6-09 jest ujemna.

-110.0dq
+110.0%

110%

469

Lé6-10

Opdznienie Detekcji
Zuzycia Mechanicz-
nego

Opoznienie czasowe Alarmu/ Btedu zuzycia
systemu mechanicznego.

0.0 do
10.0s

0.1s

46A

Lo6-11

Czas Pracy do Detek-
cji Zuzycia Mecha-
nicznego

Czas pracy napedu (U1-04), zanim zostanie
uaktywniona funkcja Detekcji Zuzycia Mecha-
nicznego.

0 do
65535

46B
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6.2 Tabela parametréow

Do- | Tryb
mysl| Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres| nie dres | Str.
vif Q| Hex
L7: Ograniczenie Momentu
Uzyj parametry L7 do konfiguracji funkcji ograniczenia momentu.
L7-01 | Limit mom. w przoéd | Ustawi¢ limit momentu jako procent momen- |0 do 300200%( — [A|—| 4A7 | —
L7-02 |Limit momentu do tytu| % Znamionowego silnika. Mozna zdefinio-  fo 4, 300000%| - [A |- [ 4a8 | —
— wac 4 oddzielne kwadranty.
Limit Momentu Gene- .
L7-03 racji w Przod Moment Wyjéciowy 0 do 300200% — - 4A% | —
ADodatni moment
L7-01
L7-04 Silnik
Limit M G generowanie obr/min
L7-04 | it Momentu Lene-| 7y; - ——"Prz6d [0 do 300200%| — | A | - | 4AA | —
racji Energii w Tyt generowanie
L7-03
L7-02
y ujemny moment
L7-06 StaqualkowaIﬂa Ograni- | Ustawia stata czasowa catkowania przy Sdo (200 Al aac | —
czenie Momentu ograniczeniu momentu 10000 | ms
Wybér metody ograniczenia momentu przy
Przy$pieszaniu/ Hamowaniu.
0: Regulacja proporcjonalna (zmieni¢ na
catkowanie przy stalych predkosciach). Uzy¢
N tej nastawy, gdy przys$pieszenie do zadane;j
Metoda Ograniczenia | predkosci ma priorytet nad przekroczeniem
L7-07 | Momentu przy Przyspie- | Jimitu momentu. 0,1 0 [—[A|—-]4C9 | —
szaniv/ Hamowaniu 1: Regulacja catkowanie. Uzy¢ tego trybu, gdy
limitowanie momentu ma priorytet. Gdy zasto-
sowany jest limit momentu, czasy przys$piesz. /
hamowania moga si¢ zwigkszy¢ i predkosc
silnika moze si¢ roznic od predkosci zadanej.
L8: Zabezpieczenie Sprzetowe Falownika
Uzyj parametry L8 do konfiguracji funkcji zabezpieczenia falownika.
Wyb(’)r Zabezpiecze- | Zabezpieczenie OYMC rezystora hamowania,
nia Wewngtrznego zamocowanego na radiatorze przy 3% cykl
Rezystora pracy. Ten parametr nie definiuje dziatania
L8-01 Dynamiczpego tranzystora hamowania. Zabezpieczenie: 0.1 0 |A[A[A]4AD | —
Hamowania (typ 0: Wylaczone
ERF) 1: Wlaczone
Limit Alarmpwy Gdy temperatura radiatora przekroczy ten limit, 50 do
L.8-02 | Przekroczenia Tem- | jest generowany alarm Overheat Alarm (OH). <12>|A|A|A| 4AE | —
130
peratury
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6.2 Tabela parametrow

Do- | Tryb
mysl| Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres| nie dres | Str.
V/f |f\)/ Hex
Praca napedu przy detekcji alarmu przegrzania
OH.
0: Rampa do stopu z czasem hamowania.
1: Wybieg do stopu.
2: Szybki Stop z czasem C1-09.
) 3: Tylko Alarm. Dalsza praca napedu, lecz o
L8-03 | wybsr reakci na alarm jest wy$wietlany. Odod | 3 JAIA AAF
alarm.wstqpny prze- | 4: Praca z zmniejszong predkoscia. Naped
grzania pracuje dalej ze zmniejszona predkosée
zgodnie z L8-19.
Nastawa 0 do 2 zatacza przekaznik bledu, jesli
radiator si¢ przegrzewa.
Detekcja braku fazy, braku balansu napigcia
’ zasilania, czy zuzycia elektrolitycznego kon- 1
L8-05 | Wybor Zabezpiecze- | densatora gléwnego obwodu: 0.1 | ;.|AlA 4B1 | —
nia Zaniku Fazy 0: Wylaczona
Wejsciowej 1: Zezwolona
Detekcja braku fazy silnika.
0: Wylaczona
1: Aktywna (generow. przez brak jednej fazy).
2: Aktywna (generowana przy braku dwoch
1807 Wyb()r ZabeZpiec,%ema faz). Brak fazy wyjé.ci.a jest w.y.krz/ty przy odo2! 1 lalA 4B3 | —
Zaniku Fazy Wyjscio- | pracy z pradem, mniejszym niz 5% pradu
wej znamionowego napedu. Moze nastapié btad
detekcji przy silniku zbyt matym do mocy
znamionowej (ten parametr powinien by¢
wylaczony w tych przypadkach).
. . Detekcja potaczenia wyjscia do uziemienia:.
L8-09 Det§}< cJa Pola‘c.zem'a .| 0: Wylaczona 0,1 |[<12>|A|A 4BS | —
Wyjscia do Uziemienig .
1: Zalaczona
Sterowanie wentylatora chtodzacego radiator.
0: W trybie pracy — Wentylator dziata tylko w
Wybdr Trybu Pracy | czasie pracy napedu i przez czas L8-11 po
L8-10 Wentylatora Chtodza- | wytaczeniu komendy Start. 0.1 0 [AlA 4B6 | —
cego Radiator 1: Zawsze zataczony — Wentylator
dziata, gdy jest zataczone zasilanie.
Opoznienie Wylacze- | Czas wylaczenia wentylatora chtodzenia
L8-11 | nia Wentylatora radiatora po wylaczeniu komendy Start, 0do300 60s|A|A 4B7 | —
Chtodzacego ody 1.8-10 = 0.
Temperatura Wprowadzenie temperatury otoczenia. o
L8121 Otoczenia Zmienia poziom detekcji alarmu OL2. ;.100 do HO°CIA|A 4B8 | —
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Tabela parametrow

Do- | Tryb
mysl| Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres| nie Adres Str.
vif Q| Hex
Poziom OL2 przy czestotliwosci ponizej 6 Hz.
Charakterystyka 0: Poziom alarmu OL2 nie jest zmniejszany
L8-15 | Alarmu OL2 Przy przy pracy ponizej 6Hz. .. 0,1 1 |A|A|A|4BB | —
. : 1: Poziom OL2 jest redukowany liniowo przy
Niskich Czgstotli- i e . 0
L pracy ponizej 6 Hz. Zmniejsza sig o 50% przy
wosciach 0 Hz.
Prog’ramowe Ograni- [ Wybér funkcji programowego ograniczenia
L8.1g | €ZEMe Pradu CLA pradu. Zwykle parametr nie wymaga regulacji. 0.1 Ulalal=l age | —
0: Nieaktywna ’
1: Wlaczona
Zmiana Czgstotliwo- | Wspotczynnik redukeji czestotliwosci
L.8-19 | sci Referencyjnej referencyjnej przy wstepnym alarmie prze- 0.1 do 08 |[AIAIA]| 4BF | —
przy Alarmie OH grzania, gdy L8-03 = 4. 1.0
Detekcja niezbalansowania pradu wyjéciowe-
. . go, spowodowanego btednym dziataniem
L8-29 | Detekeja Asymetrii | yr75d7en w obwodzie wyjsciowym. odo1!| 1 |=1=|A| 4DF | —
Pradu (LF2) 0: Wylaczona
1: Zataczona
Wybor instalacji napedow:
0: Standardowa instalacja napedu typu Otwarta
. _ | Obudowa
18-35 fvy.?’or Metody Insta- | [0y L Siebie 7 otwarta g6rmna pokrywa 0do3 | 1271 A|A|A|4ECH| —
acjt 2: Standard. Instal. napedu typu NEMA Typ 1
3: Bez radiatora / z zewngtrznie montowanym
radiatorem
. Zabezpieczenie tranzyt. IGBT przez zmniej-
Redukqa . szenie czgst. nosnej przy matych predkosciach.
L.8-38 Czegsto'thwosm 0: Nieaktywne 0do2 |<12>|A[A|A| 4EF | —
Nosne; 1: Zezwolone ponizej 6 HZ
2: Zezwolone w catym zakresie predkosci
Czas pracy napedu ze zredukowana czgstotli-
woscia nosna po ustaniu warunku redukcji
Czas Redukcji Czesto czgstotliwosci nosnej (zobacz L8-38). 0.00 do
L8-40 tliwosci No$nej Nastawa 0.00 s dezaktywuje ten parametr. 2.00 0.50|A|ATA| 4F1
Konfiguracja alarmu przy 150% przekrocze-
18-41 Wybor e}larmu prze- n¥u pradu znamionowego napedu: 0.1 o lalalal ap | —
kroczenie pradu 0: Brak alarm
1: Alarm zezwolono (zataczane wyjscie alarm).

<2> Warto$¢ domyslna zalezy od parametru A1-02, Wybor metody sterowania. Warto$¢ pokazana dla A1-02
= () — Sterowanie typu V/f.

<7> Wartos¢ domyslna 120%, gdy C6-01 ustawione na 1 (Normal Duty — cykl pracy przy normalnym obciazeniu), i

150%, gdy C6-01= 0 (High Duty — cykl pracy przy duzym obciazeniu).

<9> Warto$¢ domyslna zalezy od parametru E1-01, nastawa napigcia wejsciowego

<10> Warto$¢ domyslna zalezy od parametru E5-01, Kod Silnika.

<12> Wartos¢ domyslna zalezy od parametru 02-04, Wybor Modelu Napedu.
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6.2 Tabela parametrow

<24> Pokazane wartosci sa dla napedow na 200V . Podwoi¢ wartosci przy napgdach na 400 V.

<25> Parametr nie jest resetowany do wartosci domyslnej podczas inicjalizacji napedu, A1-03 = 1110, 2220, 3330.
<29> Nastawa 2 jest niedostepna dla A1-02 = 5 - sterowanie wektorowe silnikiem PM z magnesami trwatymi. Gdy
zezwolono, naped wstrzymuje przyspieszanie przy przekroczonej wartosci L3-02, Poziom Zabezpieczenia od Utykania.
Naped zwalnia po 100 ms i ponownie przy$piesza po przywroceniu pozmmu prqdu

<31> Uzywac uwaznie przy pracy z obciazeniami typu ,,generujace”, poniewaz, podczas dziatania funkcji blokowania
alarmu przekroczenia limitu napigcia, predkosé silnika moze przekroczyc warto$¢ czestotliwosci referencyjnej. Usta-
wic na niecaktywne, gdy predkosc¢ silnika musi doktadnie by¢ rowna predkosci referencyjnej, a takze, gdy uzywany jest
rezystor hamowania. Przy nagtych zmianach obciazenia typu ,,generujace” moze zosta¢ wygenerowany btad Przekro-
czenia Napigcia OV, pomimo Ze funkcja blokowania OV jest zezwolona.

<50> Zakres parametru zalezy od wybranego trybu sterowania A1-02. Dla sterowania wektorowego z otwarta petla z
silnikiem PM z magnesami trwatymi zakres jest od 0 do 2.

<51> Warto$¢ parametru si¢ zmienia przy recznej zmianie E2-11 lub po Autotuning.

<56> Wartos¢ domyslna to 0 dla wszystkich napedow jednofazowych na 200V.

<57> Warto$¢ domyslna zalezy od parametru 02-04, Wybor Modelu Napedu i C6-01, Wybor Warunkéw Eksploatacii.

€ n: Ustawienia Zaawansowane

Parametry n sa uzywane do ustawienia bardziej zaawansowanych charakterystyk pracy, jak
zabezpieczenie od kolysania, wykrycie predkosci sprzgzenia zwrotnego, hamowania przy
duzym poslizgu i strojenia rezystancji silnika podczas pracy.

Do- | Tryb
mysl| Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres| nie Adres | Str.
V/f O|P [ Hex
LVIM

nl: Ochrona od Kolysania
Uzyj parametry nl do konfiguracji zabezpieczenia od kolysania.

Przy lekko obciazonym silniku ochrona od
kotysania moze zredukowac wibracje:

Wybor Ochrony od 0: Wylaczona

Kotysania 1: Zataczona

Gdy wymagana jest szybka odpowiedz sterowa-
nia, wytaczy¢ ochrong przed kotysaniem

nl-01 0,1 1 |A|—|—| 580 | —

Wzmocnienie funkcji ochrony od kotysania.

Jesli silnik wibruje przy lekkim obcigzeniu i
. nl-01 = 1, zwigkszaj parametr o 0.1 az ustana

n1-02 Wzmocnienie Qchro wibracje. 0.00 do roolal=l=| ss1 | —

ny od Kolysania Gdy silnik si¢ blokuje (utyka) przy n1-01 =1, 2.50
zmniejszaj wzmocnienie o 0.1, az ustanie bloko-
wanie silnika (utykanie).
Stala Czasowa Funkcjif Stuzy do ustawienia statej czasowej
nl-03 Ochrony od Kolysania| funkcji ochrony przed kotysaniem. 0do 300 <12~/ Al =|—| 382 | —
Wzmocnieqie Ochrony Wzmocnienie funkcji ochrony od kotysa- 0.00 do
n1-05 | od Kotysania przy nia. Gdy ustawione na 0, parametr n1-02 2 50 0.00|A|—|[—| 530 [ —

Ruchu do Tytu jest uzywany przy ruchu do tyhu.
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Do- | Tryb
mysl| Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres| nie dres [ Str.
Vi Q| Hex
n2: Funkcja Detekeji Sprzezenia Zwrotnego PredkoSci
Uzyj parametry n2 do konfiguracji funkcji detekcji sygnatu sprzezenia zwrotnego regulatora czgstotliwosci.
Wzmocnienie wewngtrznego sprzgzenia 0.00 do 1ool—lal=| ssa | —
zwrotnego predkosci w automatycznym 10.00 |
Wzmocnienie regulatorze czgstotliwosci (AFR). Ten para-
n2-01 | Funkcji Wykry- metr zwykle nie wymaga regulacji. Regulo- Zmieniaj parametr o 0.05 i wery-
wania Predkosci wacé nastgpujaco: jesli wystgpuje kolysanie, fikuj odpowiedz systemu.
(AFR) zwiekszy¢ parametr. Je$li odpowiedz jest zbyt
matla, zmniejszy¢ parametr.
Stata Czasowa Funk- 0do | 50
n2-02 | cji Wykrywania Stata czasowa Automatycznego Regulatora 2000 A= 585 | —
Predkosci (AFR) Czestotliwosci AFR 1. ms
Stata Czasowa Funk- | Stala czasowa regulatora AFR 2. Zwigkszy¢, gdy
12-03 cji Wykrywania wystepuje btad przekroczenia napigcia przy 0do [750| Al-l ss6 | —
Predkosci (AFR) 2 nagtych zmianach obciazenia lub predkos¢ prze- 2000 | ms
kracza warto$¢ zadang przy szybki przyspieszaniu.
n3: Hamowanie z duzym poslizgiem
Uzyj parametry n3 do konfiguracji funkcji hamowania z duzym poslizgiem.
Krok Czgstotliwo- Wielko$¢ kroku redukcji czestotliwosci, gdy naped
sci przy Hamowa- zatrzymuje silnik w trybie hamowania z duzym posli-
n3-01 | niu z Duzym zgiem (HSB). Je$li wystepuje btad Przekfotztm20| 5% |A|—|[—| 588 | —
Poslizgiem Limitu napigcia (OV) przy HSB, ten paramefr moze
wymagac¢ zwigkszenia.
Limit pradu przy hamowaniu z duzym
13-02 Limit Pradu przy poslizgiem HSB. Wyzsze ustawienie n3-02 100 do | 150 al-l-| 589 | —
Hamowaniu z Duzym | skrdci czas hamowania, ale zwigkszy prad 200 %
Poslizgiem HSB silnika i zwigkszy jego temperature.
Czas Przytrzymania | Czas pracy napedu z minimalna czestotliwo-
Minimalnej Czgsto- | écig (E1-09) na koniec hamowania. Jesli czas 0.04d
n3-03 | tliwo$¢ na Koniec jest za maly, inercja maszyny moze spowodo- | "o 00 1.0s|A|-|—| 58A | —
Hamowania z Duzym | wa¢ lekki obrot silnika po zakoficzeniu hamo- :
Poslizgiem HSB wania HSB.
Opoznienie czasowe alarmu Przeciazenia
Czas Przeciazenia HSB (OL7), gdy czestotliwos¢ wyjsciowa 304d
n3-04 | podczas Hamowania | nie zmienia si¢ podczas hamowania z du- 1 2000 40s|Af[-|—-| 58B | —
z Duzym Poslizgiem | zym poslizgiem HSB.
Ten parametr zwykle nie wymaga regulacji.
Stosuje wzmocnienie charakterystyki V/f
podczas hamowania (L3-04=4). Wraca do
Wzmocnienie Wzbu- | normalnych wartosci po rampie do stopu 1.00 do
n3-13 . . . L.I0|A[A| -] 531 | —
dzenia przy Hamowa- | lubponownym przyspieszaniu napgdu. Dla 1.40
niu zwigkszenia mocy hamowania, zwigkszy¢
warto$¢ migdzy 1.25 do 1.30.
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Do- | Tryb
mysl| Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres| nie dres |Str.
O[P| Hex
V/Hi LVI
Jesli pojawia sig blad przeciazenia lub przekro-
Prad Ttumienia Ha- czenia limitu pradu przy hamowaniu z duzym 100
n3-21 mowania z Duzym poslizgiem HSB, zmniejsz prad thumienia HSB. 0do 159 % AlA 9| —
Poslizgiem Nastawa to procent pradu znamion. napgdu.
Wyb.(')r Opcji ZWika' 0: Wylaczone
n3-23 | szenia Wzbudzenia 1: Zezwolone tylko przy ruchu w przdd 0do2| 0 |A]A —
Silnika 2: Zezwolone tylko przy ruchu do tytu.
n6:Strojenie rezystancji miedzy fazami silnika podczas pracy napedu
Uzyj parametry n6 do strojenia rezystancji migdzy fazami silnika w czasie pracy napgdu.
Strojenie Céiiizeagosr:?janie rezystancji faz silnika
n6-01 | Rezystancji miedzy p. 7as pracy. 0,1 1 [-]A 570 | —
e 0: Nieaktywne
Fazami Silnika 1-7
: Zezwolone
n8: Sterowanie Silnikiem z trwalymi magnesami PM
Uzyj parametry n8 do sterowania silnikiem z magnesami trwatymi PM.
Wzmoc;pienie Wspotczynnik wzmocnienia dla wewngtrznego
D(—j:tekcp Prqdko— sprzezenia zwrotnego pomiaru predkosci. 0.0 do
n8-45 | $ci Sprzezenia Zwykle nie wymaga regulacji. Zwigkszy¢ przy 1 0.0 08 |-|- 538 | —
Zwrotnego kotysaniu, zmniejszy¢ by zmniejszy¢ dopo- ’
wiedz.
Ustawia stala czasowa, gdy prad pull-in jest
n8-47 | Kompensacji Pradu £CY WYSIGPUIa 05cy’ace. ZWIGKSZYC, gCY 2Dy ' 508 -]~ 53A | —
Pull-in dhugo prad nie osiaga wartosci pradu zadane- | 100.0 s
go.
Okresla ilos¢ pradu dostarczana do silnika
podczas pracy bez obciazenia przy stalej
i i predkoscei. 20do [,n0/ | | -
n8-48 | Prad Pull-n Ustawiany jako procent pradu znamionowego. | 200% 30% >3B
Zwigkszy¢ wartos¢ w przypadku wystapienia
kotysania przy pracy ze stata predkoscia.
L Stuzy do ustawienia pradu osi d, gdy aktywna [-200.0dq ., | | _ o
n8-49 | Prad Obciazenia jest funkcja Oszczgdzania Energii. 0.0% 0% >3C
Prad pull-in przy przyspieszaniu jako procent
Prad Pull-in przy pradu znamionowego silnika(E5-03). Ustawi¢ [ 0 do N
n8-51 . . ) i . . o, |50%[—| - S53E | —
Przy$pieszaniu wyzszg warto$¢, gdy potrzebny jest wyzszy | 200%
obrotowy moment startowy.
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Do- | Tryb
mysl| Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres| nie dres [Str.
V/fo P| Hex
LVIM

Stata czasowa kompensacji btedu napigcia.
Regulowa¢, gdy

* przy niskich predk. wystepuje kotysanie.
Wystepuje kotysanie przy naglych zmianach 0.00 do 1.00s Al 56D
obciazenia. Zwigkszy¢ w krokowo o 0.1, lub 10.00s |
wylaczy¢ kompensacje wpisujac 0 do n8-45.
oscylacje przy starcie. Zwigksza¢ warto§¢
krokowo 0 0.1.

Stata Czasowa
n8-54 | Kompensacji Btedu
Napigcia

Ustawia stosunek pomigdzy inercja silni-
ka i maszyny.
0: mniej 1:10.

n8-55 | Inercja Obciazenia I: miedzy 1:10 1 1:30. 0do3| O |—-|—-|A]| S6E | —
2: migdzy 1:301 1:50.
3: powyzej 1:50.
Limit napigcia wyjsciowego. Regulacja wy-
n8-62 o . .| magana, gdy napigcie zasilania jest mniejsze 0.0do | 200 | o
<24> i‘clirg\l;el\éiplqcm Wyi niz warto$¢ n8-62. W tym przypadku wpisa¢ do | 230.0 | Vac Al 37D

n8-62 wartos¢ napigcia wejsciowego.

<12> Warto$¢ domyslna zalezy od parametru 02-04, Wyboér Modelu Napedu.
<24> Pokazane wartosci sg dla napedéw z zasilaniem 200 V. Podwoié¢ wartosci przy napedach z
zasilaniem 400 V.
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€ o: Parametry Dotyczace Obstugi

Parametry ,,0” sa uzywane do ustawienia dzialania diodowego wys$wietlacza cyfrowego.

Do- | Tryb
mysl; Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres| nie Adres Str.
vif QP | Hex
LVIM

ol: Parametry WyS$wietlania
Uzyj parametry ol do konfiguracji wyswietlacza cyfrowego.

Wybiera, ktory parametr monitorowania bedzie | 104 do
pokazany po wlaczeniu zasilania, gdy 01-02=5.| 621
01-01 | Wybdr Wyswietlanegol Numer parametru jest pokazany w dedykowa-

106 |A|A|A]| 500 [ —

<22> | Parametru nym miejscu: U® -@& @& . Na przyklad, Ustawione na U1-06 jako
ustaw “403” dla podgladu parametru monito- |domyslne: (Wyjsciowe Napigcie|
rowania U4-03. Referencyjne).
Wybdr podgl. zmiennej po wlaczeniu napgdu.
Wybor Podgladu 1 Czestotliwos¢ Referencyjna (U1-01)
01-02 . . X 2: Do przodu/ Do tytu
Zmiennej Monitoro- ) L i Ido5| 1 [A]JA[A| 501 | —
<22> . .| 3: Czestotliwos¢ Wyjsciowa (U1-02)
wania przy Wlaczeniu | . -
Zasilani 4: Prad Wyjsciowy (U1-03)
astlama 5: Parametr Uzytkown. (ustawiony w 01-01)
Ustawia jednostke wyswietlania czgstotliwo-
$ci wyjsciowej lub czgstotl. referencyjne;j.
Jednostka Fizyczna 0- Hz
01-03 g . 1: % (100% = E1-04) 0do3| 0 |A|A[A| 502 [ —
Wyséwietlania Predko- . Y .
sci 2: obr/min (wprowadz ilo$¢ biegunow
silnika do E2-04/E4-04/E5-04)
3:Okreslone przez Uzytk. w 01-10i 01-11.
Wyswietlanie Te ustawienia okreslaja sposob wyswietlania 1 do
01-10 | Czgstotliwosci/ predkoscei, gdy 01-03 = 3. 60000 | <11~ AlA[A] 520 | —
Ustawienie Wartosci | 01-10 I ustawia pokazywana warto$¢ przy
pracy z maksymalna czgstotliw. wyjsciowa.
ol-11 ustawia pozycje¢ przecinka.
HININNINE
Wyswietlanie T 01-10: Ustala pie¢ pierwszych
ol-11 | Czestotliwosci/ cyfr wartosci bez licze-| 0do 3 [ <11>[A[A[A| 521 [ —
Ustawienie Przecinka nia przecinka.
01-11: Ustala liczbe cyfr po
przecinku
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Do- | Tryb
mysl{ Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres| nie Adres Str.
vif Q| Hex
02: Funkcje Panelu Operatorskiego
Uzyj parametrow o2 do konfiguracji funkcji diodowego panelu operatorskiego.
Wyboér funkcji Zezwala/ wylacza dziatanie przycisku
02-01 | przycisku LOCAL/REMOTE. 0,1 | 1 |A|A|A| 505 | —
LOCAL/REMOTE | 0: Nieaktywny
1: Aktywny
Zezwala/ wytacza dziatanie przycisku STOP,
Wybér funkeji przyci- | 84y naped jest sterowany z zewngtrznego
02-02 sku STOP zrédta (nie z panelu operatorskiego). 0,1 L {AJAA| 506 | —
0: Nieaktywny
1: Aktywny
Zezwala na zapis parametréw jako Parametry
Inicjalizacji Uzytkownika (warto$¢ 1110 dla
A1-03). Po wpisaniu 1 lub 2 wraca do 0.
02-03 Domysln@ WaI:tOSCl 0: Bez.zmlan o . odo2! o lalalal s07 | —
parametrow Uzyt- 1: Zapis — zapisuje obecne nastawy jako do-
kownika my$lne parametry inicjalizacji Uzytkownika.
2: Usun — Czysci zapamigtane parametry
uzytkownika.
Ustawia wielko$¢ napedu wg Numeru Modelu.
02-04 | Wybér Modelu Nape- | Len parametr jest ustawiany tylko przy insta- | o 4 pp| cp5la{A A ] 508 | —
du lacji nowej karty sterowania napgdu. Nie
zmienia¢ z innych powodow.
Ustawia, czy przycisk ENTER musi by¢ naci-
$nigty przy wprowadzaniu czestotliwosci refe-
Wybér Metody rencyjnej z panelu operatorskiego.
02-05 | Zadawania 0: Data/Enter ma by¢ nacis$nig¢ty do wprowa- 0.1 o [AlalAl 509 | —
Czestotliwosci Refe- dzenia czgstotliwo$ci referencyjne;.
rencyjnej 1: Data/Enter przycisk nie wymagany. Czg-
stotliwos¢ referencyjna jest regulowana
strzatkami “up” i “down”.
Ustaw reakcje, gdy Panel Operat. jest odtaczo-
Wybor Reakeji na ny w trybie Lokalnym lub, gdy b1-02 = 0.
02-06 | Odtaczenie Panelu 0: Naped kontynuuje prace 0,1 0 JA[A[A] S0A | —
Operatorskiego 1: Naped wygeneruje btad (OPR) i silnik
zatrzyma si¢ przez wybieg.
Kierunek Silnika przy (1) gg ?rlzli)du
02-07 | Zalaczeniu Zasilania : Y . Oto1 0 |AJA[A| 527 | —
Ten parametr wymaga, by sterowanie napgdem
przy Pracy z Panelem . .
byto przypisane do panelu operatorskiego.
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Do- | Tryb
mysli Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres| nie Adres Str.
V/f O|P| Hex
LVIM
Zmienia pewne parametry domy$lne w zalez-
nosci od regionu. Zale-
T 0: Japonia zy od
02-09 [ Tryb Inicjalizacji 1: Ameryka 0do3 spec. AlA|A]| 50D | —
2: Europa na-
3: Chiny pedu
04: Czasy Konserwacji
Uzyj parametry 04 do planowania konserwacji.
Ustawienie Sku- Ustawia warto$¢ startowa skumulowanego 0 do
04-01 | mulowanego licznika czasu pracy napgdu w jednostkach 9999 0 |AJA[A] 5S0B | —
Czasu Pracy 10 godzin.
Wybor trybu skumulowanego licznika
Tryb Pracy Sku- czasu pracy (U4-01).
04-02 | mulowanego 0: Zapisuje czas zataczonego zasilania 0Odol| O [A]A|A| 50C | —
Licznika Czasu 1: Zapisuje czas, gdy wyjscie napedu jest ak-
Pracy tywne (czas dziatania wyj$cia napedu).
Czas Pracy Wentyla- | Parametr uzywany do resetu licznika czasu 0 do
403 | ora Chtodzacego pracy Wentylatora Chlodzacego U1-04. 9999 O |AJALALSOE | —
Konserwacja Kasuje licznik czasu przegladu kondensatora
04-05 | k ondensatora U4-05. 0do 1500 0% |A|A|A]| 51D | —
Reset Licznik Kasowanie licznika konserwacji przekaznika
04-07 | Konserwacji Prze- adip 0do 150 0% |A[A[A| 523 | —
L obwodu tagodnego tadowania U4-06.
kaznika MC
) Konserwacja Tranzy- | Kasuje licznik pracy tranzystorow IGBT. o o
04-09 storow IGBT Sprawdz U4-07 (Konserwacja IGBT). 0do 150 0% | AJATA| 525
Wybér, czy dane awarii U2-@& @& (Sledze-
) ¢+ Tnicia- nie btedow), U3—©.© (H“istoria Bledow) sa
04-11 gza;cUiB Wybdr Inicja resetowane przy inicjalizacji napedu. 0Odol| O [A]A|A| 510 | —
) 0: Zapis danych bledow
1: Reset danych btedow
Wybor, czy U4-10 i U4-11 (monitory kWh) sa
Wybdr Wartosci resetowanie przy inicjalizacji napgdu:
04-12 Poczatkowych Moni- | 0: Zapis warto$ci monitoréw U4-10 1 U4-11. Odod | 0 JAIATANSIZ | —
tora kWh 1: Reset warto$ci monitorow U4-10 i U4-11.
Wybor inicjalizacji Wyb(')?, czy 1iczni.k.k9ri1.enleun (24_02)
04-13 | Licznika Komend Run| [CSStWe sic przy inicjalizacji napedu. Odol| O [A|A|A| 528 | —
0: Zapis licznika komend Run
1: Reset licznika komend Run
<9> Warto$¢ domyslna zalezy od parametru E1-01, Wybor Napigcia Zasilajacego.
<11> Warto$¢ domyslna zalezy od parametru 01-03, Jednostka Fizyczna Wyswietlania Predko$ci.
<12> Warto$¢ domyslna zalezy od parametru 02-04, Wybdor Modelu Napedu.
<22> Parametr moze by¢ zmieniony podczas pracy jednostki.
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€ r: Parametry FBD

Do- | Tryb
mysl| Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres| nie dres | Str.
v/dO [P | Hex
LVIM

rl1-01 Egrgrr(lz‘grrll}golqczenia Parametr 1potaczenia do blokéw FBD (gorny). FISF(;OH 0 [-]A[A]| 1840 [ —
r1-02 Egrgnzzglrllylgoiacczenia Parametr 1 potaczenia do blokéw FBD (dolny). FIE“)F(;OH 0 |-|A|A]| 1841 [ —
r1-03 llz%rla)n(lggri}golqczenia Parametr 2 potaczenia do blokéw FBD (gérny). FISFC}:OH 0 |-|A|A]| 1842 [ —
r1-04 ggrgmetr 2 Polaczenia Parametr 1 potaczenia do blokéw FBD (dolny). FIE“)F(}:OH 0 |-|A|A]| 1843 [ —
r1-05 Egrgnzz‘gri}goiqczenia Parametr 3 potaczenia do blokéw FBD (gorny). FISFC}:OH 0 |-|A|A]| 1844 [ —
r1-06 Egrgn(l(eigliyl;ola(czenia Parametr 3 potaczenia do blokéw FBD (dolny). FISF(;OH 0 |-|A|A]| 1845 [ —
r1-07 Egrgrlz;gri;oiqczenia Parametr 4 potaczenia do blokéw FBD (gorny). FlgF(;OH 0 |-|A|A]| 1846 | —
r1-08 Egrgn(l(eigliyl;ola(czenia Parametr 4 potaczenia do blokéw FBD (dolny). FISF(;OH 0 |-|A|A]| 1847 | —
r1-09 ggrgnzz‘gri;omczenia Parametr 5 potaczenia do blokéw FBD (gorny). FI?F(}:OH 0 |-|A|A]| 1848 [ —
rl-10 ;’%rgnzzgliyf;olqczenia Parametr 5 potaczenia do blokéw FBD (dolny). Fl?FC}:OH 0 |-|A|A]| 1849 [ —
rl-11 Egrgnzz‘grg}gomczenia Parametr 6 potaczenia do blokéw FBD (gorny). FI?F(}:OH 0 |-|A|A|184A | —
rl-12 Egrgnzzglgylgoiacczenia Parametr 6 potaczenia do blokéw FBD (dolny). FIE“)F(;OH 0 |-|A|A|184BH| —
rl-13 Egrgné‘grz}golqczenia Parametr 7 potaczenia do blokéw FBD (gorny). FI?FC}:OH 0 |-|A|A|184C | —
rl-14 E%rgnzzglzylgoiqczenia Parametr 7 potaczenia do blokéw FBD (dolny). FIE“)F(;OH 0 |-|A|A|184D | —
rl-15 ;’%rgnzz‘gri}golqczenia Parametr 8 potaczenia do blokéw FBD (gdrny). FISFC}:OH 0 |-|A|A]| I84E [ —
rl-16 Egrgn(l(eigliyl;ola(czenia Parametr 8 potaczenia do blokéw FBD (dolny). FIS“)F(;OH 0 |-|A|A]| 184F [ —
rl-17 ;’%rgr(ngegr?yi’oiqczenia Parametr 9 potaczenia do blokéw FBD (gorny). FISFC}:OH 0 |-|A|A]| 1850 [ —
rl-18 Egrgn(l(ei‘glgylzola(czenia Parametr 9 potaczenia do blokéw FBD (dolny). FISF(;OH 0 |-|A|A]| 1851 [ —
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Do- | Tryb
mysl| Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres| nie dres | Str.
V/f O|P | Hex
LVIM

Parametr 10 Polacz. . , 0 do

rl-19 bloku FBI (g6rny) Parametr 10 potaczenia do bloku FBD (gorny). FFFFH 0 |-|A[A] 1852 [ —
Parametr 10 Potacz. . 0 do

r1-20 | p1oku FBD (dolny) Parametr 10 potaczenia do bloku FBD (dolny). FFFFH 0 |—-|A[A] 1853 [ —
Parametr 11 Potacz. . , 0 do

rl-21 bloku FBD(gérny) Parametr 11 potaczenia do bloku FBD (gérny). FFFFH 0 |-|A[A] 1854 [ —
Parametr 11 Potacz. . 0 do

rl-22 bloku FBD (dolny) Parametr 11 potaczenia do bloku FBD (dolny). FFFFH 0 |-|A[A] 1855 [ —
Parametr 12 Potacz. . . 0 do

rl-23 bloku FBD(gorny) Parametr 12 potaczenia do bloku FBD (gorny). FFFFH 0 |-|A[A] 1856 [ —
Parametr 12 Polacz. . 0 do

rl-24 bloku FBD (dolny) Parametr 12 potaczenia do bloku FBD (dolny). FFFFH 0 [—|A[A] 1857 | —
Parametr 13 Polacz. . , 0 do

rl-25 bloku FBD(gorny) Parametr 13 potlaczenia do bloku FBD (gorny). FFFH 0 |-|A[A] 1858 [ —
Parametr 14 Polacz. . 0 do

r1-26 | pioku FBD (dolny) Parametr 13 potaczenia do bloku FBD (dolny). FFFFH 0 [—]A[A] 1859 | —
Parametr 14 Potacz. . . 0do

rl-27 bloku FBD(gérny) Parametr 14 potaczenia do bloku FBD (gorny). FFFFH 0 |-|A[A]185A | —
Parametr 15 Polacz. . 0 do

r1-28 | pioku FBD (dolny) Parametr 14 potaczenia do bloku FBD (dolny). FFFFH 0 |-|A[A]185B | —
Parametr 15 Potacz. . . 0 do

r1-29 bloku FBD(gorny) Parametr 15 potaczenia do bloku FBD (gorny). FFFFH 0 |-|A[A]185C | —
Parametr 15 Potacz. . 0 do

r1-30 | yioku FBD (dolny) Parametr 15 potaczenia do bloku FBD (dolny). FFFFH 0 |-|A[A]185D | —
Parametr 16 Polacz. . , 0 do

r1-31 bloku FBD(g6rny) Parametr 16 potaczenia do bloku FBD (gorny). FFFFH 0 |-|A[A] I8SE [ —
Parametr 16 Potacz. . 0 do

r1-32 | ploku FBD (dolny) Parametr 16 potaczenia do bloku FBD (dolny). FFFFH 0 |-|A[A] 185F [ —
Parametr 17 Polacz. . , 0 do

rl-33 bloku FBD(gérny) Parametr 17 potaczenia do bloku FBD (gorny). FFFFH 0 |-|A[A] 1860 [ —
Parametr 17 Potacz. . 0 do

r1-34 | v1oku FBD (dolny) Parametr 17 potaczenia do bloku FBD (dolny). FFFFH 0 |-|A[A] 1861 [ —
Parametr 18 Potacz. . , 0 do

rl-35 bloku FBD(gérny) Parametr 18 potaczenia do bloku FBD (gorny). FFFFH 0 |-|A[A] 1862 [ —
Parametr 18 Polacz. . 0 do

r1-36 | pioku FBD (dolny) Parametr 18 potaczenia do bloku FBD (dolny). FFFFH 0 |-|A[A] 1863 [ —
Parametr 19 Polacz. . , 0 do

r1-37 bloku FBD(gorny) Parametr 19 potaczenia do bloku FBD (gorny). FFFFH 0 |-|A[A] 1864 [ —
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Do- | Tryb
mysl| Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres| nie dres [ Str.
Vi Q| Hex
Parametr 19 Polacz. . 0 do
r1-38 | p1oku FBD (dolny) Parametr 19 polaczenia do bloku FBD (dolny). FFFFH 0 |-|A|A]| 1865 [ —
r1-39 Efgﬁin;%é?g%ia;?)z' Parametr 20 potaczenia do bloku FBD (gorny). Fl?F(;OH 0 |-|A|A]| 1866 [ —
Parametr 20 Polacz. . 0 do
11-40 | y10ku FBD (dolny) Parametr 20 potaczenia do bloku FBD (dolny). FFFFH 0 |-|A|A]| 1867 | —

€ T: Automatyczne Strojenie Silnika - Autotuning

W celu zestrojenia optymalnej pracy silnika 1 napedu, wprowadz dane do nastepuja-
cych parametrow:

Domys| Tryb
nie Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres Adres Str.
VIfLOV l\F;l Hex
Wybor, ktéry zestaw parametréw silnika jest uzyty
i ustawiony podczas Auto-Tuning. Jesli Silnik 2
5 Qilni (HI-® ® = 16) nie jest wybrany, ten parametr
T1-00 }X/]zy bor Silnika nie jest wySwietlany. 1,2 L {AJA|=[ 700 | —
1: 1-wszy Silnik E1 do E2
2: 2-gi Silnik - E3 do E4 (ta opcja nie jest wy-
swietlana, jesli silnik 2 nie jest wybrany)
Wybér trybu Automatycznego Strojenia.
Wybor Trybu 0: Auto-Tuning przy obrotach ' (2ﬂlul\)/ /3f
Automatycz- 2: S.tacgonarny Auto-Tuning, tylko rezystancja 0.2.3 a
T1-01 nego Strojenia zaciskow, sre Olub2 |A|A[-| 701 | —
_ Autotuningu 3: Auto-Tuning przy obrotach dla trybu V/f dla OLY
(wymagany dla Oszczgdzania Energii i dla funkcji 2 dla
Szukanie Predkosci — typ Wyliczenie Predkosci) Silnik 2
Stuzy do wprowadzenia mocy znamionowej
T1-02 Znamionowa | silnika w (kW). Uwaga: jezeli moc silnika jest 0.00do| 0.40 alal=l 700 | —
Moc Silnika podana w HP (koniach mech.), moc w kW mozna | 650.00 [ kW
wyliczy¢ wedtug wzoru: kW = HP x 0.746.
T<12_3>3 I;gap:r?f:lseﬂnika Napigcie znamionowe silnika w (V). (2)'505.(150 200.0 VIA[A|-| 703 | —
10 do
Prad Znamio- . . 200%
T1-04 o Stuzy do wprowadzenia pradu znamionowego Pradu <12> |A|A|-]| 704 | —
nowy Silnika o
silnika w (A). Znam.
Silnika
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Domys[ Tryb
nie Pracy
Nr Nazwa Opis Zakres Adres| Str.
V/f O|P| Hex
LV|M
Czestotliwos¢ | Stuzy do wprowadzenia czgstotliwosci znamionowe| (.0 do
T1-05 | Znam. Silnika | silnika w (Hz). 400.0 60.0 HZ AfA] -] 705 | —
Liczba Biegu- ) Lo . .
T1-06 | how Stuzy do wprowadzenia liczby biegunéw silnika 2 do 48 4 [A]A|-| 706 | —
T1.07 Predkos¢ Znam.| Stuzy do wprowadzenia predko$ci znamionowej Odo | 1750 | |\ || 507 | _
Silnika silnika w jednostce: obr/min (RPM). 24000 (obr/min
Wprowadzenie strat magnetycznych dla okresle- 14w |Al=|=| 70B | —
Straty Magne- | hia wspotczynnika Oszczedzania Energii. Przy
T1-11 | tyczne Silnika podaniu zasilania przyjmuje warto$¢ E2-10 (straty 0do | Te wartosci roznia si¢ w
w zelazie silnika). Jesli T1-02 jest zmienione, 65535 | zaleznosci od kodu silnika i
bedzie pokazana poczatkowa akceptowalna nastaw parametrow silnika
warto$¢ dla wvbranego rozmiaru nanedu.

<12> Wartos$ci domyslne zaleza od 02-04, Wybor Modelu Napedu.
<24> Wartosci pokazane sa dla napedéw klasy 200 V. Podwoié wartosci dla napedow 400-woltowych.
<54> Dostepna metoda strojenia zalezy od wybranego trybu pracy. Wybierz wartosci 2 lub 3 dla trybu V/f, 0 lub 2 przy
trybie wektorowym z otwartg petla sprz¢zenia zwrotnego i 2 dla sterowania Silnikiem 2.

€ U: Parametry Monitorowania

Parametry monitorowania pozwalaja uzytkownikowi na wyswietlanie statusu nape-
du, informacji o blgdach i innych danych na temat dziatania napedu.

Tryb
: Pracy
Nr Nazwa Opis ‘I;'vc;zlsc::rg Jed Adreq
Analog.  [nostvif Q) P Hex
ka LV|M
Ul: Monitorowanie Statusu Dzialania
Uzyj Ul do wyswietlenia statusu dziatania napedu.
o . o 10 V: Maks. [0.01
U1-01 | Czgstotliwos¢ Zadana | Pokazuje czestotliwo$é zadana Czestotliwosd| Hz AlA[A] 40
. R ] 0.01
U1-02 | Czestotliwosé na Wyswietla cgqstotll,wpgc waSC}owaL. Jednost-| 10 V: Mgks.’ Lazlalalal #1
e ka pokazanej warto$ci jest okreslona w 01-03.| Czestotliwo$é
Wyjsciu <27>
o o - 10 V: Prad 0.01
U1-03 | Prad wyjsciowy Wyséwietla prad wyjsciowy. Znam. napedu | A AlA[A| 42
Tryb pracy nastawiony w A1-02. S Fwyi
0: V/fbez enkodera PG ygnat wyj-
Ul-04 | Tryb Pracy 2: Wektorowe z otwarta petla (OLV) Sciowy nie- - |AlAA] B
5: Wektor. z otw. petla siln. z magn. trwatymi (PM) | wystawiany
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Tryb
: Poziom Jed | Pracy
Nr Nazwa Opis Wyjscia nost Tolp Aﬁires
Analog. ka VvIm =
o Wyséwietla warto$¢ predkosci odezytang ze | 10 Vi Mak-— 1 o
U1-05 | Predko$¢ Silnika sprzezenia zwrotnego w jednostkach nasta- | symalna Hz | (A A #4
wionych w 01-03. predkos¢
Napigcie wyjsciowe . . . 10 V=200
U1-06 Pokazuje napigcie wyjsciowe Vrms 0.1 VIA[A|A]| 45
(400 Vrms)
U1-07 | Napigcie Szyny DC | Pokazuje napigcie szyny DC. (150?)/\?)0 oV 1V|A[A]|A]| 46
10 V: Moc
Napedu (kW)
. Wyswietla moc wyjsciowa (ta wartosc (maks.
UT-08 | Moc Wyjsciowa jest wyliczana wewnegtrznie). dopuszczalna PIATALAL 4T
moc silnika)
. Warto$¢ wewngtrzna referencji momentu dla [10V: Znamion.
U1-09 | Moment Referencyjny trybu wektorowego z otwarta petla(OLV).  Moment Siln. | | Al-
Wyswietla stan zaciskow wejs¢ cyfrowych.
U1-10=0000000
L 1:Wejscie cyfrowe1
(zacisk S1) wiaczone
1: Wejscie cyfrowe 2
(zacisk S2) wiaczone
Sygnai Wyj-
U1-10 | Status Wejsé Cyfro- 1: Wejscie Cyfrowe 3 Sciowy nie ~|A|A]A] 49
wych (zacisk S3) wigczone jest wysta-
L wiany
1: Wejscie cyfrowe 4
(zacisk S4) wiaczone
1: WejScie cyfrowe 5
(zacisk s5) wigczone
1: Wejscie cyfrowe 6
(zacisk S6) wigczone
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Tryb
Poziom Jed | Pracy

& Adreq
Wyjscia nost
Analog. ka V/flg, “F;l Hex

Nr Nazwa Opis

Wyswietla status wyj$¢ cyfrowych.

U1-11=000

1: Wielofunkcyjne wyjscie cy-
frowe (btad) (zaciski MA/MB-
MC) wtgczone ) )
Nie wystawia
1: Wielofunkcyjne wyjscie Syg.f}a?“ na - |A[A[A] 4A
cyfrowe 1 (zacisk P1) wia- wyjseid
czone

Status Wyjs¢ Cyfro-

Ul-11 wych

— 1. Wielofunkcyjne wyj-
Scie cyfrowe 2 (zacisk
P2) wtaczone

Wyséwietla status dziatania napedu.

U1-12=00000000

1: Podczas pracy
1: przy 0 predkosci

1. Podczas pracy do
tytu
1: Przy aktywnym
wejsciu Reset Nie wystawia
U1-12 | Status Napedu Alarmu sygnatu na - |A[A[A] 4B
1. Podczas wyjsciu
osiggania
predkosci
1. Naped goto-
wy
—— 1. Gdy wykryto
alarm

——1: Gdy wykryto
btad

Sygnat na zacisku Wejscia| Wyswietla poziom sygnatu na wejsciu Al.

- . 0 0
ul-13 analogowego Al 100% przy poziomie wejscia 10 V 10V:100% 10.1%| A AA| 4E

Sygnal na zacisku wejscia | Wyswietla poziom sygnatu na wejsciu A2.

ul-14 analogowego A2 100% przy poziomie wejscia 10 V /20 mA

10 V: 100% 0.1%[A[A[A| 4F

Czgstotlwos¢ Wyj- Wyswietla czestotliwos$¢ wyjsciowa, wlacza-
Ul-16 | Sciowa na Wyjsciu

Funkcii I asodneso jac rampg czasowa, krzywa S. Jednostka jest
R ozrujchu & & okreslona w parametrze 01-03.

10 V: Maks. ]0.01
Czestotliwos¢| Hz
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Tryb
: Poziom Jed | Pracy
Nr Nazwa Opis Wyjscia nost Tolp ﬂres
Analog. ka VvIm =
Wyswietla numer parametru btedu Nie wystawia
Ul1-18 | Parametr blgdu OPE | oPEG® & lub Err (blad operatora)- numer sygnglq na - |A[A[A]| 61
parametru, gdzie btad wystapit. wyjsciu
Wyswietla kod btedu siecit MEMOBUS/
Modbus.
U1-19=00000000
t 1: btad CRC
1: Btad dtugosci da-
nych
Nieuzywany Nie wystawia
Kod Btedu Sieci (normamie O) _
U191 MEMOBUS/Modbus | syenaluna AlAIAL 66
1: Bfad parzystosci wyjsciu
1: Utrata danych
1: Btad ramki
1: Przekroczony Czas
Nieuzywany
(normalnie 0)
Ul-24 | Wejscie Impulséw  |[Pokazuje czestotliwosé wejscia impulsowego | 32000 7D
Wersja Oprogramo- Nie wystawia
U1-25 | wania (Flash) Wersja Oprogramowania Flash sygnatu na 4D
wyjsciu
Wersja Oprogramo- Nie wystawia
U1-26 | wania (ROM) Wersja Oprogramowania ROM sygnatu na 5B
wyjsciu
U2: Przeglad usterek
Uzyj parametry monitorowania U2 do przegladu danych §ledzenia usterek.
U2-01 | Obecny blad Wyéwietla aktualny blad. Brak sygnalu | -1 4 fA1A| 80
na wyjsciu
U2-02 | Poprzednia usterka Wyswietla poprzednig usterke. Brak s.)'fg.na%u - [AJA[A| 81
na wyjsciu
Czgstotliwos$¢ Zadana | WysSwietla czgstotliwo$¢ zadang w Brak sygnatu | 0.01
U2-03 . . . 22, AlA[A]| &2
przy poprzed. usterce | momencie poprzedniej usterki. na wyjsciu Hz
Czgstotl. wyjsciowa | Wyswietla czgstotliwo$¢ wyjsciowa w Brak sygnatu | 0.01
U2-04 . . . A AlA|A| 83
przy poprzed. usterce | momencie poprzedniej usterki. na wyjsciu Hz
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Tryb
: Poziom Jed| Pracy
Nr Nazwa Opis Wyjscia nos Gl ﬂl;(s
lAnalog. ka [V/f LvIim
U2-05 Wartosic'.Pracdu przy [ Wyswietla warto§¢ pradu w momencie Brak sygnatu 84
Ostatniej Usterce ostatniej usterki na wyjsciu
Predkos¢ Silnika przy Wyswietla predkosc¢ silnika w momencie Brak sygnatu | 0.01
U2-06 | Ostatniei Ust . . 22, 85
) usterce ostatniej usterki. na wyjsciu Hz
Napigcie Wyjsciowe | Wyswietla napigcie wyjsciowe w momen- Brak sygnatu
u2-07 e . . . 22, 0.1V 86
przy Ostatniej Usterce | cie ostatniej usterki na wyjsciu
U2-08 Napigcie szyny DC Wyswietla napigcie szyny DC w momencie | Brak sygnatu 1V 87
przy Ostatniej Usterce | ostatniej usterki na wyjsciu
U2-09 Moc Wyjsciowa przy | Wyswietla moc wyjSciowa w momencie Brak sygnatu | 0.1 38
Ostatniej Usterce ostatniej usterki na wyjsciu kW
U2-10 Momegtq Obrotowy przy | Wyswietla moment obrotowy w momencie | Brak sygnatu 0.1% 89
Ostatniej Usterce ostatniej usterki na wyj$ciu e
U2-11 Stan Wejs¢ przy Wyswietla stan wej$¢ cyfrowych w chwili Brak sygnatu | A
Ostatniej Usterce ostatniej usterki w formacie jak w U1-10. na wyjsciu
Stan Wyjs¢ przy Wyswietla stan wyj$¢ cyfrowych w chwili Brak sygnatu
U2-12 | Ostatniej Usterce ostatniej usterki w formacie jak w U1-11. na wyjsciu - 8B
at Previous Fault 4 W Jakw : na wyjsciu
U2-14 Czas Pracy od Ostat- | Wyswietla skumulowany czas pracy napedu | Brak s.},/g.naiu | H 8D
niej Usterki od ostatniej usterki. ha wyjsciu
Predkosc Zadan'a' Soft Wyswietla predkosc¢ referencyjna Soft Brak s'},/g'nalu 0.01
U2-15 | Startera w Chwili - - X na wyjsciu 7E0
. . Startera w chwili ostatniej usterki. %
Ostatniej Usterki
U2-16 Prad osi q silnika w Wyswietla prad osi q silnika w chwili Brak sygnatu [0.10 7E]
Chwili Usterki ostatniej usterki na wyjsciu %
U2-17 Prad osi d silnikaw | Wy$wietla prad osi d silnika w chwili Brak sygnatu | 0.10 7E2
Chwili Usterki ostatniej usterki na wyjsciu %
U3: Historia usterek
Uzyj parametry U3 do przegladu historii usterek.
U3-01 | Ostatnia Usterka Pokazuje ostatnig usterke. Brak s'}’/g'naiu - 20
na wyjsciu (800)
U3-02 | Przedostatnia usterka | Pokazuje przedostatnia usterke. Brak s'},/g.na{u - ol
na wyjsciu (801)
o . . . Brak sygnatu 92
U3-03 | 3 w kolejnosci Usterka| Pokazuje 3-cig ostatnig usterke. na wyjéoiu - (802)
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Tryb
: Poziom Jed Pracy
Nr Nazwa Opis Wyjscia nost Tolp |cillres
Analog. ka Vfivim —
Brak sygnatu
U3-04 | 4-ta Ostatnio Usterka | Wys$wietla 4-ta ostatnia usterke. na wyjsciu - |AlA[A (89033)
Brak sygnatu
U3-05 | 5-ta Ostatnio Usterka | Wyswietla 5-ty ostatnio biad. na wyjsciu - |A[A[A| 804
Brak sygnatu
U3-06 | 6-ta Ostatnio Usterka | Wys$wietla 6-tg ostatnig usterke. na wyjsciu - |AA|A]| 805
Brak sygnatu
U3-07 | 7-ma Ostatnio Usterka| Wys$wietla 7-ma ostatnia usterke. na wyjsciu - [AJA[A| 806
Brak sygnatu
U3-08 | 8-ma Ostatnio Usterka| Wyswietla 8-ma ostatnia usterke. na wyjsciu - |A[A|A]| 807
Brak sygnatu
U3-09 | 9-ta Ostatnio Usterka | Wy$wietla 9-ty ostatnio btad. na wyjsciu - |A[A[A]| 808
. Brak sygnatu
U3-10 | 10-ta Ostatnio Usterka| v« o120 10-tg ostatnia usterke. nawyjsciu | — |A|A[A| 809
U3-11 Sl;;mt&ogg‘ri,}i/h(lzas Wyswietla skumulowany czas pracy w chwili 1113;2:}; S.)s,,fﬁlam 1hilialala 94
Os tai/nio Usterki wystapienia ostatniej usterki. Y] (80A)
U3-12 Eglcmliogl?\r;/}illiczz as Wyswietla skumulowany czas pracy w chwili f:i}; S.}S,Igﬁlalu 1hilialala 95
Os tai/nio Usterki wystapienia przedostatniej usterki. Y] (80B)
U3-13 ?glcml&ogsg}{hc; as Wyswietla skumulowany czas pracy w chwili r]?;ilv( S.}S,Ifinl;ﬁu 1hialala 96
Osta?c]nio Usterki wystapienia 3-tej ostatnio usterki. Y (80C)
U3-14 gfglcmlio(v:vsgghazas Wyswietla skumulowany czas pracy w chwili 1]?;23\/( S.}s,lfﬂlam 1hlalala 97
Ostai/nio Usterki wystapienia 4-tej ostatnio usterki. M (80D)
Skumulowany Czas s ...| Brak sygnatu
U3-15 | Pracy w Chwili 5 Wysw1§tlg skum}l lowany czas pracy w chwili na wyjsciu lh |A|A[A] 80E
Ostatnio Usterki wystapienia 5-tej ostatnio usterki.
Skumulowany Czas . ...| Brak sygnatu
U3-16 | Pracy w Chwili 6 | vySwictla skumulowany czas pracy w chwilil /0 ic | 1 [A|A|A] sOF
Ostatnio Usterki wystapienia 6-tej ostatnio usterki.
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Tryb
: Poziom Jed | Pracy
Nr Nazwa Opis Wyjscia nost Tolp ﬂl;(s
lAnalog. ka [V LvIim
Skumulowany Czas s | Brak t
- Wyséwietla skumulowany czas pracy w chwili| DBrak sygnatu
U3-17 Pracy w Chwili 7 stapienia 7-tej ostatnio usterki na wyjsciu 810E
Ostatnio Usterki Wystap ) u ’
Skumulowany Czas . ...| Brak sygnatu
U3-18 | Pracy w Chwili 8 Wystw1§>t11ai sl;utrn}l lorvirrlliy czelsrll)(riacy w chwili na wyjsciu 811E
Ostatnio Usterki Wystapienia o-tej ostatnio usterid.
Skumulowany Czas . | Brak tu
- Wyswietla skumulowany czas pracy w chwili| Drak sygna
U3-19 | Pracy w Chwili 9 tapienia 9-tei ostatnio usterki na wyjsciu 812
Ostatnio Usterki wystapie € os O usterid.
Skumulowany Czas o ...| Brak sygnalu
U320 Py il 10|Vl mlovany s ey bt i
Ostatnio Usterki ystap ) ’
U4: Monitorowanie Konserwacji
Uzyj parametry U4 do wys$wietlania informacji dotyczacych konserwacji napedu.
Pokazuje skumulowany czas pracy napedu.
Warto$¢ skumulowanego licznika pracy nape-
du moze by¢ wpisane w 94—Q 1. Uzyj parametr Brak sygna-
04-02, by okresli¢, czy licznik pracy ma .
Skumulowany czas f ) . . hu na wyj-
U4-01 dzialania startowa¢ po podaniu zasilania, czy gdy jest Sciu 4C
aktywna komenda RUN. Maksymalna wy-
$wietlana liczba to 99999, po tej wartosci
licznik sig zeruje do 0.
Wyswietla licznik komend RUN. Zresetuj Brak sygna-
- licznik komend RUN za pomoca 04-13. Ta | fu na wyj-
U4-02 Licznik Komend RUN warto$¢ resetuje licznik do 0 i rozpoczyna Sciu 76
ponowne liczenie po osiagnigciu 65535.
Pokazuje skumulowany pracy wentylatora Brak sygna-
chtodzacego. Domyslny czas eksploatacji tu na wyj-
U4-03 Czas Pracy Wentylato- wentylatora jest wpisany w 04-03. Ta warto$¢ | Sciu 67
ra Chtodzenia Lo .
resetuje licznik do 0 i rozpoczyna ponowne
liczenie po osiagnigciu 65535.
Licznik Pokazuje zuzycie kondensatora gtéwnego Brak sygna-
U4-05 | Konserwacji Konden- | obwodu jako procent oczekiwanego czasu tu na wyj- 7C
satora eksploatacja. Parametr 04-06 zeruje licznik. | $ciu
Pokazuje czas konserwacji przekaznika MC
U4-06 Konserwacja Obwodu | obwodu tadowania jako procent oczekiwanegd Brak sygna- D6
Lagodnego Ladowania| czasu eksploatacji. Parametr 04-07 resetuj ten | tu na wyj-
licznik. sciu
o | Pokazuje czas pracy IGBT jako procent Brak Sygna-
U4-07 | Licznik Konserwacji | oczekiwanego czasu eksploatacji. Parametr | tu na wyj- 7D7
IGBT 04-09 resetuje ten licznik. Sciu
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Tryb
: Pracy
Nr Nazwa Opis 5\,(;;;%7; Jed dres
nosty/49| P | Hex
lAnalog. g LVIM
U4-09 | Test diod LED Zapgla Wszystklre .segment.y LED dla weryfi- | Brak g}fgpalu _lalalal 3¢
kacji poprawno$ci dziatania. na wyjsciu
U4-10 | kWh, Dolne 4 cyfry | Monitor mocy napedu. Warto$¢ pokazana jako kWh|A[A]A]| 5C
9 cyfr pokazanych za pomoca 2 monitorow,
U4-101 U4-11. Przyktad: 12345678.9 kWh
jest pokazane jako : Brak sygna- MW
U4-11 | kWh, Gorne 4 cyfry | U4-10: 678.9 kWh tu na wyj- n |A|A[A] SD
U4-11: 12345 MWh sciu
Monitor analogowy: Brak sygnatu na wyj-
sciu.
U4-13 Pamigé M.a’ks.imum Wyséwietla zapamigtana maksymalna wartos¢ |10 V- Pr;.]td. 0.01 alalal 7cr
Pradu Wyjscia pradu podczas pracy napedu. Znam. Silnika | A
Czgstotliwos¢ Przy Czestotliwos$¢ wyjsciowa przy wystapieniu | 10 V: Maks. |0.01
U4-14 | Maksimum Pradu U4-13 maksymalnego pradu. Czestotliwos¢| Hz AlAlA] TDO
Wyliczone Prze- . . 100% R
U4-16| .7~ 100% = poziom wykrycia alarmu OL1 [poziom 0.1%[A|A[A| 7D8
cigzenie Silnika (OL1),
lalarmu OL1
Pokazuje zrodta czgstotliwosci referencyjne;j
jako XY-nn.
X: pokazuje, ktora referencja jest uzyta:
1 = Referencja 1 (b1-01)
2 = Referencja 2 (b1-15)
Y-nn: pokazuje zrodto czestotliwosei
0-01 = Panel operator (d1-01)
U4-18 Wybér Zrédta Cze- 1-01 = Analogowe (zaclisk Al) A[A]|A| 7DA
stotliwosci Referen- 1-02 = Analogowe (zacisk A2)
o 2-02 to 17 = Predkosc¢ krokowa (d1-02 do
cyjnej 17)
3-01 = Komunikacja MEMOBUS/Modbus
4-01 = Karta Opcjonalna
5-01 = Wejscie impulsowe
6-01 = CASE
Czestotliwosc Refer- L ., .
. Wyswietla czgstotliwo$é referencyjnag z
U4-19 | encyjna z I A[A|A| 7DB
MEMOBUS/ Modbus MEMOBUS/Modbus (system dziesiatkowy)
Czgstotl. Referenc. z - | Wyswietla czgstotliwo$c referencyjna z opcjo-
U4-20 | Karty Opcjonalnej nalnej karty (system dziesiatkowy). AlA|A| 7DD

248

Instrukcja Nr TOEPC71060622-01-PL




6.2 Tabela parametrow

Tryb
. Poziom Jed| Pracy
Nr Nazwa Opis Wyjscia nos ) ﬂres
IAnalog. ka Vi v ex
Pokazuje zrodto komendy Start jako:
XY-nn.
X: Pokazuje, ktore zrodto komendy Run jest
uzywane:
1 = Wybér Komendy Run 1 (b1-02)
2 = Wybo6r Komendy Run 2 (b1-16)
Y: zrédto komendy run:
0 = Panel operatorski
1 = Zewnetrzne zaciski
2 = Nie uzywanie
3 = Sie¢ MEMOBUS/Modbus
4 = Karty opcjonalne
5 =Nie uzywanie
6 = CASE
7 =bloki FBD
nn: Przyczyna blokady sygnalu Run
00: Brak statusu blokady.
Wbér Zrodla K 01: Komenda Run pozostata zataczona od
_ ybor Zrodia K.0- ostatniego stopu
Ud-21 mendy Run 02: Komenda Run pozostata zataczona, gdy AlA 7DD
zmieniono zrdédlo sterowania z Lokalny na
Zdalny.
03: Oczekiwanie na stycznik by-pass tadowania
po zalaczeniu zasilania (UV lub UV1 miga po
10 sekundach).
04: Oczekiwanie na timeout warunku “Komenda
Run Zabroniona”.
05: Szybki Stop (wejscie cyfrowe (HI-©® =
15) lub panel operatorski)
06: b1-17 (komenda Run podana przy wiaczaniu
zasilania).
07: Podczas blokady wyijscia, gdy silnik zatrzy-
muje si¢ z wybiegiem w okreslonym czasie
08: Czestotliwo$¢ referencyjna jest ponizej
minimalnej czgstotliwosci przy blokadzie
wyj$cia moc
09: Oczekiwanie na Enter
.| Pokazuje komendg sterowania napedu z
U422 ZKg?gz?da Sterowania | e i MEMOBUS/Modbus z rejestru 0001H alalal 7oE
MEMOBUS/Modbus jako 4 cyfry w kodzie HEX
U4-23 Komenda Sterowania | Pokazuje komepdq sterowania nape'zdu zZ Ala 7DF
z Karty Opcyjnej karty opcyjnej jako 4 cyfry w kodzie HEX
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Tryb
: Poziom Jed| Pracy
No. Nazwa Opis Wyjscia nost Jolp |t?lres
Analog. ka. Vivim =
US: Monitorowanie Aplikacji
Uzyj parametrow U5 do podgladu parametrow specyficznych dla zastosowania.
Us-01 S&r)zqieme zwrotne Wyswietla warto$¢ sprze¢zenia zwrotnego PID, 0(')2 ! AlA[A| 57
U5-02 | Wejscie PID Pokaz,ujle wejscie regulgtorg PID (r6znica 0(.)01 alalal 63
warto$ci zadanej i sprzezenia zwrotnego). %
U5-03 | Wyjscie PID Wyswietla warto$¢ wyjscia PID. 0(';) ! AlA[A| 64
(1]
US5-04 | Warto$¢ Zadana PID | Wys$wietla warto$¢ zadang PID. 10V: 100% 0(')9 ! AlA[A] 65
(maksymalna | 7°
U5-05 Roéznicowe Sprzgze- | Pokazuje warto$é 2-go sprzezenia czestotli- 0.01 Alala
nie Zwrotne PID zwrotnego PID przy trybie réznicowym. wos€) %
. Pokazuje warto$¢ roznicy migdzy oby-
Us-06 PID Wyliczone Sprze- dwoma sprzg¢zeniami zwrotnymi w trybie 0(')01 AlAlA
zenie Zwrotne e . %
réznicowym regulacji PID
U6: Monitorowanie Sterowania
Uzyj parametry U6 do wys$wietlenia danych sterowania napedu.
Prad Silnika Pokazuje warto$¢ sktadowej 1Q pradu .
U6-01 | gxtadowa Iq silnika (Iq). 10 V: 100% |0.1%[A|A|A| 51
Prad Silnika Pokazuje warto$¢ wyliczonej sktadowej :
U6-02 | qrtadowa Id pradu silnika Id. 10 V: 100% 10.1%| - |A|A| 52
_ Pokazuje warto$¢ wejscia ASR, jesli uzyty 10V: 100% o e
U6-03 | Wejscie ASR jest tryb Simple PG w sterowaniu V/f. (maks.czest. 0.1%1 A
i . Pokazuje warto$¢ wyjscia ASR, jesli uzyty 10V: 100% o e
U6-041 Wyjscie ASR jest tryb Simple PG w sterowaniu V/f. (maks.czgst. 0.1%] A 33
Wyjsciowe Napigcie o . . , 10V:200V (0.1 ]
U6-05 Referencyjne (V) Wyjsciowe napigcie referencyjne (Vq). (0§ q) (400 V) Vac AlA| 59
Wyjsciowe Napigcie . . . , 10 V:200V | 0.1
U6-06 Referencyjne (Vd) Wyjsciowe napigcie referencyjne (Vd). (O$ d) (400 V) Vac |~ AlA| 5SA
Wyjscie ACR dla osi ; -
U6-07 M| Pokazuje kqm;ndq pradu (ACR) dla sktado 10 V- 100% lo.1%| = 1al=| 5F
q wej pradu silnika (1q).
Wyjscie ACR dla osi i
U6-08 | 4 Y] Pokazuje komeqdq pradu (ACR) dla pradu 10v-100% l0.1%l = 1al=| 60
wzbudzenia silnika (Id).
Offset Czgstotliwosci | Displays the bias value used to adjust the 10 V: czest.
U6-20 | Referenc. (Gora/Dot 2] frequency reference. maks. 0.1%| ATA|A | 7D4
i iwos¢ - 10 V: czgst.
U6-21 Offset o ngaz’uJ.e czqstothyvo;c dodana do czgsto zQ 01%l alalal 7Ds
Czgstotliwosci tliwosci referencyjne;j. maks.
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Jed |T:ryb
i nos{ Fracy
Nr Nazwa Opis &?;'s%'g ka Gl dres
Analog. ViVIm Hex
U8: Monitorowanie parametrow FBD
U8 — parametry zarezerwowanie dla FBD

U8g-01 Zarezerwowane dla FBD, Monitor 1. - 0('31 A[A|A| 1950
0

U8-02 Zarezerwowane dla FBD, Monitor 2. — O(';) ! A[A]A| 1951
0

U8-03 Zarezerwowane dla FBD, Monitor 3. - 0;3 ! AlA[A] 1952
0

U8-04 Zarezerwowane dla FBD, Monitor 4. — O(‘S ! A[A|A] 1953
0

U8-05 Zarezerwowane dla FBD, Monitor 5. - 0('3 ! A|A|A| 1954
0

U8-06 Zarezerwowane dla FBD, Monitor 6. - 0(';)1 A[A|A] 1955
0

Ug-07 Zarezerwowane dla FBD, Monitor 7. - 0(';) ! A|A|A]| 1956
0

U8-08 Zarezerwowane dla FBD, Monitor 8. - 0(’3 ! AlA[A] 1957
0

U8-09 Zarezerwowane dla FBD, Monitor 9. — 0(‘3 ! A[A|A] 1958
0

U8-10 Zarezerwowane dla FBD, Monitor 10. - O(';)l AlA[A] 1959
0

<27> Jednostka tych parametrow jest okreslona w 02-04, Wybor Modelu Napedu. Mniejszaniz 11 kW: 2 miejsca po
przecinku, 11 kW i wieksze; 1 miejsce po przecinku.
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Tabela parametrow

€ Wartosci domysine parametréow zaleznych od Trybu Pracy

Lista parametrow, ktorych warto$ci domyslne zaleza od wybranego trybu sterowania (A1-02
dla silnika 1, E3-01 dla silnika 2). Przy zmianie trybu sterowania parametry sa inicjalizowa-
ne do warto$ci pokazanych w tabeli
Tabela B.1 Parametry i wartosci domysine zalezne od A1-02 (Tryb Pracy Silnik 1)

:12';?' Opis Zakres nasta-| Rozdziel- v./rfr{(; Pr;czv(;(@;)-OZLM )
wy CZ0oSsC

b3-02 | Szukanie predkosci- Prad dezaktywacji 0 do 200 1% 120 100 _
b8-02 | Wzmocnienie Oszczedzania Energii 0.0 do 10.0 0.1 _ 0.7 _
C2-01 [ Czas rozruchu Krzywa S - start 0.00 do 10.00 0.01s 0.20 0.20 1.00
C3-01 | Wzmocnienie kompensacji poslizgu 0.0do 2.5 0.1 0.0 1.0 _
(C3-02 | Kompens. Poslizgu—Czas Op6znienia 0 do 10000 1 msec 2000 200 _
C4-01 | Wzmocnienie Kompensacji Momentu 0.00 do 2.50 0.01 1.00 1.00 0.00
C4-02 | Czas Opoznienia Kompensacji Momentu 0 to 10000 1 msec 200 20 100
C6-02 | Wybodr Czestotliwosci Nosnej 1doF 1 7 <12> 7 <12> 2
E1-04 |Maksymalna Czestotliwos¢ Wyjsciowa| 40,0 do 400.0 | 0.1 Hz 50.0 50.0 <10>
E1-05 | Maks. Napiccie Wyjsciowe <24> 0.0 do 255.0 0.1V 200.0 | 200.0 <10>
E1-06 | Czestotliwos¢ Bazowa 0.0 do 400.0 0.1 Hz 50.0 50.0 <10>
E1-07 | Posrednia Czestotliwo$¢ Wyjsciowa 0.0 do 400.0 0.1 Hz 25 3.0 —
E1-08 | Posrednie Napigcie Wyj. <24> 0.0 do 255.0 0.1V 16.0 14.4 —
E1-09 | Minimalna czgstotliwos$¢ wyjsciowa 0.0 do 400.0 0.1 Hz 1.3 0.5 <10>
E1-10 | Minimalne Napigcie Wyjsciowe<24> 0.0 do 255.0 01V 12.0 3.0 —
El-11 | Posrednia Czgstotliwos¢ 2 0.0 do 400.0 0.1 Hz 0.0 0.0 —~
E1-12 | Posrednie Napigcie Wyjsciowe 2<24> 0.0 do 255.0 0.1V 0.0 0.0 —
El-13 | Napiccie Bazowe<24> 0.0 do 255.0 0.1V 0.0 0.0 —
L1-01 | Wybor Zabezpieczenia Silnika 0 do - 1 1 4
[3-20 | Wzmoc. Regul. Nap. Glown. Obw. Mocy 0.00 do 5.00 0.01 1.00 0.30 0.65
L3-21 Wspolez. Wylicz. Czasu Hamow./ Przyspiesz. 0.00 do 200.00 0.01 1.00 1.00 2.50

<10> Warto$ci domyslne zaleza do parametru E5-01, Wybdr Kodu Silnika.

<12> Warto$ci domyslne zaleza do parametru 02-04, Wybor Modelu Napedu.

<24> Pokazana wartoS$ci sa dla napedow na 200V. Dla napedow na z zasilaniem 400V podwoi¢
warto$¢ parametru.
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6.2 Tabela parametrow

Tabela B.2 Parametry i wartosci domysine zalezne od A3-01 (Tryb Pracy Silnik 2)

:12::' Opis Zakres nasta-| Rozdziel- Tr\);:)f I:(;')acy (Ei;?_:} 2
wy CZOosC

E3-04 | Maksymalna czestotliwo$¢é wyjsciowa 40.0 do 400.0 0.1 Hz 50.0 50.0
E3-05 | Maksymalne napigcie wyjsciowe <24> 0.0 do 255.0 0.1V 200.0 200.0
E3-06 | Czestotliwos¢ bazowa 0.0 do 400.0 0.1Hz 50.0 50.0
E3-07 | Czgstotliwo$¢ Posrednia 0.0 do 400.0 0.1Hz 2.5 3.0
E3-08 | Napigcie Posrednie <24> 0.0 do 255.0 0.1V 16.0 14.4
E3-09 | Minimalna czgstotliwos$¢ 0.0 do 400.0 0.1 Hz 1.3 0.5
E3-10 | Napigcie Minimalne <24> 0.0 do 255.0 0.1V 12.0 3.0
E3-11 | Czgstotliwos$¢ Posrednia 2 0.0 do 400.0 0.1 Hz 0.0 0.0
E3-12 | Napigcie Posrednie 2 <24> 0.0 do 255.0 0.1V 0.0 0.0
E3-13 | Napigecie Bazowe <24> 0.0 do 255.0 0.1V 0.0 0.0
E3-14 | Wzmocnienie kompensacji poslizgu 0.0do 2.5 0.1 0.0 1.0

<24> Pokazana wartosci sa dla napedéw na 200V. Dla napedow na z zasilaniem 400V podwoi¢ war-
tos¢ parametrow.

€ Charakterystyka V/f - wartosci domysine

Tabela ponizej pokazuje wartosci domyslne Charakterystyki V/f w zaleznosci od

trybu sterowania (A1-02) 1 wyboru charakterystyki V/f (E1-03 przy sterowaniu

V/T).
Table B.3 Wybor typu E1-03 V/f dla napedow o wymiarach:
VZABOP1 do VZAB1P5; VZA20P1 do VZA21P5; VZA40P2 do VZA41P5
Nr u Sterowanie V/f
0 oLV

E1-03| - <55> 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A cC|D E F
E1-04 | Hz |50.0]60.0 [60.0{72.0]50.0]50.0[60.0{60.0]50.050.0(60.0{60.0]90.0 120 | 180 |60.0 | 50.0
E<12:£5 V [ 200|200 | 200 200|200 | 200|200 [200]200|200 (200 (200200200 [200|200|200
E1-06 | Hz |50.0 | 60.0{50.0]60.050.050.0{60.0]60.0|50.0(50.0]60.0]60.0(60.060.0]60.0[60.0(50.0
E1-07 | Hz | 25 [ 3.0 [ 3.0 | 3.0 [25.0(25.0{30.0|30.0(25|25]|3.0]3.0(3.0]30]3.0(3.0]3.0
E<12;28 V [16.0]16.0]16.0(16.0]35.0150.0(35.0({50.0]19.0(24.0(19.0(24.0|16.0[16.0(16.0]16.0|14.4
ElI-O9 [ Hz [ 13 | 15| 15|15 |13 (13 (15|15 (1313|1515 |15 |15 [LS5([15(0.5
E<12;1>0 V [12.0]12.0]12.0(12.0]| 8.0 ] 9.0 | 8.0 [ 9.0 |12.0]13.0(12.0(15.0]12.0112.0(12.0]12.0| 3.0
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<24> Pokazane wartosci sa dla napedow 200 V. Podwoi¢ przy napedach na 400 V.
<55> Uzywane jako wartosci domyslne dla E1-04 do E1-10 1 od E2-04 do E2-10.

Tabela B.4 E1-03 Nastawy charakterystyki V/f dla napedéw o
wymiarach: VZAB2P2 do VZAB4P0; VZA22P2 do VZA2015; VZA42P2

Nr U Sterowanie V/f

0 oLV
E1-03| - <55> 1 2 3 4 5 6 7 8 9 Al B C D E F
E1-04 | Hz |150.0]60.0(60.0(72.0150.0]50.0]60.0(60.0(50.0150.0]60.0{60.0[90.0( 120 | 180 |60.0]|50.0
E1-05

<2d> V 1200 {200 | 200 | 200 [ 200 | 200 | 200 | 200 | 200 [ 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200

E1-06 | Hz |50.0]60.0]50.0]60.050.050.0{60.0{60.0]50.0]50.0]60.0]60.060.0{60.0]60.0]60.0|50.0
E1-07 | Hz | 2.5 | 3.0 | 3.0 | 3.0 ({25.0(25.0(30.0{30.0] 2525|3030 3.0(3.0]3.0]30]3.0

Ej;;f V |14.0(14.0(14.0(14.0]35.0(50.035.0|50.0| 18.0({23.0(18.0(23.0| 14.0|14.0| 14.0  14.0[ 13.2
E1-09 (Hz | 13 |15 |15 |15 |13 (13 (1515113 |13 |15 (15151515 15]05
Ej;jf V]70(70]70(70|60]70(60]70]90/(11.0]9.0(13.0(70]7.0(70]|7.0]24

<24> Pokazane wartosci sa dla napedow 200 V. Podwoi¢ warto$ci przy napgdach na 400 V.
<55> Uzywane jako wartosci domyslne dla E1-04 do E1-10 i od E2-04 do E2-10.
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€ Wartosci domysine sa okreslone przez Wybor Jednostki
Napedowej (02-04) i Wybér Warunkéw Eksploatacji (C6-01)

Nastawy domyslne beda si¢ zmienia¢ dla ponizszych parametréw w zaleznosci od wielko-
sci napedu.

Tabela B.5 1 - fazowe, Napedy 200-woltowe
Nastawy domysine dla Jednostek Napedow i Nastawy Obcigzalnosci

Nr Opis Jedn. Wartosci domysine
= Model VZA® = BOP1 BOP2 BOP4
C6-01 | Warunki Eksploataciji - HD | ND HD | ND HD | ND
02-04 Wybér Modelu Napedu | Hex 30 31 32
E2-11
(E4-11, Moc znamionowa silni-| kW 0.1 0.2 0.2 0.4 0.4 0.75
T1-02) ka
b3-06 Prad Wyszukiwania Predkos$ci - 1 1 1 1 1 1
b8-04  Wspotcz. Oszczedzania Energii - 481.7 356.9 356.9 288.2 288.2 223.7
C6-02 | Czestotliwosé nosna - 4 7 4 7 4 7
E2-01
(E4-01, [ Prad znamionowy silnika A 0.6 1.1 1.1 1.9 1.9 33
T1-04)
E2-02 Znamionowy poslizg silnika
(E4-02) Hz 2.5 2.6 2.6 29 29 2.5
E2-03 Prad silnika bez obciazenia
(E4-03) A 0.4 0.8 0.8 1.2 1.2 1.8
(gﬁ:gg) Rezystancja uzwojen silnika |y | 3598 | 2056 | 2056 | 9.842 | 9.842 | 5.156
E2-06 Indukcyjnos¢ uptywu Silnika 0
(E4-06) % 21.6 20.1 20.1 18.2 18.2 13.8
E2-10 Straty mocy w zelazie
(E4-10) W 6 11 11 14 14 26
E5-01 Kod silnika hex FFFF FFFF FFFF FFFF 0002 0002
202 | §7as Chwilowego Zaniku s 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1 0.1
Zasilania
123 | Chwilowy Zanik Zasilania gy gn | g2 | 02 | 02 | 03
- czas wylaczenia Wyjscia
12-04 | Czas Powrotu Napigeia po s 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3
Chwilowym Zaniku Zasilania
L3-24 Czas PrzyS$pieszenia Silni- s 0.178 0.178 0.178 0.178 0.178 0.142
L8-02 [ Poziom Alarmu Przegrzania °C 115 115 115 115 110 110
L8-09 Detekcja doziemienia - 0 0 0 0 0 0
L8-38 Zmniejszenie Czgst. Nosnej - 1 1 1 1 1 1
nl-03 Stata Czas. Ochr. od Kotys. ms 10 10 10 10 10 10
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6.2 Tabela parametrow

Nr Opis Jedn. Wartosci domysine
- Model VZA & - BOP7 B1P1 B2P2 B4P0
C6-01 Warunki Eksploatacji = HD HD ND HD ND HD
02-04 Wybér Modelu Napedu | Hex 33 34 35 37
E2-11
(E4-11, | Moc znamionowa silnika | kW | 0.75 11 1.5 2.2 2.2 3.0 3.7
T1-02)
b3-06 |Prad Wyszukiwania Predkosci|  — 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5
b8-04 |Wspolcz. Oszczedzania Energii| - 223.7 | 169.4 | 169.4 | 156.8 | 156.8 | 136.4 122.9
C6-02 Czestotliwos¢ nosna - 4 7 3 7 3 7 3
E2-01
(E4-01, [ Prad znamionowy silnika A 33 6.2 6.2 8.5 8.5 11.4 14.0
T1-04)
E2-02 1 7 amionowy poslizg silnika | Hz | 25 | 26 | 26 | 29 | 29 | 27 2.73
(E4-02) WYy p g z . . . . . . .
E2-03 Prad silnika bez obciazenia
(E4-03) A 1.8 2.8 2.8 3 3 3.7 4.5
E2-05 . L
(E4-05) Rezystancja uzwojen silnika Q 5.156 | 1.997 | 1.997 | 1.601 1.601 1.034 0.771
E2-06 o o
Indukcyjnos¢ uptywu Silnika % 13.8 18.5 18.5 18.4 18.4 19 19.6
(E4-06)
E2-10 1 Siraty mocy w zelazie wl 2 | 3| s3] 77| 77| o 112
(E4-10) ¥y mocy
E5-01 Kod Silnika hex | 0003 | 0003 | 0005 | 0005 [ 0006 | 0006 0008
Czas Chwilowego Zaniku
L2-02 Zasilania s 0.2 0.2 0.3 0.3 0.5 0.5 1.0
Chwilowy Zanik Zasilania
L2-03 - czas wylaczenia Wyjécia S 0.3 0.4 0.4 0.5 0.5 0.5 0.6
Czas Powrotu Napigcia po
L2 Chwilowym Zaniku Zasilania S 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3
L2-05 [ Napiccie detekeji UV Vde| 160 | 160 | 160 | 160 | 160 | 160 160
L3-24 | Czas Przy$piesz. Silnika s |0.142 | 0.142 | 0.166 | 0.145 | 0.145 | 0.145 0.154
[8-02 | Poziom Alarmu Przegrzania | °C | 105 105 100 100 95 95 100
L8-09 [Detekcja doziemienia - 0 0 0 0 0 0 0
Zmniejszenie Czgstotliwosci
L8-38 Nosnej - 1 1 1 1 1 1 1
Stata Czasowa Ochrony od
nl-03 ms 10 10 10 10 10 10 10

Kotysania
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6.2 Tabela parametrow

Tabela B.6 3-fazowe, Napedy na 200 V

Nastawy domysine w zaleznosci od Mocy napedu i Trybu Obcigzenia

Nr Opis Jedn. Wartosci domysine
— Model VZA® = 20P1 20P2 20P4 20P7 21P5

C6-01 | Warunki Eksploatacji | — | HD | ND | HD | ND | HD | ND | HD | ND | HD | ND

02-04 | Wybor Modelu Napedu| Hex 60 61 62 63 65

E2-11

(E4-11, Moc znamionowa kw [ 01|02 (02| 04|04][075(075| 11|15 ]| 2.2

T1-02) silnika

b3-06 | Prad Szukania Predkosci - |l10]10]10]10] 10| 10| 05| 05| 05]05

b8-04 [Wspolcz. Oszczedz. Energii| — [481.7(356.9]356.9(288.2]288.2223.7(223.7]|196.6 [ 169.4 [ 156.8

C6-02 | Czestotliwos$¢ nosna - 4 7 4 7 4 7 4 7 3 7

E2-01

(E4-01, | Prad znamionowy silnika | A 0.6 | 1.1 1.1 1.9 1 19 | 33 | 33 | 49 | 62 | 85

T1-04)

E2-02 . e

(E4-02) Znamionowy poS$lizg silnikal Hz | 2.5 | 26 | 2.6 [ 29 [ 29 [ 25 [ 25 | 2.6 | 2.6 | 29

E2-03 | Prad silnika bez obciazenia

(E4-03) A 04|08 |08 121218 ] 18]|23]28]30

(Ei:gg) Rezystancja uzwojen silnik v |35 98] 20,56 [20.56|9.842 | 9.842 | 5.156|5.156 | 3.577( 1.997 | 1.601

E2-06 | Indukcyjnos¢ uptywu

(E4-06) | Silnika % |21.620.1 201182182 13.8|13.8| 185|185 184

E2-10 (1 s iraty mocy w zelazic Wl 6 || |14|14]2]2|38]5 |7

E4-10)

E5-01 | Kod Silnika hex |FFFF | FFFF | FEEF | FFEF | 0002 | 0002 [ 0003 | 0003 | 0005 | 0005
Czas Chwilowego Zaniku

L2:02 | . cilania s o101 |01 |01|01]01]02]02]03]03
Chwilowy Zanik Zasilania-

L2-03 {0706 Wylaczenia Wyjscia s 020202020203 03]04]04]05
Czas Powrotu Napigcia po

L2-04 Chwilowym Zanikn Zasila-| S 03 (030303 [03]03]03][03]03]03

L2-05 | Napigcie detekeji UV Vde | 190 | 190 | 190 | 190 | 190 | 190 | 190 | 190 | 190 | 190

L3-24 [Czas Przy$piesz. Silnika s [0.178]0.178{0.1780.178 {0.1780.142[0.142|0.142 {0.166 | 0.145

L8-02 [Poziom Alarmu Przegrzania| °C | 110 | 110 | 110 | 110 | 115 | 115 | 100 | 100 | 100 | 100

L8-09 [Detekcja doziemienia - 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

L8-35 | Wybor Metody Instalacji - 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
Zmniejszenie Czgstotliwo-

L838 | i Nosnej - 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Stata Czasowa Ochrony od

nl-03 | ¢ 1vsania ms | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10
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6.2 Tabela parametréow

Nr Opis Jedn. Wartosci domysine
- Model VZA & - 22P2 24P0 25P5
C6-01 Warunki Eksploataciji = HD ND HD ND HD ND
02-04 | Wybor Modelu Napedu| Hex 66 68 6A
E2-11
(E4-11, Moc znamionowa sil{ kW 2.2 3.0 3.7 5.5 5.5 7.5
T1-02) nika
b3-06 ([Prad Szukania Predkosci - 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5
b8-04 |Wspotcz. Oszczedz. Energii| — 156.8 136.4 122.9 94.75 94.75 72.69
C6-02 | Czestotliwos$¢ no$na — 3 7 3 7 3 7
E2-01
(E4-01, | Prad znamionowy silnika A 8.5 11.4 14 19.6 19.6 26.6
T1-04)
E2°02 |/ amionowy poslizg silniky| H 2.9 2.7 2.73 15 15 1.3
(E4-02) Wy p g z . . . . . .
E2-03 |Prad silnika bez obcigzenia
(E4-03) A 3.0 3.7 4.5 5.1 5.1 8.0
E2-05 “Rezystancja uzwojenisilniky oy |y o1 | 1034 | 0771 | 0399 | 0399 | 0288
(E4-05)
E2-06 | Indukcyjnos¢ uptywu .
(E4-06) | Silnika % 18.4 19 19.6 18.2 18.2 15.5
R Straty mocy w Zelazie W 77 91 112 172 172 262
(E4-10) y mocy
E5-01 | Kod Silnika hex 0006 0006 0008 0008 FFFF FFFF
Czas Chwilowego Zaniku
L2-02 | 7.silania s 0.5 0.5 1 1 1.0 1.0
Chwilowy Zanik Zasilania-
L2-03 |-, Wylaczenia Wyijscia S 0.5 0.5 0.6 0.7 0.7 0.8
Czas Powrotu Napigcia po
L2-04 Chwilowym Zaniku Zasila- s 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3
L2-05 | Napigcie detekcji UV Vde 190 190 190 190 190 190
L3-24 [Czas Przy$piesz. Silnika s 0.145 0.145 0.154 0.168 0.168 0.175
[8-02 [Poziom Alarmu Przegrzania| °C 100 100 110 110 115 115
L8-09 [Detekcja Potaczenia do Uziemienia 0 0 0 0 1 1
L8-35 | Wybdr Metody Instalacji - 0 0 0 0 2 2
Zmniejszenie Czgstotliwo-
L8-38 sci Nosnej - 1 1 1 1 2 2
Stata Czasowa Ochrony od
nl-03 Kotysania ms 10 10 10 10 10 10
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6.2 Tabela parametrow

Nr Opis Jedn. Wartosci domysine
- Model VZA& - 27P5 2011 2015
C6-01 | Warunki Eksploatacji = HD ND HD ND HD ND
02-04 | Wybor Modelu Napedu| Hex 6B 6D 6E
E2-11
(E4-11, Moc znamionowa sil{ kW 7.5 11.0 11.0 15.0 15.0 18.5
T1-02) nika
b3-06 | Prad Szukania Predkosci - 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5
b8-04 | Wspotcz. Oszcz. Energii - 72.69 70.44 70.44 63.13 63.13 57.87
C6-02 | Czestotliwos¢ nosna — 3 7 3 7 3 7
E2-01
(E4-01, | Prad znamionowy silnika A 26.6 39.7 39.7 53 53 65.8
T1-04)
E2-02 1, amionowy poslizg silnika| H 1.3 1.7 1.7 1.6 1.6 1.67
(E4-02) wy poslizg z . . . . . .
E2-03 |Prad silnika bez obcigzenia
(E4-03) A 8.0 11.2 11.2 15.2 15.2 15.7
E2-05 “|Rezystancja uzwojensilniky oy | o988 | 0230 | 0230 | 0138 | 0138 | o.101
(E4-05)
E2-06 | Indukcyjnos¢ uptywu .
(E4-06) | Silnika % 15.5 19.5 19.5 17.2 17.2 15.7
E2-10 o1 oty mocy w zelazie w262 245 245 272 272 505
(E4-10) y mocy
E5-01 [ Kod Silnika hex FFFF FFFF FFFF FFFF FFFF FFFF
Czas Chwilowego Zaniku
L2-02 | 7.silania S 1.0 1.0 2.0 2.0 2.0 2.0
Chwilowy Zanik Zasilania-
L2-03 |-, . Wylaczenia Wyijécia S 0.8 0.9 0.9 1.0 1.0 1.0
Czas Powrotu Napigcia po
L2-04 Chwilowym Zaniku Zasila- S 0.3 0.3 0.3 0.3 0.6 0.6
L2-05 | Napigcie detekeji UV Vde 190 190 190 190 190 190
L3-24 [Czas Przy$piesz. Silnika s 0.175 0.265 0.265 0.244 0.244 0.317
L8-02 [Poziom Alarmu Przegrzania| °C 121 121 120 120 120 120
L8-09 [Detekcja doziemienia — 1 1 1 1 1 1
1L8-35 | Wybdr Metody Instalacji - 2 2 2 2 2 2
Zmniejszenie Czgstotliwo-
L8-38 $ci Nonej — 2 2 2 2 2 2
Stata Czasowa Ochrony od
nl-03 Kotysania ms 10 10 10 10 10 10

Instrukcja Nr TOEPC71060622-01-PL

259



6.2 Tabela parametrow

Tabela B.7 3-fazowe, napedy na 400 V
Nastawy domysine w zaleznosci od Mocy napedu i Trybu Obcigzenia

Nr Opis Jedn. Wartosci domysine
- Model VZA® - 40P2 40P4 40P7 41P5
C6-01 | Warunki Eksploatacji | — HD | ND | HD | ND | HD | ND | HD | ND
02-04 | Wybor Modelu Napedu| Hex 91 92 93 94
E2-11
(E4-11, Moc znamionowa sil{ kW | 0.2 0.4 04 | 0.75 | 0.75 | 1.5 1.5 | 2.2
T1-02) nika
b3-06 [Prad Szukania Predkosci - 1.0 1.0 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5
b8-04 [Wspolcz. Oszczedzania Enefgii — | 713.8 | 576.4 | 576.4 | 447.4 | 447.4 | 338.8 | 338.8 | 313.6
C6-02 | Czestotliwos$¢ nosna - 3 7 3 7 3 7 3 7
E2-01
(E4-01, | Prad znamionowy silnika A 0.6 1 1 1.6 1.6 3.1 3.1 4.2
T1-04)
L£2:0 Znamiono oslizg silnika)] Hz 2.5 2.9 2.9 2.6 2.6 2.5 2.5 3
(E4-02) Wy p g . . . . . . .
E2-03
(E4-03) | Prad silnika bez obciazenia A 0.4 0.6 0.6 0.8 0.8 1.4 1.4 1.5
(gizgg) Rezystancja uzwojen silnikq ) | ¢34 | 38,198 | 38.198 | 22.459 [22.450 | 10.1 | 10.1 | 6.495
E2-06 | Indukcyjnos¢ uptywu
(E4-06) | Silnika % | 219 | 182 | 182 | 143 | 143 | 183 | 183 | 187
=N straty mocy w zelazic wil 12 4] 14| 21| 26| 53| 53| 77
(E4-10) y mocy
E5-01 | Kod Silnika hex | FFFF | FFFF | FFFF | FFFF | FFFF | FFFF | FFFF | FFFF
Czas Chwilowego Zaniku
L2-02 | 7 ciania s 0.1 0.1 0.1 0.1 0.2 0.2 0.3 0.3
Chwilowy Zanik Zasilania-
L2-03 {0706 Wylaczenia Wyjscia s 0.2 0.2 0.2 0.3 0.3 0.4 0.4 0.5
Czas Powrotu Napigcia po
L2-04 Chwilowym Zaniku Zasila-| S 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3
L2-05 | Napigcie detekeji UV Vde| 380 | 380 | 380 | 380 | 380 | 380 | 380 | 380
L3-24 [Czas Przyspiesz. Silnika s | 0178 | 0.178 | 0.178 | 0.142 | 0.142 | 0.166 | 0.166 | 0.145
[8-02 [Poziom Alarmu Przegrzania| °C 110 110 110 110 110 110 90 90
L8-09 [Detekcja Potaczenia do Uziemienia 0 0 0 0 0 0
L8-35 | Wybor Metody Instalacji - 0 0 0 0 0 0
Zmniejszenie Czgstotliwo-
L8383 | «i Nognej - 1 1 1 1 1 1 1 1
Stata Czasowa Ochrony od
nl-03 | K olysania ms 10 10 10 10 10 10 10 10
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6.2 Tabela parametrow

Nr Opis Jedn. Wartosci domysine
- Model VZA® - 42P2 43P0 44P0 45P5
C6-01 | Warunki Eksploatacji - HD ND HD ND HD ND HD ND
02-04 | Wybor Modelu Napedu| — 95 96 97 99
E2-11
(E4-11, Moc znamionowa sil{ kW | 2.2 3.0 3.0 3.7 4.0 5.5 5.5 7.5
T1-02) nika
b3-06 [Prad Szukania Predkoscei - 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5
b8-04 |Wspotcz. Oszczedz. Energii| — 313.6 | 265.7 | 265.7 | 245.8 | 245.8 | 189.5 [ 189.5 | 145.38
C6-02 | Czestotliwos¢ nosna — 3 7 3 7 3 7 3 7
E2-01
(E4-01, | Prad znamionowy silnika | A 4.2 5.7 5.7 7 7 9.8 9.8 | 13.38
T1-04)
(207 Znamiono oslizg silnika] H 3 2.7 2.7 2.7 2.7 1.5 1.5 1.3
(E4-02) wy poslizg z . . . . . . .
E2-03 |Prad silnika bez obcigzenia
(E4-03) A 1.5 1.9 1.9 2.3 2.3 2.6 2.6 4.0
£2-05 - |Rezystancja uzwojenisilnika ) | ¢ 495 | 4360 | 4360 | 3333 | 3.333 | 1.595 | 1.595 | 1.152
(E4-05)
E2-06 | Indukcyjnos¢ uptywu
(E4.06) | Silnika % | 187 | 19 | 19 | 193 | 193 | 182 | 182 | 155
E2-10 . .
Straty mocy w zelazie \W 77 105 105 130 130 193 193 263
(E4-10)
E5-01 Kod Silnika hex | FFFF | FFFF | FFFF | FFFF | FFFF | FFFF | FFFF | FFFF
Czas Chwilowego Zaniku
L2-02 | /o cipani s | 05 | 05 | 05| 05| 05| 05| 08 | 08
Chwilowy Zanik Zasilania-
L2-03 | yas Wylgezenia Wyjécia | 5 | 5 | 05 | 05 | 06 | 06 | 07 | 07 | 08
Czas Powrotu Napigcia po
L2-04 Chwilowym Zaniku Zasila- S 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3 0.3
L2-05 | Napigcie detekeji UV Vdc| 380 | 380 | 380 | 380 | 380 | 380 | 380 | 380
L3-24 [Czas Przyspiesz. Silnika s | 0.145 | 0.145 | 0.145 | 0.154 | 0.154 | 0.154 | 0.168 | 0.175
L8-02 [Poziom Alarmu Przegrzania| °C 100 100 100 100 100 100 110 110
L8-09 [Detekcja doziemienia — 0 0 0 0 0 0 1 1
L8-35 | Wybdr Metody Instalacji - 0 0 0 0 0 0 2 2
Zmniejszenie Czgstotliwo-
L8-38 $ci Nonej — 1 1 1 1 1 1 2 2
Stata Czasowa Ochrony od
nl-03 Kolysania ms 10 10 10 10 10 10 10 10
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6.2 Tabela parametréow

Nr Opis Jedn. Wartosci domysine
- Model VZA & - 47P5 4011 4015
C6-01 Warunki Eksploataciji = HD ND HD ND HD ND
02-04 | Wybér Modelu Napedu - 9A 9C 9D
E2-11
(E4-11, Moc znamionowa silni-| kW 7.5 11.0 11.0 15.0 15.0 18.5
T1-02) ka
b3-06 [Prad Szukania Predkosci - 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5
b8-04 |Wspotcz. Oszczedz. Energii - 145.38 140.88 140.88 126.26 126.26 115.74
C6-02 | Czestotliwos$¢ nosna - 3 7 3 7 3 7
E2-01
(E4-01, | Prad znamionowy silnika A 13.3 19.9 19.9 26.5 26.5 32.9
T1-04)
Loyl Znami Slizg silnikal H 1.30 1.70 1.70 1.60 1.60 1.67
(E4-02) namionowy poslizg silnikal z . . . . . .
E2-03 |Prad silnika bez obcigzenia
(E4-03) A 4.0 5.6 5.6 7.6 7.6 7.8
E2-05 “|Rezystancjauzwojenisilnikg o |y 155 | 0922 | 0922 | 0550 | 0550 | 0403
(E4-05)
E2-06 | Indukcyjnos¢ uptywu
(E4-06) | Silnika % 15.5 19.6 19.6 17.2 17.2 20.1
E2-10 . .
(E4-10) Straty mocy w zelazie Y 263 385 385 440 440 508
E5-01 [ Kod Silnika hex FFFF FFFF FFFF FFFF FFFF FFFF
Czas Chwilowego Zaniku
L2-02 | 7.silania s 1 1 2 2 2 2
Chwilowy Zanik Zasilania-
L2-03 |-, Wylaczenia Wyijscia S 0.8 0.9 0.9 1.0 1.0 1.0
Czas Powrotu Napigcia po
L2-04 Chwilowym Zaniku Zasila- s 0.3 0.3 0.3 0.6 0.6 0.6
L2-05 | Napiccie detekeji UV Vde 380 380 380 380 380 380
L3-24 [Czas Przy$piesz. Silnika s 0.175 0.265 0.265 0.244 0.244 0.317
L8-02 [Poziom Alarmu Przegrzania| °C 110 110 110 110 110 110
L8-09 [Detekcja doziemienia - 1 1 1 1 1 1
L8-35 | Wybdr Metody Instalacji - 2 2 2 2 2 2
Zmniejszenie Czestotliwo-
L8-38 sci Nosnej - 2 2 2 2 2 2
Stata Czasowa Ochrony
nl-03 ms 10 10 10 10 10 10

od Kotysania
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6.2 Tabela Parametrow

€@ Parametry, ktérych wartosci zmieniaja sie przy wyborze silnika

Ponizsza tabela zawiera liste parametréw, ktérych warto$ci sa ustawiane przy zmianie typu silnika
w parametrze E5-01 przy wybranym sterowaniu wektorowym w otwartej p¢tli silnikiem z magnesa-
mi statymi (PM).

™ Silniki Yaskawa Pico (silniki SPM)
Tabela B.8 Dane silnikow Yaskawa serii Pico 1800 obr./min

Par. Opis Jedn. Wartosci Domysine
Kod Silnika - 0002 0003 0005 0006 0008
E5-01 Klasa Napiqcia : 200Vac 0.4 | 200 Vac [200 Vac 1.5]|200 Vac2.2 (200 Vac 3.7
Moc znamionowa kW 0.75 kW kW kW kW
Predko$¢ znamionowa min-1 1800 1800 1800 1800 1800
E5-02 | Moc znamionowa silnika kW 0.4 0.75 1.5 2.2 3.7
E5-03 | Prad znamionowy silnika A 2.1 4.0 6.9 10.8 17.4
E5-04 Liczba biegunow silnika — 8 8 8 8 8
E5-05 | Rezystancja uzwojen silnika W 2.47 1.02 0.679 0.291 0.169
E5S-06 Indukcyjnos¢ osi d mH 12.7 4.8 39 3.6 2.5
E5-07 Indukcyjnos¢ osi q mH 12.7 4.8 3.9 3.6 2.5
E5-09 | Stata indukcyjna napigcia 1 | mVsec/rad 0 0 0 0 0
ES5-24 | Stata indukcyjna napigcia 2 | mV/min-1 62.0 64.1 73.4 69.6 72.2
E1-04 | Maks. czgstotliwo$¢ wyjscia Hz 120 120 120 120 120
E1-05 [ Maks. napigcie wyjsciowe v 200.0 200.0 200.0 200.0 200.0
E1-06 Czgstotliwos¢ bazowa Hz 120 120 120 120 120
E1-09 Min. czgstotl. wyjsciowa Hz 6 6 6 6 6
L3-24 | Czas przyspieszenia silnika s 0.064 0.066 0.049 0.051 0.044
n8-49 Prad Pull-in % 0 0 0 0 0
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6.2 Tabela parametrow

Tabela B.9 Dane Silnika Pico Yaskawa 3600 rpm

Par. Opis Jedn. Wartosci domysine

Kod Silnika - 0103 0105 0106 0108
E5-01 Klasa Napigcia 3 200 Vac 200 Vac 200 Vac 200 Vac

Moc znamionowa 0.75 kW 1.5 kW 2.2 kW 3.7kW

Predko$¢ znamionowa min-1 3600 3600 3600 3600
E5-02 | Moc znamionowa silnika kW 0.75 1.5 22 37
E5-03 | Prad znamionowy silnika A 4.1 8.0 10.5 16.5
E5-04 | Liczba biegunéw silnika - 8 8 8 8
E5-05 [ Rezystancja uzwojen silnika w 0.538 0.20 0.15 0.097
E5-06 | Indukcyjnosé osi d mH 3.2 1.3 1.1 1.1
E5-07 | Indukcyjno$¢ osi q mH 3.2 1.3 1.1 1.1
E5-09 | Stata indukcyjna napigcia 1 | mVsec/rad 0 0 0 0
E5-24 | Stata indukcyjna napigcia 2 | mV/min-1 32.4 32.7 36.7 39.7
E1-04 [ Maks. czgstotliwo$¢ wyjscia Hz 240 240 240 240
E1-05 | Maks. napigcie wyjsciowe A% 200.0 200.0 200.0 200.0
E1-06 | Czgstotliwos$¢ znamionowa Hz 240 240 240 240
E1-09 | Min. czestotl. wyjSciowa Hz 12 12 12 12
L3-24 | Czas przys$pieszenia silnika s 0.064 0.066 0.049 0.051
n8-49 | Prad Pull-in % 0 0 0 0
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6.2 Tabela parametrow

€ Silnik SS5: Yaskawa SSR1 Silniki Serii IPM
Tabela B.10 200 V, 1750 rom Typ Yaskawa Seria Silnikéw SSR1

Par. Opis Jedn. Wartosci domysine

Kod Silnika - 1202 1203 1205 1206 1208
E5-01 Klasa Napi.QCia 3 200 Vac 200 Vac 200 Vac 200 Vac 200 Vac

Moc znamionowa 0.4 kW 0.75 kW 1.5 kW 2.2 kW 3.7kW

Predkos¢ znamionowa min-1 1750 1750 1750 1750 1750
E5-02 | Moc znamionowa silnika kW 0.4 0.75 1.5 2.2 3.7
E5-03 | Prad znamionowy silnika A 1.65 2.97 5.50 8.10 13.40
E5-04 [ Liczba biegunow silnika - 6 6 6 6 6
E5-05 | Rezystancja uzwojen silnika W 8.233 2.284 1.501 0.827 0.455
E5-06 [ Indukcyjno$¢ osid mH 54.84 23.02 17.08 8.61 7.20
E5-07 | Indukcyjnos¢ osi q mH 64.10 29.89 21.39 13.50 10.02
E5-09 | Stata indukcyjna napigcia 1 | mVsec/rad 233.0 229.5 250.9 247.9 248.6
E5-24 [ Stata indukcyjna napigcia 2 | mV/min-1 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
E1-04 [ Maks. czgstotliwo$¢ wyjscia Hz 87.5 87.5 87.5 87.5 87.5
E1-05 [ Maks. napigcie wyjSciowe v 190.0 190.0 190.0 190.0 190.0
E1-06 | Czgstotliwos¢ znamionowa Hz 87.5 87.5 87.5 87.5 87.5
E1-09 [ Min. czgstotl. wyjsciowa Hz 4.4 4.4 4.4 4.4 4.4
L3-24 | Czas przy$pieszenia silnika s 0.092 0.076 0.051 0.066 0.075
n8-49 | Prad Pull-in % -7.2 -10.8 ~11.1 -17.8 -17.5
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Par. Opis Jedn. Wartosci domysine

Kod Silnika - 120A 120B 120D 120E
E5-01 Klasa Napigcia 3 200 Vac 200 Vac 200 Vac 200 Vac

Moc znamionowa 55kW 7.5 kW 11 kW 15 kW

Predkos$¢ znamionowa min-1 1750 1750 1750 1750
E5-02 | Moc znamionowa silnika kW 55 75 11.0 15
E5-03 | Prad znamionowy silnika A 19.80 27.00 39.7 53.2
E5-04 | Liczba biegunéw silnika - 6 6 6 6
E5-05 [ Rezystancja uzwojen silnika w 0.246 0.198 0.094 0.066
E5-06 | Indukcyjnos¢ osid mH 4.86 4.15 3.40 2.65
E5-07 | Indukcyjno$¢ osi q mH 7.43 591 391 3.11
E5-09 | Stata indukcyjna napigcia 1 | mVsec/rad 249.6 269.0 249.3 266.6
E5-24 | Stata indukcyjna napigcia 2 | mV/min-1 0.0 0.0 0.0 0.0
E1-04 [ Maks. czgstotliwo$¢ wyjscia Hz 87.5 87.5 87.5 87.5
E1-05 | Maks. napigcie wyjSciowe v 190.0 190.0 190.0 190.0
E1-06 | Czgstotliwo$¢ znamionowa Hz 87.5 87.5 87.5 87.5
E1-09 | Min. czgstotl. wyjsciowa Hz 4.4 4.4 4.4 4.4
L3-24 [ Czas przyspieszenia silnika s 0.083 0.077 0.084 0.102
n8-49 | Prad Pull-in % -22.0 -17.3 -10.1 -10.3
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6.2 Tabela parametrow

Tabela B.11 400 V, 1750 obr/min Typ Yaskawa Seria Silnikow SSR1

Par. Opis Jedn. Wartosci domysine

Kod Silnika - 1232 1233 1235 1236 1238
E5-01 Klasa Napi.QCia 3 400 Vac 400 Vac 400 Vac 400 Vac 400 Vac

Moc znamionowa 0.4 kW 0.75 kW 1.5 kW 2.2 kW 3.7 kW

Predko$¢ znamionowa min-1 1750 1750 1750 1750 1750
E5-02 | Moc znamionowa silnika kW 0.4 0.75 1.5 22 3.7
E5-03 | Prad znamionowy silnika A 0.83 1.49 2.75 4.05 6.80
E5-04 | Liczba biegundw silnika - 6 6 6 6 6
E5-05 [ Rezystancja uzwojen silnika 4 32.932 9.136 6.004 3.297 1.798
E5-06 | Indukcyjno$¢ osi d mH 219.36 92.08 68.32 40.39 32.93
E5-07 | Indukcyjno$¢ osi q mH 256.40 119.56 85.56 48.82 37.70
E5-09 | Stata indukcyjna napigcia 1 | mVsec/rad 466.0 459.0 501.8 485.7 498.7
ES5-24 | Stata indukcyjna napigcia 2 | mV/min-1 0.0 0.0 0.0 0.0 0.0
E1-04 | Maks. czgstotliwos$¢ wyjscia Hz 87.5 87.5 87.5 87.5 87.5
E1-05 [ Maks. napigcie wyjSciowe A% 380.0 380.0 380.0 380.0 380.0
E1-06 | Czgstotliwos¢ znamionowa Hz 87.5 87.5 87.5 87.5 87.5
E1-09 | Min. czestotl. wyjsciowa Hz 4.4 44 4.4 4.4 4.4
L3-24 | Czas przy$pieszenia silnika s 0.092 0.076 0.051 0.066 0.075
n8-49 | Prad Pull-in % -7.2 -10.7 ~11.1 -8.9 -7.9
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6.2 Tabela parametrow

Par. Opis Jedn. Wartosci domysine

Kod silnika - 123A 123B 123D 123E
E5-01 Klasa Napigcia 3 400 Vac 400 Vac 400 Vac 400 Vac

Moc znamionowa 55kW 7.5 kW 11 kW 15 kW

Predkos$¢ znamionowa min-1 1750 1750 1750 1750
E5-02 | Moc znamionowa silnika kW 5.5 7.5 11.0 15
E5-03 | Prad znamionowy silnika A 9.90 13.10 19.9 26.4
E5-04 | Liczba biegunéw silnika - 6 6 6 6
E5-05 [ Rezystancja uzwojen silnika 4 0.982 0.786 0.368 0.263
E5-06 | Indukcyjno$¢ osid mH 22.7 16.49 13.38 10.51
E5-07 | Indukcyjnos¢ osi q mH 26.80 23.46 16.99 12.77
E5-09 | Stata indukcyjna napigcia 1 | mVsec/rad 498.0 541.7 508.7 531.9
E5-24 | Stata indukcyjna napigcia 2 | mV/min-1 0.0 0.0 0.0 0.0
E1-04 | Maks. czgstotliwo$¢ wyjscia Hz 87.5 87.5 87.5 87.5
E1-05 | Maks. napigcie wyjsciowe v 380.0 380.0 380.0 380.0
E1-06 | Czgstotliwo$¢ znamionowa Hz 87.5 87.5 87.5 87.5
E1-09 | Min. czgstotl. wyjSciowa Hz 4.4 4.4 4.4 4.4
L3-24 [ Czas przyspieszenia silnika s 0.083 0.077 0.084 0.102
n8-49 | Prad Pull-in % -10.2 -17.4 -15.8 -12.6
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Komunikacja
sieciowa

W niniejszym dodatku przedstawiono szczegdtowe dane tech-
niczne, polaczenia oraz sposob konfiguracji napedu do komu-
nikacji w siect MEMOBUS/Modbus.

7.1 Podstawowa konfiguracja Memobus/Modbus................ 270
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7.1 Podstawowa konfiguracja MEMOBUS/Modbus

7.1 Podstawowa konfiguracja MEMOBUS/Modbus

Mozliwa jest szeregowa komunikacja ze sterownikiem programowalnym (PLC) lub innym
urzadzeniem petniacym rolg stacji master (PLC) i wykorzystujacym protokét
MEMOBUS/Modbus.

€ Konfiguracja komunikacji MEMOBUS/Modbus

W komunikacji MEMOBUS/Modbus wystepuje jedno urzadzenie master (PLC) oraz
maksymalnie 31 urzadzen slave. Typowo, komunikacj¢ szeregowa pomigdzy urzadzeniem
master, a urzadzeniami slave inicjuje master, za$ urzadzenia slave odpowiadaja.

W danej chwili czasowe] urzadzenie master komunikuje si¢ szeregowo tylko z jednym
urzadzeniem slave. Kazdemu urzadzeniu slave nalezy nada¢ unikalny adres, tak, aby moz-
liwe bylo jednoznaczne wskazanie urzadzenia slave, do ktérego kierowane sa zapytania
przez urzadzenie master. W odpowiedzi na odebrane od urzadzenia master komendy, urza-
dzenia slave wykonuja okreslone funkcje 1 przesytaja odpowiedz do urzadzenia master.

Urzadzenie master

,EE( éé%%ﬁf Urzadzelnia slave I

=l

Rys. 7.1 Przyklad potaczen pomiedzy urzadzeniami master i slave
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7.1 Podstawowa konfiguracia MEMOBUS/Modbus

€ Dane techniczne zwigzane z komunikacja

Specyfikacje komunikacji MEMOBUS/Modbus przedstawiono w Tablicy 7.1.
Tablica 7.1 Specyfikacja komunikacji MEMOBUS/Modbus

Element Specyfikacja
Interfejs RS-422, RS-485

Cykl komunikacji Asynchroniczny (Synchronizacja start-stop)

Predk. transm.: | Ustawiana od 1200 do 115200 bps.

Dhugos¢ danych:| 8 bitow (bez mozliwosci zmiany)
Parametry komunikacji

Parzystos¢: Ustawialna: even, odd lub brak
Bity stopu: Wybrany 1 bit

Protoko6l komunikacyjny MEMOBUS/Modbus RTU

Ios¢ urzadzen w sieci Maksymalnie 31 urzadzen

€ Zaciski linii komunikacyjnych

Komunikacja MEMOBUS/Modbus wykorzystuje nastepujace zaciski: S+, S-, R+1 R-.
Rezystor obciazajacy linig nalezy wlaczy¢ w napedzie bedacym ostatnim urzadzeniem w
siecl. Zataczenie rezystora konczacego lini¢ odbywa si¢ poprzez ustawienie przetacznika
S2 w pozycje ON.

( oS+ : \Il/t +
f\S- )
RS-422A o
lub RS-485 ¢ R+.
przetacznik & D
| — R~ Ik

Rezystor obcigzajacy linie (1/2W, 110 Ohm)
Rys. 7.2 Przetacznik MEMOBUS/Modbus
Tablica 7.2 Ustawienia przetagcznika MEMOBUS/Modbus

Pozycja S2 Opis
ON (Zal.) Zalaczony wewngtrzny rezystor obciazajacy lini¢
OFF (Wyl.) Wylaczony wewnetrzny rezystor obciazajacy (bez terminatora); nastawa domys$lna
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T
3T

Przetgcznik DIP S2

OFF ON

0 m

R+R-§+§- 16

ooon
©[P1P2PC A1 A2 V+AC AMAC NP| =

L} [$1525354 5556 SCHCHT H2 RP] [NA_NE_ W] L

|

e

+—>

~

Rys. 7.3 Przetacznik rezystora obcigzajacego linie MEMOBUS/Modbus

Uwaga: 1. Odseparowa¢ przewody komunikacyjne od przewoddéw obwodu gtownego i sterujacego.
2. Nalezy stosowac¢ ekranowane przewody komunikacyjne oraz wlasciwe zaciski ekranu.

Ekranowanie uziemiaé tylko na jednym koncu.
3. W komunikacji RS-485 na listwie zaciskowej karty sterujacej podtaczyé S+ do R+1 S- do R-.

Patrz Rys. 7.4.

B Zaciski komunikacji szeregowej
Tablica 7.3 Zaciski obwodéw sterujacych: komunikacja szeregowa

Funkcja (Poziom sygnatu)
Typ \l N ETATE) LT Nastawa domysina
R+ | Wejscie komunikacji (+) Komunikacja Protokot k Kacyi
rotokot komunikacyjn

R- | Wejscie komunikacji (-) %fMO(ﬁUS/Modbuzi RS-485/422 w

Komunikacja . S Y podiaczyc nape
S MEMOBUS/Modb

MEMOBUS/Modbus S+ | Wyjscie komunikacji (+) nalezy uzyé przewodu 152 Kbl ;)ks )us

S- | Wyjscie komunikacji (-) RS-485 Iub RS-422. ’ ’

IG | Uziemienie ekranu ov
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7.1 Podstawowa konfiguracia MEMOBUS/Modbus

/
‘@ R+R-S+S-16 b
MO

PIP2PCATAZV+ACAMACMP

— T — MMM
w@.i@ S18283545556 SCHCHTH2 RP] [MA MB MC

St —
GRS goocoog o dg

P1P2PCAT AZV*ACAMWDD ! .
$1525354 556 SCHCHT HORP] [WANB_NC /
H - sl l—‘ "‘ 2= 1

Rys. 7.4 Uktad listew zaciskowych obwodu sterujacego

€ Procedura konfigurowania komunikacji
W celu nawigzania komunikacji z PLC, nalezy postgpowac wg ponizszej procedury.

1. WhytaczyC€ zasilanie napedu, a nastepnie podigczy¢ kabel komunikacyjny taczacy naped
z PLC (lub innym urzadzeniem typu master).

2.  Zalgczyc¢ zasilanie napedu.

3. Za pomocg cyfrowego panelu operatora ustawi¢ wymagane parametry komuni-

kacyjne (H5-01 do H5-07).

Wytgczyc€ zasilanie napedu i upewnic sig, ze wyswietlacz panelu operatora jest

nieaktywny.

Ponownie zataczy¢ zasilanie napedu.

Nawigza¢ komunikacje z urzgdzeniem master.

oo A
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Table 7.4 Powigzane parametry komunikacji szeregowej

Nazwa parametru
Parametr . : Zakres | Nastawa
nr Wyswietlac RRE nastaw [domysina
pulpitu operatora
Wybdr zrédla czgstotliwosei referencyjne;j.
0: Operator — cyfr. ustaw. predk. U1-01 Iub d1-01 do d1-17.
Wybor czgstotli- 1: Zaciski — wejscie analogowe A1 (lub wejscie A2 w
b1-01 qu’ci referencyj- oparciu o parametr H3-09). 0do 4 |
nej 2: Komunikacja szeregowa - MEMOBUS/Modbus RS-
422/485 zaciski R+, R-, S+1 S-.
3: Opcjonalna karta PCB
4: Wejscie impulsowe (zacisk RP)
Wybor zrodta komendy RUN.
) 0: Operator — Przyciski RUN i STOP na panelu operatora.
b1-02 Wybor komendy 1: Zaciski — Zmiana stanu wej$¢ S1 lub S2. 0do3 |
run 2: Komunikacja szeregowa - MEMOBUS/Modbus RS-
422/485 zaciski R+, R-, S+ 1 S-.
3: Opcjonalna karta PCB
. Wybor numeru wezta (adres) komunikacji MEMOBUS/
H5-01 Adres urzadzenia Modbus, zaciski R+, R-, S+, S-. Po zmianie ustawien wylacz O§O 20 IF
1 zatacz zasilanie. X
Wybor predkosci komunikacji MEMOBUS/Modbus, zaciski
R+, R-, S+ 1 S-. Po zmianie ustawien wyt. i zat. zasilanie.
0: 1200 bps
Wybdr predkosci 1: 2400 bps
komunikacji 2: 4800 bps
H5-02 3: 9600 bps 0do8 3
4: 19200 bps
5: 38400 bps
6: 57600 bps
7: 76800 bps
8: 115200 bps
Wybor parzystosci komunikacji MEMOBUS/Modbus
Wybor parzystosci | zaciski R+, R-, S+ 1 S-. Po zmianie ustawien wylacz i zatacz
H5-03 komunikacji zasilanie. . 0 do 2 0
0: Brak parzystosci
1: Parzysto$¢ Even
2: Parzysto$¢ Odd
Metoda zatrzyma- Wyb(’)r metody zatrzymania po wykryciu bledu komunikacji
. . time-out (CE).
nia po bledzie 0: Hamowanie do zatrzymania
H5-04 komunikacji ) . I 0do3 3
1: Wybieg do zatrzymania
2: Szybkie zatrzymanie
3: Tylko alarm
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Parametr Nazwa' p?rametru Opis Zakres | Nastawa
Nr Wyswwtlacz nastaw | domysina
pulpitu operatora
Blad komunikacji Aktywuje lub blokuje biqq time—out”u kqmpnikacji (CE).
Wybér detekeii 0: Zablokowane — zerwanie korp.unlkaql nie powoduje
H5-05 zgloszenia btedu komunikacji. 0lub 1 1
1: Odblokowane — jezeli komunikacja zostanie zerwana na
dhuzej niz 2 sekundy, pojawia si¢ btad CE.
Czas oczekiwania ) o ) ) )
H5-06 | napedu na transmisje Ustawia czas op6znienia pomigdzy odbiorem, a nadawaniem 54065 | 5ms
danych.
Wybor sterowania Aktywuje lub blokuje sterowanie "request to send" (RTS):
H5-07 | RTS 0: Zablokowane - RTS jest zawsze aktywne. 0dol 1
1: Odblokowane - RTS jest zataczane tylko przy nadawaniu.

W trybie komunikacji MEMOBUS/Modbus mozna wykona¢ nastgpujace operacje, nieza-
leznie od nastaw parametrow b1-01 1 b1-02:

* Monitorowac status pracy nap¢du
Ustawiac¢ 1 odczytywac parametry napedu
Resetowac awarie
Podawac¢ komendy do binarnych wej$¢ wielofunkcyjnych
Sterowac analogowe 1 binarne wyjscia wielofunkcyjne.

Uwaga:

Na wielofunkecyjnym wejsciu rozkazu podawanym z urzadzenia typu master 1 wejsciu

rozkazu podawanym z wielofunkcyjnych zaciskow wej$¢ binarnych S3 do S6, wykonywana
jest operacja OR (lub).
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